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La presente invencidén se refiere a un diépositivo
tensor, especialmente para fijar una rueda de vehiculo auto-
mévil en el drbol de montaje de una mdquina equilibradora, en
el que estdn previstos dos segmentos fileteados, desplazables
radialmente y montados eldsticamente, cada uno de los cuales
estd montado giratorio por un punto en el dispositivo tensor.

Los disﬁﬁsitivos tensores para fijar ruedas de vehi-
culo automévil sobre el drbol de montaje de una maquina equi-
libradora, ya son conocidos en las mds diversas formis de
realizscidn, Por ejemplo, por la DE-GM 7 1C3 703 ha llegado a
ser conocidu un soporte centrador universal para ruedqg.gp
vehiculos auntomdviles, en el gue un dispositivo pretengor se
encuentra unido con un cuerpo centrador. El dispositiYé'gre-

tensor presenta un fileteado interno que se adapta con el fi-

leteado externo del 4rbol de montaje de la mdquina equiiibra—

dora. Para fijar rigidamente el cuerpo de revolucidn ;g;{se
trata de equilibrar, el dispositivo pretensor ha de séﬁl@tor—
nillado sobre el drbol de montaje, y a causa de la 1o%é§§ud
del #rbol de montaje es necesario consumir mucho tieﬁbo-én el
atorn.llado y el desatornillado, 10 gue alarga inneeesaria-
mente el proceso de equilibrado.

Por 1la DD-PS 40 106 ha llegado a ser conocida una
tuerca de sujecidn rdpida en la que la tuerca en si no pre-~
senta ninguna rosca, sino que pnr desplazamiento de ur anillo
tensor externo, es posible apretar hacia dentro unos elemen-

tos de rosca que, entonces, constituyen la rosca de la tuer-

ca, En este caso, no obstante, los elementos de rcica son

solicitados hacia fuera por los resortes de compresidn y han
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de ser empujados previamente hasta la posicidén de trabajo co-~
rrecta mediante un anillo tensor. Con ello no se asegura que
la rosca se mantenga acoplada normalmente con el husillo.
También es conocido, por la DE-0S 2 807 343, un dis-
positivo autocentrador para fijar una rueda de vehiculo en el
d4rbol de una mdquina eguilibradora, en el que se ha previsto
un manguito desplazable sobre el eje, y un cuello desplazable
sobre la parte roscada del mismo, en el gue van fijadas unas

palancas oscilantes con sendas porciones de rosca, las cuales

ofrecen una conexidén soltable entre el cuello y el eje

Estos dispositivos conocidos presentan, no obstante
la desventaja de que las palancas oscilantes individualps han
de ser accionadas separadamente, de modo que no se garantiza

un manejo seguro. Por otra parte, estas palancas oscilantes

quedan sin proteccidén fuera de la tuerca tensora propiaﬁgnte
dicha, de modo que se presenta ficilmente la posibiiiééé:?e
una lesidn. Una desventaja ulterior reside en el heché?@é'que
para el tensado de la rueda de vehiculo, los elementos:".é:e;' Tros-
ca han de ser apretados tanto sobre la rosca exteriorﬂﬂef 4r-
bol de montaje, que, debido a la inclinacidén de los flancos
de la rosca, puede producirse un encufiamiento entre la tuerca
¥ el husillo.

la tarea de la invencidn es, asi, evitar las désven—
tajas de los dispositivos tensores conocidos, y preponer un

dispositivo que garantice un manejo seguro y correcto y que

pueda ser construfdo a un precio adecuado,

Bsta tarea es solucionada en el dispositivo tensor

men~ionado en la introduccidn, mediante las caracteristicas
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indicadas en la parte caracteristica de la reivindicaeidn 1.
En las subreivindicaciones se indica desarrollos ulteriores
ventajosos de la invencidn.

Por la disposicién de las palancas oscilantes inte-~
riormente respecto de la tuerca de sujecidn rdpida se asegura
que las mismas no puedan ser dafiadas tan fdcilmente en prdec-
ticas de taller duras, al mismo tiempo que la conexidn entre
las dos palancas oscilantes se garantiza que los dos segmen--

tos roscados siempre se acoplen o desacoplen simultdneamente

de la rosca exterior del arbol de montaje.

Mediante el tope de las palancas oscilantes, la os-
cilacidén en el asido es limitada de tal hanera que los, Segmen-

tos roscados no se acoplan tan profundamente en la rosca*ex-

terior como para que ambos puedan encuiiarse,

L]
s o

Debido a la reducida distancia entre los puntbg de

oscilacidn de las palancas, el brazo de palanca entre,K logs seg-—

mentos roscados y los puntos de oscilacidén es mayor, éé:@odo
que se alcanza un mejor y mds ligero efecto de escape?égéndo
la tuerca de sujecidén rdpida es desplazada sobre el drbol de
montaje, sin que sean levantados los segmentos roscados. Co-
mo que, debido a la disposicidn eldstica, la presidén es diri-
gida radialmente hacia dentro, se asegura a pesar de todo que

los segmentos roscados se acoplen sdlidamente con la rosca

exterior del drbol de montaje. Aparte de ello, el cuerpo base

del dispositivo tensor puede ser desarrollado mds corto, ya
que los puntos de giro de las palancas oscilantes se encuen-

tran interiormente respecto del didmetro interior de los seg-

mentos roscados.,
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La invencidén serd descrita ahora mds detalladumente
a la vista de un ejemplo de realizacidén, En dichos dibujos:

Ia figura 1 muestra una vista lateral alzada en sec=—

c¢idn, y la figura 2 muestra una vista alzada en seccidn,

El dispositivo tensor segin las figuras 1 y 2 pre-
senta un cuerpo base -1- que, como en el caso de una tuerca
de aletas, puede ser desarrollado con los dos asideros =2-y
-3-. En el lado vuelto hacia la mdquina de ensayo se puede
prever un anillo intermedio —4-, montado giratorio sobre el

cuerpo base y que puede ser asegurado mediante un anillo e-
1d4stico -5-. Entre el cuerpo base -l1- y el anillo intermedio

-4~ se puede prever arandelas de adaptacidn -6- para reducir

el rozamiento. . e
: ° L) [ )

El cuerpo base -1- presenta, en su lado vuel%b“ha—

cia la mdquina de ensayo, dos aberturas en las que se phede

disponer las dos palancas oscilantes -7- y -8-, montadag gi-

ratorias por los puntos -9- y -10-. Para asegurar las palan-

cas oscilantes =7- y -8- en el cuerpo base =l- se pued§:§}e-
ver una arandela de apoyo -1ll- y un anillo eldstico -£é1}

A uno de los lados de las palancas oscilantes ~7=y
-8~ se puede prever los segmentos dentados ~l13~- y ~l4- y los
apropiados asideros de accionamiento -15- y -16-, con lo que
estos ultimos pueden quedar dispuestos interiormente respec—
to a los agideros -2~ y -3-. Los otros lados de las palancas
oscilantes -7- y -8~ se mantienen en acoplamiento mutuo, para
lo cual se puede utilizar, ventajosamente, unos dentados -17-

y —18-. !

En el accionamiento de, incluso, uno solo de los a-
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sideros -15- 0 -16-, de esta manera tambidn se hace oscilar
automdticamente 1la otra palanca oscilante =-7- o =8-,

Para que las palancas oscilantes =7- y -8~ se manten-
gan con los segmentos roscados =l3- y -14- en la posicidn nor-
mal, es decir, que estos segmentos puedan acoplarse con la
rosca exterior del drbol de montaje, se ha previsto ventajo-

samente dos resortes de presidn -19- y -20- que solicitan los

‘segmentos roscados -13- y —-l4- radialmente hacia dentro.

Para limitar el acoplamiento de las segmentos ros-
cados -13- y -14- con la rosca exterior del arbol de montaje

se puede prever topes -21- y -22-, Con ello se asegura que las

a3 0m e

rcscas no se encurien al apretarlas, :

Mediante la pequefla distancia entre ejes de.lps dos

puntos de giro -9- y ~10- se alcanza un mejor efeeto de.esca-

pe en el deslizamiento del dispositivo tensor.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo tensor, especialmente para fijar
una rueda de vehiculo automévil en el Arbol de montaje de una
miquina equilibradora, en el que se ha previsto dos segmentos
roscados, montados eldsticamente y desplazables radialmente,
cada uno de los cuzles estd montado giratorio por un punto en
el dispositivo tensor, caracterizado por el hecho de que las
palancas oscilantes presentan los segmentos roscados y los

dispositivos de accionamiento en uno de sus lados, y los, otros

extremos de estas palancas oscilantes estdn mutuamente ago-

plados. .

2. Dispositivo tensor, especialmente para,fijar

una rueda de vehficulo automévil en el 4rbol de montaje de una

mdquina equilibradora, segin la reivindicacidn 1, caracteriza-

do por el hecho de que uno de los extremos de las palanggs

oscilantes presenta un dentado. et

3. Digpositivo tensor, especialmente para”f?jar
una rueda de vehiculo automévil en el drbol de montajg.dé una
miquina equilibradora, segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zado por el hecho Ge que los dispositivos de accionamiento es-
tdn dispuestos interiormente respecto de la tuerca de suje-
cidn,

4, Dispositivo tensor, especialmente para fijar
una rueda de vehiculo automdévil en el drbol de montaje de una
mdquina equilibradora, segin la reivindicacidn 1, caracteri-

zado por el hecho de que las palancas oscilantes presentan

un tope para limitar el acoplamiento de los segmentos rosca-
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dos en la rosca exterior del drbol de montaje.

5. - Dispositivo tensor, especialmente para fijar
una rueda de vehiculo automévil en el drbol de montaje de una
mdquina equilibradora, segin la reivindicacidén 1, caracteri-
zado por el hecho de que la distancia entre ejes de los puntos
de giro de las palancas oscilantes, es menor que el didmetro

interno de los segmentos roscados.

6. Dispositivo tensor, especialmente para fijar
una rueda de vehiculo antomévil en el drbol de montaje de una

mdquina equilibradora,

La presente memoria descriptiva consta de ocho ,hojas

foljiadas, escritas a mdquina por una sola cara, .

Barcelona, 20 de agosto de 1980

GEBR. HOFMANN GMBH & CO. KG. MASCHI—
NENFABRIK Tee

1. PONTI
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