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r.l presente -ocelo de Utilidad se refiere a un 
aisposit^vc aest-inadc a la transformación de un movimien­

to, -e manera que, mediante la combinación de elementos 

mecan-cos acopiamos organizadamente, se obtiene un aumen­
to, concretamente una duplicaeión por lo menos, en el nú­
mero de revoluciones de uno de los componentes del meca­
nismo, -to que representa una ventaja importante en muchos 
casos.

¿-I dispositivo puede aplicarse a diferentes ti­
po^ a- i.-ttaí^cj-ones, en las que interese propulsar a una 

v-r-L̂ cj-cad ceterminada y con transmisión de esfuerzos., ór­

ganos de maquinas o partes de la propia instalación.

rara -aciuitar la explicación, se acompaña a la 
presente memoria unes dibujos en los que se ha representa­
do, a título de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un 

caso ce realización de un dispositivo.mecánico transfor­
mador de movimiento, según los principios de las reivindi­
caciones.

En los dibuj-os:
La figura 1 es una sección, por un plano meri­

diano, del dispositivo en cuestión visto en conjunto.
La figura 2 es una proyección frontal del dis­

positivo, apreciándose la existencia de sus mecanismos la­
terales, uno de los cuales aparece en la figura 3 seccio­
nado transversalmente por un plano indicado 111-111.

Los elementos designados con números en los di­
bujos corresponden a las partes indicadas a continuación.
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La rueda dentada -1- presenta sus dientes incli­

nadas, y se dalla fijada al bastidor de soporte -7- median­

te los tornillos -3-. La rueda -2- es idéntica a la -1- y 

se halla montada sobre el árbol axial -3-, dispuesto ven­

tajosamente en dirección horizontal.
La rueda dentada -4- presenta en su cuerpo cir­

io
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cular las aberturas -17- de configuración trapecial, en 

las aue se hallan dispuestos los piñones cónicos -5-, en­
granados con las ruedas -1- y -2-. El dentado periférico 

-6- de la rueda -4- permitirá el acoplamiento de ésta a 
un mecanismo de cadenas, de tornillo sin fin o de piñón.

El árbol -3- sustenta, mediante el rodamiento 

racial -9-, la rueca dentada -4-, y queda soportado so­

bre los rodamientos -10-, por la parte -13- del bastidor,fijo 
y sobre el rodamiento -12-, por la rueda dentada -1-, 
asimismo fijada al bastidor. El rodamiento axial -11- 

evita juegos laterales y se halla dispuesto entre la rue­

da -2- y la parte -13- del bastidor.
Se emplearán tres o más piñones cónicos -5-, 

alojados en otras tantas aberturas -17- de la rueda -4-, 
y fijados mediante bridas -14- por los extremos de sus 
ejes, a la propia rueda. h

La rueda -2- se halla fijada al árbol -3- por 
cualquier procedimiento adecuado, por ejemplo, mediante 
una corona -15- fijada a aquel árbol y sujeta mediante
tornillos -16- a la rueda dentada.

El funcionamiento del dispositivo que queda 
descrito se basa en el arrastre de los piñones cónicos



-5- al girar la rueda -4-, los cuales son guiados por su 

engrane con la rueda fija -1- y con la rueda -2-. Al gi­

rar la rueda central -¿i-, transportando los pirones cóni­
cos, se produce ei arrastre de la rueda -2- y, por ccnsi'- 

guiente, una repercusión en la velocidad del árbol axial 
-3-, con lo que en definitiva, para una misma fuerza, se 
obtiene un aumento de potencia, por ser esta magnitud me­
cánica cuantitativamente igual al producto de la fuerza 
por la velocidad. _ .. ..... .....

Fara obtener el número de revoluciones deseado 
o bien la fuerza conveniente en el árbol -3-, se adoptarán 

valores apropiados para el dentado de la corona -6- de la 
rueda -ú-, a la que corresponde, según el caso, un meca­
nismo de cadena de tornillo sin fin o de piñón acoplado.

Cada uno ce les piñones cónicos -5*- presentará 
sus diámetros y conicidad adecuadas respecto a las ruedas 
-1- y -2-, según convenga por el número de revoluciones a 
desarrollar en el árbol -3-. Los piñones podrán constar 
de dos secciones coaxiales y en serie, según la velocidad 
que interese.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifi** 
que la esencia del dispositivo descrito, será variable a 

les efectos del actual Modelo.



N O T A.
Se reivindica como objeto de este registro por 

Modelo de Utilidad:
1. - Dispositivo mecánico transformador de movi­

miento, caracterizado esencialmente por comprender una 

rueda dentada cónicamente y fijada, con su eje ideal ven­
tajosamente horizontal a un bastidor portante, sustentan­

do mediante un rodamiento radial, un árbol axial que lle­
va montada una segunda rueda dentada cónicamente, idénti­
ca y paralela a la anterior, qúedanóo el árbol axial sus­

tentado por su orre extremo mediante un segundo rodamien­

to radial sobre otr3 parte del bastidor.
2. - Dispositivo mecánico transformador de movi­

miento, según la reivindicación anterior, caracterizado 
porque el árbol axial lleva montada, mediante un cojinete 
doble de tipo radial, una rueda dentada de gran diámetro, 
provista, en por lo menos tres zonas de su plato situadas 
en simetría, de sendas aberturas de configuración trape­
cial destinadas al alojamiento de unos piñones cónicos, 
soportados mediante bridas sujetadoras de cojinetes radia­
les correspondientes a los muñones de aquellos piñones y 
unos cojinetes axiales compensadores de juego mecánico, 
hallándose engranados los mencionados piñones simultánea­
mente con las ruedas dentadas fija y giratoria.

Sean cuales fueren las circunstancias que con­
curran en la esencialidad del Modelo d.e Utilidad, defini­
do en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

3.- "DISPOSITIVO MECANICO TRANSFORMADOR DE MOVI­
MIENTO"
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Consta la presente memoria de seis hojas folia­

das, mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos 
unidos a la misma.

F' la.
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