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La presente memoria descriptiva tiene c orao fin  la decla­

ración del objeto sobre que ha de reó'aer e l p r iv ile g io  de explo­

tación industrial y comercial exclusiva ai e l te rr ito r io  nacio­

nal de una Patente de Invención, conforme a la legislación  v i ­

gente en materia de Propiedad Industrial que, segán expresa e l 

enunciado, trata de un aparejo destinado a la elevación y des­

censo de andamios que consta de un dispositivo de embrague au­

tomático por fr icc ión .

lo 3 aparejos destinados a la elevación y descenso de anda- 

mi os actualmente emplead os se reducen a unas simples combina­

ciones de pole as movidas directamente por manivelas o simplemen­

te tirando o soltando, según se suba o se baje, de unos de los 

cabos, que después de alcanzar la altura requerida es inmovili­

zado amarrándolo al mismo andamio.

Este procedimiento, muy rudimentario, no reúne las condi­

ciones de seguridad requeridas en estos trabajos, pues de la  

forma de realizar e l amarre depende ©n general la  vida de los 

que trabajan encima de é l. h veces la cuerda se desgasta a fuer­

za de ser amarrada y se rompe, en otros casos e l  amarre no ha 

sido bien hecho o ha sido equivocadamente soltado, la conse­

cuencia es la inciedlat a calda del andamio. Este accidente, ca­

si siempre de consecuencias fa ta les es bastante corriente y ha 

costado mi di as vidas.

Se hacía sen tir la necesidad de un aparejo que reuniera 

las debidas condiciones de seguridad y a l mismo tiempo que re­

sultara de fá c i l  manejo.

Estas aspiraciones han sido al f in  ampliamente sa tis fe ­

chas gracias a l  presente aparejo, e l cual combina un ingenioso 

dispositivo de embrague por fr ic c ión  accionado por la  misma 

tensión del cable sustentador que bloquea automáticamente e l 

andamio, un seguro por trinquete que lo bloquea definitivamen­

te y un acoplamiento especial para enrollamiento o cteaenrolla-
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mi conjunto resu lta da la  máxima comodidad de nana jo, per­

mitiendo un ahorro de energía en su maniobra considerable.

Con e l  f in  de fa c i l ita r  la interpretación más exacta del 

objeto sobre yue ha de recaer e l presente p r iv ile g io , en el pla­

no adjunto complementarlo üq la  presente exposición, se repre­

senta una forma práctica para la realización  industrial y Tíni­

camente a t ítu lo  de ejemplo y, por consiguiente, sin carácter 

exhaustivo sino mereciente informativo,

En este plano se ha representado un conjunto del .aparejo 

en e l que se puede apreciar las formas y disposición de todas 

sus piezas.

Un e l eapresado plano, las referencias corresponden:

(1 ) . -Cable.

(2 ) , -Car casa.

(5 ). -Manivela.

(4 ) . -Eje motor.

(5 ) .-Cojinete de empuje.

( 6 )  . -C o jin e te .

(7 ) . -Eje hueoo.

(8 ) . -Plato solidario al eje motor.

(9 ) . -Eje solidario al eje hueco.

(10) , -Plato intermedio.

(11) .-Trinquetes del embrague.

(12) . -Piñón motor.

(13) .-%  oda dentada de arrastre.

(14) . -De33*ado triangula.!’ del seguro.

, (15) .-Tambor.

(16) . -Eje del tambor.

(17) .-Trinquete del seguro.

(18) . -Marido del seguro.

(19) . -Pomo de embrague del tambor.
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(20) .-Terminal roscado del eje del tambor.

(21) . -Estríado del eie del tambor

(22) . -Pieza guía.

(23) . -Miel le.
q

(34.),-Espigas de encaje. %

(25 ). -IJo rta andamio.

El recanismo está alojado en el in terior de la  carcasa 

(2) sobresaliendo de á l, el cable sustentador (1 ), las manive­

las (3 ), e l pomo de embrague del tambor (19) y e l seguro (18). 

En la  parte in fe r io r  de la  carcasa se a loja transversaImente un 

eje que sujeta en sus extremos las horcas porta-andaraios (25).

Él mecanismo va unido a l .andamio y s ig ie 'e l  movimiento 

ve rtica l de este, siendo ¡¡anejado por las mismas personas que 

contiene.

Distinguiremos tres partes fundamentales del mecanismo de 

este aparejo, e l  freno automático, e l  trinquete de bloqueo o 

seguro y e l embrague del tambor.

El freno automático está compuesto por e l plato inte m e­

dio (Id que g ira  independiente del e je (4) sobre e l que se 

puede desplazar axial mente y e stá dotado de una corona ex terio r 

de dientes triangulares que hacen tope en un sentido sobre los 

trinquetes ( l l )  dotados del correspondiente muelle de retroceso

y tope, cíe forma que dicho plato solo puede g irar en un sentido, 

por impedir e l  trinquete e l g iro en sentido opuesto.

A uno de los la tera les del plato (10) se acopla e l plato 

de fr ic c ió n  (8 ), solidario a le je  motor (4) movido por las ma­

nivelas (3 ).

¿obre e l otro la te ra l se encuentra el plato móvil (9 ), 

taubián de fricc ión , que es so lidario  al eje hueco (7) si iuado 

concón trie o con e l  eje (4 ). ¿jubos ejes e l  (7) y e l  (4) roscan 

entre s í  en su porte media, de forma que si no es e l  ángulo

girado por ambos ejes e l mismo, se produce un de api az asiento
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axi&l relativo entre arabos, lo  que origina por ser el eje (4) 

f i jo  para este moví mi soto, e l  desplazamiento del plato (9 ).

En uno de los extraños, e l aje (7 ), llevo s o life r io  e l 

piñón (12). Este piñón engrana con la  rueda üerfiada de gran 

diámetro (15) qu e transmite a 1 e sfu era o , multiplicándolo al 

tambor (15), en el que se enrolla e l  cable (1 ).

%t a rueda dentada (15) puede quedar f í j a la  ai una po3i- 

cio'n cualquiera por e l trinquete de bloqueo (17) a l engranar 

con los dientes de la corona in terio r de dicha rueda. El t r in ­

quete se mueve desde e l  exterior de la  carcasa por la manivela 

(18).

La rueda (13) es solidaria a l eje (16) sobre e l  que gira 

e l tambor (lo ) solidario o loco segón la  posición del embrague 

que se describe a continuación.

■%fce embregue está turnado por un pomo de accionamiento 

desde e l  exterior (19) que rosca sobre e l  extremo roseado (20) 

del e je  (16). Después del extraño roscado (20), e l e je  (16) 

lleva una parte estriada (S i) que encaja con e l interior t a ra­

bión estriado de la pieza (22), que se a lo ja  en e l  in terior 

del pomo. La piesa (22) es empujada continuamente hacia e l ex­

terior-por e l  muelle (23) de forma que según que e l pomo (19) 

en (20) la pieza (22) se desplaza en un sentido u otro sobre 

e le  eje (16) deslizándose per sus estrías.

La pieza (22) tiene unos o r ific io s  en los que se alojan 

las espigas de encaje (24).

Dotas espigas (24-) encajan según la posición del pomo (19) 

en unos o r if ic i  os del tambor (15). De esta fo n »  puede hacerse 

a voluntad solidario e l  tambor ( I d ) con e l  e je  (16) para su 

arrastre por le. rueda (13), o independiente.

E l funcionamient o conjunto es e l  siguiente: Si suponemos 

el andamio suspendido de sus correspondientes aparejos a tra­

vés de sus cables (1 ), estando e l tambor (lo ) embragado sobre
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e l  eje (16). la tensión a uue estú sometido e l ca lle  es trans­

mitida por la ru eda (13) a l piñón (12) que tiende a hacer girar 

en un sentido al plato (9 ), y roscar al eje (U) sobre e l  e je 

(4), lo  que produce un desplazamiento de l plato (9) hada e l  

plato (10) que permanece inmovilizado por e l trinqrete ( l l ) ,  que 

le impide el giro en este sentido. El plato (10) se en cu. entra 

así comprimido entre los platos (9) y (8) con una presión pro­

porcional a l peso del andamio y su correspondiente carga.

La fr ic c ió n  ejercida por e l plato (9) sobre e l  plato (10), 

inmóvil, impide e l  g iro  al eje (7) con lo que queda f i jo  e l tam­

bor (15).

Si en esta situación se desea elevar e l andamio, basta g i ­

rar con ayuda de las manivelas (3) e l eje (4 ), en e l  sentido co­

rrespondiente, entonces se produce un arrastre del plato (1C) 

por fr ic c ió n  del plato (8) que se mueve so lidario  «.1 e je  (4 ), 

y a su vez e l arrastre del plato (9) y e l giro de l tambor (15) 

a través del piñón (12) y la rueda ( is ) .

3i se desea descender e l andamio ss gira las manivelas en 

sentido inverso, lo  que produce un desenroscado de eje (4) so­

bre e l eje (7 ), desplazándose el plato (9) que a l  dejar de 

friccionar al plato (10) permite e l  desenrollado del cable a l 

g ira r  e l tambor Í1 5 ).

Una vez fijado e l andamio a la altura prevista se gira e l 

trinquete 117) con lo  que queda bloqueado e l tambor (15).

Para hacer gir-ar e l tambor (15) independientemente d e l 

mecanismo, pare enrollado o desenrollado rápido del cable, frus­

ta desacoplar o acoplar e l  embrague de óste al enroscar o de­

senroscar e l pomo (19), intro áre iendo o sacando las espigas(34).

Descrita suficientemente la  naturaleza d e l invento y su 

forma de rea lización  práctica, Tínicamente cabe añadir que en 

e l conjunto y partes independientes constitutivas del todo son 

susceptibles modificaciones y canbios de materias, forma y d is­

posición en cuanto estas alteraciones no desvirtúen e l  funda-
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I a ) » - ” .1P,;.REJC PARA liESVACIOlí Y DESCE1S0 DE ANu&UXCS» que 

ae caracteriza por un embrague de fr ic c ién  dotado de un disco 

solidario al eje motor «iue se apoya sobra un disco de giro en 

un solo sentido y este a su vez en otro disco so lidario  a un 

eje hueco situado concéntrico a l  eje motor, arrastrado por e l 

peso propio de la carga, y que roscan uno sobre otro, de forma 

que se produce un desplazamiento del plato so lidario  al eje 

arrastrado por e l  peso hacia e l plato de movimiento tínico, que 

comprimido entre este y e l  plato so lidario  al eje motor impide 

por fr ic c ión  e l  gira del eje arrastrado por la  carga, inm ovili­

zándolo, permitiendo e l  arrastre del conjunto par e l plato so­

lida rio  a l eje motor en la  maniobra de elevación al accionar 

las manivelas de .fuerza y la de descenso a l  g irar en e l  sentido 

correspondiente estas manivelas, con lo  que se produce un desen­

roscado de un eje sobre otro que desplaza a l plato solidarlo 

con el e je  de carga desembragando y permitiendo e l giro del tam­

bor donde se enrolla e l cable de sustentacián.

2a ) .  - « ÜPAKEJC PüM EEEV.JO ICE Y DESUEH2C DE ¿NüfiUICS» que 

se caracteriza por una rueda dentada que engrana con un pifión 

sitúalo en e l extremo del eje hueco o exterior dotada de una co­

rona in terior de dientes triangulares para permitir su bloqueo 

por medio de un trinquete movido desde el ex terio r que se apoya 

sobre el correspondiente diente impidiéndole su. movimiento y 

como consecuencias e l movimiento del tambor donde se enralla 

el c able su ate n tad or.

3a) . - ” i?¿»REJC PnKA ELEV^CIOIT Y DES CUSO DE .AHUiMItü” que 

se caracteriza por un embrague que so l ira diz a e l tambor con la 

rueda dentada >¿ue se une por e l piñén al sistema motor, com-
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puesto por un pomo roscado al extremo del e je  so lidarlo a la 

mencionada rueda dentada, que aloja a una pieza intermedia do­

tada de espigas que encajan ai o r ific io s  situados en poste ídn 

correspondiente d e l tambor, de forma que a l  ser empujada esta 

pieza por un muelle hacia afuera, segtín la posic ián t ope del 

pomo al enroscar o desenroscar sobre e l  e j e ,  man teniéndose 

siempre so lidaria  dicte pieza a l  eje por efecto de un estriado, 

se produce el entrabado o desentrábido uel tambor con e l  eje 

a través de las espigas, lo  que permite dejar e l  tambor lib re  

para e l arrollamiento o desenroll&miento rápido del cable.

j-iP rniñi nLLíaCICl Y uní inj-ud 10so** *

La presente memoria descriptiva consta de ocho hojas fo ­

liadas y meesnografiacias por una sola cara, c(suponiendo un t o ­

ta l de doscientas cinco líneas, incluidas éstas.
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