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MEMORIA DESCRIPTIVA

De la PATENTE DE INVENCION que se solicita por viente
afios para Hspafia, a favor de ARNOLDO VIGORELLI, S.,p.A., Fébric
de Méquinas de Coser, de nacionslidad iteliana, con domici-
lio en Pavia (Italia), calle Partigiani num, 80,

Por " MECANISMO DE MANDO AUTOMATI®O PARA MAQUINAS DE

COSER Y BORDARY,
De la que es in%entqr el solicitante,
Con prioridad de la Patente italiana (N.597.511) de

21 de octubre de 1958,

= b )

1 Le. presente invencidn se refiere a un mecenismo para
obtener el automatismo.completo de los diversos érdanos
operativos en méguinas para coser a zig-zag, y pars bordar
del tipoc que incluye una barra de aguja laterslmente desple-

5 zable en medida veriable, mordiente, para avanzer ei tejido, :
avanzando y retrocediendo también en medida varisble, y |
ademés, una placa, que constituye la parte central de la cha~"
pa de base 0 de trabsjo de la méquina (sobre la cual se apoya
y avanza el tejido), que puede colocarse en sentiao trang-

10 vergal, transportando consigo la antedicha mordiente de avan- 

ce, para obtener un desplazamiento latersl del tejido reg—~
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pecto a la posicién media de la barra de sguja, y por tanto,
de la aguja 0 agujas gue estaz dltima lleva congigo.

El objeto esencial de la presente invencidn es la
realizacidén de un mecanismo spto para imponer a todas las
antedichas partes, ua ciclo de movimientos predeterminado, en
forma de oportunas levas dispuestas de manera substituible
en dicha méquina, para la preparacidn de detérminadOS dibu~-
jos o bordadog de excepcional anchure (corrgspondiendo a la
suma de los desplazamientos transversales méximos de la dichs
barra de aguja y de la dicha placa), y comprendides en un me-
cenismo, en el cual se reagrupan y centralizan los Srganos
operativos y de mando; asl se obtiene, junto a una relativa
simplicidad de construccidén y de montaje, y a.una absoluta
seguridad de funcionamiento, una gran facilidad de meniobra.
Wo ovbstante, la ineviteble multiplicided de los drdsnos de
mando y de los mecanismos comprendidos en uns méquiha de vés—
tisimas posibilidades de servicio,

Estos y otros mds particulares usos de ls invencida,
unidos a las caracterfsticas técnicas que permiten la obten-
cidn de efectos especiales, servicios, y posibilidad de co-
ser y de bordar, se indican en el curso de la descripeidn
particularizeda, siendo un ejemplo muy adecuado, pero no ex-
clusivo, de la actuacidén del mecanismo reproducido en las

figuras de los diseflos adjuntos, en las cuales:
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La fig. 1 representa en vista frontal, el mecanismo
en su totalidad, en el interior . de la carcasa (seccionada en
un pleno longitudinal verticsl) de una méguine de coser, y
con azlgunas partes seccionadas en los diversos planos verti-
cales indicados con la, lb,lc, en la fig. 3.

La tig, 2, es una vista frontal parcisl de la méquina
de coser en la parte que incluye el mecanismo de la fig. 1.

La fig. 3, es una seccidn vertical de dicho mécanismo,
en el plano indicado con 3-3 en la fig, 1,

Refiritndose a las figuras del dibhjo, de las cuales ge
han omitido los detalles meramente estructursles, se conser-
ven les diversos mecanismos y drganos agentes (operativos),
- como la berra de sguja, mordientes de avence Para mvenzer
el tejido, la placa corredera y los relativos érganos de
mando-, cue son notoriog en la técnica del ramo, y gue pue-
den ser realizados de formas divefsas; apligando los conoci-
mientos actuales,

Segin una esracterdstica de 1a invencidn, el mecenigmo
centralizado esté dispuesto y alojado, casi en su totelided,
en la columna 0 parte montante (20) de la cercasa de ls mé-
quina de coser, poe detrés de una pleca frontal, gue consti-
tuye el panel de mendog y gue tiene une ventsnills delanters
pera alcanzar, extraer o sustituir las levas, de modo que
los distintos drganos resulten dispuestos t0dos en la parte

derecha de la mégquina de cosger (respecto al operador) y en

posicidn de cdémoda observscibén y maniobra,
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%1 mecenismo comprende un grupo de levss indicado con (23)
en su conjunto, inscrito en hilera alrededor de un &rbol tubuler.
cue puede girar libremente alrededor de un perno (25) fijado
en una parte (26) de la estructura de la méguina. Una chaveta
radial (27) o mecanismo equivelente, obliga sl grupo (23) de
les 1evés a girar unidas al #&rbol tubular (24).

bLste arbol tubuler soliderio con la parte dirigida (28),
por un gozne O bissgra, apto pars obligar dichs varte (28), a
seguir los movimientos en la sola direccidn de (D),(fig.l) de
su circunstanciel parte directora (29)., &zl arrastre'se Obtiene
preferentemente mediante un mecanismo conocido, gue tiene, por
ejemplo, una cierts cesntidad de rodillos pequeiios (30) (fig. 1) :
contenidos en cavidades (31) de profundidadlprOgresivamente
decreciente, de moco que el movimiento con direccidén (D) se
transmite entre las partes (28) y (29) independientemente de
su amplitud, y por lo tento, en cuslquier éngulo dicha parte
(29) se hace girer alternativemente en los dos gentidos,

La méquina de coser cémprende un conodido‘sistema de
zig-zag, © bien, de mendo mecdnico para los movimientos trans-
versales de la barra de sguja. Tal sistema puede comprender
una conocide excéntrica, con molduras (32), (fig. 1), que
impone a uns horguille (33) movimientos alternativos, en lds
sentidos (A'= A"Jy que es accionado por el érbol principal
(34) -de la mfquina, por ejemplo, por medio de engranajes cé-
nicos (34a). La horquilla (33) es solidaria de modo conocido

g una corredera (35) provista de una tronera, O preferentemente{
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de una barre (36) & lo largo de le cuel puede deslizarse

una pieza (37) oue tiene unida el asta o biela (38) que trens-
mite de modo conocido el movimiento transversa1>a la berra

de aguje (no repregentads).

De tsl forma, moviendo en los sentidos (B’) o (B’’) 1la
corredera (37) se puede gumentar o disminuir la amplitud de
los movimientos alternativos (C’- C’’) transmiticos a la bie-
la {38) y vor tento, a le barra de aguja.

Segin otra caracteristica de la invenc;dn, considersndo
que cada dibujo o bordado obtenible, se reproduce a cade gi-
ro completo del grupo (23)de las levas, y dado que tal grupo
se girs en direccidn (L) por un movimiento intermitente,

o con impulsos sucesivos, se puede verisr el nidmerc de los
puntos comprendidos en cada ciclo, varianﬁo la agmplitud de
los impulsos perticuleres, y por tsnto, el nimero de los im-
pulsos necesarios pars obtener un giro completo de las 1evas.i
Se pueden asl obtener bordedos muy enchos, o bien con pun-
tos muy tupicos.

Tal efecto se obtiene sccionando la parte dirigente
(29), por medio de una corredera (3%) que oscila alrededor
de un perno (40) y que lleva un asta (41) a lo largo de
la cual se puede deslizar una pieza (42) & la cual se liga
a rosca en (43) une biela (44) cuyo otro extremo estéd a
su veg sujefo a rosca en (45}, a un brazo (46) de dichs
parte directora (29). La amplitud de los movimientos de
oscilacidén (#’= &’’) de la corredera (39), es,por de contado,

constente, pero deslizando en sentido (F’) o (F7’) la corre-‘n
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115 dera (42) se varia le amplitud del movimiento alternativo im-
puesto a la parte directora (29) y por tento, de los sucesivos
impulsos impuestos en sento (D) al grupo (23) de las levas.

Esta regulacidn se efectda actuando sobre un botdn (47)
(figs., 2 y 3) dispuesto sobre el panel (21) de loé mandos,

120 y ligado por medio de un perno (48), de una leva (49) y'de
una bielita (50) & la dicha corredera (42).

Dicho botdn (47) estd provisto de ung.plaquita frontal
(51) , sobre la cual se predisponen dibujos (ver fig. 2) que
inmediatamente reclaman la atencién sobre el efecto obteni-

125 ble, actuando sobre el tal botdén (47), y por lo tanto, sobre
la variacidn del numero de los puntos de cosido que resulten
comprendidos en cada repeticidén cfclica del bordado.

El grupo de las levas, comprende, una leva (52) que,
tiene dos funciones, con su perfil moldurado (53) determi-
na el control automdtico, en amplitud y direccidn de los

130 movimientos de la placs mordiente de svance del tejido, y
y con una parte moldurasda con cenales (54) dirige los mo-
vimientos transversales de la pleca mévil, que transporta
el citado mordiente de avance., Una segunda leva, (55) de-
termina, con su perfil moldurado (56), la variecidén auto-

135 mética de la amplitud de los moviﬁientos laterales de la
barra de aguja. Las dos levas (52) y (55) son preferente~
mente desmontebles, para permitir divérsas combipaciones
de varias levas en la méquina., La leva (52) lleva una
plaquite central (57) (fig. 2 y 3), que se puede observar

L
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o través de una ventana central (58) de la ventanilla (22),

v sobre la cuel s e reproducen dibujos correspondientes a
1os bordados obtenibles de tgl leva, y andlogemente, la
leva (55), lleva sobre ua galiente anular (59) Qibujos que
en parte resultan cisibles a través de una ventena en arco
(60) gue corresponden a 1os efectos debidos a la accidén de
la leva misma,

La leva externa (53) opera gobre un teclado registrable
(61) (fig., 1), 1llevado a 1a egtremidad de un brazo (62% de
una leva en (I ) cuyo otro brazo (63) operé de abajé arriba

gobre une leva (65) gque se observa de cebega en el dibujo,
oscilable elrededor de un perno (66) y que esté unié; a un
tirente (67) que se prolonga hagta dirigir los mecanismos,
en si conocidos, de regulacidén de la smplitud y de la direc-
cidn del movimiento de transporte de la tela por parte de
un mordiente normal ( no representado). Ia piela con 4os
prazos (62 ¥ 63) oscila alrededor de un perno (64). Los
movimientos (I’- I77)impuestos a giche biela por el perfil
de la leva (53) se treducen en desplazemientos (L'=- L,’%) del
tirente (67).

Lo emplitud de tales mowvimientos se puede regular ac-
tuando sobre un botén (68) en el panel (21) de los mandos
y oue por medio de un perho (69) se liga a una excéntrica

(70) que puede levantar en gentido-§ segunda -~ el brazo
(62) de 1la blela, limitendo el la emplitud de sus movimien=
tos de retorno en gentido (I°). El botdn (68) estd provis-

to de una plaquita (71) (fig. 2) con dibujos que inmedia-
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tawente indican en la mente del operador la funcidn de dicho
botdn, y vor tanto, la variacidén de la longitud de ceda uno
de los puntos.

&1 perno (64) de ogcilacidén de la leva (62,63) 1lo lleva

una plaguita (72) oscilable alrededor de un perno fijo (73) ¥
proviste de una troners slargada (74) en la cual puede deslizar-
se un Indice (75) llevado por una leva en uno de sus extremos,
leva gue va uﬁida_por medio de un perno (77) a otro botdn (78),
sobre el psnel de mandos (21l). Actusndo sobre dicho botdén (78),
se puede desplazar dicho perno (64) de ogcilacidén de la leva
(62-63) de modo que el teclado (61l) se aleje de la leva (53),
del mismo modo ge actla para detener el mecanismo gsutomdtico de
mando para desplazar la tela, mientres la.rggulacidn gel avan-
ce (que viene g ser de amplitud constunte y mandado por los me-
canismos normales, no repregentados, de la méguina de coser),
se puede siempre efectuar actuando sobre el mismo botdn (68)
La posicidh del perno (64) puede también ser tales que excluyan
le pogibilided de regulacidén de la longitud del punto cuondo se
en funcionamiento el mecanismo de mando automético, para evitar
por ejemplo, una excesiva sproximecidn de los puntos en la eje-
cusidén de bordados muy eomplicados.

Le leva constitulda por la estrie (54) actla sobre una
espina (79) que se acople en dicha estria y que es llevada a
la extrémidad del brazo (80) de una palancsa (0 biela) con dos
brezos (80 y 81), cuyo segundo brazo (81) se‘prolonga hacia

gbajo y se une, mediasnte conocidos sistemas de bielas y de
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correderas de regulacidn @ le plsca trénsversalmente movil

de desligamiento transversal del tejido, 1la cual recibe, por
tanto, un movimiento alternativo siguiendo el ciclo d etermina-
do por la forms de la leve estriada (54). La amplitud de di-
cho movimiento se puede controlsr de wmodo conocido, en parti-
culsr por medio ¢e un mecenigmo a correderas unido a una bie-
le (82) (reproducids soiamente en la perie guperior de.la fig,
l.).y que, por medio de una biela peguelia (82} y de un perno
(84), se une a un mando de regulacidn dispuesto sobre el pa~
nel (21) de mendos, y provisto de una plaguita (86) (fig.2)
gue lleve dibujos indicando visiblemente la variacidn ge la
amplitud de los desplazamientos transversales impuestos el
tejido, consiguientemente & log mocimientos cde la placa man-—
deda por la leva (54).

E1 dispositi#o (32-38) de mando del desplazamiento la-
terel de la barra de la sguja (zig-zag) viene a su vez auto-
méticamente dirigido por la accién del perfil (56) de la leva
(55), sobre un teclado registrable (87), que vé en la extre-
midad de una biela (86) que oscile libremente alrededor de
un perno (89). Estae biela (88) manda, por medio de una peque-
fia biela (90) una biela de.braZOS desiguales (91-92), que os~-
cila 1ibrémente alrededor del perno (48) del botdn (47) y que,
por med&o de otra biela (93) se une a la extremidad del (94)
asta (38), que transmite el movimiento (C< C7’) a la barfa

de aguja ( no representada).

Por consiguiente, los desplazamientos en direccidén

(BE’~ H’’) impuestos al teclado (87) por el perfil de la le-

st »_/‘.J: !
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va (56), adecuadamente amplificados por la relacidn entre
los bragos (91) y (92) de dichs biela de brazos desiguales,
ge transforﬁan en degplazamientos en direcoidn (B~ B**) de la
corredera (37) y por tanto, en varisciones cfclicas autométi-
cas de la amplitud y/o del sentido del movimiento (@’- ¢**),
que se trasmitena la barra de sguja.

la amplitud de estos movimientos (B‘~ B’‘) puede ser a su
vez veriada actuando sobre un botdén (95) aprgdesito dispuesto
en el panel (21) de mandos, provisto de una plagueta (96) (fig %
que reproducé en forma visible la intervencidn de dicho botdn
gobre el mecanismo de mendo del zig-zag y que, por medio del
mismo perno (89) del punto de gpoyo de la palanca (88), se
une a una excéntrica (97) gue actda sobre el brazo (92) de la
dicha palanca de brazog desiguales. | |

Egte Wltimo mecanismo de mando automdtico, se puede, a
su vez desconectar actuando sobre un Ultimo botdn (99) dispues-
to sobre el panel (21) de mando, y cuya rotzcidn en el sentido
( C) fig. 1, transmitida por medio de ua perno (100) a una pe-
queile biela (10l) y de una biela (102), provoca el desplaza-
miento del punto (103) de contacto entre la pequeiia biela -
(90) y el brazo (91) a lo largo de una tronera (104) colocadsa
en dicho brazo, obteniéndose asi la elevacién y completa se-
paracién del teclado (87) de la leva (56). Lsta separscidn no
influye sobre la accidén del excéntrico (97) sobre el brazo (92)
de la palanca de brazos desiguales. Por congiguiente, cuandd
el dispositivo desciito de mando gutomdtico sge degconecta,

el botén (95) se puede utilizer paras la normal regulacidn de
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1o aenchura del zig-zag, ©u cuanto tal botdn, que sctia sobre
el brazo (92) y la pequeia biela (93) determina la posicién
de la corredera (37) a lo largo del asta (36) de la correde-
ra (35) de regulacidn de la amplitud de los movimientos
(c’-C’’) para tfansmitir a la berra de aguje.

Le méquine se completa con un mecanismo en sI conocido,
de desplazamiento del centro de oscilacién de dicha corre-
gera (35) pera obtener los desplazemientos defecha, izquier—
da, centr§, de la barra de aguja, pudiendo‘ser'dicho meca-
nismo mendado por una pequefia biels (98) bscilante'a su vez
glrededor del eje del permno (89) dellbotdn (95) 'y de haber
de punto de spoyo de 1lg biela (88).

Tegerito suficientemente él invento que nos ocupa, &€
hace constar que es susceptible de mejoras de getalle que
no slteren su principio fundacional, reivindicédndose con

arreglo e las siguientes,

NOTAS.

18,- "Mecanismo de mando sutomdtico pera mégquinas de
coser y bordar', incluyendo una barra de eguja lateralmen-
to desplezable (dispositivo de zig-zag), un mecenismo pa-
ra la veriacidén de la emplitud de este desplazamiento,un
mordiente de avance @el tejido y un mecanismo para la fe—
regulacién, en emplitud y en direccién de los movimientos
ae gvance efectuados por dicho mordiente, caracterizado

egencilglmente por comprender un grupo centralizado de
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mendo automé&tico dichos mecanismos, de modo que dicheg

52730
de
veriaciones y reguleciones pueden ser mecdnicemente impues-—
tes segun ciclos deternminadog por la forma de levas, y una
ulterior leva de mando, segun un ciclo concordante, con di-
chos ciclos, del movimiento transversel impuesto a una placa
gue incluye un mordiente de avance,y apto para tener degpla-
zamientos laterales del tejido en movimiento respecto a la
pogicidn medie de la barrs de aguja.

2a,~ Wiecanismo de mando autométioo para migquinas de
coger y bordar'", como se reivindica en la nota 1, caracteri-
zado esencialménte por comprender un grupo de levas coexila-
les, dispuestas de modo gue puedan degplazerse y girar slre-
dedor de un &rbol horizogtal, colocadas en la parte verticael
0 columne del cuerpo de ls méguina de coser, por detrés de
un panel sobre el cual se disponen y reagrupan 1los elemen~
t0s de mando, e incluyendo una mirilla enfrente de dicho
grupo de leveg coexiales, que cierra un conducto, a trevéds
del cueal dicho grupo puede extraerse de le méquina, pars la
sugtitucidén de una o mds de sus_le#as componentes,

38.- "Mecanismo de mando sutomético para migquinas de co-
ser y bordar®, como geé reivindica en las notas snteriores
ceracterizado egencielmente por comprender un mscanismo de
bisegre 0 goznes, para imvoner un movimiento intermitente
de impulsog en ung detefminada direccidn, al grupo de les le-
ves, ¥ un mecanismo acciongble por un Orgsno de mendo exter—

no, pere variar la emplitud de los movimientos aislagdos, y

consiguientemente varisr el nimero de dichos impulsos (y de




300

305

310

315

320

325

los puntos de costurae recien hechos ovor la méguins), nece-
serio para obtener cada suvesiva voteeibn complets del grupo
de lag levas.

fe,~ “Hecenismo de mando automético para méguinas de co-
ser y bordar", como se relvindicea en la note 1, ceracterizado
esenciglmente por el hec:o de gue el grupo de las levas com-
prende una leva agente sobre un teolado, el cuel, a través
de un sistema de pslancas se liga 2l drgeno de regulacidn
de 1le smplitué e los movimientos latersles de la barre de
gguja; dicho sistema de bilelas comprendiendo un mecanlsmo
divisible por un drgeno de mendo gxterno, pera separer COm-
pletuamente dicho teclado de la citada leva, y un mecanismo
tembidn dirigible por un érgeno de mendo externo, apto para
nodificer la posicidn de dicho sistema de bielas, a2l fin de
la regulacién de dicha amplitud de los movimientos de la be-
rra de aéuja, cuesndo dicho teclado se desteca de la leva
regpectiva,

58,- “iecanismo de mando sutomético para méguinas de
coger y bo?dar", segdn la reivindicacidn 1, ceracterizado
esencialmente ﬁorque el grupo de las levas comprende una le
leva agemte por un teclzdo llevedo por una biela que ogci~
1la slrededor de un perno recambiable, actuando sobre un
Srgeno de meniobra externo, entre GOs posiciones, en las
cusles dicho teclado es acoplado y respectivamente desaco-
plado de dicha leva. Dicha biela estd ligede a un conoci-

60 mecesnismo de regulacidn de le amplitud y de la direc-

cién de los movimientos de tremsporte de la tela o tejido
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por parte del mordiente de transporte, ¥ Por un dispositivo,
gue se manda por medio de un drgano de mando e xterno, pera
la regulscidén de ls emplitud de dichos movimientos, con te-
clado seéarado de le leva respectiva.

6&,- "iecenismo de mando sutomdtico pars méguinas de
coser y border," como se reivindica en las notas anterioresg,
carecterizado esencialmente porque los drgenocs de mando ex—
terno sé completen con plaquetas sobre las cusles se Predig-
ponen dibujos indicando log efectos resultentes dGe la manio-
bra de los respectivos brganos,

728.~ "Mecanismo de mando sutomidtico pars méquinas de
coser y border',

ral y como se describe en la presente kiemoria, reivin-
dica en las anteriores notas y queda representado en log di-
sefios que se adjunten. |

Zgte l'emorie consta de catorce hojas foliadss y mecano-
grafisdas por ung sola cara, ¥y de dos hojas de dibujos,

radrid, 19 de octubre de 1959
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