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PATENTE DR INVENGCION

que por veinta afios, para Espafia y sus Posesiones, se solicita a
favor de Soc.en nom Colllectif "OFFICING MECCANICHE M. CARELLOY, de
entidad italiana, residents en TORINO (Italia), Via Sant “Ambrogio,?20,

por: "INSTALACION AUTOMOTRIZ Y MAQUINA PARA IA RECOLECCION MECANIZADA

Y CONTINUA DE LA SAL & 10S PANTANOS SALADOS ARTIFICIALZS".

Meuworia Descriptiva

La instalacién de pantanos salados maritimos artificiales
es bien conocidae. Se sabe ademds que para 1a recoleccién de la sal
se debe recurrir hoy todavia a una mano de obra considerable para la
trituracién de los bancos de sal y para su carga mediante paias sobre
vagonetas u otros medios da transportae, gracias a las que es descar-
gada la sal sobre las eras y amontonada sn pllas.

Los inconvenientes que derivan del sistema de la reco-
lgccidn arriba mencionada, son ccensiderables.

Log obreros destinados a la recoleccidn de la sal estan
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obligados a trabajar en condiciones particularmente dificiles; el

trabajo se realiza con lentitud y de manera impsrfecta; el trabajo
con el azaddn y la pala perjudica ¢l fondo de sa salida, preparada
artificialmente.

Al recolectarse la sal es recogida tambien una cantidad
considerable de tierra o arcilla que sxige el consiguiente proceso
couplicado de lavado,

En el aestado actual de la ticnica se ha previsto papra la
recolsccién mecénica de la sal cierto nimero de mdquinas poco conow
cidas que sin embargo no son aptas para eliminar los inconvenientes
de los que Se hablan anteriormentes

Hetas mdquinas ofrscen una solucién del problama de los
transportes gracias a la utilizacidn de correas sianfin, pero no
resuslven sl problema de la recoleccidn continua de la sal por 1lo
que se entiende que sada vez que se haya recogido una franja o corte
de sal se habrd{ de desplazar transversalmente toda la.instalacidn
para iniciar una nueva fase operatoria.

ia instalacién automotriz y la méqdina correspondiente
que forman el objeto de la presente invencién, han sido planeadas
y realizadas con el fin de resolver & fondo todos los problemas ine
herentes a la recolaeccidn de la sal en grandes pantanos de sal mari-
timos.

Las caracteristicas principales de la instalacidn en cues-
tidén pueden ser reunidas en lo sigulente:

Bl conjunto de la instalacidn con la mdquina recolectora
correspondiente estd montado en el sitio de su utilizacién y compren-
de una viga de celosia en cruz met4lica, de longitud apropiada que
llavé una base portadora de rodaduras formadas por‘eleméntos tubuia-
res y dotada de medios necesarios para efectuar desplazamiento trans-
verséles sobre el fondo de los estangques de sal,

La vla tubular es formada por dos parejas de tubos para-
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lelos empalmados para su unién, pudiendo ser las junturas de estos
elementos segln las necesidades, unas del tipo de acoplamiento rigi-
do, de tal mensra que constituyen una unidn contfnua en sentido trans
versal, mientras que las otras son locas.

La unidén solidaria entre pares de tubos paralelos que puede:
girar por su propio eje, es efactuade mediante una celosia metdlica
que, ademés de soportar su propia base de rodadura, soporta un trans-
portador de correa qus en 1o siguieﬁte serd llamado " transportador
principal" y que se desplaza sobre la base tubular. )

‘Una o varias junturas locas provistas en sertido transver-
sal a lo largo de la via tubular tienen por objeto de permitir el
ajuste'axial 0o la alineacidén de diversos ramales del conjuntO, estan-
do provistos para cada uno de ellos medios motores auténomes o medios
de transmisién, capaces de cooperar con la mfquina de recoleccién.

A todo lo largo de la via tubular que puede ser coﬁsfruida
en cualguier longitud que se desse y gracias a la posibilidad de
unién de sus piezas se muave la mdquina colectora de sal por su
propia fuerza.

Ls mdquina recolectora estd constituido por un chasis que
lleva un conjunto basculante, estando dotada de un par de cucharas
para penetrar y recolectar, de un par de Sérganos cortadores para
cortar del banco de sal, de un par de 6rganos quebrantadores y reco-
lectores, de un transportador de correa paralelo al transportador
principal y destinado a cooperar con uno de los dos transportadores
Secundarios transversalas.

La forma basculante del conjunto permite efectuar la re-
coleccidén de la sal de una forma continua, admitiendo en otras bala-
bras utilizar los dos recorridos de la wdquina, marcha adelante y
marcha atrds a lo largo de la via tubular. |

En cada recorrido de la mdquina se emplea una sola de las

_cucharas, un solo érgano de corte y uno.solo de los dos transporta-

dores transversales, mientras que los otros 6rganos iguales quedan
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La cuchara para la penetracidn y recoleccidn no tiene

en reposo.

solamente una forma completamente particular, es decir, econ 1la

parte cortadora ligeramente sobrealzada de su base, sino que es
controlada por érganos mandados directamente por un oparador y

aptos para que se les pueda transmitir una presidén vertical que
ella transmite sobre el fondo del estanque con objeto dg llevar
el cuhillo a las mejoras posiciones posibles para la saparacidn
limpia ds las‘capas de la sal del fondo arcilloso del estanque

que queda intacto.

Otras y mds caracteristicas mfs amplias del objeto de
la invencidén surgen de la descripcidn sigulentae, feferida al plano
esquemdtico anexo a puro titulo de ejemplo, en que presentan.

Las figuras 1 y 2 en escela reducida la instalacién completa, tanto
en vistae lateral como en planta; |
Figuras 3 y 4 an esoalas diferentes las junturas empalmadas, sea
locas o solidarias de los elementos sucesivos;

Plg. 5 eh mayor escala y en esquema ol perfil de la cuchara de
recolecoidn;

Fig. 6 en mayor sscals una vista lateral en ssquema del conjunto
basculanta de la mfguina recolectora;

Pig. 7 una vista parcial en alzado de los érganos recblectores
de la mdquina y de los transportadores secundarios;

Fig. 8 finalmente eos una vista frontal de la instalecidén despre-
vista del conjunto basculante de la mdquina.

Refiriéndonos al plano anexo y como ya se habla dicho
anteriormente, soporta la viga de celosfa en cruz 1l fig. Ly 2
arriba el transportador principal 12 y abajo la via 13 formada por
alementos tubuleres unidos por junturas empslmadas. Bl estribo de
onsamble longitudinal sntre los extremos empelmados de dos elemen=

tos tubulares coaxialss y suceslivos 13 so realizan como represen-
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tado en las figuras 3 y 8, por mediacidén de collares 14 intercala-
dos que tlenen el mismo didmetro ds los tubos 13 y son llevados
solidariamente por travesajios horizontales lla. de¢ la celosfa; cada
collar 14 lleva axialmente un cubo 15 cuyos extremos giran sobre
aniilos 13a. solidarios con los extremos de los tubos 13.

Pasadores 16 bloguean al cubo 15 que giran en relaciéh
con los anillos 13a. sobra el collar 14 y hacen solidarios en sen-
tido transversal los elementos tubulares 13. sucesivos.

Cuando los cubos 15 no son blogueados por los pasadorass

16, ellos giran locos en relacién con los anillos 1%a y la unién

“axial de los tubos sucesivos es mantenhda graclas a la rigidez del

chasis eneruzado 1l de la instalacién.

Como indicado en figura 3, los érganos de acoplamiaento
lla, 14 estan distribuidos simétrisamente sobre todo lo largo de
via de la instalacidén cuya longitud puede ser por ajemplo de 50
metros; cada ramal de.la via cuya longitud es establecida mfs ade-
lante, estd previsto preferentemente de un par de junturas centrales
A, fig.l, locas, de modo que log ramales de la via puedsn experimen=
tar movimientos de traslacidén independientes que permiten la alinea-
ci6n axial dal conjunto.

Bl movimliento de traslacién de 10os dos ramales de via que
oxige la rodadura de los tubos 13, es mandado por dos grupos reduc-
tores 17- fig.2 - que pueden ser accionados a su vez por lor érganos
de mando del transportador principal 12 o por motores sldctricos o
de combustidn independientes.

Los grupos reductores 17 transmibten el movirndento pow
mediacién de brganos de mando y de embrague convenientes a cadenas
due accionan ruedas dentadas 18 solidarias con los ecubos 15 chaVeted-
dos en los exbremos de los tubos 13 = fig.4. Para el movimiento de
traslacidn del conjunto se puede disponer de uno o varios de estos
brganog de transmisién para cada medio ramal de¢ la instalacidn segin

la longibtud ¥ ol paso de ella.
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la correa dsl transportédor principal, sostenida por ro-
dillos fige 1 ¥y 2, racibe su movimiento por un motor eléctrico o de
combustién a través de un grupo reductor que lleva un cilindro de
rotorno 19 que Opera con el cilinaro opuesto 20 el cual por su parte,
dada su posicidn en relacién con el chasis del conjunto y el oilin-
dro 19, iwmpone una inclinacién determinada a la parte de la correa
12. BEsta diSposicidn, as! como el sistema de ensambladura empalmada
de los slementos tubulares 13 es realizada para sl objebto de permi-
tir la unién mediante junturas delants o detrds, de dos o varios
conjuntos como sstd presentado en lineas puntedass en fig. 1,

V La via tubular‘ls no permite solamonte efoctuar, como se
ha descrito, los desplazamisntos laterales del conjunto, sino que
ella constituye'laé vies de rodadura de la mfquina recolectora de sal,
fige 1 y 6.

La mdquina B comprende un chasis 21 llevado por cuatro

ruedas wmotrices B3 qus ruedan tangencialmente sobre los tubos 133

~estas son mantenidas en su sitio por rodillos 23a wmontados de tal

Torma gue giran sobre salienbtes fijados al chasis 21 (fige 6 7 8).

‘Dicho chasis 21 estd montado sobras el dorso de la celogia
dé'crucillones 11 y del transportador principal 12 (fig.1g2,6,7,8).
Sobre un lado del chasis 21 y mentado librements, se encuentra un
chasis basculanﬁe £la dobtado de una doble fila de érganos de recolac-
cidn, estando situado cada una de estas filas de frganos en cada lado
de dicho chasis basculante., El balancin 2la gira sobrs un drbol 22
visible de frente en la.figura 6 7 en planta en le figura 7. En.cada
extremo del chasips basculante 2la se encuentra montado con capacidad
da girar sobre un érbol transversal, un tambop 24 dotado de 6rganos
quebraﬂtadores y recolactores 24a quae tienen la forma de escardillos
encorvados y dotados de naervios.

Cuando el chasig 2la estd en posicién operatoriz, ol tam-
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bor 24 lanza el extremo de los escardillos 24a (fig.a) hésta la super-
ficie de la cuchara 48a (fig.5). Dicho tambor estd procedido, cuando
estd en posicidn operatoria y en direceidn ds avance de la mdquina
indicada por la flecha -~ x « fig. 1 y 6, por una sierra circular 25
que ostd situada delantes y desplazada ligeramente hacia al exterior
an relacidn con su cabeza,

Bituado delante on relacién con el tambor 24, fig.6, se
encuentra un cilindro 26 qus, con el cilindro Opﬁesto 26a, soporta
al transportador lanzador 27. mstg transportador que corre sobre
dichos cillndros 26, 26%, estd montado sobve un pequefio chasis que
oscila sobre el cubo 29 fijado al chasis 21a; el mismo puede ser inw
clinado pués regulable o independients del Ultimo. ios rodillos 26b -
estan dotadbs de tensorés para la corresa 27. |

Fn la figura 7 que es una vista parcial en planta de la
méquina recolectora de sal y de su disposicidn en relacibn con el
conjunto, se distihguen claramente los transportadores auxiliares 30
destinados a cooperar con el tranSport%dor raecolector 27 y con el
principal 1. Cada uno de estos transportadores corre sobre parejas
de rodillos 30a (fig.8) que giran en los respectivos pequefios chasis
30b, siendo su direccién transvepsal en relecibn con el chasis 21,
Los transportadores auxiliares fig.1,2,7,3 estan dispuestos a cierta
altura para permitirles recoser sl material, atraido por el transpor-
tador 27, y vaciablo por su parte en el transportador 12.

Los rodillos 30a son accionados por las ruedas de cadena
33 por mediacifn de la pareja de engranajes cfnicos 31 fig. 8 y la
rueda con el dedo de arrastre de acoplamiento 32. Cuando uno de los
transportadores 30 estd en posicidn operatoria, el otro est€ en posi-
cién de descanso, |

Las.ruedas de cadanaASS fig.8 son accionadas por ecadenas
que por su parte engranan en las ruedas 35 solidarias con el arbol

22 que ee guiado por un grupo de mando de inversién controlado por
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una friccidén que depends de un motowgenerador 37 ds la mdquina eldc-

trica o ds couwbustibn (£ig.2) que transuite de igual modo el movimien
to directaments al arbol 36 madiante la triple rueda dentada 37.

%l chasis basculants 21a lleva en sug extremos dos pares
de arboles de giro transversal 38 fig, 1, de los qua Se v en fig.
6 y 7 solo una parejas la otra que no aparace en el plano aestf siéua—
de en una posicidn andloga y, opuesta a la paraja ds arboles visibla,
on el otro lado del chasis 2la. Bstos arboles esbtan acoplados con
excentricos 39 - fig.6 - que accionan los collares 40 soliderios a
los brazos 41 que por su parte estan fijados mediante un oje hecho
en su extremo libre a cada extremo dgl chasis 215 dondg estan suje-
tados por pasadores 42. Cada par de brazos 41 es sélidario gracias
al travesaiio 41la. Cada arbol transversal 38 lleva una rueda de mando
cbnica 3Ra que engrana con una segunda rueda cdnica 43a montada fija
sobre el -arbol 43 que lleva en el extremo opuesto una rucda de wando
cnica 44, paralela a la anterior, gus engrana cbn la rueda dentada
45 soportada por el oubo 46, quas por su parte as mandado por el vo-
lante 47,

In cada extremo dal chasis 2la se encuentra una cuchara
0 raedera racolactora 48, fig.l,ﬁ,é que tiene la forma como en

figura 5, es decir, con el filo 48a ligoramanbe sobrealzado o in-

- clinado en relacién con la parte curvada 48b para formar con el

plano horizontal y por eso con el fondo del pantano de sal, sobre
ol que avanza, un éngulovde 2 a 4¢ aprbx.

Se ha hecho aquf mencién el global de los brganos de
transmisidn y de acclonamiento de la instalacibn; pues ellos pueden
presentar una serie de soluciones diferentes de aquellas represen-
tadas en esquena.

Bo explica ahora el modo de empleo y el funcionamiento
de la referida instalscién.

Todo el conjunto es desmontable, siendo llevado al lugar

de trabajo y montado en la salina la via 13 alineada sobre el fondo
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del estanque despugs de haber levantado a mano o de otra forma
apropiada una zanja en la capa de la sal que tiene una anchura

igual a zquella de la via 13 v una longitud igual a aguslla dsl
sstanque y de la propia via 13 que serd acoplada sobras el terrsno
limpiado de sal, ﬁaspués de haber montado Los ramwaley de la via,
élineados axialments, se wonta la mdquina B en uno de sus extr emos,
su chasis basculante 2la que estd inclinado hacia abajo en direccidn
de la marcha del primer curso; la pareja de brazos 41 situada en el
lado rebajado del chasis 2la, es fijada al chasis mediante pasado-
res 42, mientras que uno de los tranSporﬁadoras transversales 30

es llevado bajo el extremo mis elevado del mismo chasis y por con-
sigﬁienta debajo del transportador 27. Gracias a su chasis basculan-
te en relacién con ¢l chasis 2la es inclinado el transportador 27
de tal manera que forma coh el procedente un dngulo , divergente
hacia arriba, para permitir la evacuacién de la sal. Finalmente se
pone en marcha el motor 37 de la mfquina que acoiona ol arbol 22 y
la rueda de dientes que manda la cadena 37, fig.8. Bl movimiento es
transmitido por embrague por friccién 49 a los grupos cénicos 50 y
a les parajas de arboles 51 que acolonan por intermediacién de gru-
pos clnicos de reducciln las ruedas 23 sobre la via 13. El embrague

de friceidén 49 permite separar el movimiento de los drboles 51 y

por conslguiente de las ruedas 13 dol movimiento de los transpor=-

tadores y de los 6rganos de la mfquina B con objeto de poder oom-
pletar la descarga de la sal residual cuando la méquina, llaegada
al final de su carrera, se haya parado.

Bl movimiento es transmitido al transportador auxilisr 30

© en posicién operatoria mediante el dedo de scoplamiento 32 que coo=

pera con la rueda 33 gque ec accionada por una de las cadenas 34 a
través de la ruada 35 y del arbol 22,
* El arbol 22 acciona el tambor 24, 24a y la sierra circular

2% ‘través de la rueda dentada 53, la cadena 54, las ruedas 55,56,
la cadena 57 y la rueda 58.
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Bl operador estd montado sobrs uno de 1los asiantos 59
segin la direccién de marcha de la mdquina y maniobra el Wolante 47,

Al accionar el citado volante ejerce el operador a travéds
de los engranajas 44,45, el arbol 43, Los grupos cénicos 38a, 43a,
el arbol 38 y los collarass 40, los excéntricos 39 y los brazos 41
-fig.6- sobre el conjunto y por consigniente sobre el dorso 48b de

la cuchara 48 una presidn determinada y variable en funcién de la

" estructura y de la solidez del fondo dal eétanqua, mientras que la

méquina avanza sobre la vfa 13. Gracias a la forma particular de la
cuchara 48, el filo 48a s llgvado al lfmite justo que sopara el
grueso de la capa de sal - C = del fondo areilloso - D - en el fondo
del estangue que queda comprimido y despojado de su capa de sal.

La sierra circular 25 corta de una forma limpia la zona
de sal que la cuchara saca del fondo y la delimita sobra el plano
vertical, mientras que los érganos trituradores y recolectores 24a
accionados por gl tambor 24 la majan v la lgﬁzan sobre transportador
27 que derrams sobre el transportedor auxiliar 30, el que a su vsz
derrama sobrs el transportador principal 12 que finalmente descarga
la sal en montonss 0 en vagoneﬁas de fecoleccién.

Cuando la méquina ha llegado al final da su carrera, todo
el conjunto de las vias es desplzado transvergalusnte por un pase
hacia el banco de sal. Los ramales de via son alineados de nuavo,

sisndo cambiado el chasis basculants on posicidn andloga y fijado

~al precedents, comenzandose nuevamente la carrera, shora en sentido

inverso.

#Ll fondo del estanque liberado de su capa de sal no re-
sulta solamente limpio sino que es comprimido por la rodadura de los
tubos 13 y se encuentra puds listo para un nueve proceso de rormacidn
dé sal, sin que Sea necesario ejecutar otros trabajos preparatorios.

Son sumamente importantes el empleo de la siorré circular

25 que quita un corte del banco de sal y la disposicidén especial bas-
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culante de la cuchara que, Coo0perando con lag siérra anﬁes citada N
bajo el control del operador que modifica la carga y la inclinacién,
ejerce con su dorso ﬁna presién sobre el fondo del estanque, Gracias
a estas condiciones solamente, viene a encontrarse sl filo 48a en al
limite emacto entre la capa de sal ¥y el fondo del estangue, recogien-
do Unicamente la sal y toda la sal y no tierra mezclada con sal.

La instalacin y la méquina en cuestidn realizan la rscolec
cidn de la sal en los pantanos de sal marftimos de una manera rdpida,
técnicamente perfecta y sin embargo @e mano ds obra de cualguier
indole.

Bl funcionamiento y el empleo de la mfquina requiers en
todo y para todo dos operadores; uno dg ellos sstd encargado de los
motores y el otro del volante 47,

ée entiende por si qué las solucionss mecdnicas de los
érganos de transmisién y las formas esquematizadas de los diferentes
érganos no empaﬁén para nada.

Por otro 1ado queda bien entendido que la presente iﬁven-
¢idén no ostd limitade en absoluto a las disposiciones aquf descritas
vy representadas, sino pueden experimentar, sin alojarse de lo esan-
clal, todos los perfeccionamientos y las modificaciones que puedan
sugerirse eventualmente debido a las exigencias en el empleo en la

prdctica.

~REIVINDICACIONES-

Se reivindica como de ;g propié ¥y hueva invencién la propiedad y ex-
plotacién exclusiva de:

ls~ Instalacién aufomotriz y #dquina para la recoleccién mecanizada
v continua de la sal en los panbtanos salados artificiales, caracteri-
zada por el hecho delque dicha méquina est:id constituida por un chasis
que rueda sobre una via tubular que puede desplazarse por su propia-
fuarza en direccidn transversal y que lleva un conjunto basculante

dotado de 6rganos de recolaccidn, estando capacitada dicha via a des-
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plazarse latsralmente por un pass;,deséués de cada recorrido de la
méquina que viehe a recoger un corte del banco ds sai.

2,~ Instalacidn automotriz vy wdquina para la recoleccidn mecanizada

y continua ds la sal en log pantanos salados artificiales, segdn

la 1% reivindicacibn, ceracterizada por el hecho ds gque ol conjunto
basculants de la mfquina estd dotado en cada exbtremo de un érgano
recolector de la capa de sal, de un 6rgano cortador que Separa un
corte del banco dg sal y do un frgano triturador quas coppara con un
transportador de correa.

Za= Instalacibn automotriz y mfguina para la rocoleccién mecanizada

y continua ds la sal en loz pantanos salados artificialss, segin 12

y 2% reivindicacidn, caracterizada por sl hacho de que cada cuchara
recolgctora prasenta tal perfil que el filo estd ligeraments sobreal-
zado y desplazado angularmente en relacién con el dorso de la propia
cuchara, '

4.- Instalacién automotriz vy ndquina para la recoleccidn mecanizada

y contfnua de la sal en los pantanos éalados artificiales, segin las
reivindicacionss 1* hasta 3%, caracterizada por el hecho de que la
inclinaciérn del conjunto basculante de la mfquina sstd situado bajo
control del operador que d4 al chasis la justa inclinacién operatoria
y al dorso de la cuchara la carga apropiada para que el corte avance
con la mfquina y recoja limpiamente la capa de sal del fondo del es-
tangue.,

5.- Instalacidn autOmotriz'y mfquina para la recolsccién mecanizada
y cohtinua de la sal en 1los pantanos salados artificiales, segdn la
reivindicacién 12, caracterizada por el hacho de que sl transportador
recolector de 1a mdquina es llevado por un pequefio chasis de inglina-
cibn variable en relacidn con el chasis des la wfquina,

6.~ Instalacibn automotriz y mdquina para la rscoleccidn mecanizada

y continua de la sal ¢n los pantanos salados artifticiales, sogdn las

reivindicaciones 1* y 5%, caracterizada por el hecho de gue 61 shagis
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de la mfquina, al que viene solidaria la cuchara recolectora es con-

trolado respecto a su indlinacién mediante un volante maniobrado por
un operador que controla simultdneamente todo sl funcipnamiento\del
conjunto.
7.- Instalacibén automotriz y mdquina para la recoleccidn mecanizada
vy continua ds la sal en los pantanos salados artificiales, segun la
reivindicacién 12, caracterizada por sl hecho de que las vias tubu-
larss de la mdquina sea llevadas por un reticulo met$lico que sog-
tiene a su vez en la parte superior el fransportador de correé mrin-
ipal,
8.~ Instalacidn automotriz y mfquina para la recoleccidén mecanizada .
y continua de la sal en los pantanos salados artificiales, segin
reivindicacién 1%, caracterizada por el hecho de que con el trans-
portador principal y el de la recoleccién de la instalacidn colaborar
alternativamente y por separado dos transportadores auxiliares de
cinta transversai montados sobre chasis rodantes transversalmente en
relacién con el chasis que sostiens la méquina.
9.~ Instalacibn automotriz y mfquina para la recoleccién mecanizada
y continua de la sal en los pantanos salados artificiales, segin la
reivindicacién 12, caracterizada por el hecho de que la via es reali-
zada mediante elementos tubulares empalmados por unién rigida.
10.-~ Instalacién automotriz y mfquina para 1a recoleccién mecanizada
y continua de la sal en los pantanos salados artificiales, segin las
reivindicaciones 1% hasta 9%, caracterizada por sl hecho de qus -cada
via estd dotada de una juntura central loca que las separa en dos
ramales acoplados en sentido longitudinal con objeto de permitir

traslaciones relativas do dos partes con el fin de ohtener su alinea

‘¢ibn axial.

1l.~ Instalacién automotriz y mdquina para la recoleccibn mecanizada

vy continua de la sal en los pantanos salados artificiales, seglin las

rehvindicaciones anteriores, caracterizada por el hecho de que para

el accionamiento de la mfquina y para la tradslacibn de la via, estar
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previstos medios moteres y de btransmisidn controlados por dos opera-

-
b

dores.

2,-"INSTALACION AUTOMOTRIZ ¥ MAQUINA PARA LA RECOLACGION MICANIZADA

e

Y COi‘J'l’INUA DI LA SAL I LOS PANTANOS SALADOS ARTIFICTALESY.

Consta la presente memoria descriptiva des catorce hojas
numeradas y mecanografiadas en una sola cara a las gue sSe acompaiian

cuatro planos para su mejor comprensidn.

MADRID,

GCTUBRE DE 1.959.
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