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Tl invento se reriere a un aparato de avance

pare médquinas para tradbajar la mmdera, qud se compone esen-

cimluente de un estativo para fijar sobre la mesa de la méqui

na, un brazo extensible horizontal y un grupo de empuje de
avance apoyado en este coupuesto de motor, mecanismo de trans-
misidn y rodillos de avance, que muestre rodillos de avance
apoyados rigidemente y estd dispuesto de modo mdvil dn su al-
tura, contra fuerza de muslle.

Los gparatos de avance conocidos de esta clase

soh relativemente complicados y susceptibles de tenar‘a,verias.E

Hsto teubién se rerfiere a un aparato de avance, en el que el
grupo de avence que estd alojado de modo corredizo vertical-
mente contra fuerzsa de muelle, con un carro en una guia de
cola de milano, previgtae en el brazo extensible.

Esta conduccién por earro no solo es costosa
en su fabricacidn, sino que tiene también el inconveniente
de que el carro se atasca fécilmente en la gufa de cola de
milano, en 1o que tambidn debe tenerse en cuenta que, al en-
trer la madera en el aparato de avance, se ejerce un momento
de torsidn sobre este, por el que el carro en la gufa de cola
de wmilano se inclina de canto y por ello ocasiona un agarre.
Adends, en una carrere del grupo de avaence se comprime el mue
1le por el mismo importe, em 10 que la tensidén del muelle, ¥
con ello la presidn de los rodillos de avance, se modifica
considerablemente sobre le pieza de trabajo.

Prente a estos aperatos de avance anteriormen-
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te conocidos, el aparato de avance segin el invento se carac-i
toriza por una construccidn espscialmente simple y por ello |
de fabricecién barate y tiene mdemds la ventala de que no es
delicado, es declir que trabaja satisfactoriamente.

En el aparato de avance segdn el invento,
el estativo es oscilable alrededor de un eje dispuesto para-
lelo a la direccidn de avance de los rodillos de avance en
antagonismo a la direccidn de compresidn de los rodillos de
avance contre un muelle, Al lado de la construccidn simple
¥y robustae, este nuevo gparato Ge avance tiene ademéds la ven-
taja de que, en un movimiento vertical del grupo de avance,
se produce solamente un movimiento angular muy reducido alre- i
dedor del eje de basculamiento, de modo que también el reco- :
rrido del muelle es muy pequeiie en este movimiento de oscila-
cién, quedando, por lo tanto, aproximademente iguales la fuer-
za del muelle y por ello tambidn la presidn de apriete de los
rodillos de avance.

En el dibujo se ha representado el invento

a tftulo de eJjemplo. Nos muestrat

la fig. 1 la vista general del asparato de
avancs. |

La fig. 2 una seccidn vertical segdn la 11-
nea II-II de la fig. L.

La fig. 3 una vista correspondiente a la

fig. 1, del grupo de avence con unha ejecuciédn especial de la
instalacidn de basculamiento de inversién del blogue del mo-

i
|
tor v transmisién desde la posicién vertical a la horizontal. |
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1a fig. 4 uns vista del eparato segin la %
fig. 3 segdn la flecha IV. ‘

La fig. 5 una vista desde arriba sobre el
blogue de motor y mecanismo de transmisidn.

Segdn el dibujo, un motor eldetrico 1 con
un cérter 2 de mecaniswmo de transmisidn y los rodillos de

avance 3 ilmpulsados por el motor, forme un grupo cerrado d4e

avance. En este se encuentran alojados r{gidamente los ejes

-de los rodillos de avance. Para la compensacidén de pequefias

direrencias de grosor de las piezas de labor, los rodillos de :
avence estén provistos de un fuerte revestimiento de gowa, que |
muestra un grosor mayor s. E1 grupo de avance estéd soportado :
por un brazo extensible 4 horizontal, que estd unido con un
estativo 5 por medio de un cédrter 80, 21 en forme de cruz.
Segdn el invento, ahora este estativo s oscileble alredsdor
de un eje 6 dispuesto paralelo a la direccidn de avance de 105}
rodillos de avence 3, contrarismente a la direccidn de compre--i
sién de los rodillos de avance 3 contra un muells 7, Por 1o }

tento, segun la fige 1 se produce un momento il de giro hacia

ras los rodillos de avence 3 se prensan sobre la pleza de la
bor con presidn uniforme. NWormalmente es suficiente el muelleo
en el grueso revestimiento de goma de los rodillos de avance,
cuando, por ejemplo, en méquinas fresadoras pasen regularmsnte
mederas de igual grosor, Sin exbargo, si se emplean maderas de
grosor desigual, o maderas que no sean planas en la superficle

de paso, el muelleo en el revestimiento de goma ya no es sufi-
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ciente, es decir que todo el aparato de avance gira &l paso

de mwaderas més gruesas, respectivamente en el caso de sobre-
carga, alrediedor del eje 6, en lo que el muelle 7 no solo p;g‘
duce la necesaria presién de apriete para los rodillos de l
avance, sino que también cuide que despuds del paso ds la maw-i
dera el uparato de avence slempre retorne de nuevc a la posi-‘
cién de partida representada. @1 muelleo es tan fuerte, que

en la posicidn mostrade (posicidn de punto muerto) se asegu-
re un tiro de paso perfecto.

En la ejecucidn ventajosa mostrada, el eje i
de oscilecidén 6 est4 dispuesto, en el lado alejado del grupo |
de avance 1 - 3, del estativo 5, entre un pie de estativo 8
y una plaeoca de base 10 atornillable sobre la mesa de le méqui~
na 9, mientras que el muelle 7 estd digpuesto sobre el lado
del estativo © welto hacla el grupo ds avance, entre un per-
no vertical 12 fijado en la placa de base 10 ¥y un suplewehto
11 del pie del estativo 8.

Pare el refuerzo del ple del estativo 8 estdn |
dispuestos, adecuadamente a ambos lados del suplemento 11,
nervios 13 de refuerzo.

De la fig., 1 se deduce gque en un movimiento
vertical de carrera del grupo de avance solamente se manifieg
ta un reducido movimiento angular alrededor del eje 6, de mo-
do que también el recorrido del muelle 7 en este movimiento
de oscilacidén es muy pequeiio, es decir que la fuerza del mue-
lle y entonces también la presién de apriete de los rodillos

de avance 3 perusnece sproximadamente igual.
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El aparato de avance segin el invento no sole~
mente debe poderse utilizar en la posicién mostrada en las
figuras 1 y 8 con los ejes 14 de los rodillos de avance 3
en posicidn horizontel, sino tembidn en une posicidn del blo
que del motor y del mecaniemo de transmisidn 1, 2, de tal
modo que los ejes de los rodillos de avance 3 estén vertice~
lea, respectivemente oblfcuos. El aparato de avance. estd,
por 1d tanto, provisto de una instalacidén de regulacién que
se describe en 1o que sigue a base do las figuras 3 - 5,

En el cdrter del motor 1 estdn dispuestos late-
ralmente dos ojéles 15a y 15b, con los que el grupo de avance
1 - 3 estd enchufado sobre dos pernos l6a y 16b, que estdn
unidos mediatemente con el brazo extensible 4. Un tornillo 17
Junto con un digco de base 28 hendido en 27, mentiens al gru-
po 1 - 3 gobrs log pernos léa y 16b. Fara cclocar a este gru-
PO en la posicidn, en la que los ejes 14 de los rodillos de
avance 3 estén verticales, tendrfe que hacerse oscilar a todo
el grupo alrededor del perno 16a en la direccién de le flecha
18 en la fig. 3. En este caso, sin embargo, los rodillos de
avance 3 vendrfen & situarse directamente debajo del brazo
extensible 4, de wodo que no es posible urae utilizecidén para
el empuje de avance de una pisze de labor. Para llevar los ro

dillos 3 también en el caso de una posicidén vertical de sus

. 6lJes 14, a pequefia altura por encima de la mesa de trabajo 19,

i el grupo de avence 1 - 3, despuds de aflojar el tornillo 17 y

despuds de sacar el disco £8, se retira de los pernos 16, se

gira por 1802 y después se corre de nusvo sobre los pernos 16
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de tel modo qus el ojal 15a se sitde sobre el perno 16b y el
ojal 16b sobre el pernc l6a, Si mhora se hece bascular &l apanf
rato ds avance 1 - 3 en la direccidn de la flecha 18, enton- |
ces se encuentren los rodillos 3, en posicidn vertical de sus é
ejes 14 de rotacidn, solamente poco por encime de la mesa de |
trabajo, de modo que los mismos pueden abacer lateralmsnte en ;
la pleza de trabajo. hediante la instalacidn de aprigﬁza pue~ :
de fijarse el grupo en estae posicidn. %
Para poder ajustar la posicidn de los rodillos%
de avaence 3, el grupo de avance estd alojado oscilablemente :
alrededor de un eje vertical i-d. El eje vertical A-A esté fq;%

!
mado por un perno 82, que es susceptible de apretarse f1ijamente

con un cérter de apriete 23. El cdrter de apriete 23 estd co- |
rrido sobre el brazo extensible 4. Desde el brazo extensible

sobresale un perno 24. En el cédrter de apriete estén dispues-

tos lateralmente tornillos 25, que se apoyan en el pernc 24.
Con estos rormillos puede girarse sl carter de apriete £3 re- |

lativamente al brazo extensible 4.
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La presente patente ds Invencidn comprende
las siguientes reivindicaciones: '
|
l.- 4parato de avance para méquinas para tra |
|

bajaer la madera, compuegto de un estativo a fijar sobrs la

. mesa de la méguina, un brazo extensible horizontal y un grupo §

de avance apoyado en este compuesto del motor, mecenismo de

transuisidn y rodillcs de avance, que muestra rodillos de avande

' alojados rfgidamente y que estéd dispuesto de modo movible en

su altura contra la fuerzae de un muelle, caracterigzadco porque E

8l estativo es oscilable contra un muelle alrededor de un eje,

dispuesto parelelo a la direccidn de avance de los rodillos de :

: avance, en antagonismo & la dircceidn de compresidn de los ro-

f dillos de avence.

2.- Apurato de avance segin la reivindicacidn |
1, caracterizado porgque el eje de oscilacidn, en el ledo del i
estativo vuelto alejado del grupo de avance, estd dispussto

entre un pié de estativo y una placa de base atornillabdle sobre

' la mesa de la méquina, y €l muelle en el lado del estativo vuel
|

. 1, caracterizado porgue el grupo de avance estd provisto de

E dos ojales, dlspuestos en diraccidén parzlela al plano de los

to hucia el grupo de avence, estd dispuesto entre un perno ver-
tical, sujeto en la placa de buse, y un suplemento del pié del
astativo.

3.~ aparato de avance segdn la reivindicacidn

1ejes do los rodillos, y estdn unidos con el brazo extensible
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dos pernos horizontales paralelos al plano de los ojes de los

rodillos, scbre los que puede enchufarse el grupo de avance
alternativamente con los ojales en dos posiciones giradas por
1809, siendo ademds oscilable alrededor de un perno y estén
previctos wedlos pars segurar sl grupo sobre los pernos y me-
dios de apriete pare sujetar f£ijo el grupo.

4.- Apurato de avance segin la relvindioce-
cidn 3, caracterizado, porque los pernos estdn unidos oon el
brazo extensible por medio de un cérter de apriete, que hace
posible tanto un basculamiento dsl grupo alrededor del brazo
extensible, como tembién alrededor de un e je vertical, res-
pectivanente de un permo vertical. _

5.~ Aparato de avance seguin la réivindicar
cidn 5, caracterizado porque cl perno es susceptible de apre-
tarse fijauente en el chrter de epriete, corrido sobre el ex

tremo del brazo extensible, y el cdrter de apriete es sus-

ceptible de girarsé respecto al brazo extensible mediante tor~

nillos de regulacidn, que se apoyan en un véstago perrendicu-
lar al brazo extensible.

6.~ Aparato de avance paure mdquines para tra
bajar la madera.

Seegdn se describe y reivindice en le presen-
te memoria descriptiva y se ilustre con los dibujos que g la
nisna se acoupailan. Y que consta de nueve hojas folladas y

oscritas a mdquina por una sola de sus caras.

uedria, & 3 Ao, GiubRS, 49,50 -
LY, , '
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