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31 invento se re riere a un aparato de avance ¡

i

para máquinas para trabajar la madera» quá se compone esen- ! 
: cialmente de un estativo para fijar sobre la mesa de la máqui i
i na, un brazo extensible horizontal y un grupo de empuje de j

5 avance apoyado en este coapuesto de motor, mecanismo de trans-|'! |
■ misión y rodillos de avance, que muestra rodillos de avance i 
apoyados rígidamente y está dispuesto de modo móvil dn su al- i

i "  j

: tura, contra fuerza de muelle.
Los aparatos de avance conocidos de esta clase i

10 ; son relativamente complicados y susceptibles de tener averías.¡¡
Esto también se refiere a un aparato de avance, en el que el ¡

i
! grupo de avance que está alojado de modo corredizo vertical- | 
! mente contra fuerza de muelle, con un carro en una guia de 
:: cola de milano, prevista en el brazo extensible. ,

15 Esta conducción por carro no solo es costosa
en su fabricación, sino que tiene temblón el inconveniente 
de que el carro se atasca fácilmente en la guía de cola de iil: I

; milano, en lo que temblón debe tenerse en cuenta que, al en- j5] i
trar la madera en el aparato de avance, se ejerce un momento :i

20 de torsión sobre este, por el que el carro en la guía de cola j 
de milano se inclina da canto y por ello ocasiona un agarre. 
Además, en una carrera del grupo de avanoe se comprime el mué 
lie por el mismo importe, en lo que la tensión del muelle, y 
con ello la presión de los rodillos de avance, se modifica 

25 * considerablemente sobre la pieza de trabajo. i
Frente a estos aparatos de avance anteriormen- j
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te conocidos, el aparato de avance según el invento se carac­
teriza por una construcción especialmente simple y por ello 
de fabricación barata y tiene además la ventaja de que no es

j
delicado, es decir que trabaja satisfactoriamente,: j

5 En el aparato de avance según el invento,
i |

el estativo es oscilable alrededor de un eje dispuesto parar-
lelo a la dirección de avance de los rodillos de avance en
antagonismo a la dirección de compresión de los rodillos de j
avance contra un muelle, Al lado de la construcción simple

10 y robusta, este nuevo aparato de avance tiene además la ven-
! taja de que, en un movimiento vertical del grupo de avance,

se produoe solamente un movimiento angular muy reducido aire- i
! dedor del eje de basoulamiento, de modo que tambián el reco- ! 

: J  1
¡I rrido del muelle es muy pequen© en este movimiento de oscila- |: j

15 ción, quedando, por lo tanto, aproximadamente iguales la fueavi
za del muelle y por ello tambián la presión de apriete de los 
rodillos de avance.

En el dibujo se ha representado el invento ¡
|

a título de ejemplo, Nos muestra? i
i

80 La fig, 1 la v i s t a  general del aparato de !
avance, |

La fig, S una sección vertical según la lí- j 
nea II-II de la fig. 1. i

j

La fig, 3 una vista correspondiente a la 
85 fig. 1, del grupo de avance con una ejecución especial de la

j instalación de basoulamiento de inversión del bloque del mo- i 
! tor y transmisión desde la posición vertical a la horizontal, ¡

i
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La fig. 4 una vista del aparato segiín la 

; fig. 3 según la flecha IV.
La fig. 5 una vista desde arriba sobre el 

bloque de motor y mecanismo de transmisión.
según el dibujo, un motor eláotrico 1 con 

! un cárter 2 de meoanismo de transmisión y los rodillos de 
avance 3 impulsados por el motor, forma un grupo cerrado de 

: avance. En este se encuentran alojados rígidamente los ejes 
i de los rodillos de avance. Para la compensación de pequeras

; i: diferencias de grosor de las piezas de labor, los rodillos de 
avance están provistos de un fuerte revestimiento de goma, que 

!j muestra un grosor mayor s. El grupo de avance está soportado
¡I
i por un brazo extensible 4 horizontal, que esté unido con un 
estativo 5 por medio de un cárter 20, 21 en forma de cruz. 
Según el invento, ahora este estativo es oscilable alrededor 
de un eje 6 dispuesto paralelo a la dirección de avance de los 
rodillos de avance 3, contrariamente a la dirección de compré­

is sión de los rodillos de avance 3 contra un muelle 7. Por lo 
¡ tanto, según la fig. 1 se produce un momento í.í de giro hacia 
la izquierda respecto al eje 6, con el que al pasar las made­
ras los rodillos de avance 3 se prensan sobre la pieza de la­
bor con presión uniforme. Normalmente es suficiente el muelleo 

! en el grueso revestimiento de goma de los rodillos de avanoe, 
cuando, por ejemplo, en máquinas fresadoras pasan regularmente 

; maderas de igual grosor. Sin embargo, si se emplean maderas de 
i grosor desigual, o maderas que no sean planas en la superficie
i
de paso, el muelleo en el revestimiento de goma ya no es sufi-
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ciento, es decir que todo el aparato de avance gira al paso 
de maderas más gruesas, respectivamente en el caso de sobre­
carga, alrededor del eje 6, en lo que el muelle 7 no solo pro

l
duce la necesaria presión de apriete para los rodillos de 
avance, sino que también cuida que después del paso de la mar- : 
dera el aparato de avance siempre retorne de nuevo a la posl- , 
ción de partida representada. 21 muelleo es tan fuerte, que 
en la posición mostrada (posición de punto muerto) se asegu­
re un tiro de paso perfecto.

En la ejecución ventajosa mostrada, el eje 
de oscilación 6 está dispuesto, en el lado alejado del grupo | 
de avance 1 - 3, del estativo 5, entre un pie de estativo 8 
y una placa de base 10 atornillable sobre la mesa de la máqui­
na 9, mientras que el muelle 7 está dispuesto sobre el lado | 
del estativo 5 vuelto nacía el grupo de avance, entre un per- j 
no vertical 1S fijado en la placa de base 10 y un suplemento ! 
11 del pie del estativo 8.

¡
Para el refuerzo del pie del estativo 8 están j

idispuestos, adecuadauente a ambos lados del suplemento 11, |i
nervios 13 de refuerzo. ¡

De la fig. 1 se deduce que en un movimiento 
vertíoal de carrera del grupo de avance solamente se manifieis 
ta un reducido movimiento angular alrededor del eje 6, de mo­
do que tambión el recorrido del muelle 7 en este movimiento 
de oscilación es muy pequeño, es deoir que la fuerza del mue­
lle y entonces tambión la presión de apriete de los rodillos 
de avanoe 3 permanece aproximadamente igual.
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El aparato de avance según el invento no sola­

mente debe poderse utilizar en la posición mostrada en las 
figuras 1 y 8 con los ejes 14 de los rodillos de avance 3 
en posición horizontal, sino temblón en una posición del bl£ 
que del motor y del mecanismo de transmisión 1, 2, de tal 
modo que los ejes de los rodillos de avance 3 están vertical- 
íes, respectivamente oblicuos. El aparato de avance, está, 
por lfli tanto, provisto de una instalación de regulación que 
se describe en lo que sigue a base de las figuras 3 - 5.

En el cárter del motor 1 están dispuestos late­
ralmente dos ojales 15a y 15b, con los que el grupo de avance 
1 - 3  está enchufado sobre dos pernos 16a y 16b, que están 
unidos mediatamente con el brazo extensible 4. Un tornillo 17 
junto con un disco de base 28 hendido en 27, mantiene al gru­
po 1 - 3 sobre I o b  pernos 16a y 16b, Para colocar a este gru­
po en la posición, en la que los ejes 14 de los rodillos de
avanoe 3 están verticales, tendría qua hacerse oscilar a todo 
el grupo alrededor del perno 16a en la dirección de la flecha 
18 en la fig. 3. En este oaso, sin embargo, los rodillos de 
avance 3 vendrían a situarse directamente debajo del brazo 
extensible 4, de modo que no es posible una utilización para 
el empuje de avanoe de una pieza de labor. Para llevar los ro 
dillos 3 tambión en el caso de una posición vertical de sus 
ejes 14, a pequeña altura por encima de la mesa de trabajo 19,
el grupo de avance 1 - 3, despuás de aflojar el tornillo 17 y
despuás de sacar el disco 28, Be retira de los pernos 16, se 
gira por 180s y despuás se corre de nuevo sobre los pernos 16



de tal modo que el ojal 15a se sitáe sobre el perno 16b y el
ojal 15b sobre el perno 16a# si ahora se hace bascular al apa- ■
rato de avance 1 - 5 en la dirección de la flecha 1S, enton- !
oes se encuentran los rodillos 5, en posición vertioal de sus j

5 i ejes 14 de rotación, solamente poeo por encima de la mesa de
i trabajo, de modo que los mismos pueden atacar lateralmente en .

' E6
i¡ la pieza de trabajo. Mediante la instalación de aprieta, pue- ¡
j¡ de fijarse el grupo en esta posición. i

Para poder ajustar la posición de los rodillos!
■¡10 i, de avance 3, el grupo de avance esta alojado oscllablemente
- alrededor de un eje vertioal A-A. 31 eje vertical A-A está fo£j

i
mado por un perno 22, que es susceptible de apretarse fijamente!¡ !'' I

| con un cárter de apriete 23. 31 cárter de apriete 23 está co- ' 
>, rrido sobre el brazo extensible 4. Desde el brazo extensible 

15 : sobresale un perno 24. En el cárter de apriete están dispues- |I
tos lateralmente tomillos 25, que se apoyan en el perno 24. •
Con estos Tomillos puede girarse el cárter de apriete 23 re- j

í
lativamente al brazo extensible 4. ¡

1í■¡ !i1 i

¡i

I
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La presente patente de Invención comprende

las siguientes reivindicaciones: !i
1. - Aparato de avance para máquinas para tra i~  i

bajar la madera, compuesto de un estativo a fijar sobre la i 
mesa de la máquina, un brazo extensible horizontal y un grupo 
da avance apoyado en este compuesto del motor, mecanismo de 
transmisión y rodillos de avance, que muestra rodillos de avancie 
alojados rígidamente y que está dispuesto de modo movible en 
su altura contra la fuerza de un muelle, caracterizado porque ¡
el estativo es oscilable contra un muelle alrededor de un eje, i¡
dispuesto paralelo a la dirección de avance de los rodillos de ! 
avance, en antagonismo a la dirección de compresión de los ro- : 
dilíos de avance.

2. - Aparato de avance segón la reivindicación i 
1, caracterizado porque el eje de oscilación, en el lado del i 
estativo vuelto alejado del grupo de avance, está dispuesto j 
entre un pió de estativo y una placa de base atornillable sobre! 
la mesa de la máquina, y el muelle en el lado del estativo vue¿ 
to hacia el grupo de avance, está dispuesto entre un perno ver-; 
ti cal, sujeto en la placa de base, y un suplemento del pió del ji
estativo. |

3. - Aparato de avance segdn la reivindicación j
¡

1, caracterizado porque el grupo de avance está provisto de j 
dos ojales, dispuestos en dirección paralela al plano de los j
ejes do los rodillos, y están unidos con el brazo extensible i
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dos pernos horizontales paralelos al plano de los ejes de los 
codillos» sobre los que puede enchufarse el grupo de avance 
alternativamente con los ojales en dos posiciones giradas por 

•' 180 B, siendo además oscilable alrededor de un perno y están ' 
íj previstos raedlos para segurar el grupo sobre los pernos y me-i j
'! dios de apriete para sujetar fijo el grupo.

4.- Aparato de avance según la reivindica­
ción 3, caracterizado, porque los pernos están unidos con el 

j! brazo extensible por medio de un cárter de apriete, que hacei
posible tanto un basculamiento del grupo alrededor del brazo
extensible, como también alrededor de un eje vertical, res- !

¡! pectivamente de un perno vertical. !i ¡  ■
j¡ 5.- Aparato de avance según la reivlndicar-

ción 5, caracterizado porque el perno es susceptible de apre-i. 1
tarse fijamente en el cárter de apriete, corrido sobre el ex- i 

: tremo del brazo extensible, y el cárter de apriete es sus-
¡

ceptible de girarse respecto al brazo extensible mediante tor-‘
i ' 1

! nillo3 de regulación, que se apoyan en un vástago perpendicu- !:i
|| lar al brazo extensible.
I' 6.- Aparato de avance para máquinas para tra

¡, la “adera-
Según se describe y reivindica en la presen­

il te memoria descriptiva y se ilustra con los dibujos que a la 
|l misma se acompañan. Y que consta de nueve hojas foliadas y 
1 escritas a máquina por una sola de sus caras.
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