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Este invento se refiere a mecanismos de 
arrollamiento para calles eléctricos, mangueras y otros 
elementos flexibles alargados.

A menudo es conveniente poder arrollar o desa-
5. mollar un cable eléctrico, una manguera u otro elemento



o manguera esté fijo, no haya acción de torsión produ­
cida en el otro extremo al enrollado o desenrollado.
Como es evidente, si un cable manguera o similar se 
arrolla o desarrolla sencillamente en un tambor fijo, 
o cara retirarlo de él, el extremo del cable o manguera, 
estará fijo donde se une al cable, pero le-, acción de 
arrollado o desenrollado producirá un movimiento de 
torsión en el cable o manguera en el punto en que 

10. abandona el tambor. Si, por el contrario, el cable o 
manguera se arrolla o desarrolla haciendo girar el 
tambor, no habrá fuerza de torsión en dicho cable o 
manguera donde sale del tambor, pero el extremo que se 
encuentra en el tambor girará desde luego con éste. Si 

15. es preciso realizar una conexión eléctrica, como en el
caso de un cable, habrá de hacerse por medio de escobillas 
y anillos rozantes, mientras que en el caso de una 
manguera para el suministro de líquido, por ejemplo, 
habrá de disponerse algún tipo de empaquetadura o conexión 

20. impermeable ai líquido, para que este pueda circular por 
el interior de la manguera. El problema de disponer un 
mecanismo de arrollamiento tal que un extremo del ele­
mento flexible permanezca fijo durante el enrollamiento 
o el desenróllela!ento (de tal modo que resulten innece- 

25. sanios los anillos rozantes o las empaquetaduras rotativas, 
o similares) consiguiendo al mismo tiempo que el elemento 
flexible no reciba torsión al desenrollarse del cable 
o al enrollarse en el mismo, de solución difícil. Este 
invento trata de resolver este problema de un modo mecá- 

30. nicamente conveniente y económico.
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De acuerdo con este invento, mi mecanismo para 
arrollar un cable, una manguera u otro elemento flexible 
alargado, comprende recipientes rotativos y no rotativos
para el citado elemento flexible, medios para conducir 
el elemento flexible al recipiente rotativo y desde 
éste al recipiente no rotativo, medios de enrollamiento 
preparados piara ajustarse en el elemento flexible donde 
éste se desplaza entre los dos recipientes, con objeto
de enrollarlo con respecto al recipiente no rotativo, 
y medios para hacer girar simultáneamente el recipiente
rotativo a una velocidad tal con respecto a la de los 
medios de enrollamiento, que el elemento flexible se 
enrolle simultáneamente con respecto a los dos recipientes, 
con una torsión total nula.

Con preferencia amibos recipientes son tambores, 
aue rueden estar helicoidalmente ranurados pare, recibir
el elemento flexible cuando se enrollan los mismos.

De acuerdo con una característica de este
invento, un mecanismo de arrollamiento pare, un cable, 
manguera u otro elemento flexible alargado, comprende 
dos tambores coaxiles, prácticamente del mismo diámetro, 
uno rotativo y el otro no rotativo; medios de- enrolla­
miento que contienen un par de guías, una adaptada para 
conducir el elemento flexible fuera y hacia el tambor 
no rotativo, y la otra, dispuesta para conducir dicho 
elemento hacia el exterior y sobre el tambor rotativo; 
medios para, hacer girar los medios de enrollamiento 
alrededor del eje común de los dos tambores y para 
mover simultáneamente dichos medios de enrollamiento 
en sentido longitudinal del eje común, de tal modo que
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las dos guías sigan trayectorias paralelas predeter­
minadas y helicoidales alrededor de dicho eje; medios 
para hacer girar el tambor rotativo a una velocidad 
doble de la que tiene los medios de enrollamiento en 
su rotación; y otra guía preparada para conducir.el 
elemento flexible al exterior y sobre el tambor rota­
tivo; esta guía últimamente citada está preparada 
para moverse en la dirección longitudinal de dicho eje 
sin girar a su alrededor, a una velocidad doble del 
movimiento longitudinal de los medios de enrollado.

Los tambores pueden estar helicoidalmente 
ranurados con hélices del mismo paso que las descritas 
gnr las guias*

Con preferencia, las guías son poleas de 
garganta, de desplazamiento libre, con ejes de rotación 
perpendiculares al eje común de los tambores.

11 movimiento longitudinal de la guía, ulterior 
puede obtenerse por medio de una impulsión positiva 
de la misma. En una construcción de esta naturaleza, 
el movimiento longitudinal de los medios de arrollamiento, 
se obtiene por un elemento en forma de tuerca que forma 
parte de los mismos y se ajusta en una. varilla, fija, 
roscada y axilmente dispuesta, y el movimiento longitu­
dinal de la guía ulterior se obtiene por un elemento 
tipo tuerca cuya rotación se impide y que se ajusta, en 
un árbol axilmente dirigido y roscado, que gira con el 
tambor rotativo. Sin embargo, no es esencial (aunque 
si preferido) disponer una transmisión efectiva para 
dar lugar a un movimiento longitudinal de la guía 
ulterior, dado que dicho movimiento puede obtenerse a30
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causa de la acción del elemento flexible mientras se 
arrolla en el tambor rotativo o se desarrolla del 
mismo, desviando la mencionada guía ulterior en una 
dirección longitudinal en un caso y dejándole libre
en el otro.

De acuerdo con otra, característica de este
invento, un mecanismo de arrollado para cable, manguera 
u otro elemento flexible alargado, comprende un tambor 
rotativo y otro no rotativo, uno de los cuales está en 
el interior del otro; medios para el arrollado entre 
los dos tambores y dispuestos para girar alrededor del 
eje común, a una velocidad en relación fija y predeter­
minada con la velocidad de rotación del tambor rotativo; 
medios que conducen el elemento flexible alargado a 
través del tambor exterior envolviendo los medios de 
arrollado y hacia el tambor interior, y medios ¿.ara 
conducir dicho elemento a arrollar en el tambor rotativo
o para, retirarlo de éste, mientras dicho tambor gira; 
la relación de velocidades entre la rotación del tambor 
rotativo y la de los medios de arrollado es tal que dicho 
elemento flexible se enrolla simultáneamente con respecto 
a los dos tambores, con una torsión total nula.

terístic
un una construcción preferida de esta carac- 
del invento, los mencionados de arrollamiento

están constituidos por un anillo de poleas de guía
dispuestas en forma 
a un tambor interno

de ruedas satelitarias con respecto 
no rotativo; el anillo menciona,do

puede .overse axilmente con respecto al tambor mencionado
y en el inuerj.or de un.tambor externo rotativo y ser 
accionado desde este; el elemento flexible atraviesa el



tambor externo, luego rodea el anillo de poleas y 
finalmente se dix-ige, hacia el interior a. la periferia 
del tambor interno no rotativo, cae puede ser hueco, 
convenientemente, y el elemento flexible dirigirse 
axilmente a su través, a continuación y con ayuds. de 
medios qr.e comprenden una polea de guíe, libremente 
notnuivíL..., mov.il jm'Eú-ela,mente al eje dol "csnoor, a. Is.
eriferia del tambor rotativo y desde éste, a través 

de un orificio del mismo y con ayuda de los .medios de 
arrollado, al tambor interno que se mueve axilmente 
con dichos medios, un esta construcción, debido al 
hecho de que el radio de curvatura, del elemento flexible 
sobre el tambor interno es muy inferior al radio de 
curvatura sobre el tambor externo, se prefiere disponer 
el elemento flexible citado en dos pedazos o secciones 
de diámetros distintos, y unirlos por una caja, de 
conexión adecuada sujeta al tambor externo en el punto 
en que el elemento flexible lo atraviesa.

'listo invento se re recenta los dionj s;
esquemáticos adjuntos, en los que las figs. 1 y 2 repre­
sentan, en lorma simplifrcaua, las partes es. noiales
de una construcción; ésta se representa proyectada 
sobre planos perpendiculares entre sí, y las figs. 3 á 
6 muestran esquemáticamente una modificación de dimensio­
nes totales más reducidas; las figs. 4 y 6 son vistas 
en pierios perpendiculares a las figs. 3 y 5.

Con referencia a las figs. 1 y 2 se supone 
que el elemento flexible alargado a. arrollar en el 
mecanismo de arrollado y a retirar del mismo, es un 
cable eléctrico 1. Un extremo de esto cable está sujeto



y provisto de un conector 2 de cable, fijo. Al cable 1 
se lo hacen dar una o dos vueltas alrededor de un tambor 
fijo 3 que se -representa de periferia lisa., pero que 
convenientemente puede tener su superficie curva pre­
parada con una ranura helicoidal para recibir el cable 
oro se arrolla, en forra do hélice con espiras adyacentes 
en contacto, En el eje del tambor fijo 3 se dispone 
una. varilla, roscada 4 que so representa prolongada al 
interior de otro tambor 5 coaxil con el tambor 3, y 
del mismo diámetro. Análogamente al tambor 3, el tambor 
5 se representa de superficie lisa, pero su superficie 
puede tener una ranura helicoidal para recibir el cable.

Al tambor 5 es rotativo y puede estar conve­
nientemente dotado de apoyos o cojinetes sostenidos 
en una prolongación de la varilla, roscada fija 4. La 
rotación del tambor 5 alrededor de su eje, se consigue 
por cualquier medio corveniente, indicado por un motor 
eléctrico 6 que inpulsa al tambor 5 a través de una caja 
de engranajes 7 y de engranajes 8 y 9. El rotor 5 acciona 
también, por medio de engranajes Re la caja 7, otra 
rueda dentada 10 alargada, que engrana, con un anillo 
dentado 11 cuyo eje coincide con el eje común de los 
tambores 3 y 5. El anillo dentado 11 es el elemento 
impulsor de los medios de arrollamiento representados, 
ciu.e comprenden un nar de goleas ace.nals.das 12 y 13 que 
pueden girar libremente alrededor de ejes perpendiculares 
al eje común de los tambores y que están sostenidas por 
una barra de sujeción 14 sujeta, al anillo exterior 
dentado 11. La barra 14 forma cuerpo con un brazo radial
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15 m e  termina en una tuerca 15 o.copls,da cj la. varilla 
ro jeada 4. *in las dos firuras el arillo dentado 11
se representa cortado cara .oler apreciar la tuerca 16. 
Cono se comprenderá cuando el notor 6 impulsa la rueda 
dcútada cor medio de la caja de engranajes 7, el anillo 
11 gira con las poleas do guía 12 y 13 y su estructura 
asociada 14, 15, 16 alrededor del eje común de los dos 
tautores. Al uisj.no tiempo se realiza un movimiento en 
dirección paralela al eje común, a causa de la tuerca
16 roscada en la varilla 14.

31 cable 1 sale del tambor fijo 3'por encina
de la polea de guía. 12, y pasa por debajo de la golea
de ..nía 13, al tanbor rotativo 5, 31 paso de la rosca
do la venilla 4 se elige de tuL modo, con respecto al

30.

diámetro del calle, que la trayectoria helicoidal seguida 
por el eje de la polea 12 alrededor del eje del tambor 
3, hará que el eslíe se arrolle en dicho tortor en. 
una lobina helicoidal con espiras adyacentes en contacto.

ti cable 1 abandona el tambor rotativo 5 por 
encina de una polea ulterior de guía 17 libre para girar 
alrededor de un eje perpendicular al eje común de los 
tambores. La polea 17 está sostenida por mía barra de 
soporte 18 a la que está acoplada, por medio de un 
orazo radial 20; una tuerca 19 se acopla cu un árbol 
roscado 21 del eje del tambor 5 y que gira con él. La 
tuerca. 19 se impide que gire, aplicando cualquier medio 
conveniente, por ejemplo una deslizadera 22 sostenida 
por el oraso 20 y que resbala sobre una barra fija 23.
Las relaciones de engrane de las dos transmisiones 
proporcionadas por la caja de engranajes o marchas 7,
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a las ruedas dentadas 8 y 10 respectivamente, son teles
o arr. 1 <na rotación del tambor es doble de la velocidad
de rotación de los .medios de arrollamiento 11 á 15, 
alrededor del eje de los tambores. Toda la disposición 
es tal, y los pasos de las roscas de los tomillos de
los! elementos 4 y 21 s on d e tal naturaleza que cuar
el motor 6 se mueve en una diretno ion u otra, el cal
1 s¡G nnnOÍEn 0 GG desarrolla de los tamboras 3 y 5
!o íj ti G11 G OÍ mi. íolILes de masoS á(3 caon una o.e ellas
Gil contacto. Es evlíente que no se com.unica torsióa
al puna al cable 1 cuando abandona el tambor' 5, a pesar 
de que el conector 2 del cable esté sujeto.

bn la construcción más reducida que se 
repros on*ja en las figs. 3 8- 6 (en das que las f ijgs. 4, 
5 y 6 son vistas incompletas simplificadas) existe un 
tambor fijo en el inferior de un tambor rotativo 
externo sobre el que se arrolla el cable y del que 
puede extraerse éste, evitándose la torsión mediante 
el empleo de una longitud de cable -con preferencia, 
como se indica de menor diámetro que el arrollado en
el tambor externo- que se arrolla y se desarropa del 
tambor interno, pero que no penetra o sale de la estruc­
tura en conjunto.

Con mayor detalle, el cable penetra en el 
mecanismo desde la parte inferior y se dirige, como se 
representa en líneas de trazos, en dirección ascendente 
por el eje central hueco 24 del mecanismo, hasta la 
parte superior de una polea de guía 25 que puede girar 
libremente alrededor de su propio eje, pero por lo 
demás fija, y desde ella alrededor de una segunda polea
de guía 26 que puede girar alrededor de su propio
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eje y puede también desplazarse en una dirección paralela 
al eje, sostenida en una deslizadera 27 susceptible 
de resbalar sobre una varilla de guía 28. Desde la 
polea de guía 26, el cable se coloca alrededor del tambor 

5. rotativo 29, que se hace girar por un motor de acciona­
miento 31. Así, cuando el motor gira en una dirección 
u otra, el cable 1 se arrolle, o desarrolla del tambor 
29, la corredera 27 asciende o desciende a lo largo de 
la varilla de guía 28. Si se desea, puede ascender y 

10. descender por ejemplo por un tornillo de desplazamiento 
o,justado en une tuerca de le. corredera 27, pero cuando 
el tambor 29 está helicoide.lme.nte ranurado, como se 
representa en la fig. 3, generalmente será innecesaria 
la impulsión directa a la corredera.

15. 01 cable 1 se sujeta 'al tambor 29 en el extremo
inferior, donde por medio de una caja de unión adecuada, 
(no representada, separadamente) se acopla a una sección 
de cable la de menor diámetro, que atraviesa el tambor 
mencionado. El punto en qne se unen entre sí las dos 

20. secciones de cable, lleva la. referencia 32 (ver fig.5).
En el interior del tambor 29, el cable la pasa por 
encima de un mecanismo de arrollado constituido por un 
anillo de poleas sacelrtarras 33, cada una de ellas 
libremente rotativa alrededor de su propio eje; el anillo 

25. se hace girar en conjunto alrededor del eje del mecanismo 
completo, y simultáneamente se desplaza en dirección 
paralela al eje. La impulsión del anillo de ruedas sate- 
JLitarias alrededor del eje y paralelamente al mismo, 
se consigue por medio de engranajes 34 y de roscas con- 

. ductoras 35.30
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ti cable la, finalmente, asciende cobre un 

tambor 36 no rotativo, coaxil con el tambor 29 y que se 
nueve axilmente con el anillo de poleas satelitarias, 
por los tornillos 37* 13. cable la se sujeta (por medios 

5. no representados)al tambor 36 cerca de donde se pone 
en contacto con él. La transmisión de engranajes al 
anillo de poleas satelitarias, se elige, con respecto 
a las relaciones de loe diámetros de los dos tambores 
29 y 36 para obtener moa relación de velocidades tai 

10. Que, cuando el cable 1 se desarrolla del tambor 29, el
cable la se arrolla en sentido contrario sobre el tambor 
36, a una velocidad tal que no se comunica torsión al 
extremo interior del cable la, que solamente asciende y 
desciende de tal modo que puede llevarse a cebo la,

15. conexión permanente sin contactos de anillos rozantes
con el cable 1, a troves del cable la, desde su extremo 
interior.

bl funcionamiento se comprenderá más fácilmente 
de 1¿., descripción siguiente en la que los números de 

20. vueltas se hacen figurar por vía. Re ejemplo. Supóngase
que, cuando el aparato se halla en la posición correspon­
diente a un extremo de su cerrera de movimiento, existen 
13 vueltas de cable 1 sobre el tambor 29, y 4 vueltas 
de cable la alrededor del sistema de poleas satelitarias, 

25. sin ninguna vuelta sobre el tambor interno 36. Supóngase 
ahora que el motor 31 se excita para hacer girar el 
tambor externo 29 en una dirección para, desenrollar el 
cable 1 del mismo, que por tanto se nueve hacia abajo 
a lo largo del eje. 31 sistema de poleas satelitarias 
girará a una velocidad diferente, inferior, elegida de30
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tal modo cae, al desarrollarse las 13 vueltas de.u 
tambor 29, las cuatro vueltas del sistema de -oleas 
satelizarías se desarrollan y ce arrollan 9 vueltas, 
e.a sentido contrario, en el tambor 36. 11 efecto de 
torsión del desarrollo de las 13 vueltas del tambor 29, 
se anule, por tanto por la retirada de las cuatro vueltas 
del sisteme, de poleas satelitenias, y el arrollamiento 
de las 9 vueltas en sentido contrario, en el tambor 36.

Si el movimiento añil 'del extremo interno del 
cable la resulta inconveniente, puede eliminarse dispo­
niendo medios para mover e.L tambor externo axilmenve 
la misma cantidad, al pirar. Sin embargo, en general, 
se ¡referirá no acoplar el mecanismo necesario para 
llevar esto a cabo, y permitir el movimiento axil del 
extremo interno del cable la pae puede ser muy flexible.

i 0

30.

Descrita suficientemente la naturaleza del 
invento, así como la manera de realizarlo en la práctica, 
debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente 
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle, 
evj. cuanto no enteren su principio fundamental. uambién 
se hace constar uso el invento corresponde a una solicitud 
de patente presentada en Inglaterra-con fecha 27 de 
Octubre de 1958 nS 34.365/58 acogiéndose por lo tanto, 
a los beneficios pus conceden los Convenios Internaciona­
les en vigor y siendo lo ose constituye la esencia del 
referido invento y por lo que se solicita Patente de 
Invención por 20 anos en IJsuaha: ''Perfeccionamientos en 
mecanismos para el arrollamiento de elementos flexibles 
alargados"; caracterizándose por lo siguiente:



1 3 nndeccionericntos en rscanisros pa.ra, 
el enrollamiento ¿Le elnientoe flexibles alaryados, 
care.cterizados ^or coe-Lprander recipientes rotativos 
y no rota,tiros rara el elenento flexible; radios _.,ara 
conducir dicho elerento c.l recipiente rotativo y desde 
éste al recipiente no rotativo; radios de arrollara.ento 
jV-e_r.rados pava ajustarse en el elcrento flexible cuando 
éste se desplaza entre los dos' recipientes, ñera enro­
llarlo con respecto al inclínente no rote,tiro, y radios 
_e.ro, hacer _iiv,r sisnltánea,.ente el reci¿,d.e,nte rotativo 
a una velocidad tal, en relación con la velocidad de 
los redios de arrollarierto, spe el. elerento flexible 
se arrolle sirultá<ncarente conie.e_.;ccto a los dos 
incidentes, con une: íjcrsiór. total nula. '

23.- 1"cr f e c c icirai isnt'os , seyún lo co,_cci:dce.do 
en le. reivindicación is, caracterizados poreuso los dos 
reci;,:iee!.t,.n son dadores.

33 laerf ecciornasaentos, caracterisados _or 
co ..prender dos ts.fnres coaxiles prácticas.ente ¿e 
diá,estros Iguales, uno rotativo y otro ao rotativo; 
uedics de arrolleaelento p ..o cose renden un _ar de puías, 
une, .. reparada reve, retirar el eloaento flexible del 
t.aJjor no rotativo y _r.ra enoplarlo al ríen, y la otra 
¿Lis;.resta pnra rets.rar lleno olexento del tasbor rotativo 
y e. copiarlo al rismo; nedios „.ere, ¿eacer yirar los .sodios 
i.e e.yroll:nj.ieat"o alrededor del eje cortan de loe dos
¿.o.¿nres, y .aera, desplazar slrultánearonte dichos radios
de arrolnriento e.n dirección lonpitudinal del eje 
coamn, de tal rodo _ue ¿sos dos avíen si^an ¿mes hclicoi- 
dsdLoB __ árdelos y j,redcteur.Aiados alrededor de dicho 
eje; srdios y-ara hacer .airar el tadoor rotativo a una
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vclocidad doble de

25.

velocidad de rotación de los .medios 
de arrolle eei.enio, y otra -raía re;,, arada y ara retirar el 
olaacato flexible del tambor rotativo y para llevarlo 
e, él; le yuía u.ltñ-a,.rente citada mtú .re. arriada r ara 

5- desplazarse en la dirección longitudinal de 'dicho eje
sin rotación e. su alrededor, a una velocidad doble del 
-ovi..¡lento 1 ougit udiual de los medies de arrollamiento.

js.- pcrfecciorn.iiontos, so¿;óh lo especificado 
en lui ipeivindico.ción 3^, coracterizado ^or ,. e las guías 

10. son ..oleas libremente rotativas con ejes de rotación 
_,or, endientares al eje común de los tambores.'

52.- 1 erfeccions.m.i.entos, según lo esj_.ecificado 
en la r e i v ind i c a c i ó n 3- ó 4-, c ar s, eterizados porque el 
movimiento longitudinal de los erodios de arrollamiento 

15. se obtiene por una tuerce, que forra _,..srte de los vimos 
y so ajusta en una varilla fija roscada y axilmente 
dr secresta.

62.- Perfeccionamientos, caracterizados por com- 
reoder un tambor rotativo y otro no rotativo, uno de los 

20. cuales es coaxilnente interior al otro; medios de arro­
llamiento entre los dos tambores y dispuestos ...ara virar 
alrededor del eje común a mía velocidad en relación fija 
y ^.redetorminada con la velocidad de rotación del te..tibor

.y el ele.n!.ento flexible y alar 
¡rior, por vueltas sobre los 

medios de arrollamiento, al tambor interior, y medios 
para conducir dicho elemento, a arrollar o a desarrollar 
del tambor rotativo, cuando éste gira: la relación de 
velocidades entre la rotación del tambor rotativo y 

30. la rotación de los medios de arrollamiento, es tal que

rotativo; medios ; COI'id'
gado a través del tambor e.



el cJmuoato flcnitli ie amolle, s.m:.ultá̂ es .ente con 
res, ocio 0'. los LÍ.os tmborei con una torsión total 
aala.

7^.- ierfocelo;.i.i.oitos, leyim lo oes ecifico.do
5* c.i.; lo. reivindicación 65. cars.ctirisados orquo; los

. ssdio;:. do ;srrolla;im:.to oité:" cmitituíi.oi _or un 
rodillo G.e pololos do suía dis_̂ acste. om forom :1o rondas 
.s....telitarias coi. resyicim' i un taelmr interior no 
rootoilvo: ol millo L..cnciomdo puede issvirse mil 'ente 

10. c m  respecto a dicho ii ;.lor y os ol rnmrior de un tmbor 
oiberuo ro*i e.tivo, y accionarse desde éste: 'ol el monto 
fien!;sle misa a. través del tambor exterior, luc¿;o 
rodea el millo de soleas y fináis.ente so Gíreye al 
isiterlor del tumor inícrao no rotic.tivo.

15. 8S„- Inrfocoions,.,lentos, seiún. lo si ̂  cificado
o;s iL. reivindicación 7^, carnet.misados yoriyi. el ole- 
i.c..to ..dormía m  oesdisoi milio.s.te i l;ravói del "Lamber 
.1.'. ., :.,rno, luo^o . or medios os o cosnrenden ua;s. loloe, 
de ..mía móvil nraloliLsesio al eje del tambor, sobre ol 

20. tmbor rotativo y a coitimsm.ción a través do un le.ladro 
de este tambor y por los medios de arrollmlenlo al 
tmlor interno pie sn nueve milneiite con los medios 
de arrolla.a.iento.

ye.- ierfoccionmientoe, seyún lo espocifi-
25. ce.do em cus.lpu.iora de la.s reivj.ndicacionos 63 á 83,

carnetei'isados ĵorque á.elei.snto floiñble está f'on.sado 
m r  dos secciones de diámo'.ros distintos unidos en o 
cerca de donde aquél 10 0.100:10: el tambor oilerno mra 
e,copiarse a los medici de arrollamiento y al tadbor 

30. interno; la lonyitud que se acopla en los citados medios



- 1

al te... ñor

.25244
ae arrolla,aléalo y al la,.aor interno es 1c diáeetro 
Interior de le:, oirá sección.

IOS.- iei'feccicneaaien'uos en e.iecanisa.os rara 
el arrolla:.,Líenlo le eleaenlos fleLLallcc alar/jados; lal

e.enoria e ilustrado en los adjuntos dibujos.
Osle aieroria consta de diez y seis hojas 

escritas a máquina yor una sola car^. ̂
he.drid,

. InLRCONI'SÍWlRELlSS hplEGRáPII 
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