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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad consiste
en un nuevo apilador de cajas,palés y similares, especial-
mente ideado para su utilizacién en un proceso de manipu-

laciftn o tratamiento de frutos.

Con este sistema de apilado automatide’

se evita el apilamiento manuai, ya que la manipulacibn. en to-
do =1 proceso es automidtica, desde que la caja es dejadd en

el transportador de alimentacién hasta que la carretilla

.0-.’-
ragg-

portador de evacuac.i6n,

elevadora viene a recoger las cajas ya apiladas al t

Con el fin de facilitar 1la explicacQOnzse
acompafia a la presente memoria descriptiva de una ldmina
de dibujos en la que se ha representado un caso de realiza-

cibn, que se cita a ti{tulo de ejemplo.

En los dibujos:

La figura 1: corresponde a un alzado lateral
del apilador en el que se aprecia el sentido de entrada de
las cajas o de élimentacibn expresado por una flecha comn la
1etra‘"E" y el sentido'de salida de las cajas ya apiladas
o de'evacuacibn expresado por una flecha con letra ngn,

la figura 2: corresponde a un alzado frontal

del apilador,

La figura 3: corresponde a una vista de al-

zado del elemento alzador.
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La figura 4: eorresponde a una vista del

soporte del transmisor por cadena y pifi6bn dentado,

La figura, 53 corresponde a una vista de

la sujecciftn del soporte del eje transmisor.

Ia constitucit6tn y funcionamiento del apila-

siéuien-
te: ) .' "- o.

En la Figura 1 vemos que por "E" emptran

* 00
>

dor con arreglo a los dibujos que se adjuntan es la

las cajas y por "S" salen ya apiladas,

Consta de un bastidor -1~ elemenﬁb-hysten-

tante de los mecanismos del apilador. Lo

Cuando el sistema de alimentacién’.(pné repre
sentado en los dibujos situe la caja en posicifn centrada
con respecto al bastidor -1-, el detector de masas o célula
fotoeléctirica situado en la parte inferior del bastidor ~1-

o tal efecto y no representado en la figura, da sefial al mecaw~
nismo alimentador para su detenciétn.,

El conjunto apilador propiamente dicho -
estd formado por un par de elementos.alzadores -2~ dispues-
tos a la misma altura y simétricos reSpécto al eje princi-
pal en la Figura 2, en los cuales se ha dispuesto dos cuiias
alzadcras -3- en cada elemento alzador -2- con el fin de
coger a la caja por debajo para elevarla,

Una vez levantada la caja hasta una altu-

ra que permita el paso de la siguiente caja, mediante el fi-
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nal de carrera -4~ pulsado por el patin de paro —=5- dis-
puesto en el elemento alzador -2- a tal f£fin, ordenari 1la
detencifn del moto-reductor -6~ que transmitia la eleva-

cifn por medio de una cadena al elemento alzador =2-,

Al mismo tiempo, el final de carrera ~4-

daré sefial de arranque al mecanismo de alimentacibn:'i]:hé

dard entrada a la segunda caja hasta estar en la mismé.

posicién que la primera caja, momento en el que el detec-

tor de masas situado en la parte inferior del bastidor, dara

sefial de parada al mecanismo alimentador y dara sefial iy

bajada al elemento alzador -2- y comenzari el descensd‘de

la caja, { }

L

La  primera caja se apoyard en la segunda
formando una columna,

El elemento alzador -2~ seguird bajando, al
mismo tiempo que las cufias -3~ giraran en sentido ascen-
dente ya que estdn articuiadas de forma que no pueden girar |
hacia abajo mds alld de la horizontal, posicién que refle-
ja la figura 2, y hacia arriba hasta 1la vertical,quedando
paralela al bastidor; por lo tanto solo tiene un dngulo de
giro de 90 grados.

Seguird bajando el elemento alzador -2~
hasta que el patin de paro -5~ pulse el final de carrera
inferior con 1o que detendri el descemso de dicho elemento

alzador -2- y la cufia -3~ ya se haya abatido en posicifn
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horizontal por haber dejado de apoyarse en 1la caja y estard

en condiciones de volver a repetir la misma accién elevadora.
Una vez se tienen apiladas un nfmero determinado de

cajas, un detector de masas colocado en la parte superior del

bastidor =1~ y no representado en la figura dari sefial al

sistema de evacuacibn, por lo que una carretilla elevadora

podrd coger la pila de cajas y retirarla,

ve,,
. L )
eat*”*

El modelo dentro de su esencialidad podra ser-lleva-

do a la prictica en otras formas de realizacibén que difie-

ran en detalle de la indicada a tftulo de ejemplo e&dié

descripcibén y a las cuales alcanzarid igualmente 1la ﬁrbtbc-
cibn que se recaba. Podrd pues, construirse en cualquier
forma y tamafio, con los materiales mas adecuados, por que-

dar todo ello comprendido en el esﬂ!ritu de las reivindi-

~aciones,

= . =

REIVINDICACIONES

Descrito el objeto y utilidad de la presente inven~
cibtn lo que se declara como no divulgado ni practicado en
Espafia , comprende las siguientes reivindicaciones,

1.~ Apilador de cajas, palés y similares, perfeccio-
nado, caracterizado esencialmente por estar comnstituido por
un bastidor soporte de los mecanismos del apilador, y que

comprende un conjunto apilador propiamente dicho integrado
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por un par de elementos alzadores dispuestos a la misma
altura y simétricos respecto al eje de simetria del basti-
dor, y en cuyos elementos existen sendas cufias alzadoras

que tienen como misifn el agarre de la caja por su base

inferior para su elevacibn; porque el bastidor presenta

un final de carrera que ordena la detencibtn del mot&%}e-

ductor transmisor de la elevacifn del alzador, y cuye, final

de carrera es pulsado por un patfin de paro dispuesto en

8 e
L]

el referido elemento alzador; porque el citado final de

carrera estid situado a una altura tal que la detenciéh’,

O...

- del alzador permita el paso a la caja siguiente sumgﬁéétra-

da por el sistema de @limentacibn; porque el'referf¢?:fi-
nal de carrera emite la sefial de puesta en marcha del meca-
nismo de alimentaciém que da entrada a la segunda caja has-
ta disponerla en la misma posicién que la primera; por
preverse un detector de masas situado en la parte infe-
rior del bastidor que émite la sefial de paro al mecanismo

alimentador, cuando la segunda caja se encuentra en posicién

y genera la sefial de bajada del elemento alzador que rea-
lizard el descenso de la primera caja hasta su apoyado so-
bre la segunda, formando columna; y porque las cufias del
elemento alzador estan articuladas para permitir su bascu-
lado desde 1la posicibn limite horizonatal a la posiciéh

vertical, segdn un 4ngulo de giro de 902, lo que permite

descender a dicho elemento alzador hasta que el patin de
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paro pulse el final de carrera inferior, deteniendo el des-
censo de dicho elemento alzador y recuperando las cufias

su posicibn horizontal, quedando en condiciones de repe-

tir la accidn elevadora,

2.~ Apilador de cajas, paiés y similares perfeccionado.

Seglin se describe y reivindica en laoérésen_

te memoria descriptiva que consta de 7 hojas foliadds y

escritas a

midquina por una sola cara, -t
Madrid, a 4 A6L 1008 '
- . "/iy LK)
P \ '// ” *. :. o.
N

‘....
mc.
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