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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se re fie re  a motociclos 

con suspensión posterior de horquilla oscilantes.

El invento se re fie re  particularmente a un

motociclo que tiene un armazón, una suspensión de rueda#

posterior que comprende una horquilla montada girato^'í^**;

mente sobre una espiga de pivote transversal comportada^

por el armazón, y medios de suspensión elásticos y m̂ &L.e.s
• • •

amortiguadores interpuestos entre la  horquilla y e l 

zon. .

El objeto del presente invento consiste en 

proporcionar un motociclo con una suspensión posterior del 

tipo antes indicado que resu lte particularmente f ia b le ,  

robusta y económica, y que permita una aprecieble reducción 

del peso no suspendido del motociclo, en comparación con 

las  suspensiones posteriores convencionales de este tipo 

en donde los medios de absorción de impacto comprenden, 

por lo  general, uno o dos amortiguadores telescópicos 

oleodinámicos u oleoneumaticos articulados por un extremo 

de la  horquilla y por e l otro extremo a l armazón.

Por consiguiente el presente invento propor­

ciona un motociclo que tiene una suspensión posterior del 

t ip o  antes indicado que se caracteriza porque los medios
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5.

10.

absorbedores de impacto comprenden un absorbedor de impacto

hidráulico g iratorio  que tiene su eje paralelo al perno

de articulación de la  horquilla e incluye un miembro

f i jo  fijado  a l armazón y un rotor impulsado en giro con

respecto a l miembro f i jo  por la  horqu illa . t;J*.

•  •  •

En este descripción e l termino "absorbedor
*  •  •• •••

de impacto hici:ré^lico,•, se re fie re  a un amortiguador
> «  •

oleodinámico o un amortiguador oleoneumático.

• • •
De preferencia e l eje del amortiguador *•••

.*•• • f. • *
giratorio  coincide con e l e je  del peino de articulación*• • * •

•  •

de la  horquilla . ****

De conformidad con una modalidad preferida  

del invento e l miembro f i jo  del amortiguador giratorio  

comprende una carcasa c ilin d rica , y la  horquilla presenta 

15 . dos apéndices que se proyectan en direcciones opuestas

a los brazos de la  horquilla que comporta e l perno de 

la  rueda posterior» estando fijado  cada apéndice a una 

porción extrema respectiva de un árbol del rotor que se 

proyecta de cada extremo de la  carcasa, de modo que el 

20. árbol rotor constituye e l perno de articulación de la

horquilla.

El presente invento se describirá ahora 

más particularmente y a t ítu lo  de ejemplo con referencia  

a los dibujos que se acompañan, en los que?



La figura 1 es una vista la te ra l esquemática ¿e 

una porción de un motociclo de conformidad con e l invento.

La figura 2 es una vista en planta, de sección 

parcialmente recortada, de una parte de la  figura 1.

•  •  t

La figura 3 es una sección transversal toma4á por
*  •  i

la  línea I I I - I I I  de la  figura  2, y
t  i  •

La figura 4 es una vista la te ra l correspon-.,.

diente a la  figura 1 de una porción de un motociclo d'e.',,'
.* • • •

conformidad con una segunda modalidad del invento#
• • • •

•  •*. • *
Haciendo ahora referencia a la s  figuras 1, 2 y 

3 se representa un armazón de motociclo, indicado de forma 

general con 10, que comprende una serie  de tubos metálicos 

que se sueldan entre s í -  Una horquilla 14 está articulada  

a una porción in fe rio r  del armazón 10 entorno de un eje 

de articulación 12 , y presenta dos brazos 16 que comportan 

en sus extremos lib ree  un perno transversal para la  rueda 

posterior del motociclo (no representada)# Los extremos 

opuestos de los brazos 16 se conectan a una porción de 

alojamiento 22 de la  horquilla 14# Un par de apéndices 

26 se f i ja n  de forma desprendible, a través de respectivos 

torn illos 24» en e l in terio r de la  porción de alojamiento 

22 y se proyectan hacia fuera de la  horquilla 14 en la  di­

rección opuesta a los brazos 16# Los extremos lib re s  de los
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apéndices 26 se f i ja n  por medio de acoplamientos cónicos 

a los extremos respectivos 12a del perno de articulación 12•

Un amortiguador hidráulico giratorio  28

del tipo conocido está asociado con la  horquilla 14 y  .
•  •

5. se f i j a  transversalmente a l armazón 10. El amortiguador
•  •  •  

v

28 puede ser? por ejemplo, del tipo ilustrado en R, Buaqien
• * • •

"AUTOMOBXLTECBNTSCHES HAJTOBUCH», Vol. 1, p- 706, figuras
*  •  •

52b y 52c, Teohn.isch.er Verlag Herbert Cram, Berlin 1935*

• • •
El amortiguador 28 comprende una carcasa cildijófri-

.* •• •
10» ca 30 que alo ja  un rotor coaxil 32* La carcasa 30 presenta 

placas extremas respectivas 34 para unión a l armazón 1*0.áel 

motociclo y  presenta, interiormente, una par de nervios 

radiales 36 extendidos longitudinalmente. Las placas extremas 

34 están atravesadas de forma sellante por el perno de a r t i -  

15- culación 12 , del in terio r de la  carcasa 30, que constituye 

e l árbol 38 del rotor 32. La superficie externa del árbol 

38 está en contacto con la s  superficies radialmente internas 

enfrentadas de los nervios 36 y está provista con un par de 

aletas de rotor radiales enfrentadas y extendidas lon g i-  

20. tudinalmente 40. Las aletas 40 tienen lumbreras calibradas

(no representadas) que, durante e l giro del árbol 38, permiten 

e l flu jo  limitado de un líqu ido amortiguador contenido en 

la  carcasa 30»

La horquilla 14 está suspendida elásticamente



de una porción superior del armazón 10 por medios que compren 

den un resorte de compresión helicoidal 42> cuyos extremos 

reaccionan contra respectivas placas superior a in fe rio r  

44» 46* Un ojete 48 se f i j a  a la  placa superior 44 y
%

empeña giratoriamente un perno transversal respectivo «52b ’• 

comportado por el armazón 10. La placa in fe rio r 46 está* 

insertada con huelgo en un o r if ic io  central 52 de la  cefñ 

superior de la  porción de alojamiento 22 de la  horquilla*

y está provista con un ojete 54 para e l empeño gira torio*con• • •
»  «  1

un perno transversal respectivo 56 en e l in terior de lá #’por-
, G - *

cion de alojamiento 22. . . . .
•  •

Le preferencia e l amortiguador giratorio 28 

está termostáticamente compensado en ambas direcciones de 

giro con respecto a l rotor 32* correspondientes, respectiva­

mente, a la  compresión y extensión del resorte de suspensión

42.

La figu ra  4 i lu s tra  una modalidad que d if ie re  

de la  modalidad anterior por e l hecho de que el eje del 

amortiguador 28 está espaciado del e je  de la  espiga de 

articulación 12 de la  horquilla 14• En este ejemplo e l  

amortiguador 28 está situado sobre la  espiga de articu la ­

ción 12 con su eje dispuesto en un plano vertical que con­

tiene el eje de la  espiga 12* Cada extremo del árbol de ro­

tor 38 está fijad o  a una palanca respectiva 58 que está 

articulada, a su vez, entorno de una espiga de articulación



transversal respectiva 62 por su extremo lib re  a un extremo 

de una b ie la  respectiva 60. El otro extremo de cada b ie la  

60 está articulado a la  porción de alojamiento 22 de la  hor­

q u illa  14 entorno de una espiga de pivote transversal 64* De

este modo la s  oscilaciones de la  horquilla 14 se transigí j;en
• ■« *

a l árbol de rotor 38 del amortiguador 28 a través de laá. pa- 

lancas 58 y la s  bie las 60.
*

•  i  é

Se apreciará que otras modalidades podrán
*

d ife r ir  con respecto a la  posición del amortiguador 2$ o. la
•  i  •

9 ' * * * f
configuración, disposición y número de medios de suspensiónt « •• • * •
elásticos de la  horquilla 14* •

N O T A

Descrito el objeto del presente invento, se de­

claran nuevas y de propia invención la s  siguientes reivin­

dicaciones:

1. Suspensión posterior perfeccionada para moto­

c ic los, del tipo que comprenden un armazón, una suspensión 

de rueda posterior que comprende una horquilla montada de 

forma g iratoria  sobre un perno transversal comportado por e l 

armazón, y medios de suspensión elásticos y medios amortigua­

dores interpuestos entre la  horquilla y el armazón, caracte­

rizada por comprender un amortiguador hidráulico (28) que tie
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ne su eje paralelo a l perno de articulación (12) de la  horquilla  

(14) e incluye un miembro f i jo  (30) fijad o  a l armazón (10) y 

un rotor (32) accionado en giro con respecto a l miembro f i ­

jo (30) mediante la  horquilla ( 14)*

5*

10.

15.

2* Suspensión, de conformidad con la  reivindica­

ción 1 , caracterizada porque el eje del amortiguador (£60
• • *  ̂9

coincide con el eje del'perno de articulación (12 ) .

• • A

3* Suspensión, de conformidad con la  re iv in -
x

dicaeion 1 /rei'vindicación 2 , caracterizada porque e l „ ,,
k •  »* é m *

miembro f i jo  del amortiguador giratorio (28) comprende .una 

carcasa c ilindrica  ( 30) ,  y porque la  horquilla (14) presenta 

dos apéndices ( 26) que se proyectan en direcciones opuestas 

a los brazos (16) de la  horquilla (14 ) que comportan una 

espiga de rueda posterior ( 20) ,  fijándose cada apéndice (26) 

a una porción extrema respectiva (12a) de un árbol ( 38) del 

rotor (32) que se proyecta de cada extremo de la  carcasa (30), 

de modo que e l árbol del rotor ( 38) constituye e l perno de

articulación ( 12 ) de la  horquilla (14 ).

4* Suspensión, de conformidad con la  reivindicación  

20. 3 , caracterizada porque lo s  apéndices (26) se f i ja n  a las

porciones extremas (12a) del árbol rotor (38) mediante aco­

plamientos cónicos, y porque por lo  menos uno de lo s  apén­

dices ( 26) es liberab le  de' la  horquilla (14 ).

5* Suspensión, de conformidad con la  reivindicación 1,



caracterizada porque el e je  del amortiguador g iratorio  (28) 

está espaciado del eje del perno de articulación (12)*

6. Suspensión de conformidad con la  reivindica­

ción 5» caracterizada porque e l amortiguador (28) se djspo-
i

ne sobre el perno de articulación (12) en uso.
* * m

4

1* Suspensión» de conformidad con la  reivindicaciónI 4 * •

5 o reivindicación 6, caracterizada porque e l eje del >áiaor-

tiguador ( 28) se encuentra en un plano sustancialmente» V er-
« * í

tica l que contiene e l eje del perno de articulación
»’ * * •
, i  t

8* Suspensión ,de conformidad con la  re iv indica-
i ,  «

ción 5» reivindicación 6 o reivindicación 7» caracterizada 

porque el rotor (32) se conecta a la  horquilla (14) median­

te una articulación que incluye un par de palancas (58 ), cada 

una de la s  cuales se f i j a  por un extremo a un extremo res­

pectivo del árbol de rotor (38) y por e l otro extremo a un 

extremo de una bie la  respectiva (60) que se articu la  por su 

otro extremo a la  horquilla (14)«

9- Suspensión, de conformidad con cualquiera de 

las reivindicaciones precedentes» caracterizada porque 

dichos medios de suspensión elásticos comprenden un 

resorte helicoidal (42)*

10* Suspensión, de conformidad con la  re iv in d i­

cación 9, caracterizada porque los extremos del resorte
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5.

(42) reaccionan contra placas respectivas(44* 46) articuladas 

respectivamente a la  horquilla (14) y a l armazón (10) 

entorno de ejes respectivos paralelos a l eje de giro de 

la  horquilla (1 4 )o

11» Suspensión posterior perfeccionada para mo­

tociclos.

Según se describe y reivindica en la  presente'* 

memoria descriptiva que consta de 10 hojas fo liadas y u >T 

escritas a máquina por una sola cara*
*> r 

é r  

•  t . *
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