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La presente uwemoria descriptiva tiene como -~
fin le declaracién del objeto sobre el cual ha de recaer el -
privilegio de explotacibén indusirial y comercial exclusivo en-
el territorio nacional de un Modelo de Utilidad de acuerdo con
la vigente Legislacién sobre Propiedad Industrial, gue como el

enunciado indica se trata de "DISPOSITIVO PERFECCIONADO DE AMA
RRE AUTONATICQO FTAXA WNAQUINAS-HERRAMIENTA"™.

En méquinas-herramienta, -tales como freszdo-
ras, taladros, etc., la sujecibn de la herramienta se realiza-
gracias a una forma en cono de ésta con unos resaltos radiales
complementarios situzdos er un disco de tope, forma de cb#@. -
que se zloja en un alojamiento conjugado de la miquina, ﬁ;nte-
niéndose en €1 por la presién de un tornillo alojado axiaiﬁen-
te en la cafia, tornillo este que mantiene acufiada a dichs *fie—-

rramienta con una sujecién fuerte y centrada. el
E1l cambio o colocacibn de la herramienﬂé}??——
gueriz por parte del usuario el apriete o aflojamiento g€ ‘di-—~
cho tornillo o espérrago, dando lugar a una pérdida de fzéﬁpo-
considerable, a la necesidad del empleo de herramientzs de ma-
no por parte del operario, factores todos estos que junto a la
inherente lentitud y complejidad conllevan'aprietes inadecug~——
dos por defecto o por exceso, con consecuencias perjudicirles-
para la herramienta y para el acabado o trabaio de ésta.
Salvando algunas dificultades del amarre a ma
no se conocen dispositivos de accionamientos automdtico que si
bien suponén un ahorro de tiempo en el montaje o desmontaje de
la herramienta no permiten una regulacién precisa del par de -
amarre y no distinguen entre par de apriete y de soltzdo o de-

sapriete siempre ligeramente mayor, lo que puede dar lugar a -

sorpresas desagradables al r.0 poder soltar la herramienta o a-
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1 esfuerzos considerables del mecaniswo en cuestiédn.

E) modelo preconizado es un dispositivo per--
feccionzdo de amarre automdtico para herramientas, en el que -
no sojamente se ha ideado un mecanismo capaz de realizar el -
5 amarre y soltado de la herramienta, si no que se distingue per
fectamente uno u otro sentido, aplicando un par inicial mayor,
parz el soltzdo de la herramienta, siendo por otro lado el par

de avriete facilmente regulable segin las necesidades.

Este dispositivo se compone en esencia de un-

10 - largo espérrago coaxial con el eje de la mdguina que en éﬁ'paz
. . LN ] ®
- te inferior se rosca sobre la cafia de la herramienta sugg?ﬁpdg

la mientras oue la parte superior estriada se aloja sobre un -

eje hueco aue es solidario con é1 unicamente en su giro; este-

eje presentz sobre si a continuscidn un eje hueco con el cual-

15

ge relaciocna unicamente por medio de un embrsgue electrofagné-

tico; de manera oue cuando el embrague estd activado ambeg'ss -

. . . . . . s,
ejes son solidarios en su movimiento de giro. A

El eje hueco superior presenta sobre si una -

) corona que encaje sobre él con posibilidad de giro relativo, -
20 corona a la oue engrana un tornillo sin fin solidario con el =
eje de un motor eléctrieo cuyo giro se transforma en vno u

otro sentido en el correspondiente giro de dicha corona.

La corona presenta en su parte superior y en -
su agujero central cuatro alojamientes semicilindricos radig--
25 les, gue se relacionan dos a dos por medio de una rampa incli-
nada tangente a‘uno de ellos. En relaciédn con esta disposicién

el eje superior hueco presenta cuatro tzladros radizles, en

los gue se alojan unegs bolas, presionadas hacia afuera por el-
empuje dado por una bola mayor, gue es pisada por un vdstago -

30 con un muelle selectivamente tarado.
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El empuje resdial de las bolas hace nue éstas
se introduzcan en los zlojamientos rzdiales de la corona esta
bleciendo de este modo la relzcibn de giro entre corona y -
eje; de modo ~ue por la conformacidén de dichos alojamientos,-
relacionzdos por una rampa, la unidén entre corona y eje en su
giro es continuz en un sentido,mientras ocue en sentido contra
rio, que corresponde al spriete, llegando a un psr determ;nﬁ—
do, les bolas se salen de los alcjamientos por la rampa, dan-

do lugar & un dispositivo a2 modo de carraca que no Lransmite-

el giro entre coronz y eje. .: :
' ]

Asi pues, cuando se activa el motor eldetri-
co, por ejemplo Tara el aprieté, éste hace girar la corméa y-
€=tz Gltima 21 eje superior que transmite su movimiento _al. -
eje inferior a trzvés del embrsgue, activado a su vez, }q-que
hace girar 21 espdrrago azmerrando a la herramienta, hasgé:&ue

[ ] * ..
llegado a un determinado zpriete, el mecanismo de bolas,"*

s ol
.l'.

actde en funciones de carraca, no transmitiendo el movikjexdto
y dando origen & un sonido caracteristico, de com> se ha pro-
ducido ya el amarre.

Accionado el motor en sentido contrario se -
produce el giro inverso del esparrago hasta gue topa a través
de un collarin por é1 definide, tope este que impide el des—-
plazamiento axial del espdrrago, produciéndose entonces la sa
lida del cono de la herramienta de su alojamiento, siendo el-
par inicial de soltado, para la conformacifn de los alojamien
tos radizles de las bolas, mayor que el apriete como es nece-
sario, transmitiéndose el par méximo del motor eléctrico, -
amortiguado por el embragﬁe electromagnético.

De esta forma, la solucién ahora preconizada-

permite conseguir tanto el amarre como el so2ltado automdtico-
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de lz herramienta; a la vez ocue el propio mecanismo indica,

en el amarre, cuzndo éste se ha producido, pudiéndose ademéds -
regular el grado de apriete neceszrio, con tan solo variar se-
lectivemente el grzdo de compresibn del muelle que actda sobre
el piszdor de laz bola mzyor o central.

Por otro lzdo, el dispositivo ahora preconi-
zedo por su peculiar estructurecidén, permite que entre la cafia
v el espidrrago de amarre siempre se mantenga un enclavamiéggo—
radial, es decir gue giran conjuntamente, con independenc%a -
del posicionado en zlzura de dicha cafia o eje de la miquind; a
la vez oue igualmente se mantiene invariable el enclavamégﬁﬁo-
radizl o de giro entre dicho espirrago y el eje inferior del -

dispositivo, de modo cue el montaje o desmontaje de la herra--

mienta puede verificarse en cualguier momento que desee el ope

rario, independientemente de la posicién en altura que ébﬁp% -

entonces el eje o cafia de la mdguina, subsanando asi{ un s¢rio-
problems de las soluciones convencionales, en las que paY¥a . -
...I

efectuar el amarre o soltado de la herramienta era necesario -

llevar previamente a dicho eje o cafla hasta una concreta posi-
¢idn.

Como se puede ver por todo lo hasta ahora -
descrito este nuevo dispositivo presenta una adecuacién total-
para el amarre y soltado automitico de la herramienta en fresa
doras y mdouinas-herramienta similares, superando por sus ven-
tajas de Indole constructivo y operativas a todo lo hasta ano-

ra conocido y teniendo una vida propia de por si.

Para comprender mejor la naturaleza del pre-
sente invento en ei plano adjunto hacemos una representacién -
esguemética de su utilizacidén, no siendo en absoluto limitati-

va y susceptible por ello de las modificaciones accesorias que
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no zlteren las caracteristicas esenciales.

La figura 1 representa una vista en perspecti
va y muy esquem#ftica, de una mégquina-herramienta, con la situa

cién del dispositivo preconizado dibujado con trazo de mayor —
Erosor.

La figura 2 representa una vista en planta -~

del dispositivo de amarre, con media vista y media seccién por }

eabae s

su plano medio oue pesz por el eje del motor (1).

La fipgura 3 representa una vista en =2lzado, -
L ]
seccionada por el plano indicado en la figura anterior,del’dis

. . N N 20,0
positivo preconizado situado sobre el cabezal de la méqugggphg
rramienta.

La figura 4 representa una vistia en alzado -

del detalle indiczdo en la figura anterior, estando dibgqups-

las bolas (16 y 17) a trzzo lleno en una posicién de trafsmi—

sién de movimiento y a trazo discontinuo en una posicidn-zedi-
e,
rada o de carraca, )

La figura 5 representa una vista en planta de

la figura anterior con las ponsiciones ya explicadas. .

-

La figura 6 representa una vistz en alzado
seccionzcda de la corona (5).

La figura 7 representa una vista en planta de
la corona (5), en la que se puede apreciar claramente la con—-
creta forma de los alojamientos radiales para las bolas (17).

La figurs 8 representa una vista en elzado -
seccionado por su plano medio del eje superior (7).

La figura 9 epresenta una vista en alzado . -
seccionada del espdrrago (11) de amarre, coaxial con el eje -

(26) de 1la méquina—herramienta.

" En ellas se anotan las siguientes particulari
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1 dzdes:
l.- Notor
Z.— Carcasa dispositivo
3.~ Cabezal
5 44= Sinfin
5.~ Corona
6.~ Casquillo \
7.~ Eje superior e
8.- Embrague electromagnético .
10 - 9.- Eje inferior Nt
10.- Estriado {t{}
11l.- Espédrrago oo
12.- Tuerca de ajuste ..
13.,~- Resorte :-:T
15 14.- Fileteado
15.- Pisén ' :}:}
16.- Bola apriete . {..}
17.- Bola o
18.- Alojamiento
20 19.- Rampa
) 20.- Punto angular
2l.- Taladro radial
22.- Taladro ciego
J.— Extremo roscado
25 24 .~ Ensanchamiento
25.-~ Casquillo
26.- Eje de la miguina
27.- Estriado
28.~ Postizo
30 El modelo objeto de esta invencidn es un dispo
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sitivo perfeccionado de amarre automiticc de le herramienta, -

en mfguinas fresadoras, tzladros o similares, que utilizan he-

rramientas provistzs de una cafiza cénica con un talzdro roscado

axial; este dispositivo situzdo,tal y como se ve en la figuca-

1, sotre el cabezal (3) de la mdouina constz de un motor (1) -

solidario con una carcasa (2) fijeda por medio de una bridz so
bre lz mZouins.

a
(RN NN

El motor (1) en el extremo de su eje, tal y-
como se puede zpreciar en lz parte seccionrdz de la figure 2 Yy

solidcrio con €1 1lleva un tornillo sinfin (4) gque engrana per-
l..‘

manentemente con una corona (5) de eje perpendicular, cuyacfor

ma se zprecia en la figura 6 mds detalladamente, siendo lg!par

te dentada la de mayor didmetro y situdndose dicha corona (5)-

seo aecy
sendos rodamientos

s ® .

dispuestos en su parte inferior y superior. et

centrada sobre la carcasa (2), por medio de

e
P L

La corona (5) hueca en su parte centrals,elo

Jja, tal y como se ve en la figura 3, un eje superior (7).Héé1-
ur casquillo intermedio (6) de bronce oue permite el giro rela
tivo entre la corona (5) y el eje superior (7). Este dltimo, -

visto con més detzlle en la figura 8, es hueco en su psrte in-

~ferior y en su parte superior presenta un taladro ciego (22) -

“con un fileteado de rosca (14) en cuyo fondo se situan unos ta

ladros radiales {21) en némero de cuatro y a iguales distan——-
cias angulares.’

En dichos taladros radisles (21), ver figura-
3, se situan unashb01as-(l7) con un ajuste deslizante, mien——-
tras que en el taladro ciego {22) se situa as{ mismo una bola-
de apriete (16) oue es empujada por un pisén (15), por la fuer
z2 de un resorte (13) coexial, cuyo tarado se establece por me

dio del desplazamiento de unaz tuerca de ajuste (12), situ=da a
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rosca sobre el fileteado (14); estaz tuerca (12) sobresale PO~
encima de lz carcasa (2) del dispositivo, para permitir uns
cfmoda actuzcidn sobre ella,

Las bolas (17), empujadas por la presién del

resorte (13) a través de la bola de apriete (16), tienden a -
asomzr por los taladros radiales (21) y’a ubicarse en unos -
alojamientos (18), existentes sobre la corona (5), ver figure~
7, alojaemientos (18) radiales que presentan una forma semici--
lindrica y ocue se unen dos a dos por medio de una rampa (19) -
tangente a uno de los alojamientos (18) y que delimita coés;l-
siguiente un punto angular (20); de este modo, las bolasﬁbi%)—

establecen la unién para él giro entre la corona (5) y el:éﬁe~
superior (7).

El eje superior (7) lleva solidariamenge;qpi
do en su parte inferior la mitad de un embrague electrom%éﬁéﬁi
co (8), cuya otra mitad estd fijada a un eje inferior (9Y'%ﬁ%_
co, que puede girar libremente y aue presenta un estriad&iﬁio)
en su parte inferior, vpor medio del cual se relaciona con la -
zona superior de un espirrago (11), estriado & tal fin en dicha
zona y por tanto solidario con é1 en el movimiento de giro,

espédrrago (11) gque produce el amarre de la herramienta.

El espérrago (11), ver figura 9, estriado en-
su parte superior, presenta un extremo inferior roscado (23) -
gue se encaja sobre el taladro del cono de la herramienta fi-—-
jando firmemente a ésta, siendo este espdrrago coaxial al eje-
de la mdquina (26) discurriendo por su interior luego y giran-
do solidariamente con el eje (26) que presenta a tal fin un -
estriado (27) en correspondencia con otro reciproco de la zona

media del espidrrago (1ll).

El eje de 1a mégquina (26) presenta roscado =
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sobre s{ un postizo (28) hueco y cilindrico, ocue sirve de tope
superior vara un ensanchamiento (24) del espdrrago (11), exis-
tiendo en la perte inferior de dicho ensanchamiento (24) un -~

casguillo (25) de mcero templzds aque sirve de tope inferior so
bre el eie (26).

Unea vez descrito los elementos componentes -
de este dispositivo, a continu=cidbén se describe su interagciin
LN
v funciornamiento.

En el proceso de amarre, el espidrrago (1}1) -

ocupa unz posiecidbdn de "caido", hazciendo tope sobre el eje e -
la méquina (26) o través del casouillo (25). De este mod&.é& -
extremo inferior asomz en la zona de montaje de la herramien—-
.
ta, con lo cue &l disponer a ésta se levanta al espdrrago (11)

hasta oue éste incide con su ensanchamiento (24) contra gl.pos
tizo (28). Ceet

% &

Con todo ello asi dispuesto, se acciondee?r -
motor (1); éste a través del sinfin (4) da movimiento a ié:&o-
rona (5), movimiento que se transmite al eje superior (7) gra-
cias a las bolas (17) encajadas en los alojamientos (18), tal-
y como se ve en las figuras 4 y 5, siendo el sentido de giro -
el indiczdo por una doble flecha en la figura 5; a la vez que-
se acciona el motor (1) se da energia al embrague (8), de modo
gue el giro del eje superior (7) se transmite al eje inferior-
(2) y a través de su estriazdo (16) al espirrago (1ll) de modo ~
gue su extremo inferior (23) rosca sobre la herramienta suje--
téndola.

El roscado del extremo (23), ver figura 9, -

produce durante el giro el descenso del espdrrago (1l) hasta -

.que su ensanchamiento (24) con el casquillo (25) contacta con-

el extremo superior del eje (26), momento en el oue empieza a-
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acutiarse el cono de le herramientz sobre el alojamiento gue pa-
ra ella define el eie (26).

En el mormento en el oue el par de zpriete al-
cance un determinzdo velor el espidrrago (11), el eie (9) y el -
eje (7) tenderén a pazrasBe, mientras gue la coronz (5) sigue gi-
rando, en este momento girando 1l corona (5) en el sentido de -

la doble flecha indicado en la figure 5, las bolas (17) se sgl-

drén de sus zlojamientos (18) por la rampa (19) retirdndose en-
los teledros rzdizles (21), subiendo la bola (16) en oposiqién—

al resorte (13) y su pisén (15) hasta quedar en la posici&ﬁ'di-

bujeda a trazos en la figura 4, de modo aque superada la r

(13) y su punto anguloso (20) ceen de nuevo sobre ios alojduien

»
tos (18) repitiendo de nuevo el ciclo en un movimiento de carra

ca gue no transmite el per desde lz corona (5) al eje superjior-

(7) ¥y oue emite un ruido caracteristico gue avisa al opera¥i'o -

gue la herramienta ya esta fijzda con un par de apriete cbrrec-

AN
t0a . .

...I

En este momento una vez superado el par de -

apriete con el movimiento de carraca de las bolas (17) el eje -
superior {7) permanece fijo mientras que la corona (5) acciona-
da por el sinfin (4) del motor (1) sigue girando, movimiento -
que es permitido por el juego existente entre ambos elementos -
(5) ¥ (7) y por la existencia del casqouillo (6) en funciones de
cojinete antifriccién entre ambos.

El par de apriete para el que el mecanismo de
carraca desembraga la corona (5) del eje superior (7) viene da-
do por la presidén que la bola (16) ejerce radialmente sobre las
bolas (17) y ésta a su vez por el desplazamiento de la tuerca -

(12) facilmente ajustable desde el exterior.

Una vez fijada la herramienta con su par co--
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rrecto se desconecta el motor (1) y & la vez queda desconecta—-
do el embrague (8), de modo que el espédrrago (1l) que gira soli
dario con la herramienta y por lo tanto con el eje de la médqui-
na (26) durante la operacidn arrastra consigo al eje inferior -
(9) oue al estar desconectado el embrague electromagnético (8),
no transmite su movimiento a2l resto del dispositivo que permane .
ce estacionzrio, pudiendo sin embargo el espérrago (11l) deslj--

LA AN X

zar libremente en sentido axial por el interior del eje infe~—-
rior (9) y del eje superior (7), pudiendo en cualouier pos%cién
relativa en sgltura entre eje (9) y el espdrrago (11), dent®d de
unos limites gue corresponden z cualquier altura del eje 'é:e:.la-

méquina (26) respecto de su mesa, efectuarse el cambio de la he
¥
rramienta,

*
toave

Cuando se desea sepzrar a la herramienta de -
a @ L]
su alojamiento se zsccionz de nuevo el motor (1) en sentidd*<de -

giro inverso, de modo nue el giro de la corona (5) se transmite
al eje superior (7) en el sentido indicado en la figura 5{S§r -
una flecha sencilla, de modo gue las bolas (17), encajada;.en -
sus alojamientos (18), topan con el punto angular (20), trans—-
mitiendo al eje (7) el méximo par dade por el motor (1).

Este fuerte par motor necesario para el par -
inicizl de soltado, se transmite a través del embrague (8),
accionzdo a la vez gue el motor (1), al eje inferior (9) y a
través de éste por su estriado (10) al espdrrago (1l1) gue con
este sentido de giro se desenrrosca de la herfamienta.

Este movimiento de desenrroscado hzce gue el-
espdrrago (11) se eleve reépecto de la herramienta encajada so-
bre el extremo inferior del eje de la mdquina (26), esta eleva-

cién, ver figura 9, gueda interrumpida al contactar la parte su

perior del ensanchamiento (24) sobre el postizo (28) roscado so
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bre el eje (26), de modo oue hzciendo tope sobre dicho postizo-
(28) el giro del espérrzgo (11) produce el desplzzamiento hacisa

abajo y le consiguiente szlidz de la herremienta sue cae sobre-

la mano Jel operario suavemente.

Descrita suficientemente la naturaleza del -
presente invento, ssi como su realizacién industrial, solo cabe

afiadir que en su conjunto y partes constitutivas es posible in-
(XX NN ]

troducir czmbios de forme, mzteria y disposicidn en cuanto ta--

les zlterzciones no supongan variacidbn sustancial del mismo.
*

El solicitante, al amparo de los Convenidd In
te,

ternacicnazles sobre Propiedad Industrial, se reserva el deqécho
LN

de extender estz demznda a los paises extranjeros, si fuera po-

v ey

sible reivindicando la mismz prioridad de la presente solicitud
NOT &

'E1 MNodelo de Utilidad oue se solicita éb&m; -
nuevo en Espafia, por velnte ajrios, de acuerdc con 1la vigeﬁ%é:ie—
gislecidn sobre Propiedad Industrial, deberd recaer sobre?“?IS—
FOSITIVO FPrRFECCIONADO DE AWARRE AUTOMATICO PARA MAQUINAS:ﬁERRA
KIEZRTA", en todo de acuerdo con las siguientes:

REIVINDICACIONES

l2,- Dispositivo perfeccionado de amarre auto

‘mético para miquinas-herramienta, caracterizado por situarse en

una carcasa fijada z la parte superior del cabezel de una miqui
na fresadora o similar, sobre la vertical del eje de giro de la
herrarienta, carcasa cue presenta un motor eléctrico de eje ho=|
rizontzl provisto en su extremo de un sinfin ouve engranz con -~
una corona de eje vertical, gue se encaja por medic de un cas-—-~
ouillo ¥y de un mecanismo de bolas, sobre un eje hueco que en su
extremo inferior lleva solidsrio con &1 la mitad de un embrague

electromagnético cuya otra mitad va solidario sobre un eje infe

el —
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rior hueco estriado por su interior, en el cue se aloja el eX--
tremo superior, con positilidad de deslizamiento axiesl, de un -
ecPETTELLO COn Su extremoinferior roscado sue se zloja coaxial--
mente en €i eje de giro cde lz herremienta de modo gue dicho ex-
trem0 roscedo enczjz en elizgujeroc filetezdo central del cono de
1z herrzmientz, con lo nue el giro del motor eléctrico simulté-

neo coxn el zccioramiento del embragues hace girar a dicho espéd--

rrzgo €n uno u ctro sentido amerrendo o soltando la herramien—-

.
et .
ZE

.— Dispositivo perfeccionado 4= amarre*auto
L ]
pidtico pare mésuinzs-herramienta, en todo de acuerdo corxfui}pri
cacibn, ccrecterizado porcue el eje superior, fue -
L ]
lleve sobre sf la coronz presenta por su parte superior un tala
doansy
o exial roscado en su extremo exterior gue en su fqndo-
-« @ »
con cuztro tzladros rzdieles igualmente repar%Tﬁos—

*%e e

angulzrmente,de menor difmetro,en los nsue existen cuatro wéits~

con un ajuste deslizante y sobre ellos una bols de mayorwﬁiéme—

zjada en el talzdro =xial subre ls ocue presiona un vista

go cilindrico escalonzdo 0 pisén por la accidén de un resorte he
¢

ozXial oue se anoya en su parte superior en una tuer-

ca rosczde sobre dicho tzledro ciego y oue asoma al exterior de

lz carcsses, de modo cue por l1la rpresidn regulable de dicho pisén

y por consiguiente de la bola mayor, las bolas de menor didme--
tro tienden & salir radizlmente encajdndose en unos zlojamien--
tos de la corona y realizando de este modo la unién_ entre ld -
corona y el eje superior.

8.~ Dispositivo perfeccionado de amarre auto
mdticc para méquinas—herramienta,-en todo de zcuerdo con la pri
mere y seguna reivindicacidn, caracterizado porque los aloja---

mientos de la corona, en nimero de cuatro e igualmente reparti-
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dos presenten unz conformecibn semicili{ndrica parcisl unidos -
entre s{ por un plano inclinadc tangente & un zlojamiento y se

cante con €l otro donde conforma, pzrz cada =zlojzmiento, un

purto angulizr todo ello de modc nue, girando la coronz en el -

sentido de zpriete de la herremienta ¥ llegado = cierto par
las bolas deslizan nor el plano inclinado introduciéndose ra—
dislmente, en oposicidén del resorte, cayendo al siguiente, glo-
jemiento y repitiéndose el ciclo; de modo gue por este mecanis

mo y llegado & un determinzdo par regulable por el resorte, la

10 corcna girz mientrzs el eje suverior, el inferior y el espgrra

. e =

.o . . . s 8 e

g0 vermeznecen fijos, en lz determinzcidn de uns accidn des«a-—
..

rrace indiczdora del amarre; mientres oue por el contrariey. —

cuzndo el motor girz en sentido inverso para soltar la hqg;g:—

mientz, lzs bolas se topan con el punto angular transmit%ey@p-

15

3 - - - 3 .. .'
&5 inicizlmente el mé&ximo par motor, lo que permite consgguir
[ ]
K3 - 3 - 3 . ® .
el mayor par necesairio al inicio del desmontaje de la herta’ .-
a®%,
mienta. ‘vt

48.,- Dispositivo perfeccionado de amarre - -

. automftico pera miéouinas-herresmienta, en todo de acuerdo con -

20

lz primera reivindiczcidn, caracterizado porque el estriado
longitudinel cue presenta el espdrrago en su zona superior en-
Vcajado en un estrizdo interior del eje inferior permite el des
lizamiento axial del primero respecto del segundo y por tanto-
el cambio de herramienta en cualouier posicién en altura del -
25 eje de la méguina girando ambos solidariamente con dicho eje -
de méguine durante el trabajo de ésta, movimiento permitido -~
por lz desconexién del embrague electromagnético gue relaciona
el eje inferior con el resto del dispositivo.

8 ,— Dispocitivo perfeccionado de amarre -

30

automético para méguinas-herramienta, en todo de acuerdo con -
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la primera y cuarta reivindicacién, caracterizado poroue el es
pérrago lleva en su parte central un ensanchamiento c¢ilindrico
de mezyor difZmetro gue en su parte inferior se complementa op—-
cionalmente con un casguillo templzdo, situéndose sobre el ex—
tremo sumnerior del eje de médguina cgue 2 su vez lleva un casqui
110 rosczdo de didmetros escalonados internos cue se conforma-
como tope superior de dicho ensanchamiento, de modo ocue en el-
apriete de la herrarientz el casguillo templado hace contgzéae
con 1la perte suverior del eje atrayendo el cono de la herr?-—-
mienta & su zlojamiento; mientras gue en el soltado el ensSah—-
chamiento topa en su parte superior con el casquillo postiﬁ&-
roscado scbre el eje de mZquina, obtligando con su giro a selir

al conoc de la herramienta de su alojamiento.

€,~ "DISPOSITIVO PERFECCIONADC DE AMQﬁRE.-
AUTQLLATICO PARA ILANUINAS-HERRANMIENTA™, faee

Segin queda sustancialmente descrito ewm, ié-
. . . . . N A

presente memoriz descriptiva gue ctonsta de dieciseis hojas @e-
*s 0

refiadas por unz sola care acompsiiada de sus correspon—-—-—

Mzdrid, =a

~ 1 860, 1980

El Agenge,O0ficial

JUAN DE
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