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IO RIA DESCRIPTIVA

Tgl como indica su enunciado, 1a presente Patente
ie Introduceidn se refiere a un monfaje para paraleliza-
¢idn de drganos accionados hidrdulicamente, especialmen-
te para ser acoplado en prensas hidraulicas eguipadas

con dos 0 mas cilindros de presidf. = = = « = = = = = =

En lag prensas hidraulicas el esfuerzo ejercido
por la maquina es obtenido por la accion de un liquido
a presion soBre un émbolo gue actia directamente sobre
el plato movil de la prensa ¥y provoca su desplazamiento
en orden a acercarlo o a alejarlo del plato fijo, ya sea
en la fase de trabajo o en la fase de retorno, respecti-

vamentee = = = = = «w = « @ « - - m om w e w om om e om o -

&n prensas grandes se da nuchas veeces el caso

que el plato mévil es bastante alargado, con lo cual, si

‘el punto de aplicacidn de la fuerza del émbolo estd cen-

trado con el mismo, sus partes extremas, es decir, las
alejadas de este punto de aplicacion tienen tendencia

a flexarse cuando la prensa trabaja, por lo gue %Hodo

el plato debe haoérse muy robusto y provisto de abun-
dantes nervios de refuerzos. Euede.féoilmente C ompre n-
derse, que esta solucion, aungue efectiva, es antieco-
nomica, por lo gue se emplean para este tipo de prensas
platos con dos ¢ mis émbolos de presion ai stri‘ou{d_os

gsobre su superficie. =~ = = = @ w0 @ = 0 - " “ “ @ - o -

En este tipo de prensas de émbolos miltiples, se

requiere una condicion elemental y es que, para gue el
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plato baje perfectamente horizontal, todos los émbolos |
trabajen en idénticas condiciones. 5i une de ellos tilen=
de a adelantarse a los demds, el plato trahajard lige-
ramente ladeado lo cual puede dar lugar & su agarroba-
miento contra las guias o a una deficiencia en la cali=

dad de tTaDAJO. m = = @ = m - m o om .- - -

&l inconveniente que repregenta Lo expuesto queda
gsolventado con el montajle para paralelizacidn de 6rganos
hidraulicos, objeto de la presente Patente de Introduc-

cidén, pues, con 6l se logra que si algin émbolo se ade=-

lantara o retrasara con regpecto a los demas, rapidamente

es corregida esta deficlenclas = - = = = = = = = = =« = =

igte montaje se caracteriza en esencia por estar
dotado de unos conductos auxlliares gue ponen en conuni-
cacion la tuberia de alimentacidén de cada cilindro con
el depdsito general de alimentucion a través de una vale
vula gelectora accionada por un mecanismo de paralelaje,
bPero sin pasar por el citado cilindro, con lo gwe ge
consigue que, éste sufra una pérdida de presion que
disminuye la velocidad dcl émbolo hasta colocarse a la
altura de log demds, momento en el yue deja de actuar
el mecanismo de paralelaje y por lo tanto la valvula
correctora, llegando pues toda el azua suministrada

Dor la bomba al cllindro corregpondiente, = = = - - = =

Otra de las caracteristicas de nontaje es la dige
poslcion de la vdlvula correctora, que estd formada por

dos cuerpos, cada uno de los cuales actila sobre uno de
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los émholos de presién. L0 cada uno de los citados cuer-
pos hay dos orificics: el de entrada gue como hemos di-
cho comunica con la tuherla de alimentacidn del émbolo
de presion, y otro de salida gue comunica con el depd-
sito general de alimentacidn. Ul obturador es del tipo

de lanza con ahertura progresiva. = « =« = = = = =~ =« = =

¥l mecanismo gue acciona la valwvula estd constitui-
do por dos escuadras gue pueden girar por un eje,rsituado
en el vértice del angulo recto, sobre unos apoyos fijos,
una de ellas directamente sobre é1 y otra a través de
una pleza intermediaria. Ll movimiento de las dos escua-
dras viene ligado por medio de un tirante rigido unido
a dos vértices homélogos de las mismas. Los vértices
restantes de cada escuadra van unidos respectivamente

a ocada uno de los extremos del plato de la prensa. - =

Fara facilitar la comprensi6n de lo expuesto dan-
do al mismo tlempo a conocer diversos detalles de omden
construotivo, se degeribe seguldamente una fora de rea=
lizacidon del presente montaje haelendo referencia a los
planos que acompafian a esta memoria, los cuales, dado
su fin primordialmente ilustrative, deberan ser inter-
pretadns'como desprovistos de todo alcance limitativo
respecto de la proteccion legal que se solicita. Ln los

ALBUIOS: = = = = o o . m .= = = . e = - e

Figura 1, representa en esquema el montaje para

paralelizacidén de drganos acciomados hidraulicamente.

Mgura 2, es una vista en alzado frontal de la
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valwula correctora. - - - - 2.52.2.. E ;3.. - - -

Migura 3, representa una seccion a mayor eseala

de la vdlwula correctora segin la linea III-ILL de figu-

65, PO Dy = = = = om momom o moam o= e e e - m e o m .

n el esguema de figura 1, puede verse el drgano
(5) a paralelizar con los cilindros (1) y (2), los ém-
bolos (3) y (4), las escuadras de paralelaje (8) y (9},
con su barra de acoplamiento (10). 3e observa también
90, la valvula (41) con la biela de acoplamiento (17) a las
escuadras; las tuberias de impulsion (23) y (24), las
derivaciones (25) y (26), ol depdsito de descarga (28)

vy el motor bomba (27). = = = w 2 @ 4w a0 - oo --

En fizura 2 y 3, estan a la vista diversos de=-
95. talles de la valvaula: los dos ouerpos (20) y (21) de
que se compone, los orificios de entrada (51) v (33)
y los de salida (32) y (34); el obturador (39) con su
muelle (36) y el balancin (19) que hace actuar uno u

otro de los dos cuerpos de valvula. = = = = = = = - =

100, Ires mecanismos esenciales podemos distinguir en
el presente montajei dispositive motor, dispositivo

de control y dispositivo corrector, = = = - = = w « =

&l dispositivo motor, como su nombre indica,es el

destinado a producir el movimiento de la maguina y ese

105, t4 compuesto del depdsito general (28), el motor-bomba
(27), las tuberias (23) y (234), los cilindros (1) y (2],

los émbolos {3) y (4) y el dwgano (5) que realiza el
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trabajo Util de la mdguina.

Se ha prescindido en estos dibujos y meworia, pa-
ra wayor claridad, de los cilindros de marcha en vacio,
los de retorno y una serie de elementos integrantes de
las prensas y maquinas similares, que por no intervenir
en las consideraciones y el funcionanlento del montaje

03 ", . s L] ’
en cuestion, hubieran dificultado su comprension. = - =

Ll dispoglitivo de control tiene como nision poner
de manifiesto cualguier variacidn de paralelismo de los
cilindros de presidn, actuando en caso necesa;io gobre
la vdlvula correctora. Se gompone de las dos escuadras
(8) y (9), apoyos de las mismas (14) y (1B), barra de
union (10), acoplamientos escuadra-plato (6) y (7) y aco-

plamiento escuadra-valvula (17)e - = = = = = = = = = = =

Ll dispositivo corrector tliene por objeto cqrregir
las variaciones de paralelizacion de los cilindros de
presién detectados por el dispositivo de control. Cons-
ta de la vilvula (41), las conducclones a valvula (85) ¥

(26) 7 las tuberia de retorno (22). = = = = = = - - - .-

k1 funcionamiento del montaje para paralelizacion
de drganos acoionados hidraulicamente, objeto de la pre-

sente Patente de Introduccidn, es como sigue: = = = = =

&1 motor-bomba (27), tomando el liguido del depo-
gsito (28), lo impulsa a presion por las tuberias (23)
y (24) que alimentan respectivamente los cilindros (2) ¥
(1}, con 1o que los émbolos (3) y (4) empiezan a descen=
der y con ellos el plato de la premsa \5), con lo yue las
egcuadras (8) y (9}, girando sobre los puntos {11) ¥ (12)

. 4 . . . ‘o
iran describlendo arcos de circuunferencia iguales, &Ln es- -
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posicion gue ocupa en la figura Lle = = =~ - = = o o o = =

51 por cuslguier causa, uno de los émbolos, supon-
zamos que es al 1, tlende a adelantarse, su escuadra co-
rrespondiente (8), unida al plato (5) por la varilla (6),
tendera a deseribir un arco de iayor amplitud gue el de
la escuadra (9}, pero como ambas estan unidas por la ba-
rra de acoplamiento (10) yue las obliga a describir ar-
cos iguales, el tirante de acoplamiento (16} tenderd a
girar a su vez hacia la izquierda por su eje (13) con lo
cual el punto (11} se desplazaré en ese sentiéo empujan-
4o a la pleza (17) la cual actha sobre el balancin (19)
haciéndole adoptar la posicidn de puntos fepresentada en

la figura 8. = = = = = = = = = = = «w =« = = - - = .-

Lste giro del balancin (19), por su eje (35) empu-
ja mediante el tope regulable (38) a la varilla (40)
haola arriba, con lo que el ariete (39) venee la aceidn
del muelle (36) que a través del tope (37) lo mantenia
encajado en su asiento, abriendo la valvula y permitien~
do asi gue parte dsl 1iquido a presién, gue se encontra-
ha en la tubverfa (24) impﬁlsando al émoolo (3), se de-
rive por el conducto (26), penetre en la vélvula por el
orificio (31) y salga por el (32), yendo a parar por la
tuberia (22) al depdsito de alimentacion (28). - - -~ - =

Con esta oparacién se ha conseguido que el émbolo
(3), que adelantabs en eu carrera al émbolo (4), al per-

der presién frene su avance igualando su posicién con
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qiierh a retrasar en

vez de adelan tar, el conjunto obraria de una forma si-
milar a la que hemes deserito, con la salvedad gue el
mecanismo abriria el otro cuerpo de vidlvula, con lo gque
el émbolo (4), que seguia su mdrcha normal, se verd afec-
tado de una disminucidn de presion que lo frenara hasta

izualarlo con el émbolo (3)s = = = = = = n m == === =

Habiendo efectuado la descripcidn que precede, de-
be hicerse constar que en la realizacidn prictica de
esta Patente de Introduccidn, podran adoptarse todas
las variantes de detalle que la experiencia pueda-acon-
sejar, en cuanto a dimensiones, configuracion de las pie=
zas integrantes, materiales empleados en la construccidn
de las mismas, forma de acoplamliento y demis circunstan-
clas de orden accesorio, siempre que con ello no se des-
virtde su esanéialidad que: es la que sge Tesume y concre-
ta en la primera de las siguientes reivindicacilones, ya
sea conslderada aisladamente ya sea congiderada con una

o las dos -reivindicaclones restantes, = = = « @ « « « =

Se deckars de novedad y propiedad para Lspsfla y to=
dos sus territorios y plazas de soberacia, las sigulen-
tes:

RBEIVINDICACIONIZS

12.- lontaje para paralelizacidn de organos accio-
nados hidrdulicamente, que se caracteriza porque cada
circuito de alimentacidén de los cllindros esta dotado

de un conducto auxiliar de descarga que, en caso de pér-
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dida de paralelismo por parte de alguno de los émbolos
motores, pone en comunicacidn directa la tuberia de
impulsldn del émbolo més adelantado con el depdsito de
descarga de liquido de alimentacion a través de una vil-
vuld corrvectora accionada mediante un mecanisuo de pardge-
lelaje, con lo gue s@ congigue que dicho eilindro sea
alimentado a menor caudal hasta recuperacion del parale=-

Licmoe w = @ 1 = @ o e o o om m e e ey e . e =

28,~ liontaje para paralelizacidn de organos gecionu-
dos hidréulicamente, segin la reivindicacion anterior,
que se caracteriza porgue la valwula aceionada por el me-=
canismé de paralelajs, consta de dos cuerpos; independien-
tes eﬁ cuanto a su funcionamiento se refiere, correspon-
diendo cada uno g un cilindro de presidén de la prensa, ¥
en los gue hay un orificio para la ontrada de liquido y

otro de salida gue comunica con el deposito de descarga.

38.- liontaje para paralelizacion de organos accio-
nados hidrdulicamente, sezin las reivindicacionses ante=-
riores, que se caracteriza powmue el mecanismo de parde-
lelaje gue hace actuar uno u otro de los cuerpos de val-
vula consta de dos escuadras gue pueden girar por uno
de sus vértices sizuiendo el movimiento del drganc a
paralelizar, una de ellas sobre un apoyo fijo y la otra
sobre un apoyo desplazable con un solo grado de libertad,
mientras gue dos de los otros vértices homologos van li-
gados nediante una barra de acoplamiento, en tanto que
los fterceros, trunsmisores del movimiento de dicho drga-

no, van unidos respectivanente a dos puntos separados
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del mismo, = = = « = =

48, "LOLTAJE PaRA PARALSIIZACICH DX ORGAHCS ACCIO-

LFAT0S HIDRAULICAIZIWAT . = v s = m v e s m o s m = o o=

Todo ello conforme =se¢ describe y reivindica en la
pregente memoria wue consta de diez hojas foliadus y
4 - P

mecanografiadas por una sola de sus caras 7 de una la-

mina de dibujoe que la ilustrd.
BARCELONA, 1 () SEP.1959

Pl A.l ’,‘
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