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La presente invencidén se refiere a un dispositivo
contador de piezas esféricas, de concepcidn muy sencilla, pe-
ro que resulta extraordinariamente eficaz.

El envasado de piezas esférices, como'pueden ser
canicas, bolas en general, frutos de configuracidn esffrica y
otros, presenta problemas que, hasta ahora, no han sido solu-

cionados de una manera eficaz.

. o . »
Resulta particularmente complicado, en las rgéalprza-
ciones conocidas, el determinar un nimero exacto de und«ades

para cada envase y, en muchos casos, las operaciones se efec-—

tfan con mayoritaria intervencidén manual, lo que encarecgs el

producto. | cee

Por todo ello se ha ideado el dispecsitivo co

ador
de piezas esféricas objeto de 1la invencién, de funcionaflen-

to totalmente automético y de extraordinario rendimienttes

E1l dispositivb_cdntador comprende, esencial?;;ie, U~
na guia inciﬁnada a modo de rampa de deslizamiento, péf.ia que
se desplazan por gravedad los cuerpos esféricos, a lo largo
de cuyo tramo final se hallan situados dos topes mbviles dis-
tanciados entre si en posicidn graduable, cuyos topes pueden
adoptar dos posiciones opuestas, una de interrupcidn de los
cuerpos, y otra de libre paso. Los topes en cuestidn estén
accionados automidticamente en forma alternativa, de forma que
cuando uno de ellos adopta la posicidn de interrupcidn, el o-
tro deja libre paso, siendo graduable la cadencia de funcio-
namiento, de suerte que un tope no cambia de posicidn hasta

gue han pasado los cuerpos programados.

Ventajosamente se ha previsto que uno de los topes
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constituye a modo de compuerta final que da paso a un colec -
tor de unidades, en tanto que el otro tope actfia mis arriba,
siendo graduable su posicidén en sentido longitudinal respecto

a la guia de desplazamiento de los cuerpos.

Se ha previsto también que los topes puedan graduar

su posicidén en altura, para acomodarse al didmetro de los

cuerpos esféricos.

” L] L]

En una reélizacién preferida el fondo de 1la g&ié de
deslizamiento de los cuerpos esféricos esta formado por"uﬁ ta
piz desplazable continuamente en sentido contrario al de des-
plazamiento de los cuerpos esféricos, con el fin de fd&ilitar
la alineacidn de los cuerpos y extraer particulas y cuaépos
extrafios que puedan céer en la gula.

Ventajosamente la gufa se halla dividida en %umd.plu-

ralidad de canales de fondo comin, al final de los cualés’se

encuentra dicpuesta una trampilla oscilante que abarca*tbdos
los canales, en tanto que el tope dispuesto més arriba.;bmr
prende otros tantos brazos acodados unidos a una barra trans-—
versal comin. |

Mas concretamente los brazos acodados se hailan men-
tados en posicidn graduable en la barra traansversal.

Por su parte la barra transversal estid montada en
un carro deslizable a lo largo de la guia por donde discurren
los cuerpos esféricos.

Para la mejor comprensidn de cuanto queda descrito -
en la presente memoria, se acompaiian unos dibujos en los que,

tan solo a titulo de ejemplo, se representa un casoc prictico

de realizacidn del objeto de la invencidn.
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En dichos dibujos, la figura 1 es una vista en pers-
pectiva del dispositivo contador; la figura 2 es una vista es-
quemédtica en alzado lateral del propio dispbsitivd, con la
compuerta final en posicidén de cerrado, y los brazos situados
mis arriba en posicidn de liberacidn, y la figura 3 es una
vista similar a la anterior, estando la compuerta final abier-

ta v los brazos situados mAs arriba en posicidn de interrumpir

s 0

el paso de los cuerpos esféricos. .« *°

E1l dispositivo contador de piezas esféricas ardari-
to consta en los dibujos de una pluralidad de canales -1-, cu-
ya anchura estd en funcidn de las dimensiones de los éﬁeréos
-2— esféricos a contar. Los canales estédn dispuestos engposi-

cién inclinada, a modo de rampas, encima de un tapiz o.kapda

~3—- desplazable continuamente , sobre rodillos -4-, eﬁ,éghti-

-do opuesto al de descenso de los ganales —1-. el

El conjunto estid montado en un bastidor geng¥alr, -5-

que comprende dos largueros —6- a ambos lados, sobre los cua-
les esta montado en posicibdn graduable, un carro -7-, en-el
cual estd situado una barra transversal -8- giratoria en movi-
mientos angulares de vaivén, accionada por un grupo fluodi-
namico -9-, que actia sobre una biela ~10- solidaria de un ex-
tremo de la barra -8- (figura 1).

A lo largo de la barra -8~ estin montados una plu-
ralidad de brazos acodados -1l1l-, cuya posicidén es graduable
mediante el accionamiento d¢ un tornillo de presidn -12-, que
permite liberar y fijar los brazos, para situarlos en la po-
sicidén deseada, pudiendo graduar la distancia entre el extre-

mo libre -lla- del brazo -ll- correspondiente y el canal -l-




10

15

20

25

sobre el que se halla situado, correspondiendo un brazo aco-
dado para bada canal.

Hacia el tramo final de los canales -1- se halla mon-
tado un travesafio -1%3-, con orificios ~14~ calibrados de a-
cuerdo con el didmetro de los cuerpos esféricos -2~. A conti-
nuacién de este travesafio se encuentra una barra -15-, gira-

toria en movimientos angulares de vaivén, accionada por un me-

canismo fluodindmico -~16-, gue actla sobre una biela -17w‘*u-

nida al extremo de la barra -15-. oot
En esta barra -15- estd situada una compuerta -18-,

que interrumpe y da paso, alternativamente, a los cueffosE—E—

hacia una rampa -19- de caida, que conduce a los cuerpeé.—E-

hacia un contenedor =-20-.

El funcionamiento del dispositivo descrito &gecemo

sigue: los cuerpos esféricos -2-, por gravedad, tiendqﬁﬁgtdes-’

cender por los canales -l1- hasta gque encuentran la conppUerta

*se®

-18- en posicidn de cierre. En tanfo esta compuesta esté ce~
rrada, los brazos ~l11l- se hallan levantados y sus extremos
-11a~ no impiden el paso de los cuerpos -2- (figura 2). De a-
cuerdo con el programa de tiempo establecido, y cuando las |
bolas o cuerpos -2- se encuentran retenidas por la compuerta
-18~, el mecanismo -9~ act@a sobre la biela -10- y la barra
-8- efectla un movimiento angular, que provoca el descenso de
los brazos ~ll-, cuyo extremo ~lla~ se intercala entre dos

bolas ~-2-, seleccionado un nimero determinado de las mismas

entre el extremo -lla- y la compuerta -18-.

Inmediatamente es activado el mecanismo -16- que

act@a sobre la biela -17- y la barra -15- gira un determinado
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dngulo, suficiente para levantar la compuerta -18- que deja
caer libremente los cuerpos -2- retenidos a partir de -lla-
(figura 3), que van a parar al contenedor —-20-.

Seguidamente, la compuerta es accionada de nuevo Yy,
una vez ha ocupado la posicidn de cierre, los brazos -1l1l- se

levantan para dejar pasar un nuevo-grupo.de cuerpos —~2-. A

partir de este momento, vuelve a repetirse el ciclo.

I~s grupos de cuerpos -Z2- van cayéndo secuendiathen-
te, en‘nﬁmero.exacto cada vez, y son recogidos en un cdléé%or
-20=- 0 bien conducidos a una envasadora o donde convenga.

Cabe remarcar que la banda rodante -3%- evita.aué los
cuerpos -~2- puedan superponerse, 0 quedar encallados, aséa.veg
que va desplazando hacia arriba, las particulas y cuerposr.ex-
trafios -21-, como pueden ser trozos de bolas rotas, evitéﬁdo

asi que puedan mezclarse con los cuerpos esféricos -2-:¢dita-

dos, cayendo en un colector apropiado (figura 3). AR

*ea®

%l dispositivo descrito funciona con total automatis-
mo y sin posibilidad de errores, pudiendo programarse la ca-
dencia de movimientos, de acuerdo con el tlempo que tardan
las bolas ;2— en situarse en la posicidén adecuada para ser li-
beradas, y el tiempo que tardan en caer, una vez iiberadas;

"Por otra parte hay que seflalar la posibilidad de dea-
plazar el carro ~7/~, con el fin de variar la distancia entre

el extremo -lla- de los brazos -11- y la compuverta -~-18-, para

‘graduar el nlmero de cuerpos -2- que se sitlan entre ellos, o

bien para adaptarse al diémetro de los cuerpos -2-.
Otra posibilidad de graduacidén proviene del movi-

miento de los brazos -1l-, que pueden desplazarse a voluntad




cuando se afloja el tornillo -12-, a fin de variar la distan-
cia entre el extremo -lla- y el canal -2- respectivo, para a-
daptarse al didmetro de los cuerpos -2-.

Serin independientes del objeto de la invencidn los
materiales empleados en la construccidn de los distintos com-
ponentes del dispositivo contador, formas y dimensiones de Ios

mismos y cuantos detalles accesorios puedan presentarse, siem-

pre y cuando no afecten a su esencialidad. .« "o
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo contador de piezas esféricas, ca-
racterizado esencialmente por el hecho de que comprende, por
lo menos, una guia inclinada a modo de rampa, por la gque se
deslizan los cuerpos esféricos, a lo largo de cuyo tramo final

se hallan situados dos topes distanciados entre si y de posi-

cidén graduable, los cuales pueden adoptar dos posicionéé-d-

puestas, una de retencidn de los cuerpos esféricos, y btra de

libeiracidn, cuyos topes son accionados automitica y alternati-

vamente hacia las posiciones de retencidn y liberaci&ﬁ;-né

abriéndose hasta que el otro tope se halla en posicién-ée re-

tencidn, de forma que dan paso a grupos de cuerpos esflrnigos,
' e

regularmente, y en nlmero constante. "

O...

2. Dispositivo contador de piezas esféricaé}:§eg&n
la reivindicacidén anterior, cafacterizado por el hechq*de, que
uno de los topes act@ia a modo de compuerta final, inmed;éta-
mente después de‘un-paso‘calibrador, v el otro se encuentra
mAs arriba y su posicidén a lo largo de la guia es graduable.

3. Disnositivo contador de piezas esféricas, se-
gin la reivindicacidn 1, caracterizado por el hecho de que los
topes pueden graduarse en altura respectd al fondo de la guia.

4, Dispositivo contador de piezas esféricas, se-
ghn la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho de que
el fondo de la gula estd constituido por un tapiz desplazable
continuamente en sentido inverso al de descenso de los cuer-
pos esféricos, a fin de facilitar su alineacibén y eipulsar

los cuerpos extranos que pudiera haber en la gula.
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respecto a los canales respectivos.

5. Dispositivo cohtador de piezas esféricas, se-
gln la reivindicacidn 1, caracterizado por el hecho de que la
gufa se halla dividida en una pluralidad de canales situados
sobre un fondo comtn, al final de los cuales se halla situada
una trampilla oscilante que abarca todos los canales, situada
después de un travesafio provisto de brificios calibrados para

el paso de las bolas, en tanto que mis arriba se hallan situa-

dos unos brazos oscilantes, unidos a una barra transvelsel co-
mGn. | ceest
6. Dispositivo contador de piezas esféricas, se-
- L]
gin las reivindicaciones 1 y 5, caracterizado por el heeh) de

que los brazos montados en la barra son graduables en a%tura

L .u‘.

7. Dispositivo contador de piezas esféricag, se—

LR

gin las reivindicaciones 1 y 5, caracterizado por el h§ﬁh¢ de

ot ®

que la barra portadora de los brazos estid montada en um’Tgrro

de posicidn graduable a lo largo de los canales de desplaza-
miento de los cuerpos esféricos. |

8. Dispositivo contador de piezas esféricas.

La presente memoria consta de nueve hojas foliadas.

Barcelona, 19 de julio de 1980
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