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La presente invención se re fie re  a un dispositivo 

contador de piezas esféricas, de concepción muy sencilla , pe­

ro que resulta extraordinariamente e ficaz .

El envasado de piezas esféricas, como pueden ser 

canicas, to las en general, frutos de configuración esférica  y 

otros, presenta problemas que, hasta ahora, no han sido solu­

cionados de una manera e ficaz .
*. *,

Resulta particularmente complicado, en las r^&l^hza- 

ciones conocidas, e l determinar un número exacto de unáda&es 

para cada envase y, en muchos casos, las operaciones se efec­

túan con mayoritaria intervención manual, lo  que encaree^el 

producto. .

Por todo e llo  se ha ideado e l d ispositivo contador

de piezas esféricas objeto de la  invención, de funcio^ajflt^n-...
to totalmente automático y de extraordinario rendimiento*.^

*..**
El dispositivo contador comprende, esencialmente, u-

^ *  *
* *  *  *  *

na guía inclinada a modo de rampa de deslizamiento, por la  que

se desplazan por gravedad los cuerpos esféricos, a lo  largo 

de cuyo tramo fin a l se hallan situados dos topes móviles d is­

tanciados entre s í en posición graduable, cuyos topes pueden 

adoptar dos posiciones opuestas, una de interrupción de los 

cuerpos, y otra de lib re  paso. Los topes en cuestión están 

accionados automáticamente en forma alternativa, de forma que 

cuando uno de e llo s  adopta la  posición de interrupción, e l o- 

tro deja lib re  paso, siendo graduáble la  cadencia de funcio­

namiento, de suerte que un tope no cambia de posición hasta 

que han pasado los cuerpos programados.

Ventajosamente se ha previsto que uno de los  topes



constituye a modo de compuerta fin a l que da paso a un colee - 

tor de unidades, en tanto que e l otro tope actúa más arriba, 

siendo graduáble su posición en sentido longitudinal respecto 

a la  guía de desplazamiento de los cuerpos.

Se ha previsto también que los topes puedan graduar 

su posición en altura, para acomodarse al diámetro de los  

cuerpos esféricos. .
En una realización preferida e l fondo de la  §uiá de

deslizamiento de los cuerpos esféricos está formado poP'uñ ta

piz desplazadle continuamente en sentido contrario al de des-
^ *

plazamiento de los cuerpos esféricos, con e l f in  de fadül^tar

la  alineación de los cuerpos y extraer partículas y cuerpos

extraños que puedan caer en la  guía.

Ventajosamente la  guía se halla d ivid ida enSnaa.plu-
* * .  *

ralidad de canales de fondo común, al fin a l de los cuaT^S^se

encuentra dispuesta una trampilla oscilante que abarca*tbdos
*..

los canales, en tanto que e l tope dispuesto más arriba com­

prende otros tantos brazos acodados unidos a una barra trans­

versal común.

Más concretamente los brazos acodados se hallan men 

tados en posición graduable en la  barra transversal.

Por su parte la  barra transversal está montada en 

un carro deslizáble a lo largo de la  guía por donde discurren 

los cuerpos esféricos.

Para la  mejor comprensión de cuanto queda descrito 

en la  presente memoria, se acompañan unos dibujos en los  que, 

tan solo a t ítu lo  de ejemplo, se representa un caso práctico 

de realización del objeto de la  invención.



4

En dichos dibujos, la  figura 1 es una v is ta  en pers­

pectiva del d ispositivo contador; la  figura 2 es una v is ta  es­

quemática en alzado la tera l del propio d ispositivo , con la  

compuerta fin a l en posición de cerrado, y los  brazos situados 

5 más arriba en posición de liberación, y la  figura 3 es una

v is ta  similar a la  anterior, estando la  compuerta fin a l abier­

ta y los brazos situados más arriba en posición de interrumpir 

e l paso de los cuerpos esféricos. * ***

El dispositivo contador de piezas esféricas &&áóri-

10 to consta en los dibujos de una pluralidad de canales -1 -, cu-
. .  *

ya anchura está en función de las dimensiones de los cuerdos

-2- esféricos a contar. Los canales están dispuestos en^posi-

ción inclinada, a modo de rampas, encima de un tapiz o..ba&da
# * *-3- desplazadle continuamente , sobre rod illo s  -4-, en. sentí -

15 do opuesto al de descenso de los panales -1 -. i"-**....
El conjunto está montado en un bastidor gen§T?al!.-5-, 

que comprende dos largueros -6- a ambos lados, sobre los  cua­

les  está montado en posición graduáble, un carro -7-, en e l 

cual está situado una barra transversal -8- g ira toria  en movi- 

20 mientos angulares de vaivén, accionada por un grupo flu od i-

námico -9-, que actúa sobre una b ie la  -10- solidaria de un ex­

tremo de la  barra -8- (figu ra  1 ).

A lo  largo de la  barra -8- están montados una plu­

ralidad de brazos acodados -11-, cuya posición es graduáble 

25 mediante e l accionamiento de un to rn illo  de presión -12-, que 

permite liberar y f i ja r  los brazos, para situarlos en la  po­

sición  deseada, pudiendo graduar la  distancia entre e l extre­

mo lib re  - l ia -  del brazo -11- correspondiente y e l canal -1-



sobre e l que se halla situado, correspondiendo un brazo aco­

dado para cada canal.

Hacia e l tramo fin a l de los canales -1- se halla  mon­

tado un travesano -13-, con o r if ic io s  -14- calibrados de a- 

cuerdo con e l diámetro de los  cuerpos esféricos -2-. A conti­

nuación de este travesano se encuentra una barra -15-, g ira­

to r ia  en movimientos angulares de vaivén, accionada por un me-
.

canismo fluodinámico -16-, que actúa sobre una b ie la  -l*?*-**u-

nida al extremo de la  barra - 15-- ......

En esta barra -15- está situada una compuerta -18-, 

que interrumpe y da paso, alternativamente, a los cuerdos;-2- 

hacia una rampa - 19- de caída, que conduce a los cuerpos.-2- 

hacia un contenedor -20-.

El funcionamiento del d ispositivo descrito ás**como
*  * * *

sigue: los cuerpos esféricos -2-, por gravedad, tiend&p^ú^des-****
cender por los canales -1- hasta que encuentran la  compuerta

* *
-18- en posición de c ierre. En tanto esta compuesta esté ce­

rrada, los brazos -11- se hallan levantados y sus extremos 

- l ia -  no impiden e l paso de los cuerpos -2- (figu ra  2 ). De a- 

cuerdo con e l programa de tiempo establecido, y cuando las 

bolas o cuerpos -2- se encuentran retenidas por la  compuerta 

-18-, e l mecanismo -9- actúa sobre la  b ie la  -10- y la  barra 

-8- efectúa un movimiento angular, que provoca e l descenso de 

los brazos -11-, cuyo extremo - l ia -  se in tercala entre dos 

bolas -2-, seleccionado un número determinado de las mismas 

entre e l extremo - l ia -  y la  compuerta -18-.

Inmediatamente es activado e l mecanismo -16- que 

actúa sobre la  b ie la  - 17- y la  barra - 15-  g ira  un determinado



ángulo,, suficiente para levantar la  compuerta -18- que deja 

caer libremente los cuerpos -2- retenidos a p a rtir  de -11a- 

(figu ra  3 )i que van a parar al contenedor -20-.

Seguidamente, la  compuerta es accionada de nuevo y, 

una vez ha ocupado la  posición de c ierre, los  brazos -11- se 

levantan para dejar pasar un nuevo grupo de cuerpos -2 -. A 

partir de este momento, vuelve a repetirse e l c ic lo .

Les grupos de cuerpos -2- van cayendo secuenóialhen- 

te, en número exacto cada vez, y son recogidos en un cól&btor 

-20- o bien conducidos a una envasadora o donde convenga.

Cabe remarcar que la  banda rodante -3- evita  los

cuerpos -2- puedan superponerse, o quedar encallados, a-sLa vez

que va desplazando hacia arriba, las partículas y cuerpps,*.ex-

traños -21-, como pueden ser trozos de bolas rotas, evitando
*  + *

así que puedan mezclarse con los cuerpos esféricos -2-{¡cdAba-****
dos, cayendo en un colector apropiado (figu ra  3 ). .****.

El d ispositivo descrito funciona con to ta l automatis­

mo y sin posibilidad de errores, pudiendo programarse la  ca­

dencia de movimientos, de acuerdo con e l tiempo que tardan 

las bolas -2- en situarse en la  posición adecuada para ser l i ­

beradas, y e l tiempo que tardan en caer, una vez liberadas.

Por otra parte hay que señalar la  posibilidad de dea­

plazar e l carro -7-, con e l f in  de variar la  distancia entre 

e l extremo - l ia -  de los brazos -11- y la  compuerta -18-, para 

graduar e l número de cuerpos -2- que se sitúan entre e llo s , o 

bien para adaptarse al diámetro de los cuerpos -2-.

Otra posibilidad de graduación proviene del movi­

miento de los brazos -11-, que pueden desplazarse a voluntad



cuando se a flo ja  e l to rn illo  -12-, a f in  de variar la  distan­

cia entre e l extremo - l ia -  y e l canal -2- respectivo, para a- 

daptarse al diámetro de los cuerpos -2-.

Serán independientes del objeto de la  invención los 

materiales empleados en la  construcción de los d istin tos com­

ponentes del dispositivo contador, formas y dimensiones de]bs 

mismos y cuantos detalles accesorios puedan presentarse, siem- 

pre y cuando no afecten a su esencialidad. I*-.*



R E I V I N D I C A C I O N E S

1. Dispositivo contador de piezas esféricas, ca­

racterizado esencialmente por e l hecho de que comprende, por 

lo  menos, una guía inclinada a modo de rampa, por la  que se 

deslizan los cuerpos esféricos, a lo largo de cuyo tramo fin a l

se hallan situados dos topes distanciados entre sí y de posi-
*. *.

ción graduable, los cuales pueden adoptar dos posiciones*á- 

puestas, úna de retención de los cuerpos esféricos, y de

liberación, cuyos topes son accionados automática y a ltern a ti­

vamente hacia las posiciones de retención y liberación, 

abriéndose hasta que e l otro tope se halla en posición-da- re­

tención, de forma que dan paso a grupos de cuerpos esfáúVPos, 

regularmente, y en número constante. t.* -

2. Dispositivo contador de piezas esférica^?*&egún****
la  reivindicación anterior, caracterizado por e l hechq'bFd^que

**.
uno de los topes actúa a modo de compuerta fin a l, inmediata­

mente después de un paso calibrador, y e l otro se encuentra 

más arriba y su posición a lo  largo de la  guía es graduable.

3. Dispositivo contador de piezas esféricas, se­

gún la  reivindicación 1, caracterizado por e l hecho de que los 

topes pueden graduarse en altura respecto a l fondo de la  guía.

4. Dispositivo contador de piezas esféricas, se­

gún la  reivindicación 1, caracterizado por e l hecho de que

e l fondo de la  guía está constituido por un tapiz desplazable 

continuamente en sentido inverso al de descenso de los cuer­

pos esféricos, a f in  de fa c i l i t a r  su alineación y expulsar 

los cuerpos extraños que pudiera haber en la  guia.



5. Dispositivo contador de piezas esféricas, se-

gún la  reivindicación 1, caracterizado por e l hecho de que la

guia se halla d ivid ida en una pluralidad de canales situados

sobre un fondo común, al fin a l de los cuales se halla situada

5 una trampilla oscilante que abarca todos los canales, situada

después de un travesano provisto de o r if ic io s  calibrados para

e l paso de las bolas, en tanto que más arriba se hallan situa-
**.dos unos brazos oscilantes, unidos a una barra transversal co­

mún. ......

10 6. Dispositivo contador de piezas esféricas, se­

gún las reivindicaciones 1 y 5, caracterizado por e l hd&ha de 

que los brazos montados en la  barra son graduadles en altara 

respecto a los canales respectivos.

7. Dispositivo contador de piezas esféricsBs/ze-* *
15 gún las reivindicaciones 1 y 5) caracterizado por e l ĥ d¡&Q de

***
que la  barra portadora de los brazos está montada en um.'*&a.rro

* .*
de posición graduable a lo largo de los canales de desplaza­

miento de los cuerpos esféricos.

8. Dispositivo contador de piezas esféricas.

La presente memoria consta de nueve hojas fo liadas. 

Barcelona, 19 de ju lio  de 1980



BZPAC, S. A DOS HOJAS Hoja na 1

Barcelona,
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ulio de 1980



BMPAC


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



