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= Memoria Descriptiva -

El Modelo de Utilidad a que se vrefiere la presente Me
moria descriptiva, se destina a garantizar la explotacién y la
propiedad exclusivas, en todo el territorio nacional, de una mf
quina sutoméAtica para la elaboracién de ruedas de churros, cuw-
yas caracteristicas de novedad le confieren la cualidad de apoxr
tar a los fines que se persiguen ventajas mis qu suficientes =

para aspirar en derecho al privilegio del regist.., que se soli-
cita.

La finalidad de la miquina objeto del presente regis-
tro es la de permitir la elaboracién de ruedas de churros por =~
medios electromecénicos, sustituyendo con ventaja a las.mbqui--
nas hasta ahora conocidas de funcionamiento mamial. Bl

De acuerdo con la invencién, la mlquina comprende una
tolva en que se deposita la masa preparada, la cual es v‘erttda
a través de un conducto de salida por medio de un émbolo .é.é: ca=
rrera regulable, de modo que permita en cada momento regular la

longitud total de la rueda de churros, dentro de unos mérgehes
regulares., TSN

Por otro lado, la boca de descarga se dispone amowi~-
blemente, de modo que pueda ser sustituida por una boca de. .;:10-
ble descarga con el fin de poder suministrar masa, de forme coz_x_
t{mia a dos sartenes, intercalando en cada salida una vllvula o
llave de paso que permita interrumpir opcionalmente cualquiera
de las dos salidas.

El accionamiento de la mAquina se obtiene a partir de
un motor eléctrice de caracteristicas adecuadas, incluyendo un
sistema reductor, que acciona a un eje portador de un émbolo mon
tado sobre un hueillo roscado, de modo que al girar dicho eje =
el husillo provoque el avance del citado émboloj por otro lado,

dicho eje propulsor estd acoplado mediante una transmisié» ade=
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cuada a un husillo secundario sobre el que desliza a rosca un
progranador o dedo susceptible de actuar por contficto, en su
avance 0 retroceso sobre unos sensores o intexruptores que de=
texrminan un fin de carrera entre limites adecuados, incluyendo
otro gensor que permite regular programadamente el recorrido -
de alimentacién, con lo que s> uede obtener en cada momento =
diferentes longltudes de roscas de churros.

Complementariamente se incluyen interruptores de man
do y control para asegurar el buen funcionamiento de la méqui-
na. '

No obstante, cabe destacar que en caso de averia“-de
cualquiera de sus elementos de automatismo, es susceptible de

incluir provisionalmente un dispositivo de accionamiento mamu=
al.

‘e

Para la me jor comprensifén de la descripcisn que':s'e -
sigue, se adjunta una hoja de plano en la que se ilustra una -
forma esquemftica de realizacién de la miiquina que se preconiza

la cual se representa finicamente a tftulo de ejemplo no limbta-
tivo. oo

En dichas figurus, las referencias corresponden}. oo
1.~ Tolva de carga.
2 .~ Tapadera.
3,~ Conducto de salida de la masa.
4.~ Pistén guiado.
4e.- Cilindro,.
5.~ Husillo,

S5a.~ Eje wotriz,

6.~ Piiién de transmisién secundaria.

7= Acoplamiento de la caja de la ‘m&quma.
8.~ Platos de acoplamiento, '
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9~ Pifibn del programador.

10.~ Cadena,

11.~ Reductor de velocided.

12.~ Poleas.

13~ Correa trapezoidal,

14.~ Motor,

15,~ Husillo programador.

16 .~ Programador.

17.= Corredera de desplazamiento final de csavera,
18.~= Interruptor para carga de la mlquina.

19 y 20,~ Interruptores finales de carreras. SN

21,~ Interruptor con corredera para aumentar el recorr!..ciz@del
programadoy,

22.~ Descarga hacia adelante. el
23.= Parada. O
244~ Carga. | . e
25~ Interruptor gemeral de corfé de corriente. cosds
26 o~ Interruptor de posicién avanzada del pistén, ., -
27+~ Carcasa. ool
28 .~ Tapas de reglstro. ‘e

Como se desprende de la detenida observaecién d;a'l'i:e-
ferido plano la mfquina objeto del presente registro compren-
de una carcasa rodante -27-, dotada de unas tapas de registro o
acceso =28« al interior en que se situan los mecanismos del au~
tomatismo, accionado por medio de un motor -14=, acoplado pov =
un sistema de poleas ~12= y correa ~13= a un eje totriz, en que
se incluye un reductor de velocidad del que parte un eje acopla
do axialmente por medio de uncs paltos § trocola adecuada =8- a
un e je motriz ~5a~ cuyo extremo operativo estdA tallado segin un
husillo helicoidal =5= an el que g2 acopla un pistdn =4~ conve-




15

20

25

nientemente guiado, que discurre en el interior de un cilindreo
=~4a= que forma la parte inferior de la descarga de una tolva =
de alimentacién =-i- cerrada con una tapa superior =2=; el ex=--
tremo de descarga del cilindro =4a=- est4 preparado para reclblr
unc o mls conductos de descarga =3=-, '

De esta manera, inicialmente, se deposita la masa de
churros en la tolva ~1-, descargandose por gravedad sobre el ==
cuerpo del cilindro inferior =4a=, de modo que puesto en marcha
el motor =14-, se produce la rotacién del eje motriz =5a=, con
lo que el pistén avanza guiado por el husillo =4=, de modo que
proporclone un esfuerzo de empuje a la masa para provocav-su sa
lida por la descarga -3=, desde donde se vierte sobre la.zgrten
en donde se forma la rosca correspondiente.

Cabe destacar que en la salida del cilindro -4a~ se -
puede montar un juedo de dos conductos de descarga suscepl:lbles
de alimentar a dos sartenes, incluyendo en cada conducto ‘Wria =-
llave de cierre para controlar cada una de las salidas =3m'.

Una caracteristica particularmemte importante de’ ].a -
mldquina que se preconiza cons:lst:e en que el aeciomlentq:t.bl -

pistén =4~ estd regulado por medio de un mecanismo eontroLa.dor
de las carreras, tanto de avzace como de retroceso, !.ncluyeﬁdo
ademf#is un regulador de longitud de rosca.

En efecto, el ¢je motriz =5a~ o en su prolongacién, en
tre el reductor =11- y acoplamiento ~5=, se monta un pifibn =t-
acoplado mediante una transmisién de cadena =10~ a otro pififn -
=9-, solidario a un husillo del programador =15- sobre el que =
desliza a rosca un cuerpo de programador ~16= el cual tiene un
recorrido limitado por un interruptor de carga de la mAquina ==
=18=, interruptores finales de carrera =1%= y ~20-, ¢ interrup-
tores de programaciémn del recorrido -21-, nontado sobre un cuexr
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po corredera -17=,

Independientemente, se incluyen los siguientes inte=-
rruptores: =22- de descarga hacla adelante} ~23= de parej =24==
de cargaj ~25- general de corte de corriente y =26+ para la lim
pleza de la miquina, puesto que deja al pistén =4~ en una posi=-
cién de méximo avance,

Cuando la méquina se pone en marcha, y funciona la ==
descarga de la masa de churros por la boca 8 bucus =3-, geglin =
se ha expuesto anteriormente, mediante la tranumisién foxrmada -
sor losz pifioneg ~6= y =9= y la cadena ~10- provocan un wovimien
to de rotacién sobre el husillo £1ijo «15-, de modo que g6ts vie
ne a desplazar al cuerpo programador =~16=- para topar con.I Yos fi
nales de carrera =18=20- y ~19=21~ empare jados por este oxden,=
de modo que al contactar con el interruptor ~18- se produce, el
fin de carrera de le mAquina en posicién de descarga, actua;xdo
el interruptor =20= como elemento de seguridad de dicha 1;'3.11.'.1-
énj el interruptor ~21= regula la longitud de la ruedas a' bbtem-
ner, mediante el posicionamiento variable de la correderh .'-..-.1'7-,
actuando el interruptor ~19~ como elemento de seguridad, 1)e es~
te modo, mediane el husillo =15~ y su pieza programadora ~16=-,
se obtiene la mayor o menor longitud de la rueda de masa, wlen=
tras que con el interruptor general =25~ se pone en marcha la -»
miquina, siempre que se accione el interruptor de avance =22=-,
con lo que se produce el empude de la masa por medio del pistén
=4= hacia la salida =3=} en el momento que ha alcanzado la ca=-
rrera controlada por el interruptor =21= la mAquina se para, con
lo que a continuacién se acciona el interruptor =24~ que invier
te la polaridad del motoxr invirtieando por lo tanto el recorrido
del pistén =4~ con 10 que la masa de la tolva =1+ se depnsita en
el cili{ndro ~4a=-, parandose la mAquina cuando se 1a contactado =
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con el interruptor fin de carvera de tetroceso =18«~; para ini-
ciar otro ciclo se vuelve a accionar el interruptor =22= de py
esta en marcha hacia adelante,

El interruptor =»23= produce la paraca de la mfquina
en cualquier momento, el interruptor =25- es el general, y el
interruptor =26= produce el méximo avance del pistén =4= con =
el fin de facilitar la limpleza de la mdquina,

Cabe destacar que en caso de cualquier averia eléctrl
ca o corte de suministro, el cuerpo de miquina =7= se indepen-
diza del conjunto eléctrico acvoplando en el eje ~5a= un disposi
tivo de accionamiento mamial. const

Descrita la naturaleza del invento y une forma-te rea
lizacifn préctica, solamente cabe &afiadir que en el conjunto y =
partes independientes constitutivas del todo sas suseept;tbl_es -
modiflcaciones y camblios de materlas, formas y disposicié.t‘g' en -
cuanto estas alteraciones no desvirtuen el fundamento esericial
del mismo,
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18.~ Miquina autématice de churros, caracterizada porque com==
prende una carcasa mfvil, dotada de tapas laterales de acceso
a mecanismos internos, as{ como de una tolva superior contene-
dora de la masa, la cual se deposita por gravedad sobre un ci-
lfndro herizontal inferior en el que desliza un pistén de empue~
je accionado convenientemente, para empujar la masa de churros
hacia una salida sencilla y/o de doble embocadura para suminis-
trar una o dos ruedas de charros sobre una o dos sartenes.

28,~- MAquina automftica de churros, segin la anterior reivindi~
cacibén, caracterizada porque el pistén, convenientemente guiado
en el interior del cilindro, se encuentra vinculado a rosca so=
bre un husillo tallado en el extremo de un eje motriz, actiona-
do por medio de un motor, a través de un acoplamiento adecuado
y la correspondiente caja reductora, de modo que med:l.ant:e los -
correspondienter interruptores de puesta en marcha, de avance,
retrocesc y parada del pistén, se pueda suministrar la masa a =
rravés de la descarga del ecilindro para formar las ruedas de ==
churros, cuya longitud puede regularse mediante un dispo‘gi:j':}.w
programador de finales de carrera.

3a,~ MAquina autématica de churros, segln anteriores reiv.‘lnd:lfca
clones, caracterizada porque por medio de un acoplamiento 'ade--
cuado, el eje motriz transmite m.vimiento a un husillo secunda~
rio £ijo, sobre el que desliza a rosca un cuerpo programador ==
susceptible de contactar en los movimientos de avance o retrocg
go del pistén con interruptores lfmitadores de carrera, situa=-
dos convenientemente; uno de dichos interruptores, situados en
el fin de¢ carrera de avance, se dispone sobre una corredera sus
ceptible de mudificar su posicién dentro de unos limites adecua

dos, de modo que se pueda programar la longitud de la rueda de
churros,
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Consta la presente memoria descriptiva de nueve ho=
jas numeradas y mecanografiadas por una sola cara a las que =«
se acompafia una de planoz pars su me jor comprensidn,
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