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* Memoria Descriptiva -
El Modelo de Utilidad a que se refiere la presente Me 

moría descriptiva» se destina a garantizar la explotación y la 
propiedad exclusivas» en todo el territorio nacional» de una má 
quina automática para la elaboración de ruedas de churros» cu-»» 
yas características de novedad le confieren la cualidad de apor 
tar a los fines que se persiguen ventajas más qui suficientes * 
para aspirar en derecho al privilegio del r e g i s q u e  se soli­
cita*

La finalidad de la máquina objeto del presente regis­
tro es la de permitir la elaboración de ruedas de churros por - 
medios electromecánicos» sustituyendo con ventaja a las «máqui­
nas hasta ahora conocidas de funcionamiento manual*

• • •

De acuerdo con la Invención» la máquina comprende una 
tolva en que se deposita la masa preparada» la cual es vertida 
a través de un conducto de salida por medio de un émbolo de'ca- 
rrera regulable» de modo que permita en cada momento regular la 
longitud total de la rueda de churros» dentro de unos márgehes 
regulares* •.***.*

Por otro lado» la boca de descarga se dispone amqvfL—
blemente» de modo que pueda ser sustituida por una boca d£ 4o—• •ble descarga con el fin de poder suministrar masa» de formar'con 
tlnua a dos sartenes» intercalando en cada salida una válvula o 
llave de paso que permita interrumpir opcionalmente cualquiera 
de las dos salidas*

El accionamiento de la máquina se obtiene a partir de 
un motor eléctrico de caracteristicas adecuadas» incluyendo un 
sistema reductor» que acciona a un eje portador de un émbolo mon 
tado sobre un husillo roscado» de modo que al girar dicho eje - 
el husillo provoque el avance del citado émboloj por otro lado» 
dicho eje propulsor está acoplado mediante una transmisión ade-
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cuada a un husillo secundarlo sobre el que desliza a rosca un 
programador o dedo susceptible de actuar por contácto, en sú 
avance o retroceso sobre unos sensores o interruptores que de* 
terminan un fin de cerrara entre limites adecuados* incluyendo 
otro sensor que permite regular programadamente el recorrido “ 
de alimentación» con lo que puede obtener en cada momento - 
diferentes longitudes de roscas de churros.

Complementariamente se incluyen interruptores de moa 
do y control para asegurar el buen funcionamiento de la máqui­
na*

No obstante» cabe destacar que en caso de averie**de
cualquiera de sus elementos de automatismo» es susceptible».de

*  • •

incluir provisionalmente un dispositivo de accionamiento manu­
al.

Para la mejor comprensión de la descripción que ae¡ - 
sigue» se adjunta una hoja de plano en la que se ilustra ikia - 
forma esquemática de realización de la máquina que se preconiza 
la cual se representa únicamente a título de ejemplo no ^imita­
tivo*

En dichas figuras» las referencias corresponden^...
• •

1. — Tolva de carga* ****
2. - Tapadera.
3. - Conducto de salida de la masa*
4. - Pistón guiado*
4a*- Cilindro.
5. - Husillo.
5a*- Eje motriz*
6. - Pifión de transmisión secundarla*
7*- Acoplamiento de la caja de la máquina*
8«- Platos de acoplamiento.



9»- Piñón del programador*
10.- Cadena*
11*- Reductor de velocidad*
12. - Boleas.
13. — Correa trapezoidal.
14. - Motor.
15. - Husillo programador.
16. - Programador*
17. - Corredera de desplazamiento final de carera.
18. - Interruptor para carga de la máquina.
19 y 20.- Interruptores finales de carreras. ...

m

21. - Interruptor con corredera para aumentar el recorrido *del 
programador.
22. - Descarga hacia adelante. .. ** * ♦23. - Parada.

• • •

24. - Carga.
25. - Interruptor general de corté de corriente. ******m • •
26. - Interruptor de posición avanzada del pistón.
27. - Carcasa. **V*.*****28. - Tapas de registro. .• •

Como se desprende de la detenida observación del're­
ferido plano la máquina objeto del presente registro compren­
de una carcasa rodante -27-. dotada de imas tapas de registro o 
acceso -28- al interior en que se sitúan los mecanismos del au­
tomatismo» accionado por medio de un motor -14-» acoplado por - 
un sistema de poleas -12- y correa -13- a un eje motriz» en que 
se incluye un reductor de velocidad del que parte un eje acopla 
do axialmente por medio de unos paltos Ó trocóla adecuada -8- a 
un eje motriz -5a- cuyo extremo operativo está tallado seg&n un 
husillo helicoidal -5* «n el que se acopla un pistón -4- conve­
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nientemente guiado, que discurre en el interior de un cilindro 
-4a- que forma la parte inferior de la descarga de una tolva - 
de alimentación -1- cerrada con una tapa superior -2-$ el ex­
tremo de descarga del cilindro -4a- está preparado para recibir 
uno o más conductos de descarga -3-,

De esta manera, inicialmente, se deposita la masa de 
churros en la tolva -1-, descargándose por gravedad sobre el —  
cuerpo del cilindro inferior -4a-, de modo que puesto en marcha 
el motor -14-, se produce la rotación del eje motriz -5a-, con 
lo que el pistón avanza guiado por el husillo -4-, de modo que 
proporcione un esfuerzo de empuje a la masa para provocan «su sa 
lida por la descarga -3-, desde donde se vierte sobre la* surten 
en donde se forma la rosca correspondiente*

Cabe destacar que en la salida del cilindro -4a- se - 
puede montar un juedo de dos conductos de descarga susceptibles 
de alimentar a dos sartenes, incluyendo en cada conducto Mrta —  
llave de cierre para controlar cada una de las salidas

Una característica particularmente importante de*la -* • • •
máquina que se preconiza consiste en que el accionamiento' del -♦. .*• •pistón -4- está regulado por medio de un mecanismo controlador

• *de las carreras, tanto de avance como de retroceso, incluyendo 
además un regulador de longitud de rosca*

En efecto, el eje motriz -5a- o en su prolongación, en 
tre el reductor -11- y acoplamiento -S-, se monta un piñón -fe- 
acoplado mediante una transmisión de cadena -10- a otro piñón - 
-9-, solidarlo a un husillo del programador -15- sobre el que - 
desliza a rosca un cuerpo de programador *16- el cual tiene un 
recorrido limitado por un interruptor de carga de la máquina —  
-18-, interruptores finales de carrera -1$- y -20-, e interrup­
tores de programación del recorrido -21-, montado sobre un cuer
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po corredera -17-,
Independientemente» se Incluyen los siguientes Inte­

rruptores? -22- de descarga hacia adelante; -23- de pace; -24—  
de carga; -25- general de corte de corriente y -26- para la lim 
pieza de la máquina, puesto que deja al pistón -4- en una posi­
ción de máximo avance.

Cuando la máquina se pone en marcha, y funciona la —
descarga de la masa de churros por la boca ó bocas -3-, seg&n -
se ha expuesto anteriormente, mediante la transmisión formada -
por los piñones -6- y -9- y la cadena -10- provocan un movimien
to de rotación sobre el husillo fijo -15-, de modo que Ssté vle
ne a desplazar al cuerpo programador -16- para topar con! los fi
nales de carrera -18-20- y -19-21- emparejados por este orden,-
de modo que al contactar con el interruptor -18- se produce! el• •
fin de carrera de la máquina en posición de descarga, actuando

• • •

el interruptor -20- cono elemento de seguridad de dicha poslcl- 
ón; el interruptor -21- regula la longitud de la rueda a'óTíte—  
ner, mediante el posicionamiento variable de la correderó !«?Í7-, 
actuando el interruptor -19- como elemento de seguridad, V&. es­
te modo, mediarte el husillo -15- y su pieza programadora • • « •se obtiene la mayor o menor longitud de la rueda de masa, mien­
tras que con el interruptor general -25- se pone en marcha la - 
máquina, siempre que se accione el Interruptor de avance -22-, 
con lo que se produce el empuje de la masa por medio del pistón 
-4- hacia la salida -3-; en el momento que ha alcanzado la ca­
rrera controlada por el interruptor -21- la máquina se para, con 
lo que a continuación se acciona el interruptor -24- que invier 
te la polaridad del motor lnvlrtlendo por lo tanto el recorrido 
del pistón -4- con lo que la masa de la tolva -1- se deposita en 
el cilindro -4a-, parando be la máquina cuando se .ia contactado -
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con el interruptor fin de carrera de retroceso -18- ¡ para ini­
ciar otro ciclo se vuelve a accionar el interruptor -22» de pu 
esta en marcha h a d a  adelante*

El interruptor -23- produce la parada de la máquina 
5 en cualquier momento* el interruptor -25- es el general* y el 

interruptor -26» produce el máximo avance del pistón -4- con - 
el fin de facilitar la limpieza de la máquina*

Cabe destacar que en caso de cualquier averia eléctrl 
ea o corte de suministro* el cuerpo de máquina -7- se indepen­

do dlza del conjunto eléctrico acoplando en el eje -5a- un dispos i 
ti«;o de accionamiento manual* *•••'•

Descrita la naturaleza del invento y una forma* Óq rea 
lización práctica» solamente cabe añadir que en el conjunto y - 
partes independientes constitutivas del todo san susceptibles - 

15 modificaciones y cambios de materias» formas y disposición* én - 
cuanto estas alteraciones no desvirtúen el fundamento esencial
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* REIVINDICACIONES -
3.3•- Máquina autómatlca de churros, caracterizado porque com­
prende una carcasa móvil® dotada de tapas laterales de acceso 
a mecanismos internos® asi como de una tolva superior contene­
dora de la masa® la cual se deposita por gravedad sobre un ci- 

5 líndro horizontal Inferior en el que desliza un pistón de empu­
je accionado convenientemente® para empujar la masa de churros 
h a d a  una salida sencilla y/o de doble embocadura para suminis­
trar una o dos ruedas de charros sobre xana o dos sartenes»
2S.- Máquina automática de churros® segdn la anterior reivindi­

co caclón® caracterizada porque el pistón® convenientemente guiado 
en el Interior del cilindro® se encuentra vinculado a rosea so­
bre un hxaslllo tallado en el extremo de un eje motriz® acfcioaa-

• • •

do por medio de un motor, a través de un acoplamiento adecuado 
y la correspondiente caja reductora, de modo que mediante los - 

15 correspondiente» interruptores de puesta en marcha® de avance®- 
retrocesc y parada del pistón® se pueda suministrar la masa a - 
través de la descarga del cilindro para formar las ruedas «de —  
churros® cuya longitud puede regularse mediante un dispositivo 
programador de finales de carrera» »**.**•

20 3a»- Máquina autómatica de churros® segén anteriores reivindica
clones® caracterizada porque por medio de un acoplamiento*ade­
cuado, el eje motriz transmite movimiento a un husillo secunda^ 
rio fijo® sobre el que desliza a rosca un cuerpo programador —  
susceptible de contactar en los movimientos de avance o re troca 

23 so del pistón con interruptores limitadores de carrera® situa­
dos convenientemente; uno de dichos interruptores® situados en 
el fin de carrera de avance® se dispone sobre xana corredera axis 
ceptlble de modificar su posición dentro de xxnos limites adecúa 
dos® de modo que se pueda programar la longitud de la rueda de 
churros»30



4a.~ “MAQUINA AUTOMATICA DE CHURROS"»

Consta la pensante memoria descriptiva de nueva ho­
jas numeradas y mecanografiadas por una sola cara a las que •
se aceopaSa una de planos para su mejor comprensión*

MADRID, .14 JUL 1980
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