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El presente Modelo tiene por objeto una secadora cen tri­

fuga de tambor c ilin d rico  que funciona con repetic ión  de c i 

clos en el curso de los cuales es cargado en e l tambor e l — 

producto a secar y esba car¡tga está controlada por un dispo­

s it ivo  que interrumpe la  alimentación cuando la  capa del -  

producto a secar alcanza un determinado espesor sobre la  pa 

red del tambor y más tarde, después de un primer secado, e l 

producto es lavado por un flu ido proyectado por medio de un

equipo v e r t ic a l perforado con o r i f ic io s  o provisto *dé**bo----
* *.

qu illas de pulverización y dispuesto en e l in te r iob 'd é l tam

bor y, finalmente, e l producto lavado y secado es descarga-
. *

do y evacuado. I

Para rea liza r  un lavado e fica z , la  posición del*Equipo

debe ser ajustada en función del espesor de la  cap&"&e pro-
* * *

ducto a secar sobre la  pared del tambor. En efectb i.ja i los 

chorros emitidos por e l equipo de lavado están espaciados -  

los unos de los otros a su llegada sobre la  capa.<ie produc­

to , subsistirán sobre al mismo unas bandas de producto mal 

lavado y e l producto secado no tendrá la  calidad deseada. -  

S i, por e l contrario, los chorros del equipo de lavado se — 

superponen, se formarán sobre la  capa de producto y en las 

zonas de superposición unos surcos que resultan de un lava­

do demasiado apoyado y, eventualmente, de un rehundido exce 

sivo del producto; además, la  e fica c ia  del lavado en las zo 

ñas lím ite in fe r io r  y superior de la  capa deproducto será -  

defectuosa.

En las secadoras centrifugas conocidas, e l operario en­

cargado de su v ig ila n c ia  debe ajustai? la  posición del equi­

po de lavado cada bez que son variadas las condiciones de -  

carga (espesor de la  capa de producto en e l tambor). Además



para esta regulación, ó l debe tener en cuenta la  naturale 

za del producto a secar ya que, para una capa de determi­

nado espesor in ic ia l,  la  capa de producto a lavar, una -  

vez secado, será de mayor o menor espesor según sea mayor 

o menor e l contenido en materias sólidas del producto a -  

secar. Estas regulaciones son fastid iosas y a veces des— 

cuidades, lo  cual conduce a los inconvenientes señalados 

anteriormente.

El f in  de la  presente invención es suprimir estos* *in—

convenientes y rea liza r  un lavado uniforme sobre toda*la

capa de producto cualquiera que sea e l espesor de esta ca
. *

pa y e l contenido en materias sólidas del producto 'seise— 

car. Este f in  se consigue haciendo depender la  posición -  

del equipo de lavado de la  posición del palpador de?, con—
w *  **

trolador de carga. **/..*

la  secadora centrífuga objeto del Eodelo estálcs^acte-

rizada norque el equipo de lavado va montado sobre'ún so—
. .

porte móvil unido cinemáticamente a l palpador del contro­

lador de carga o a su soporte, de ta l manera que la  posi­

ción del equipo de lavado esté en función del espesor de 

la  capa de producto cargada en e l tambor.

En los casos particu lares en que e l palpador está cons 

titu ido por un trazo rotativo  montado sobre un soporte c^ 

ya posición es ajustable con respecto a la  cuba de la  se­

cadora, siendo dicho brazo móvil entre una posición acti­

va y una posición inactiva  f i ja s  con respecto al citado -  

soporte y efectuándose la  regulación del espesor de la  ca 

pa de producto admitida mediante e l desplazamiento de es­

te soporte sobre la  cuba, es e l soporte del equipo de la ­

vado e l que va unido cinemáticamente al soporte del pal— 

pador.
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Según un modo preferido de rea lizac ión , e l soporte del 

controlador de carga va montado rotativo  sobre un eje ver 

t ic a l ,  e l equipo de lavado se monta sobre un soporte ro— 

65 ta tivo  cuyo eje de rotación se confunde con e l e je  de es­

te equipo y los dos soportes están unidos por una b ie la  ar 

ticulada sobre e llo s  en puntos alejados de sus ejeá de ro 

tación. Las distancias entre e l eje de rotación y e l eje

de articu lación de la  b ie la  sobre cada uno de los sopor—
-

0̂ tes y la  longitud de la  b ie la  son elegidos de manera* *que

e l equipo asegure una distribución uniforme del fltiidb de

las&do sobre toda la altura del tambor, cualquiera que sea
.

e l espesor de la  capa de producto a l fin a l de la  carga. Y, 

puesto que ta l elección depende del contenido en materias 

y5 sólidas del producto a secar, conforme a otra canaoferis-

tica  de la  invención, se ha previsto la  posibilidad.de mo 

d ific a r  una de estas distancias regulando la  posición del 

eje de articu lación de la  b ie la  sobre uno de los/sóportes 

por ejemplo el soporte del palpador.

80 Otras características de la  invención se muestran cor

la  lactura de la  subsiguiente descripción, re fer id a  a los 

dibujos que se adjuntan y que, a t ítu lo  de ejemplo no l i ­

m itativo, ilustran una forma de rea lización  del Modelo re 

presentándose:

85 "* la. f ig .  1^, una v is ta  de la  sección por un plano

vertica l del tambor y de la  cuba de una secadora centrífu  

ga comprendiendo las características del Modelo;

-  En la  f i g .  2&, una v is ta  superior del tambor, del — 

equipo de lavado y del controlador de carga de la  secado­

ra de la  f i g .  lé ; y90
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-  En la  f i g .  3-t una v is ta  parcia l en alzado del equipo de 

lavado montrando su forma de soportarse.

La secadora centrífuga representada en los dibujos com 

prende un tambor - 10-  cuyo fondo va fija d o  en e l  extremo 

95 de un eje v e r t ica l - 12-  y cuya pared c ilin d r ica , perfora­

da, está revestida con un tamiz -14-. El eje -12- va sus­

pendido de forma pendular de un soporte no representado y 

va acoplado a un motor de arrastre.
; .

El tambor -10- se a lo ja  dentro de una cuba f i j a * - l 6-  -
I*.

100 que recoge la  fase líqu ida del producto a secar. A i- fin a l

del secado, e l producto es separado del tamiz por un ras-

cador y evacuado por una abertura prevista en e l fdn¿o -

del tambor. ***

Para la  carga dál tambor, la  secadora está alimentada

105 desde un mezclador -18- a través de una boca - 2ÜAjprovis-

ta de una válvula - 22-  cuyo obturador está gobernado- por

un cilindro  -24- cuyos movimientos son controlados*por -
. .

una electro-válvu la  -26-. Cuando la  capa del producto a - 

secar alcanza en e l tambor un espesor determinado, un con 

110 trolador de carga -28- ordena por medio de la  e lectrovvá l

vula -26- e l  c ierre de la  válvula - 22- .

El controlador de carga -28- está constituido por un -  

dedo palpador - 30-  fija d o  en e l extremo de un e je  v e r t i— 

cal rotativo  montado sobre un soporte - 32-  que comprende 

115 un brazo -34- montado pivotante sobre un eje v e r t ic a l -  

-36- so lidario  de la  cuba -16-. El palpador -30- es móvil 

entre una posición activa  y una posición inactiva que son 

f i ja s  con respecto al soporte -32-. El paso de una posi­

ción a la  otra provoca e l c ierre o la  apertura de un inte 

rruptor intercalado en e l c ircu ito  de mando de la  electro120
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válvula -26-, Antes de la carga, e l palpador está situa­

do en posición activa ge su posición en e l tambor, que de 

penderá del espesor de la  capa, al fin a l de carga, es ajus 

tada por rotación del soporte -32-. Unos medios de b lo­

queo que no se representan, están previstos para f i j a r  -- 

e l soporte -32- sobre la  cuba en la  posición eleg ida . Du 

rante la  carga, la  capa de producto a secar que se forma 

sobre la  pared del tambor aumenta de espesor hasta que -  

toma contacto con e l palpador - 3O-: en este momento^* -  

aquál pasa bruscamente a su posición inactiva y ofdeña - 

el c ierre de la válvula -22-.

Un equipo de lavado cuyo cuerpo -38- está perforado -

con o r i f ic io s  calibrados o provisto de boquillas d&'pul-

verización , va dispuesto verticalmente en e l in teri& r -
*  *  *

del tambor y está alimentado con un flu ido apropigdp pa-
. . . .ra el lavado: agua, vapor, solución del producto..ar.pe----

car^ etc . Usté cuerpo va montado sobre un manp:ui^ol*40— 

solidario  de la  cuba -16- de forma que puede g ira r sobre 

su eje y se apoya, por mediación de una tuerca -42- que 

rosca sobre una sona file tead a  del equipo, sobre un bra­

zo de soporte -44- que a su vez asienta sobre e l mangui­

to -40-. Un tetón formado en el extremo de un to rn illo  - 

-46- so lidario  del brazo -44- y recibido en una ranura - 

longitudinal del cuerpo del equipo -38-, permite solida­

r iza r en rotación los citados brazo y cuerpo al mismo -  

tiempo que autoriza los desplazamientos vertica les  de es 

te último.

Los brazos -3^- y -44- están relacionados por medio -  

de una b ie la  -48- de ta l forma que la  rotación del sopor 

te  - 32- provoca la rotación del cuerpo del equipo - 38- .
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De esta forma, cualquier regulación de la  posición del con 

trolador de carga estará acompañada de una modificación -  

de la  orientación de los chorros del equipo de lavado. Las 

posiciones de las articulaciones entre la b ie la  y los bra 

I 55 zos son elegidas para que los chorros del equipo de lava­

do cubran la  capa de producto a lavar en toda su altura y 

sin superposición apreciable (según se representa en la  -

f i g .  1^ ), cualquiera que sea e l espesor de la capa al f i -*. .
nal de carga. * * *

160 Y dado que, para un mismo espesor in ic ia l y desput^ de

un primer secado, e l espesor de la  capa a lavar depende -  

del contenido en materias sólidas del producto a secar, -  

se han previsto unos medios para ajustar la. posición del

soporte -44- con respecto al soporte - 32- .  Para el-lo*, e l
. *  *165 eje de articu lación -50- entre la  b ie la  -48- y el.brazo -

- 3^-es desplazable por una ranura - 52- cortada encune pie 

za solidario  del brazo -34-; una tuerca roscada en la par 

te file tead a  de este e je ,  permite bloquearlo en la  posi— 

ción elegida.

I*y0 Diversas modificaciones pueden ser aportadas a la  fo r ­

mada realización  descrita  por la  sustitución de medios -  

técnicos equivalentes. Particularmente, e l enlace cinemá­

tico  entre e l controlador de carga y e l cuerpo del equipo 

de lavado podría llevarse a cabo utilizando otros medios 

105. conocidos; en lugar de hacer g irar e l cuerpo alrededor de 

su eje,  se le  podría desplazar en traslación ; e l desplaza 

miento del controlador de carga podría efectuarse siguien 

do un trayecto d iferente al c ircu lar. P l controlador de -  

carga podría ser de un tipo d iferen te al descrito y, en - 

180 ciertos casos, e l soporte del equipo de lavado podría es-



tar unido cinemáticamente al propio palpador y no a su so­

porte. Se sobreentiende que todas estas modifjcaciones re— 

sultán comprendidas en e l marco del Modelo, cuyo objeto es 

particularmente aplicable a las secadoras centrifugas para 

185 las melisas y los residuos cocidos de la  industria azucare 

ra y para otros productos químicos cris ta lizados .

N 0 T A

EN RESUMEN: El Modelo de Utilidad que, por veinte años,

se s o lic ita  para todo e l te r r ito r io  nacional, ha de*reóaer
. . . . .  ***190 sobre las siguientes reivindicaciones: *

j-—.*** cEuAjjucüs. -.u 'Lu.Ckvj. Oj.^_LNDí'L^.uO u ü 'l í iE T A

lia uN CONTROLADOR uE CARGA Y DE UN EQUIPO DE LAYADOcuyo 

tambor es de eje v e r t ic a l y comprende en su in te r io r -e l -  

controlador de carga provisto de un palpador - 30- -y.el -  

195 equipo de lavado con cuerpo v e r t ic a l - 38-  y de posición -  

ajustable-, caracterizada porque e l cuerpo del equip^Jde la 

vado -38- va montado sobre un soporte móvil -44- fmildo c i-  

nemáticamente a] palpador - 30-  del controlador de carga o 

al soporte -32- de este último, de ta l  manera que la posi- 

20G ción del equipo de lavado esté en función del espesor de -  

la  capa de producto cargado en e l tambor.

¿a .- "SECADORA CENTRIFUGA DE TAMBOR CILINDRICO PRuVISTA 

DE UN CONTROLADOR DE CARGA Y DE UN EQUIPO DE LAVADO", se— 

gún la reivindicación 1^, en la que e l palpador - 30-  del -  

205 controlador de carga está constituido por un brazo ro ta t i­

vo montado sobre un soporte -D2- cuya posición es regula­

b le , siendo móvil e l citado brazo entre una posición a c ti­

va y una posición inactiva f i j a s  con respecto al dicho so­

porte, cuyos desplazamientos producen la regulación del es 

pesor de la  capa de producto admitido en e l tambor, carac-210
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terizada porque e l cuerpo del equipo de lavado - 38-  va monta

do sobre un soporte móvil unido cinemáticamente al citado so

porte -o2-  del controlador de carga.

3&.- "SECADORA CENTRIFUGA DE TAKBOR CILINDRICO PROVISTA 4

215 DE UN CONTROLADOR DE CARGA Y DE UN EQUIPO DE LAVADO", según

la  reivindicación 2§, caracterizada porque e l soporte - 32- -

del controlador de carga va montado rotativo sobre un eje -

v e r tica l mientras que e l cuerpo del equipo de lavado - 38-  -*. ^
va montado sobre un soporte rotativo -44- cuyo e je de 'rota—

* w
ción coincide con e l eje ¿e l cuerpo del equipo y, 1(35*dos so

nortes, están relacionados mediante una b ie la  —48— que se ar

ticu la  sobre los dichos soportes -32- y -44- en puntó&!aleja

dos de sus ejes de rotación, de manera ta l que e l empipo - 38-

asegure una distribución uniforme ¿el flu ido de lavadÓ. sobre
* * *

pe. toda la altura del tambor - 10* cualquiera que sea &I.espesor

de la  capa de producto admitido en su in te r io r . . J/

4a.— "t'LCADCRA CENTRIFUGA uE i'AE60R CILINDRICO.PROVISTA —
..

DE UN CONTRuL.'.DOR u'E CARGA Y DE UN EQUIPÓ DE LAVADO", según¡ 

la  reivindicación 3-R caracterizada porque la  posición del -  

e je de articulación de la  b iela  -48- sobre uno de los sopor- 

tres es regulable.

5a .-  "SECADORA CENTRIFUGA DE TAhñOR CILINDRICO PROVISTA -

DE UN CONTROLADOR DE CARGA Y DE UN EQUIPO DE LAVADO"
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Todo conforme queda expresado en la  presente Memoria des 

cr ip tiva , que consta de diez páginas, escritas a máquina -  

por una sola cara, y dibujos que se acompañan.

1 de ju lio  de 1.980

. P -A .,..u-. ...
r-Uj

Madrid,



FIVEb—CAIL BABCOCK, B.A,
2 5 2 0 2 0

2 LAMINAR___________ HOJA l a,

P . A .
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