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MPMORYA DFSCRIPTIVA

1 nuevo dispositivo automdtico clasificador,
objeto del presente modelo de utilidad, mejocra de forma
sustancial los ya existentes en el mercado, pues se han
simplificado de forma notoria los mecanismos cue lo com-

ponen,

Su aplicacidn puede ser variada, utilizindose
nrincipalmente como elemento clasificador de pesadas de
frutos en un proceso de manipulacién de los mismos.,

Su novedad radica princinalmente en cue:

Fl cilindro, del cue esti dotado dicho disposi-
tivo automitico clasificador, puede graduarse oor media..

de un regulador de presidén, con arreclo a la nesada apg.,

deseemos realizar,

Dicho dispositivo automdtico clasificador .se;

encuentra servoasistido por un dispositivo neumdtico con-

vencional, que tan pronto se haya activado el mecanismo

clasificador de pesadas, es repuesto nara nrosefuir gl ..

proceso nuevamente,

LX)
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.

3
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Corn el fin de faciliter 1a explicacidn, sg,,

[ ] L ]
acompafia a la presente memoria descrintive de una 14miva
de dibujos, en la ocue se ha representad un caso de realizz-~

cién cue se cita 2 tftulo de ejemnlo,

Fn los dibujos:

La figura 1, muestra una vistz en alzado secciona-
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do del dispositivo automdtico clasificador,

La figura %2, corresponde a2 una vista en nlanta

del dispositivo automdtico clasificador,

La constitucidn y funcionamiento del dispositivo
automitico clasificador objeto del presente modelo de uti-

l1idad es como siFue:
Estf constituido pcr un elemento soporte w=l-

en forma de "U", atravesado superiormente por un eje =2~

para soporte del cilindro vertical =3-,

EFn 1a parte inferior del elemento soporte -l- se
ha dispuesto una l14mina metilica -4-, cue sobresale de di-

cho elemento soporte -l=, la cual presenta en su parte su-

(AN X R ]

perior y solidaria a la misma una barra -=5- de seccidn qua~

drada, presentando dicha barra -5« en sus extremos unos pi-
votes cilindricos ~11 y 12~ que se 2lojan en el elemgnto: so-.

porte -l- y permiten el basculamiento de la 13mina =4-,
actuando por tanto dichos pivotes -11 y 12— como eje de
giro de la 1limina -4-,

a o=
* L L

Ademés, dicha 14mina met4lica -4- presentd én

L4 L]
su parte superior unz nervacidn -6~ donde se anclari &Y °

cilindro =3-, y en su borde posterior una pletina -T;.qdé
hard de interruptor del contacto =8«.

Su funcionamiento es como sigue:

A 1la perte anterior de la 1l3dmina metdlica =4-

van llegando las handejas portadoras de frutos,
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Si el pesc de los fruteos contenidos en las

bandejas es el prcgramado, 1a 14mina metflica -4~ osci-
lard rmy ligeramente, lo suficiente para cue la pletina

w7~ Se separé del contacto =8,

Tan pronto ocurre ésto, al ciiindro =3= cue
estaba regulado a una presidn constante y alimentado por
el orificio ~9-, le inyecta aire el dispositivo ne:matico
convencional por el orificio ~10-, venciendo la presidn
existente y recogiéndose el vistaro del cilindro =3- oué

se encontraba fuera inicialmente,

Debido 2l recorsimiento del vastaso del cilindro
-3=, 1la 1l4mina -4=- basculard nor los pivotes =11 y 12+, ane

presenta la barra ~5-, al encontrarse dicha 18mins 4= .

L LY ]

relacionada con e cilindro ~3- y arrastrindola éste,
por tanto, en su desplazamiento, basculando la bandejg che

vertird los frutps para su posterior distribucién o mami-

nulacidn, ,

Tan pronto como ha basculado la bandeje,.se.

activa un servomecanismo de tipo convencional cue repope
-
: e e

todos los elementos oue componen el dispositivo autom?;t.:.i.co

clasificador a su nosicidn inicial, nara nosteriores Mesa-
das .

k1 modelo, dentro de su cesencialidad, puede ser
llevado a2 la pricticz en otras formas de realizacidn, oue

difieran en detzlle de la indicads a titulo de ejemplo en 13
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descripeién y a las cuales alcanzarf isualmente la proteceidn

que se recaba, Podri, pues, construirse en cualouier forma
y tamafio, con los materiales mas adecuados por quedar todo

€llo comprendido er el esnfritu de las reivindicaciones.

=3 -

P =

NOTA

.~~~;..

Pescrito el objeto del presente invento se de-

claran como no divulgados ni practicadas en Fspafia las si-

guientes reivindicaciones,

1,~ Dispositivo automitico clasificador de
pesadas, caracterizado esencialmente por el hecho de

comprender un elemento de soporte en U acostada, atravesze

ave @

do superiormente por urn eje transversal para sovorte de urn

L IO B

cilindro vertical; porgue en la parte inferior del elenento

de soporte se dispone de una 14mina metdlica cue sobresale

..
-
a2 partir Zde 12 base de dicho elemento de soworte; noraye

dicha 1l4mina nresentz en su parte superior y solidaria’a 1la
I.O'..
misma, una barra de seccidn cuadrada provista en sus extre-

nos de sendos pivotes cilindricos que se alojan en el ‘é¢fe-

mento de sonorte nara pernitir el basculamients de 1a2°1%mi-

na; porque cdicha 1l4minz se encuentra relacionada con ‘el
vastago del cilindro; norcue dicha 18mirnz presenta en el
borde opuesto 21 de su extremo sobresaliente, ura nle-

tinz en funcidn de interruptor con respecto a vn contacto

eléctrico fijo; porcue lz parte sobresaliente de dicha



18mina realiza una funcidn de plataforma receptora de las
bandejas de frutos; porque el peso programado de los frutos
provocard una sensible oscilacidn de la 1l4mina, suficiente

para separar la pletirna y el contacto, con lo cual se acti~

5. va la inyeccién de aire a un dispositivo neunidtico conven-
.cional gue vence lz presién constante mantenida en el ciline
dro, produciéndose el recogido del véstago del mismo
y consecuente basculedo de la limina, cue efectua el vertido
de los frutos; y pcroue el basculador de la bandeja activa

i0, un servomecanismo de tipo convenciocnal, que repone todos

los elenmentos del dispositivo a su posicidn inicial de

trabajo, sess’s
2.~ Dispositivo automatico clasificador dg fHesadas,
Segdn se describe y reivindica en la presente
15, memoris descrintiva cue consta de 6§ piginas foliadas-xués_

critas a mfguina nor una sola cara acompafiada de los g;-

bujos reglanentarios,

mee,
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