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Este invento se refiere e peinadores recti! i— 

neas. Un objeto de este invento es simpiificar en 

gran medida tos mecanismos que controion Íes pinzas# 

y ei equipo de a!'mentación de peinadoras reftiii- 

neas# mes especiaimente con ei fin de reducir ei nu­

mero y !a compiicación de ios eiementos móviles# i a 

fricción y ios efectos perjudicieies de ia inercia# 

reduciendo asf# por medio de este invento# ios cos­

tea y oumentando considerabiemente i a eficiencia*

Otro objeto de este invento as permitir que ei 

extremo de i a boca de ios pinzas de uña peinadora rec­

ti i inee# sigo un comino adaptado exactamente a ios 

funciones de i as mismas y constituido# por ejempio# 

por un arco de vaivén absoiutomente concéntrico con 

i a periferia dei ciiindro de peinado# de tai formo que 

todas ios fiios de puos dei segmento de peinado pue­

dan posar, durante coda cicio de peinado# por dei ante 

y muy próximas ai extremo de boca de ios pinzas* Me­

diante ia combinación de estos dos movimientos# ia ve­

locidad iinea! media de Íes pinzas se reduce a ia mi­

tad de i a de ios peinadoras existentes# con i o cue! 

se mejoro e! peinado# se reduce en sito grado i a can­

tidad de pe i uses y i o máquina funciona suave y unifor­

memente inciuso a tas veiocidodes ei evadas que permi­

ten ios meconismos de menor peso.

Finoimente# un objeto de este invento# es permi­

tir que i o ampiitud de! movimiento de oiimentación se 

controie desde ei exterior de !e maquina sin ninguna 

eitereción en ia posición de fin de carrera dei equi­

po de oiimentación# y a ievez que i a aiimentoción pue**
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da interrumpirse por compiete mediente un senciiie 

ejuste de puesto e cera de ios mencionados medios, 

sin ninguna interrupción de! funcionamiento genera! 

de ia máquina, inciuyendo e! movimiento de Íes p!n- 

5 zas.

Para conseguir todos estos objetos simui tensa­

mente, este invento tiene como objeto principa! un 

mecanismo paro controiar ios pinzas y medios de ali­

mentación de uno peinadora rect!!!nea, por media de! 

¡0 cuo!, e! movimiento de ios citadas pinzas, inc!oyen­

do su operturo y su cierre, por muy compiicado que 

puede ser tai movimiento, se controio mediante un 

senciüo brozo osciionte de! que se ha! ion suspendi­

das, en equiiibrio, ios plnzes,yen e! cua! se contro- 

Í5 ia ei movimiento de aiimentación, aunque sea inciuae

más compiicado que ei movimiento dé ios pinzas, por 

-una sene i i i o corredera dotado de un movimiento a!- 

ternotivo.

Con este fin, de acuerdo con una coracteristi- 

20 ca de este invento, ios extremos posteriores de i as 

pinzas superior e inferior, se guían de tai forma 

que den iugar a que iosextremos de boca de i as pinzas 

sigan un comino predeterminada y se abran y cierren 

cicticamente cuando su pOnto de erticu i ación en e!

25 brazo osciionte antes citado, oscÜa anguiarmente# 

Resuitaro evidente que, dado que ei agarrador 

está equHibrede con respecto a su punto de orticu- 

iación en e! brazo osciionte, i o fricción de ios ex­

tremos posteriores en sus medios de guía, es despre­

ciable, ya que ei peso tota! de i as pinzas y de cua!-30
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quier etemento sostenido por éstos es sostenido por 

e! brezo oscitente. Por supuesto, sotamente se pro­

duce une fricción muy reducido, por e! be!onceo u os­

citación de ios pinzes o)rededor de su pivote sobre 

o! brezo ose!tente#

Si se comporo este disposición con etgunos de 

tos meconismos utitizados anteriormente pare este fin, 

perticutarmente oque!tos en tos que tas pinzas van 

montados en un cerro des!izante,resuttaró evidente 

que este invento reducá en gran medido to fricción 

en este porte ton importonte det mecanismo#

Et comino de tos extremos de boca de tes pinzas 

puede tener une forma de cuetquier comptejidad desea­

do, sin necesidad de utitizar ningún etemento adicio­

ne!.

En una formo preferido de construcción de! inven­

te, tas pinzes estén suspendidas en to porte inferior 

de! brezo ose i tente, y e! movimiento ongutar de! mis­

mo se dispone pereque sea esencia!mente simétrica a 

cedo todo de te vértice!. De esta forme se proporcio­

na o tos pinzas uno verdadera suspensión pendutar y, 

por to tonto, pueden mantenerse en movimiento osciten­

te, por fuerzas periódicas reducidas, comparabtes a 

tos imputaos dados a! votonta de un retoj#

Este paso hoce casi comptetomente despreciables 

tos efectos perjudiciatos de to inercia de! sistemo, 

que se emptea casi por comptete pera et efecto pendu­

tar. Esta ventaja resutto tanto mas apreciobte, cuen­

to que tas pinzas dde tas peinadoras rectitineas son 

muy pesados#
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En uno construcción de! invente, !os extremas 

posteriores de !es pinzas se guien en pistos o cami— 

nos de desiizomiente seporodos, cuyo formo se catcu- 

!e de ocuerdo con e! comino que han de recorrer ios 

5 extremos de boco de tos pinzas.

En una construcción de acuerdo con este invento, 

e! equipo de aÜmentoción está constituido por une 

barre aíimentadora acopiada directamente o to pinza 

inferior paro dorio movimiento de voiven, y controta- 

!0 do por uno poiance orticuioda a !e mismo, guióndose 

e! extremo tibre de dicho pe!once por una piste adi­

ciono! de desÜzomiento, idántica y poro!e!a o !o piste 

de desiizomiente que determino e! comino de !e pinza 

inferior. Se comprendere que e! movimiento deseada 

!5 de othemtoción, puede proporcionarse si se produce 

un movimiento oiternotivo y re!ot!ve entre !os dos 

pistas de desiizomiente, con preferencia en sentida 

transverso! o ie dirección genera! de !as mismas.

Esta característica proporciona un gran nóme- 

20 ro de ventajas. Teniendo en cuento que e! movimiento 

de aiimentación se determina en re!ación con !os pin­

zas en sí mismos, y no como en tas máquinas conven­

cí ono! es, dependiendo de! mecanismo genero! de !a má­

quina, e! simpie movimiento de viaiven descrito on- 

25 teriormente, es siempre suficiente, por sí mismo, pa­

ro controior e! sistemo de o!tmentoción, por muy com- 

pieja que puede ser ei comino seguido por ios pinzas.

Lo faite de regutoridod que resu!tabo inevitobte con 

ios mecanismos independientes, usados en !o tócnica 

anterior, se he evitodo por comp!eta. Finotmente,!os30
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fases de! movimiento de oÜmentecián pueden contro- 

!arse y distribuirse, en cuento a! tiempo, per medios 

muy senci!!os, yo que ten so!o tiene que variar !e !ey 

que rige e! vaivén antes mencionado. Con retecián a 

esto, de acuerdo con una característica especie! de 

este invento, e!meconÍsmo de contro! antes descrito, 

está sup!ementedo con un dispositivo de contro! faci!- 

mente accesib!e desde e! exterior de !a maquino, y 

por medio de! cuo! puede variarse !aemp!itud de! vai­

vén citado dentro de un campo predeterminado, sin ne­

cesidad de e!teror !e posicián que ocupo e! punto fi­

no! de te! movimiento, y siendo posibie reducir o ce­

ro dicha ompÜtud.

Por medio de este dispositivo de contro!, puede 

variarse !e contidod de fibra introducido en !e má­

quina en cada c!c!ode peinodo, moviendo sencii tómen­

te un e!emento único de contro! manua!, o te vez que, 

si se desea, puede detenerse !a o!imentacián sin in­

terrumpir e! funcionamiento de !e maquino. Además, 

pueden reo!izarse una gran variedad de inspecciones 

o ajustes, sin necesidad de retirar ios fibras de !a 

máquinas

En una forma preferida de construccián, e! dis­

positivo de contro! antes citado consiste en uno co­

rredero móvi! en una ranura curvada de uno pe!anca de 

un sistemo que comprende una vori!!a que interconec­

to dos po!ancas, una de )es cuates se hoce ose i!er 

por uno !eve movida por te mecanismo genera! de !a má­

quina, mientras que !e otra acciona un entace conec­

tado o una corredero que soporta !a pista de des!!ze-30
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mienta que guíe !o petenca de centro! pero eí equi­

po de aumentación#

Oe ecuerdo con otra característica de! inven­

to, !e paloneo formado con ¡a ranura curvado, tiene 

su eje de soporte situado en un extremo de !e ronura 

y tiene !o formo de un arco circuiar que, cuando io 

potonco renurode se ho!!a en !o posición correspon­

diente a! extremo de! trayecto de oíimentación, su 

centro coincide con !e erticuteción de !e voriiia en 

!a otro potonca#

Resuttará evidente por tanto, que si e! eje de 

!e corredera coincide con e! eje de !e patonco renu- 

rada, te oscitoción de te mismo no accionoró te vari- 

tto ni et resto de! meconismo de oÜmentación, con ei 

resuttedo de que éste se detiene a! fina! de su reco­

rrido# Por otro todo, !o omptitud de! movimiento de 

alimentación aumento o medido que te corredera se ate­

jo de! mencionado eje de soporte, pero te posición 

de fin de correrá no vorfejf debido o que en esto posi­

ción, te corredera puede recorrer todo !a ranura sin 

causar ningún desplazamiento de te pe tonco receptora#

Oebe hacerse notar que et meconismo paro contro— 

tar tes pinzas y et equipo de otimentación, de acuer­

do con este invento, puede utitizarse en cualquier pei­

nadora rectitinea existente, e inctuso en tes futuras, 

debido o te característica principa! de este mecanis­

mo que reside en que tos cominos y te puesto a punto 

de tes funciones de tes pinzas (inctuyendo su movi­

miento cíclico de apertura) y de! equipo de alimenta­

ción, pueden terminarse segón se precise por sene i t!a-30



-  8 -

5

!0

!5

20

23

252000
mente e! diseño apropiado de tos medios de gofa.

En otro construcción de este invento, ios medios 

de guío mencionados están constituidos por dos pe!on­

cee orticuiedas, por un extremo, en ios extremos pos­

teriores de ios pinzas y, por su otro extremo, en par­

tes fijes de !a máquina, en puntos elegidos oi efec­

to, mientras que ios iongitudes respectivos de !os pa­

lancas citados, están caicuiados de formo que ios ex­

tremos de boca de ios pinzas queden obiigodos a seguir 

ios caminos deseados.

En esto disposición, es posibie reducir aun mas 

!a friccián entre ios portes de! dispositivo, yo que 

i o rotación de !o pinza entre ias portes erticuiades 

es aun más suave que e! movimiento de rotación de ios 

rodiiios en pistos curvados de des!izamlento.

Además, esta disposición permite reducir consi- 

derobi emente e! coste de! dispositivo, a! suprimir to­

dos ias dicficuitades de terminodé mecánico, inheren­

tes o io construcción de pistos de des!izomiento que 

se extienden o i o iorgo de curvas no circuieres y que 

están caicuiados y construidos necesariamente con e! 

mayor cuidado, ya que tienen que determinar ios cami­

nos de !os extremos de boca de ios pinzas.

También se prevé, especialmente poro e! peina­

do de fibras cortas tai es como ias de oigodón, ei reem— 

piozor !a borra ose!!ente de peinado, por un rodiiio 

de oiimentoción i i evado por ios pinzas y, con preferen­

cia, por !a pinza inferior, y ei asegurar !a impuisión 

de dicho rodiiio por medio de un engranáis que compren­

de une ruedo de trinquete montado en !o pinza inferior30
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y accionada por una garra o gatitto sostenida por una 

paianca que pivote tombión en ia pinza infartar, y 

se ha!!a unida a otra paianca esc!!ente contro!ade 

por una !eve enctavijada en un eje constituida pre- 

5 ferentemente por e! árbo) que comunica e! movimiento 

pendu!ar o !as pinzas.

Con esta disposición, durante cada oscitación 

o vaivén de !es pinzas, !a gorra haca girar a !a rue­

do de trinquete un óngute dada que dé tugar o une ro- 

!0 tación correspondiente de! rodüte de atimentoción.

En un mode!e de este inventa, !a patonco que 

Heve te gorra está en! azeda por medio de una vari! !a 

de conexión, a una patance intermedia que escita oi- 

reddedor de un punto fija, y esta entazada o te men­

tó cionodo patanco oscitente, por medio de uno segunda 

vari!te de conexión.

En una forma de construcción, paro ajustar te 

omptitud de !o rotación deiroditte de atimentoción 

o coda carrero de tos pinzas, se orticuto un extreme 

20 de te segunda voritta de conexión anteriormente men­

cionado, a un punto de !a patones correspondiente, cu­

yo distoncio o! pivote fija de !a mencionada patanes,

So ajusta o votuntod. Aumentando o reduciendo esto dis­

tancio, es pos ib!e vori er !a carrero de !a gorro y,

25 por !o tanto, ja omptitud de! movimiento otternativa 

de rotación de! redi H a  de atimentoción.

En ta construcción anteriormente descrita, que 

comprende une barra de a!imantación, a! peine superior 

estaba sostenida por oque!te. Cuando ta atimentoción 

30 se reo! iza mediante un roditto eHmentedor, en tugar
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de uno borre de eiimentaclán, e! peine superior he 

de montarse de o+ro modo.

Poro este fin, e! mencionado peine superior se 

monta en un extremo de uno borro sostenida, por un 

iodo, cerca de dicho extreme, mediante un pánduie sus­

pendido de un punto fijo y, por e! otro iodo, por uno 

poianco articuiode en una de ios pinzas, conveniente­

mente !o inferior, dándose o esto potenca un movimien­

to ose i i atorio por medio de uno i evo ene!ovi jada a 

un orboi que, con preferencia, comunica a !es pinzas 

su movimiento penduiar#

En uno forma especifico de construccián, !a 

pa!once que soporte !o borra de sostán de! peine, 

está orticu!ado además en uno po!anco intermedia que 

pivoto en torno o un punto fijo y se ho!!e unido, por 

medio de una vart!!a de conexián, a !o poianco osci- 

!ante antes citado.

A fin de ojustor !e carrero re!ativo de) peine 

superior con retecián o !as pinzas, puede erticu!erse 

!e mencionado vori)!e de conexián a !e poianco corres­

pondiente, en un punto de áste cuya distoncia o su 

pivote puedo ajustarse o vo!untad, de forma que au­

mentando o reduciendo dicho distancia, sea posible 

voriar, de modo correspondiente, !o carrera reiotive 

de! peine superior con respecto o !es pinzas#

Las formas especificas de construccián antes 

descritas, permiten, entre otros cosas, accionar e! 

rodiiio de a!imentecián y !as pinzas, sin dar o! pei­

ne superior ningún movimiento reiotivo con respecte 

o ios pinzas, )e cuo! resulto de interás especio! po*?30



ra e! peinado de fibras muy cortes* También permite 

estudiar separadamente e! comportamiento de tos ete- 

mentos, bien cuando et rodiito de otimenteción no gi­

ra^ o cuando et peine superior no se mueve con res- 

5 pacto a tes pinzas.

Otros objetos y ventajas de este invento se 

describen a continuación haciendo referencia a tos di­

bujos adjuntos, dados únicamente a títuto de ejempia, 

y en tos que*

tO La fig. 1 es una representación muy esquemati­

zado de tas pinzas de una peinadora rectitinea de 

ocuerdo con este invento, en tas varias etapas de su 

funcionamiento, y dotados de guía posterior por me­

dio de pistas de destizamiento. 

t5 La fig. 2 es una vista esquematice de !o dispo­

sición de una borra de aumentación en ia pinza in­

ferior.

Le fig. 3 es un dispositivo sencitte para con­

fector i a borra representado en te fig. 2.

20 Se fig. 4 representa esquemótiaamenta un dis­

positivo poro e! control de ios pinzas de una peina­

dora rectitinea com guía posterior por medie de pe- 

!oncea.

Lo fig. 5 representa esquemáticamente un mecen i sis 

25 me poro e! controi de un roditto de a!imentación sos­

tenido por tas pinzas, y

Lo fig. 6 represento esquemáticamente un meco­

nismo pora e! contro! de! peine superior.

En tas distintas figuras, tos etementos corres­

pondientes se indican con referencias iguoies.30



Con referencia a !a fig. 1, en e! mecanismo de 

contro! de acuerdo con este invento, !e pinza superior 

1 y ie pinza inferior 2 de uno peinadora rectitinea, 

están suspendidos, por su eje de articulación 3, de 

5 un brazo oscitente, de to! forme que ei peso de ios 

pinzos se ha!!a prácticamente en equi!ibrio en dicho 

eje. En !a forme de construcción representada, !os 

pinzas están suspendidas en e! extremo inferior de 

un brezo oseitente, representado esquemáticamente en 

!0 4, de! que puede verse en 5 su eje de suspensión en

et bastidor de te maquine*

En to forme de construcción representada en 

tos figs. 1 á 3, et extremo posterior de to pinza 

superior 1, está provisto de un roditto 6 guiado por 

!5 uno pista curvada 7 de deslizamiento. De forma seme­

jante, e! extremo posterior de te pinza inferior 2, 

está provisto de un roditto 8 guiado en una pista 9 

de destizamiento, que es tombián estacionaria duran­

te !o mayor porte de! recorrido de tas pinzas, pero 

20 que se e!eve tigeromente a! fino! de! mencionado re** 

corrido pero oprimir un mué!te !0 con objeto de ejer­

cer presión para e! cierre de tas pinzas, como se ve­

rá a continuación, con mayor detatte. En !a f!g* ly 

se apreciará que tos redi!tos 6 y 8 parecen coincidir 

25 en ia posición i!i. Esto apariencia es tda!mente ca- 

sue!, tos ptonos de !as pistos de destizamiento 9 y 

7 están, por supuesto, seporedos uno de otro, y !os 

extremos anteriores de !as mismos no están necesaria­

mente a!ineados entre sf* Poro ayudar a comprender 

30 e! funcionamiento de! meconismo de contro!, e! brazo



articu!edo de i a pinza superior 1, se ha represen­

tado esquemáticamente por un eje recto, mientras que 

et brazo articuiedo de !e pinza inferior 2, esto re­

presentado esquemáticamente por medio de uno i fneo de 

5 trazos. Esta forme de representación no ¡imita e! in­

vento, por supuesto, o ninguna formo porticutar de 

¡es pinzas. Pera ayudar mes aún a comprender este in­

vento, e¡ eje de ¡o pinza superior se he representa­

do con una tinca mes grueso que ¡a de¡ eje de ¡o pin­

to za inferior, estando ambos ejes representados en for­

mo de ¡¡neos de trozos paro ¡o posición designada por 

¡a referencia i, de Üneas de trozo y doble punte,pa­

ro ¡o posición indicada por ¡a referencia i i, y de tí­

ñeos de trozo y punto paro ¡o posición indicada por 

¡5 te referencia t!t. Se han uti¡Í2edo ¡os mismos símbo­

los pare designar ¡os tres posiciones correspondien­

tes de! eje de¡ brazo oscitonte 4 y de ¡os perfÜes 

de ¡os extremos de boca de ¡as pinzas. Algunos ejes 

se han interrumpido o cada todo de ¡o orti cu tacien 3 

20 de ¡os pinzas, paro mayor c¡oridod de¡ dibujo; por

et mismo motivo, soto se representen ¡os extremos de 

boca de ¡as pinzas.

Et citindro peinador 11, de! cuo) pueden verse 

en 12 ¡as barretas de agujas o pues en número cree!en- 

25 te, se ha representado en ¡a posición correspondiente 

o! comienzo de ¡o etapa de peinada de! extremo onte- 

rlor de! mechón que corresponde o ¡o posición i de 

¡os pinzas. Las otras etapas de peinado no se repre­

sentan, pora no recargar e! dibujo. Los caminos segui­

dos por ¡a pinza superior 1 y por ¡a pinza inferior30



2, tienen ios referencias 13 y 14, respectivamente, 

y sus extremos posteriores coinciden poro ei cierre 

de ios pinzas y, en ei ejempio representado, son con­

céntricos con !o periferia de! ciiindre de peinado 

5 11* No obstante, ei invento no se i imita o ningón ce-

mino perticuior representado, y estos pueden voriar 

hasta ei infinito, por )o simpie modificación de !a 

formo de ios pistos de desiizemiento 7 y 9.

Ei ejemplo representado en ios figuras 1 ó 3, 

iO funciono como sigue!

En i aposición ! , que corresponde a! comienzo de 

!o etapa de peinado de! extremo anterior dei mechón, 

e! brezo 4 está ligeramente inciinado hocia atrás, y 

!os rodiiios ó y 8, guiados en sus respectivas pistas 

Í5 de desiizemiento 7 y 9, mantienen cerradas ios pinzas 

1 y 2, y e! rodHio 8 tenso iigeromenta ei mueiie !Ó 

pora opiicar une presión eiástica de cierre o ios pin­

zas. E! brazo 4 se incii no mas hecio atrás por i a ac­

ción de! meconismo genera! de i o máquina por e! efec- 

20 to de vari i ios opropiodos (no representadas); ios ro­

diiios ó y 8 ascienden o io iargo de ios pistas de 

deslizamiento 7 y 9, hasto oicanzar i o posición i! 

ai tiempo que permanecen con i a mismo distancio entre 

sí, prácticamente. Los pinzas se montienen cerrados 

25 por presión; ios extremos de boca de ios mismos se 

mueven por i o porte posterior comón de sus caminos 

13 y 14, concántrica con ei ciiindre de peinado 11, 

y áste mueve prácticamente io mitad dei conjunte de 

barres frente a i as pinzas. Se notará que en este 

30 ejempio, durante esta etapa inicia! que corresponde

"iiiñnMRf*'
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o !e so!ture de tos fibras por te borre con un núme­

ro de agujas relativamente reducido, e! cittndro de 

peinado y i as pinzas se mueven en direcciones opuestas, 

de forma que su vetocidad retattve es bastante etevo- 

5 de. Sin emberge, este vetocided retetive disminuye 

progresivemente pere ttegor e igueterse e i o vetoci- 

ded de! cHindre de pei nodo en ei Ínstente en que Íes 

pinzes sé detienen en H .

Entonces, ei brezo ose!tanto 4, se mueve hacia 

!0 detente. Durante te primero porte de su movimiento de 

oscitación, hoce votver o tos miembros o to posición 

t y tos extremos de boce de tos pinzas se despiezan 

en to di recatón opuesta por et camino concéntrico o! 

ciiindre de peinodo, mientras que éste hoce pasar ei 

t5 resto de Íes agujas o pues detente de ettos. Se apre­

ciaré que, en este etapa que corresponde ai verdade­

ro peinado dei extremo anterior de! mechén por ios bo­

rros con un número de agujas o púas que ve en aumento, 

to mencionado ve! ocidad re!oti v§ disminuye progres!ve** 

20 mente debido o que tas pinzas se mueven con rapidez

creciente en ia misma direccién que ei citindro de pei­

nado, mientras que ie vetocidad de éste disminuye tige- 

remente.

En esto formo de construcción, por !o tonto, !o 

25 principo! ventajo dei meconismo de eeeerde con ei !n—

vente, o seo to ventaje de poderse etegir cuatquier ca­

mino deseodo pora ios extremos de boca de ios pinza*, 

proporciona un cicto de peinodo muy fovorabte. Ei bra­

zo oscitonte 4 continúa moviéndose hacia detente des- 

30 pues de haber posado por !a posición i, ios rodittos ó



15 -

252000°

y 8, guiados por los pistes de des!izomlento 7 y 9, 

se acercan uno o otro y obren !os pinzas 1 y 2 a! 

tiempo que don tugar a que estes sigan sus cominos res­

pectivos !3 y 14 hasta que otconzan !e posición 3.

8 Resultare evidente que, el mecanismo de control

anteriormente descrito es mucho mes sencillo que en 

!es máqulnos de peinar convencionales, dado que su 

ónlco elemento activo es un sencltto brozo oscilante 

4, y tos comptlcodos caminos son proporcionados por 

!0 !q formo de tas pistos de deslizamiento 7 y 9^ Resut-

tará evidente asimismo que, dado que tes pinzas están 

suspendidos en forma equltlbroda en torno a! e^e 3, 

tos rodlttos 6, 8 pueden guiarse por tos pistas de 

deslizamiento 7, 9 sin uno fricción apreclable, a! 

t5 tiempo que te fricción de tas pinzas sobre e! e^e 3 

tampoco es digno de tenerse en cuenta. Por !o tonto, 

tos fuerzas que se oponen a! funcionamiento de tas 

pinzas, se reducen muy conslderabtemente. Por ó!timo, 

en e! ejempto representado, se ha proporcionado une 

20 verdadera suspensión pendular y e! movimiento natura! 

de vaivén de tas pinzas puede mantenerse mediante es­

fuerzos periódicos reducidos .

Con referencia a te ftg* 2, !a pinza inferior 2 

se ha!te artlcutado en 3 o te porte Inferior de un 

25 brazo oscilante 4 suspendido de! bastidor de te máqui­

na, en 5# El rodltto 8 guíe el extremo posterior de 

te pinza 2 por uno pisto de deslizamiento 9, que, pa­

ro slmptlflcar ta representación de! mecanismo de con­

trol de! equipo de o!imentoclón, se ha supuesto que es 

estacionarla aunque, en te práctica, esta pisto de des-30



Üzemiento puede ser desde !uego de! U p o  de mueüe, 

descrito con reverencie o !o fig* 1*

Le borre de eÜmentoción 15, estó orticu!odo en 

!6 o un extremo de une pe!once ecodode !7 que, e su 

5 vez, esto orticuiada en )8 o !a porte posterior de !e 

pinza inferior 2. E! extremo !ibre de !e potonca oco- 

dode !7 !!evo un rodÍ)!o ¡9 guiodo por uno piste de 

desÜzomiento 20 que es siempre pere!e)e o !o pisto 

de des!i semiento 9, pero que esto ocop!edo o uno co- 

!0 rredere 2 ! guiodo por uno porte estocionorie 22, de 

formo que !os pistos de desÜzomiento 20 y 9 pueden 

moverse acercándose o alejándose uno de otro mientras 

se montienen siempre poro!e!os entre sí*

Resd!tará foci!mente oporente que, con esto d!s- 

!5 posición, cuendo e! brozo oscitente 4 hoce oscÜor )e 

pinza 2, entonces, si !e corredero 2 ! permonece esto- 

cionorio, !o separación constonte entre !os red!!!os 

!8 y !9 montiene o !o borre de oÜmentoción !5 en !e 

mismo posición con respecte o !e pinze 2* Por otro 

20 porte, seo cuo! fuere !o posición de te pinza 2, pue­

de reducirse !o seporoción entre !os rodiüos 19 y 

!8 , y !o borro !5 puede por !o tonto moverse hocio e! 

extremo de boca de ta,ptnze 2, mediente e! movimien­

to de !e corredera 2 i en !e dirección osocioda a! mo— 

25 vimiento de !o pista de des!izomiento 20 hocio !e pis­

to de desÜzomiento 9*

Resu!toró evidente que !o borro de oÜmentoción 

!5 puede contro!orse por un senci!!o movimiento de 

trosteción de !o corredero 2 !, por compÜcodo que pue­

da ser e! comino de !a pinza 2, teniendo en cuento que30



el hecho de que ¡as pistos de deslizamiento 20, 9, 

sean parólelas entre sí significa que ¡a posición 

relotiva de ¡a barra de alimentación 15 con respecto 

a la pinza 2, es independiente de! camino de ósta.

6 Lo ftg* 3 represento uno formo particular de

construcción del meconismo de control de la barra de 

alimentación, en la que se proporciono un control,po­

siblemente hasta llegar o lo supresión total, de ¡o 

amplitud del movimiento de avance de la borra de ali­

l o mentación l 5,  pero sin ningón cambio en lo posición 

de la misma con relación o lo pinza 2, o! final de! 

recorrido de alimentación. Los elementos de la fig.3 

se representan en esta posición de final de recorri­

do. Solo se ha representado lo pisto 20 porque, en la 

15 posición representada en lo fig. 3, los proyecciones 

de los pistos 20, 9 coinciden en el plano del dibujo. 

Los elementos correspondientes a los representados en 

los figs. 1 y 2, tienen los mismas referencias y no 

se describirán nuevamente. Lo corridore 2! es acciona- 

20 da por uno poi anca 23 pi votada en una parte estacio­

naria de! bastidor, sobre un pivote 24, y articulada 

en 25 a uno unión 26 que lo une a lo corredero 2l.Una 

varilla 28 orticuloda en 29 a la palanca 23 tiene en 

su extremo iibre un pasador 30 deslizoble en una ra- 

25 nure arqueado 3l dispuesta en uno segunda patease 32. 

La varilla 28 llevo temblón un indicador 33, cuyo pe<* 

sición se observa sobre uno escale curvado 34 de lo 

paloneo 32. Esto última se apoya en 35 contra una por­

te estacionarlo del bastidor, y lleva un rodillo 36 

30 que se mantiene en acoplamiento continuo, por medio de



un muette 37, con uno !evo 38 movido por un efe 29 

conectado a! meconismo genero! de !o máquina* E! pi** 

vote 35 de opoyo de !o potonco 32, coincide con e! ex** 

tremo de !o ronure curvodo 3! que estámás tefano de!

5 roditto 36. En !e posición representado; que corres­

ponde o! fino! de! movimiento operotivo de ¡o barro 

!5 de o!imentactán, e! rodi!!o 36 se hotta o !o míni­

ma distancio det;efe de !a !evo 38. Con e! dispositivo 

en !a posición representado, e! punto 29 en que !o va- 

!0 ri!!o 28 se erticuta o ¡o patanes 23,. esto en e! cen­

tro de !e ranura curvado 3!.

SÍ e! indicador 33 se mueve entonces o! cero de 

!e escota, en cuyo posición e! efe de! posador 3Ó coin­

cide con et pivote 35 de to patonco 32, ósta, o !o que 

!5 que hace oscÜer ta tevo 38 o!rededor de! pivote 35;

ose i tora también por to tonto, en torno at efe de! po­

sador 30 y no desptozara a to vari!te 28 ni at resto 

de! mecanismo; por consiguiente, to borro de aumen­

tación !5 permanecerá estacionaria con respecto a ta 

20 pfnze 2, o! fino! de! movimiento de a!imantación*

En otros tárminos, e! vaivén de to pinza 2 no 

estará asociado con un movimiento de o!imantación*

Con esta disposición, to máquina puede funcionar en 

vacio, sin needsidad de retirar de etta tas fibras*

25 Asimismo, se ha visto que cuando to tevo se

hotto en ta posición representado, e! efe 30 está en 

e! centro de ta ranura curvdda 3!. Por te tonto, pue­

de moverse e! indicador 33 sobre toda to escoto 34 

sin producir desptazemiento otguno de to borro !5 de 

etimentación, desde su posición de fin de movimiento*'30



Por otro !ado, cuanto mós se aparte e! indicador 33 

de i a posición cero, mayor será i o iongitud de! bro­

zo de patanco 32 que actúo sobre !o vari!!o 28, y por 

tonto, mayor sera !o amp!itud de retorno de !o barro 

5 !5 de a!imentoción o cada revo!uc!ón de !e ¡evo.

Desde !uego , !o !evo 38 puede ser voriob!e o 

tener un perfi! mas compUcedo proporcionando, entre 

otras cosas, uno etopa de contra-a!imantación en coda 

revo!uc!ón de !a mismo, sin que por esta razón se oper- 

!0 te de! o!canee de este invento.

En !a formo de construcción representado en ios 

figs. 4 ó 6, uno pa!onco 52 se ert!cu!e, por medio de 

un pivote 51, en e! entramo posterior de !a pinza supe­

rior 1. Per su otro extremo, !e pa¡onca 52 se articu- 

!5 !a en 53 a! armazón de !e máquina.

De forma semejante, una variÜe de conexión 56 

tiene un extremo orticu!ado en 55 a! extremo posterior 

de !a pinza inferior 2, y sunotro extremo orticu!ado 

en 57 a un extremo de una poionco 58 pi votado en un 

20 eje fijo 59 y con sp extremo Übre sostenido contra

un tope ojustabte constituido por un torni!!o 6i eco** 

p!ado a una protuberancia Ó2 de! bastidor de !o mó- 

quino, por medio de un mue!!e 63 que tiene por objeto 

!imitar !o fuerzo de sujeción entre !as dos pinzas, be# 

25 jo !o acción de! meconismo antes descrito.

Lo co!ococÍón de !os pivotes fijos 53 y 55, asi 

como !o !ongitud de !as pinzas, de !as pa!ancas 52,

58 y de !o vari!!o de conexión 56, son te!es que, en 

respuesta a! movimiento osci!atorio de !a paionco 4 

a !a que estén suspendidas !as pinzas, !os extremos30



de boca de éstos, se abren y cierran a!tensivamente 

con !e periodicidad deseada, y, además, dichos extre­

mos de boca de i as pinzas siguen o i as pues o agujas 

!2 de! citindro de peinado 11 duronte una porte de! re­

corrido de dichos pinzos o gorros, como se ho exp!ico- 

do con referencia o ios figs. ! y 3.

Los movimientos de ios pinzos, o seo, e! de !a 

po!onco osciionte 4, se controto por un despiazamien- 

to anguior oiternotivo dei orbo! 5, en e! que esto en­

clavijado otra paionca 63 cuyo extremo !ibre está en- 

iazado, por una varitto de conexián 66, con un brazo 

excéntrico de man i ve!o 67 montado en un árbol princi­

po! de contro! 68#

Ei orbo! de contro! 68 se ocop!e en e! bastidor 

de !a máquina, y gira uniformemente. En codo revolu­

ción, por medio de to vori!!o de conexión 66, produce 

!o osd!ación de! árbo! 5 y de !e patanca 4, que ese - 

gura e! movimiento deseado de !es pinzos.En !o fig+ 4 

puede observarse que ios extremos posteriores de !as 

pinzas están sostenidos y guiados a to tergo de pesos 

bien definidos, sotamente por tos articuioeiones 5! y 

55, o seo con !e fricción mínima. Así pues, e! trabajo 

de todo e! conjunto es extremadamente suave.

En !a fig. 5 se represento esquemáticamente en 

8 ! un rodiiio de otimentocián montado en cojinetes (no 

representados) sostenidos por i o pinza inferior 2y E! 

rodiiio de alimentación gire intermitentemente siempre 

en te mismo dirección, bojo !o acción de una transmi­

sión que comprende una ruedo dentado 82, un husÜto 83 

que engrone con io mismo y tiene enciovijado un pifión
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cónico 84 que engrane con otro piñón cónico 85 anclan 

vi jado con une ruede de trinquete 86, preporade pero 

eccionarse por un got!!!o 87 montado en un extremo de 

uno pe!anco 88 ártico!ada en un pivote 89 montado en 

5 !a pinza inferior 2. E! otro extremo de !o poianco 88 

esta conectado, por uno vorHie de empaime 9i, a une 

patonce intermedia 92 que forma cuerpo con un orbo! 93 

montado en e! bastidor de !e maquino. Una pa!ence 92o 

enclavijado en e! orbo! 93, está unido mediante una 

!0 veri H a  de conexián 94, a una paloneo oscilante 95 

enclavijado a una orbo! 96 montado en colinetas dis­

puestos en e! bastidor de !o máquina. Lo patonce 95 

Heve un rodi!to 97 sostenido, por un muet!e 98, en 

contacto con una tevo 99 enclavijado en un orbo! de 

t5 contro! de rotocián continua, que en e! ejemplo repre­

sentado está constituido por e! árbo! 68 que contro­

la !os pinzas#

La varilla de conexián 94 está orticu!oda,por 

un extremo, en e! ejemplo representado el inferior,

20 a lo palanca 95 por medio de un pivote lOl ajustable 

a voluntad a lo largo de un camino de deslizamiento 

102 un extremo del cual se holla cerco de! árbo! 96 

y que se prolonga concántri comente con el eje de ar­

ticulación 103 de lo varilla de conexián 94 o lo pe- 

25 lonco 92, cuando la palanca ose i tonta 95 se empujo ha-* 

cia atrás prácticamente hasta el extremo de su carre­

ra, por la leva 99#

Este dispositivo de contro! de! rodillo de ali-

30

mentocián, funciono como sigue!

Siempre que el árbo) de control 68 dá una vue!f*
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+o, !o teva 99 comunico una oscitación compteta (en 

uno u otro sentido) a !a pe!anca 95 que, por medio de 

te voritto de conexión 94, hace oscótar ta patanco 92 

que, o su vez, hace osct!er, mediante !e voritto de 

conexión 9t, te potaneo 38 que Heve e! gatitto 87, 

de modo que durante te carrero activo det mecanismo, 

e! gatitto 87 hace giror te ruede de trinquete 85 un 

determinado anguio que do tugar at desptozomiento an- 

gutor det roditto de eÜmentoción 8 t, o trovas de un 

onguto correspondiente.

Oebe observarse que en este dispositivo, por !o 

demos ana toga ot de te construcción de tas ftgs* 1 y 3, 

paro ajustar te carrero de !o barro de aÜmentación, 

no es necesario como ocurrió con este óttimo, paro de­

tener por compteto et movimiento de o!imentectón, cor 

tocar et eje de ta bieto !0 t en coincidencia con et 

eje de! erbo! 96. En reatidod, bosta cotocor dichos 

ejes suficientemente cerca uno de otro paro hacer que 

ta amptitud de te carrero ongutor de! gatitto 87 infe­

rior a te distancio anguter entre dos dientes adyacen­

tes de ta ruede de trinquete 86. Esto permite simpti- 

ficor ta construcción det camino de destizamiento !02. 

Si et eje de articulación tOt de ta voritto de cone­

xión 94 con te patonca 95 se despiezo con respecto ei 

órbot 96, se obtiene, paro uno omptitud constante de 

te oscitación de !o pe tonca oscitonte95, una amptitud 

variabte de! movimiento de todo et dispositivo que con­

trota ta rotación intermitente det roditto de a!iman­

tación 81, Dado que et comino de destizamiento t02, 

curvado, es conóéntrico con e! eje !03, este ajuste pue30



de llevorse a cebe convenientemente s!n producir nin- 

gén desplazamiento de todo e! meconismo esociodo con 

e! gatillo.

En ¡o fig* 6  ̂ se represente un dispositivo pero 

5 controier e! peine superior !2! que se hallo montodo 

en e! extremo enterior de une berre ¡22 sostenido?cer­

ca de! extremo anterior citado? por un péndulo !23 ar­

ticulado en un pivote fijo !24? y por un brezo 123a 

de une pe!anco acodado 125 pivotoda en su vértice 126 

iO a !o pinza inferior 2. E! otro brazo 125b de !a men­

cionado palanca acodado? esto articulado en 127 a! ex­

tremo libre de otro palanca acodado 128? !28g que tie- 

he su vértice libremente rotativo alrededor del érbo! 

93. El brozo !28e de esta palanca esto enlazado? por 

15 eu extremo libre? mediante une varillo de conesién

132, a otra palanca 133 enclavijada o un érbo! monta­

do en el bostidor de lo méquina y que? en el ejemplo 

representado? esta constituido por e! érbo! 96 que 

controla el rodillo de olimentocién.

20 El orbol 96 se acciono por la leva 99 enclavi­

jada en el árbol 68? o troves de uno palanca 95 como 

antes se describié con referencia a lo fig. 5? y como 

se represento en líneas de trozos y punto en lo fig.6.

Pera ajustar lo omplitud de! movimiento de! pei- 

25 ne superior 5l? se proporciono un en!oce ojustoble en­

tre lo palonea 133 y la varilla de conexién !32? por 

medio de uncamino curvado de deslizamiento 135 prepa­

rado en dicha palanca y que concéntrico a! eje de ar­

ticulación 137 de la varilla de conexién 132 en el 

brozo de palanca !28o, cuandoe! peine superior 13! ocw30



pa su posición mas ovanzodo; e! mencionado comino de 

desiizomiento ¡35 se protongo hosto cerco de¡ áebo!

96.

Este dispositivo de contro! de! peine superior 

5 ¡2¡ funciona de! modo siguiente!

Siempre que e! arbo! de controt 68 dó uno vue!** 

to, ¡o ievo 99 enc!ov!)ode a! mismo, hace oscitor !o 

pa!anco 95 primero en uno dirección y ¡uego en ¡a otro, 

!o cuo! hace que por medio de tos demos e!ementos de!

¡0 meconismo antes descrito, se deserroMe un movimiento 

de avance y retroceso correspondiente de !o borro !22 

que !!evo e! peine !2!.

Simia magnitud de !a carrero de! peine con res­

pecto o !os pinzas ho de voriorse, bosta poro e!!o des- 

!5 p!azer e! extremo !34 de !o vor!!!o de conexión !32,

en e! comino de des!izomiento !35, con respecto o! or- 

bo! 96.

Aunque este invento se ha descrito con referencia 

especio! o una construcción preferida, no se trato de 

20 !imitar e! etcenee de! mismo o !o construcción repre­

sentado, mas que en cuanto indiquen !as reivindicacio­

nes siguientes!

N O T A

Se reivindican como propios y nuevos poro que 

25 sean objeto de una Potente de invención en España, por 

veinte años, reivindicándose !e prioridad de !e Poten­

te depositada en Franc'o oo !2 de Septiembre de !.958, 

bajo e! nS PV 774 425 y de !a Patente depositado asi­

mismo en Francia e! 25 de Agosto de !.959 bojo e! nó- 

mero PV 803482, !os puntos siguientes!30



1. - Un dtsposí+ívo pora controter ¡as pinzas o 

garras de une maquine de peinar rectitfnea, os! como 

!os etementos asociados, totes como e! equipo de a u ­

mentación y e! peine superior que puede estar montado

5 en tos pinzas o gorras, en especio! paro comunicar o 

tos extremos de boca de tos pinzas, cerrados, un des­

piezan! ento etternahivo predeterminado, paro dar tu­

gar a un movimiento adecuado de vaivén entre tos extre­

mos anteriores de! mechón y e! citindro de peinado y 

tO para conseguir et cierre y te apertura etc!icos de tes 

pinzas; e! dispositivo indicado se caracterizo porque 

e! conjunto que comprende tos pinzos y tos etementos 

asociados a ettas ocoptedos, si existen, está pivoto- 

do o modo de un brazo de be tanza en un brazo osciton- 

t5 te, y porque tos extremos posteriores de tos pinzas

están guiados sin ninguno fricción de destizomiento y 

de ta! modo que ta oscitación det mencionado brezo os— 

citante comunique a tos extremos de boca de tas pinzos, 

et movimiento deseado o to torgo de un recorrido que 

20 inctuye et peso de movimiento otternetivo citodo, y, 

o ta vez, dá tugar o! movimiento deseado y efe!ico de 

cierre y apertura.

2. — Un dispositivo para controter tas pinzos o 

garras de une máquina de peinar rectitinea, asi como

25 tos e!eventos asociados, segón ta reivindicación 1, 

en e! que e! conjunto de tas pinzas mencionadas está 

suspendido para osciter, en e! extremo inferior de! 

mencionado arbo! cscitonte.

3. - Un dispositivo pera controter tos pinzos o 

garres de una máquina de peinar rectiifnee, asi como30
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!os eiementos asociados, según i o reivindicociún 

2, en e! que e! eje de osciiociún de! conjunio de 

!es pinzas se confunde con e¡ eje de orticuiociún 

de dichos pinzas.

5 4.- Un dispositivo poro controiar ios pinzas o

gorros de uno maquino de peinor rectiiineo, asi co­

mo ios eiementos asociados, según ¡o reivindicociún 

1, en e! que e) extremo posterior de codo pinza esto 

guiado en un camino de desiizamiento.

!0 5.- Un dispositivo poro controiar !es pinzas o

gorros de uno máquina de peinar rectiiineo, así como 

ios eiementos asociados, según !o especificado en i o 

reivindicación 4, en ei que e! camino de desiizomien- 

to que guía ie pinza inferior está sometido, cuando 

!5 ios pinzos están cerrados, o !o occiún de un mueiie

que comprime eiosticomente ios pinzas uno contra otro.

6.- U„ dispositivo poro controiar ios pinzos o 

gorros de una máquino dd peinor rectiiineo, osi como 

ios ei ementoo s asociados, según i o especificado en 

20 ios reivindicaciones 1, 4 y 5, en ei que se monto uno 

barro de oiimentociún, susceptibie de desiizamiento, 

en i o pinza inferior, y con su extremo posterior ortí- 

cuiodo en un brozo de uno pe!anco acodado, cuyo otro 

brozo esto guiado por un comino de desiizamiento que 

25 se mantiene continuamente en re!oci6n de paroieiismo 

con ei camino de desiizamiento que guio !e menciona­

do pinza inferior, disponiéndose medios poro crear un 

despiezomiento reiotivo de tronsiocián entre dichos 

cominos de desiizomiento, poro dar tugar ot movimien- 

30 to oiternotivo de oiimentecion y retirado de io men-



cionodo berro de a!¡mentación, con respecto a dicho 

pinze inferior*

7.- Un dispositivo paro controiar ias pinzas o 

gorros de una maquino de peinar rectiiineo, esi como 

5 ios eiementos asociodos, seg'un i o reivindicación 6, 

en e! que e! mencionado camino de desiizomiento que 

guío !a pe!ence acodada, esto montado en un bioque de 

movimiento de vaivén, mientras que e! comino de des- 

iizamiento que gufa !e mencionado pinza inferior, esto 

iO normoimente fijo.

8. - Un dispositivo pora contro!or ios pinzas o 

gorros de una máquina de peinar rectiiinee, asi como 

!os eiementos asociados, según !a reivindicación 7, 

que comprende además medios pora ajustar !o ompiitud

!5 de i a carrera de! bioque citado sin variar !a posición 

de su fino! de correrá correspondiente o! extremo de 

!e cerrera de aumentación de !e berra de o! ¡mentación*

9. - Un dispositivo pare controior ios pinzos o 

gorras de una máquina de peinar rectiiineo, esi como

20 ios eiementos esociedos, según !a reivindicación 8,

en ei que ios medios de ajuste citodos están preporo- 

dos para detener por compieto e! movimiento de! bio­

que, mientras trabajo e! mecanismo acopiado pera ase­

gurar ei movimiento citado*

25 !0.- Un dispositivo pora controiar ias pinzas o

garres de une máquina de peinar rectiiinaa, así como 

ios eiementos osociados, según io reivindicación 9, 

en e! que dichos medios de ajuste ewtán constituidos 

por una veri H a  da contro! acopiada a une primera pe- 

ienca, en un punto ejustabie a io iorgo de un arco de30
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cfrcuto que pose o troves de! pivote de dicha patéti­

co, y cuyo punto de orttcu!ación en uno segunda po— 

¡anco coincide con e! centro de! orco mencionado, cuan­

do to corredero indicodo ocupo su posición termina!

5 correspondiente o! extremo de !a carrera de o!imanta­

ción de !a barra o!imentedora*

11. - Un dispositivo pora contro!ar !os pinzas o 

gorros de uno maquino de peinar rectitineo, osi como 

tos e!ementos asociados, según !a reivindicación 1,

!0 en e! que e! extremo posterior de cada pinza esta ortie 

cutado o un extremo de uno potanca que tiene su otro 

extremo !ibremente pivotado a! bastidor de !o máquina*

12. - Un dispositivo poro controtar tas pinzas o 

gorros de uno máquina de peinar rectitineo, os? como

!5 tos e!ementos asociados, según to reivindicación 11, 

en e! que uno de tas potoncas que gufe tos extremos 

posteriores de tas pinzas está entozodo o! bastidor 

de to máquina a trovás de un e!emento amotdobte poro 

¡imitar e! esfuerzo de sujeción entre tos extremos de 

20 boca de tas pinzas*

¡3.- Un dispositivo poro controter tos pinzas o 

gorras de una maquine de peinar rectitineo, as? como 

tos ei ementos asociados, según tas reivindicaciones 1 

y 11, en ei que un rodiiio de a!imantación intermíten- 

25 temante rotativo en un sentido, montado en te pinza in­

ferior, se acciona por medio de un mecanismo que com­

prende uno ruedo de trinquete, ene!ovi jado con dicho 

roditto montado en dicho pieza inferior, y accionada 

por un gotitio sostenido por uno paiónco también pi- 

30 votado en dicho pinza y eniazada a una potanca ose!ton-



te que se hoce oscitor por une ¡evo enctovijoda o! 

orbot que controta tos pinzas.

!4.- Un dispositivo para controtar tas ptnzes o 

garras de une maquine de petnor rectitinao, osí como 

5 tos etomentos esoctodos, según ta reivindicación 13,

en e! que !o patanca que sosttene e! gotitto esto en to­

zado, por una ver!!ta de conexión, a uno patanca inter­

media que ose!te otrededor de un punto fijo y se hatto 

entozode a su vez o to mencionodo potanco osettanta, 

tO o trovós de una segundo vari!te de conexión#

t5.- Un dispositivo paro controiar tas pinzas o 

garras de uno maquino de peinar reetttinea, asi como 

tos etementos asociodos, seg'un to reivindicación 14, 

en e! que un extremo de ta segundo voritto de conexión 

i5 esto orticutado a ta potonce oscitente, en un punto de 

ósta, cuya distancia at pivote fijo de dicha patanca, 

es ojustabte.

tó.- Un dispositivo pare controtor ios pinzas o 

garras de una maquine de peinar rectitínea, así como 

20 tos etepentos asociados, según ta reivindicación 1, en 

e! que et peine superior esto montado en un extremo de 

una borro sostenido, por uno porte, cerco de dicho ex­

tremo, en ún pónduto p!votado en %n punto fijo y, por 

otro porte, en uno potonca oscHente pivotodo o to pin- 

25 za inferior; dicho patanca se hoce oscitar por uno te- 

va enctovijoda ot árbot que controto tas pinzes.

17.- Un dispositivo pare controtor tos pinzos o 

garras de uno máquina de peinar rectitineo, así como 

tos etementos asociados, según ta reivindicación 16, 

en et que ta borro de sostán de! peine superior esto30
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ademes orticutodo a uno patonco intermedio pivotado 

o!rededor de un punto fijo y en tozado con !a potonco 

oscitonte mencionado, mediante uno vari!¡a de cone­

xión.

18.- Un dispositivo pora contro!ar tos pinzos o 

gorros de una máquina de peinar recti!inee, es! como 

tos etementos^sociodos, según !a reivindicación !7, 

en et que !o mencionado varitto de conexión esto ar­

ticulado o un punt¿ de ta potenco oscitonte, cuyo dis­

tancio o su pivote fijo puede ajustarse.

t9.- UN DtSPOStTtVO PARA CONTROLAR LAS PiNZAS 0 

GARRAS DE UNA MAQUtNA DE PEtNAR RECTtLÍNEA, AS! COMO 

LOS ELEMENTOS ASOC!ADOS.

Todo conforme se describe en !a memoria quue an­

tecede, se i tustro como ejempto de ejecución en tos 

ptanos unidos a etta y se reivindica en su Nota.

Esto memoria consta de treinta y una hojas fo!ia- 

dos y escritas a maquino por une soto cara y ptanos 

que !o acompañan.

Madrid, 11 de Septiembre de !.959 

SOCtETE ALSACtENNE DE CONSTRUCTtONS ME-

r.''"
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