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Este Invento se reflere o peinaedores rectili-

neas. Un objeto de este invento es simplificar en

- gron medide los mecenlsmos que controlen les pinzes,

y el equipo de alimentacidn de peinadores refiili-
ness, mes especislmente con el fin de reducir el ni-
mero y le complicacién de los elementos mdviles, leo
friccidn y los efectos perjudicieles de le inercle,
reduciendo asf, por medio de este invento, los cos~
tes y osumentando considerablemente lo eficiencie.

Otro objeto de este invento es permitir que el
extremo de lo boca de les pinzes de une peinsdore rec-
tilines, sigs un cemino adeptado exactemente o leos
funciones de las mismas y constitufdo, por ejemplo,
por un arco de vaiven asbsolutamente concénirice con
lo periferio del cilindro de peinado, de tal forme que
todes les fllos de puss del segmento de peinade pue-
den peser, dursnte cede ciclo de peinede, por delente
y muy préximes ol extremo de boce de las pinzes. Me-
diente la combinacidn de estos dos movimientos, le ve~
locided |ineal media de los pinzas se reduce o lo mi~
tod de lo de las peinadoras existentes, con lo cual
se mejora el pelnado, se reduce en alto grade ls cen~
tided de peluses y lo méquine funcione suave y unifor=
memente incluso o les velocidedes elevedas que permi-
ten los mecenismos de menor pese.

Finolmente, un objeto de este Invente, es permi-

tir que lo emplitud del movimiento de ol imentscién se
controle desde el exterior de ls mdquine sin ningune

olteracidn en lo posicién de fin de carrere del equl-

po de alimentacidn, y a lovez que lo ol imentacién pues E
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de interrumpirse por completo mediasnte un sencille

sjuste de puests s cere de los mencionados medios,

sin ningune Interrupcién del funcionemienio genersl
de la méquinas, incluyendo el movimiento de las pin=
zese

Para conseguir todos estos objetos simulteneo~
mente, este invento tiene como objeto principal un
mecenismo pers controler las pinzes y medios de ali~
mentacidn de uns peinadors rectilines, por medio del
cual, el movimiento de les cltades pinzas, incluyene
do su eperturs y su cierre, por muy complicado que
puede ser tal movimiento, se controle medionte un
sencillo brezo oscilente del que se hallan suspendi-
des, en equilibrio, las pinzes,yen el cual se contro-
lo el movimiento de alimentacidn, sunque ses incluse
més complicede que el movimiento dé las pinzes, por
~una sencille correders dotede de un movimiente al-
ternativo.

Con este fin, de scuerdo con une coaracteristi-
co de este invento, los extremos posteriores de las
pinzes superior e inferior, se gufan de tal forma
que den luger & que losextremos de boce de las pinzaes
sigan un cemino predeterminede y se abran y clerren
ciclicemente cuando su pnto de articulecién en el
brezo oscllente antes citedo, oscile sngularmente,

Resultsra evidente que, dado que el sgarrador
estd equilibrado con respecto a su punto de articu-
locién en el brezo oscilente, la friccidn de los ex=
tremos posteriores en sus medios de gule, es despro-

ciable, ya que el peso total de las pinzes y de cusle
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quier elemento sostenido por €stes es sostenide por
el breze oscilente. Por supueste, solamente se proe
duce une friccidén muy reducide, por el balonceo u os~
cilocién de los pinzes alrededor de su plvote sobre
el brezo oscilente,

SI se compara este disposicién con elgunos de

los mecanismos utilizados anteriormente pare este fin,

porticularmente aquelles en los que los pinzes ven
montadas en un cerro deslizante,resultord evidente
que este invento reduce en gran medide le friccién
en esto porte ten Importente del meceonismos

El comino de les extremos de boce de las pinzes
puede tener uns forme de cuslquier complejidad deses-
de, sin necesided de utilizer ninglin elemento oadicio=

nale

En una forme preferids de construccién del Inven-

to, los pinzas estdn suspendidas en la parte Inferfor
del brezo oscilonte, y el movimiento snguler del mis=

mo se dispone pasreque sea esenclalmente simétrico o

coda ledo de la verticel. De esta forme se proporcio= “

ne a les pinzes una verdadere suspensidn pendular vy,

por lo tento, pueden mantenerse en movimiento oscilene

te, por fuerzes periodicas reducidas, compsrables s
los impulsos dedos e! volante de un reloj.

Este pase hace cesi completamente desprecisbles
los efectos perjudiciales de la inercle del sistems,
que se emplea cosl por complete pors el efecto pendu=
lare Esta ventajs results tonto mds apreciable, cuen~
to que las pinzes dde les peinadoras rectiliness son

muy pesadas.
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En uns construccidn del invento, los extremos
posteriores de las pinzas se guien en pistes o cemi~
nos de des!izemiente separedos, cuys forms se celcue
la de acuerdo con el cemine que han de recorrer los
extremos de boca de las pinzas.

En une construccién de acuerdo con este invento,
el equipo de ol imentocién estd constituldo por une
berrs al imentadora ascoplade directemente o lo pinze ,
inferior pars derle movimiento de valven, y controle- /
da por una palanca erticuleds o le misme, guidndose
el extremo libre de diche pslanca por une piste edi~ |
cional de deslizemiento, idéntice y pareleles o lo pists
de deslizemiente que determina el comino de lo pinze |
inferior. Se comprenderd que el movimiento deseado
de al lemtocidn, puede proporcionarse si se produce
un movimiente olternotivo y relotive entre las dos
pistos de deslizemiente, con preferencia en sentide
trensversal o la direcclédn general de los mismes.

Ests caracterfstice proporcions un gren nime-
ro de ventsjss. Teniendo en cuents que el movimiente
de alimentacién se determing en relacidn con las pin=-
zas en sf mismas, y no como en las mdquinas conven- |
cionales, dependiendo del mecenismo genecrel de lo mé=
quina, el simple movimiento de vialven descrito an=
teriormente, es siempre suficiente, por sl mismo, po-
re controler el sistems de el Imentecidn, por muy com= a
plejo que pueds ser el comino seguido por les pinzes. |
Le felte de regularidad que resultebs inevitable con
los mecanismos independientes, usedos en la t&cnice

enterlor, se ho evitado por complete. Finslmente,los
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foses del movimiente de alimentacidn pueden contro-
larse y distribuirse, en cuento sl tiempe, por medios
muy sencillos, ye que tan solo tiene que verier le ley
que rige el vaiven entes mencionadee Con relacién o
esto, de scuerdo con uns cerscterfstica especial de
este invento, elmecanismo de control sntes descrite,
estd suplementado con un dispositivo de control fecil=
mente accesible desde el exterior de ls méquing, y
por medioc del cuel puede verisrse ls emplitud del vai-
ven citade dentro de un compo predeterminsde, sin ne~
cesidod de alterar lo posicién que ocups el punte fi=
nal de tal movimiente, y siendo posible reduclr ¢ ce=
ro dicho amplituds

Por medlio de e#*e dispositivo de control, puede
verfarse lo contidad de fibre introducide en le méd=-
quine en cade ciclode peinado, moviende sencillamen-
te un elemento Gnico de control menual, o lo vez que,
si se deses, puede detenerse ls olimentacidn sin in-
terrumpir el funcionemiento de leo mdquine. Ademas,
pueden reelizarse uns gran verieded de inspecciones
o sjustes, sin necesidaed de retirar las fibros de lo
méquinass |

En una forma preferide de construccién, el dis-
positivo de control entes citede consiste en une co=
rreders mévil en uns ronurs curveds de une pelancs de
un sistema que comprende una varille que Interconec—
ts dos pelances, una de leos cuoles se hoce oscller
por una leve movide por le mecanism§ general de la mé= |
quine, mientres que le otra accions un enlsce conec-

tedo & une correders que soports le pista de deslize-

L e T
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miento que guia lo palence de control pare el equi-
po de ol imentacién,

De ocuerdo con otrs caracterfstice del inven-
to, la palence formeds con lg renure curvades, tiene
su eje de soporte situodo en un extreme de le ranure
y tiene la forme de un srco circular que, cuendo la
polance renursde se holls en Is posicidn correspon- ;
diente sl extremo del trayecte de ol Imentacién, su
centro coincide con le articulecién de le varille en
la otre palanca.

Resultard evidente por tento, que sl el eje de
la correders coincide con el eje de la palance renu~
rads, ls oscilacién de le misms no accionord la veri-
I1a ni el resto del meconismo de ol imentacidn, con el
resultado de que éste se detiene sl final de su reco-
rrido. Por otro lade, lo emplitud del movimiente de
ol imentecidn ouments o medido que lo correders se'ole-
jo del mencionado eje de soporte, pero le posicidn
de fin de corrers no verfek debido o que en estes posi-
ctén, les correders puede recorrer tods le renure sin
ceusar nlngln desplezemiente de ls palance receptore.

Debe hacerse noter que el mecenismo poro contro-
lor las plnzes y el equipo de alimentecidn, de acuer-
do con este invento, puede utilizerse en cusiquier pel-
nadore rectilines existente, e incluso en les futures,
debido & le coeracteristice principal de este meconis-
mo que reside en que los ceminos y le puests o punto
de las funciones de las pinzes (Incluyendo su movi-
miento cfclico de eperturs) y del equipo de el imento-

cidn, pueden terminarse segln se precise por sencillaw
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mente el disefio apropiado de los medios de gufla.

En otre construccidn de este invento, los medios
de gufo mencionsdos estdn constitufdos por dos palan-
ces orticuledes, por un extremo, en los extremos poé-
teriores de las pinzes y, por su otro extremeo, en pare
tes fijas de ls m3quine, en puntos elegidos ol efec~
to, mientras que los longitudes respectivas de les po-
lances citadas, estén calculadss de forme que los ex=
tremos de boce de les pinzes queden obligades & seguir |
los caminos deseados.

En esto dlisposicibn, es posible reducir aun mas
la friccién entre los partes del dispositive, ys que
la rotecién de la pinze entre las partes articul ades
es oun méds suave que el movfmienfo de rotecién de los
rodillos en pistas curvedes de deslizamiento.

Ademés, este disposicidn permite reducir consi=
derablemente el coste del dispositive, al suprimir to=
dos les dicficultades de terminadé mecénico, inheren=
tes o la construcclidn de pistes de deslizemiente que
se extienden s lo large de curvas no circulares y‘que
estén colculades y construldes necesariomente con el
mayor culdedo, ys que tienen que determinar los cemi-
nos de los extremos de boca de las pinzess |

Tembién se prevé, especialmente pars el pefng=
do de fibres cortes teles como las de slgoddén, el reem=
plezer le barro oscilente de peinede, por un rodille
de olimentacidn |levedo por las pinzas y, con preferen=

cla, por la pinze inferior, y el asegurer la impulsién

de dicho rodillo por medio de un engranaje que compren-

de uns ruede de trinquete montads en lo pinze inferior
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y accionade por uno garrs o gatillo sostenide por uns
palencs que pivots temblén en le pinze inferioer, y

se halla unids & otre palance osclilente controlade
por uns leva enclavijods en un eje constituide pre-
ferentemente por el 8rbol que comunice el movimiente
pendular & los pinzoas.

Con ests disposicidn, durante cads escilacién
o velven de les pinzes, le gerre hace glirar o la rue
do de trinquete un &ngulo dode que d3 lugar & une ro=
taclidn correspondiente del rodille de ol imentacién,

En un modelo de este invente, la palance que
lleve la garre estd enlazads por medio de una varille
de conexién, & une pelancs Intermedie que oscile ol=
reddedor de un punto flje, y estd enlozede o le men-
clonade pelence oscilente, por medio de una segunde
varille de conexion.

En uns forme de construccidn, pere ajuster le
amplitud de lo rotaciBn delrodillo de ol imentecidn
o cede carrers de las pinzes, se orticula un extremo
de lo segunde varilla de conexién snteriormente men-
cionada, e un punto de la polance correspondiente, cu~
ys distencie al pivote fije de la mencionads palance,
ve ajdsie o voluntad. Aumentando o reduclende este dis=
toncle, es posible varisr lo corrers de la gerrs y,
por lo tento, Jo emplitud del movimiento alterns tive
de rotecidn del rodille de alimentacidne

En lo construccién anteriormente descrits, que
comprende une barrs de alimentactién, el peine superior
estebe sostenide por gquelle. Cuando le ol imentacién

se reolize mediante un rodillo slimentador, en luger
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de una barra de ollmentacién, el peine superlor ha
de monteorse de otro modo. ‘

Pare este fin, el mencionede. peine superior se
monts en un extremo de una barre sostenids, por un
lade, cercs de dicho extreme, mediante un péndule Sus=
pendide de un punto fije y, por el otro lsde, por une
palence articulads eﬁ una de las pinzas, conveniente~
mente lo inferior, déndose o ests palence un movimien-
to osciletorieo por medio de uns leve enclavijede o |
un erbol que, con preferencis, comunice & les plnzeé
su movimiento pndul are |

En une forms especffice de construccidén, ls
palance que soports la barra de sostén del peine,
estd orticulede odemés en uns palancs intermedias qée
pivote en torne s un punto fijo y se halle unids, éor
medic de una varille de conexidn, a lo palence oscl-
lante antes citados

A fin de sjustar le cerrers relotive del peine
superior con relecldn s las pinzes, puede articularse
le mencionade verille de conexidn o la palance corres-
pondiente, en un punte de éste cuys distancia & su |
pivote pueds sjustarse & voluntad, de forms que oy~
mentaendo o reduciende diche distancis, ses pos!Ble‘
verier, de modo correspondiente, lo cerrere relative
del pelne superior con respecto s las pinzes.

Las formes especifices de construccién antes
descri{es, permiten, entre otres cosss, sccionar gl
rodillo de alimentecidn y las pinzas, sin dor el pei-
ne superior ningin movimiento re!efivo con respecte

o los pinzas, lo cusl results de interds especial po= ? :
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ra el peinsde de fibres muy cortes. Tombien permite
estudiar separadamente el comportemiento de los ele-
mentos, bien cusndo el rodillo de alimentscién no Qif
re, o cuendo el peine superlor no se mueve con res-
pecto a los pinzes.

Ctros objetos y ventajss de este Invento se
describen & continuacidn heclendo referencie s los di=
bujos adjuntecs, dados Unicamente a tftulc de ejempls,
y en los ques |

Le fige 1 es une represenfacléh muy esquemeti~ .
zods de las pinzas de una pelnadore rectilinee de
scuerdo con este invento, en las varlas etopas de su
funcicnemiente, y dotedes de gufa posterior por me-
dio de pistas de deslizemientos

Lo fige 2 es una vists esqueﬁéfica de o dispo;
sicidn de uns barre de alimentacidn en la pinze in-
feriors

Lo fige 3 es un dispositivo sencille pera con-
téolar lo barre representads en le fige 2.

e fige 4 represents esquemdtissmente un dis-
posifiQe pere el control de los plnzes de une pelna-
dors rectilines com gufa posterler por medic de pe=
lances.

Lo fige 5 representa esquemdticemente un mecenlsﬁ
mo para el control de un rodillc de slimentacién sos-
tenido por les pinzas, y

Lae fige 6 represents esquematicemente un mece-
nismo para el control del peine superior.

En las distintas figuras, los elementos corres-

pondientes se indicen con referencies fgueless
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Con referencis o la fige 1, en el mecenismo de

control de acuerdoc con este invento, la pinze superior
1y lo pinzs Inferior 2 de uns pefnadors rectilines,
estdn suspendides, por su eje de articulacidn 3, de
un brezo oscilante, de tal forms que el pese de les
pinzas se halla practicemente en equilibrio en dicho
eje. En la forme de construccién representede, las
pinzes estédn suspendides en el extremo Inferior de
un brezo oscilante, representade esquemdticemente en
4, del que puede verse en 5 su eje de suspensidn en
el bostidor de ls m3quinas

En lo forms de construccidn representeds en
las figse 1 8 3, el extremo posterior de la pinze
superior 1, estd provisto de un rodille 6 guisde por
uns piste curvads i de deslizemiente. De forms seme~
jonte, el extremo posterior de ls pinza Inferior 2,
estd provisto de un rodillo 8 gulado en una piste 9
de deslizemiento, que es también estacioneris duren-
te Io'mayor parte del recorrido de las pinzas, pero
que se eleva ligeremente al final del measlionede re~
corride pera oprimir un muelle 10 con objeto de ejer-
cer presién pors el cierre de las pinzes, como se ve-
réd s continuacidn, con moyor detalle. En lo fige 1,
se spreciord que los rodillos 6 y 8 perecen colncidir f
en la posicién Ili. Este spariencie es tdoimente ce~
suel, los planos de las pistas de deslizemiento 9 y
7 estdn, por supueste, separados uno de otro, Yy los
extremos onteriores de las mismos no estén necesario
mente al ineedos entre sf. Pare syudar & comprender -

el funcionemiento del mecenismo de control, el braze
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articuledo de la pinza superior 1, se ha represen~
tado esquembticamente por un eje recto, mientras que
el brezo erticulado de le pinze inferior 2, estd re=
presentado esquemdticamente por medio de uns |fnee de
trezos. Esta forms de representacidn no limite el in-
vento, por supuesto, & ninguna forma perticuler de
les pinzes. Psrs ayudar mes aln s comprender este In-
vento, el eje de le pinze superlor se he represente-
do con una |fnes mes gruess que la del eje de lo pin=
za Inferior, estando ambos ejes representados en for-
me de |ineas de trazos para la posicién designeds por
le referencie I, de liness de trezo y doble punte,pe=~
ra la posicidn Indiceds por la referencis i1, y de i~
neas de trezo y punto pare la posicién Indicade por
lo referencia Iil. Se han utilizedo los mismos sfmbo=-
los pera designer los tres posiciones correspondien~
tes del eje del brezo oscilante 4 y de los perfiles
de los extremos de boce de las pinzass Alguncs ejes
se hen {nterrumpide o ceds ledo de lg articulacién 3
de les pinzas, pars mayor clerided del dibuje; por
el mismo motivo, solo se representen los extremos de
boca de las pinzase

El cilindro pelnedor 11, de! cual pueden verse
en 12 las barretes de agujes o pues en ndmero creclenw;“
te, se ha representado en la posicidn correspondiente |
ol comienzo de la etape de peinade del exiremo ante-
rior del mechdn que corresponde o la posicién | de

las plnzes. Las otres etapas de peinado no se Eeprg-

sentan, pera no recsrger el dibujo. Los ceminos segui-:‘1'

dos por lo pinzs superior {1 y por Ialpinza inferior




10

15

20

25

30

2; tienen las referencias 13 y 14, respectivemente,
y sus extremos posteriores colnciden pore el cierre
de las pinzes y, en el ejemplo representado, son con-
céniricos con le periferis del cilindre de peinsde
11+ No obstante, el invento no se limite & ningdn ce=
mino perticuler representsde, y estos pueden veriar
hasts el Infinite, por la simple modificecién de la
forma de las pistas de deslizemiento 7 y 9. |

El ejemplo representado en las figures 1 & 3,l-'
funciona como sigues , |

En leposicidn |, que corresponde al comienzo de
lo etopa de peinado del extremo snterior del mechdn,
el brezo 4 estd |igeramente Inclinedo hacio stras, y"
los rodillos 6 y 8, guiados en sus respectives pistas
de deslizemiente 7 y 9, mantienen cerrades las pinzas
1y 2, yel rodiilo 8 tenss ligeramente el muelie 10
para aplicer uns preslén eldstica de clerre o las pin-
zas. El brazo 4 se inclins mas hacis etrds por lo ac=
cién del mecenismo general de la mdquine por el efedb
to de varillas spropiades (no representadas); los ro-
dillos 6 y 8 sascienden o lo lergo de los pistes de
deslizemiento 7 y 9, haste alcenzer ls posicidn 1]
al tiempo que permenecen con ls misme distencie entre
sf, préacticemente. Las pinzes se montienen cerradas
por presidn; los extremos de boce de los mismes se
mueven por la parte posterior comin de sus ceminos
13 y 14, concénirice con el cilindre de pelnado 11,
y &ste mueve précticemente lo mitad del conjunte de

barrosifrenfé s las ptnzos; Se notera que en este

‘ejemplo, durente esta etops iniciol que corresponde
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s lo solture de los fibres por e barre con un nime-
ro de agujas relstivimente reducldo, e! cllindro de
péinado y las pinzas se muevea en direcciones opuestss,
de forme que su velocided relativa es bastante eleve=
de. Sin embarge, ests velocidad relotive d!sminuy§
progresivemente pera llegor o iguelarse o lo velogi-
dod del cilindro de peinado en el instente en que las
pinzes se detienen en 114

Entonces, el brezo oscilante 4, se mueve hacle
delante. Durante |la primera parte de su movimiento de
oscilacidn, hace volver a los miembros a la posicién
t y los extremos de boca de las plnzes se desplaznn
en la direccidn opuests por el camino concénirice el
cilindro de peinado, mientras que &ste hace paser el
resto de las agujas o puas delente de ellos. Se apre=-
clars que, en esta ctape que corresponde ol verdode-
ro pelnado del extremo anterior del mechén por las be-
rras con un nimero de agujss o pUes que vs en aumento,
ls mencionads velocidad relativy disminuye progreslve-

mente debldo a que lass pinzes se mueven con rapidez

creciente en 1a misma direccidn que el cilindro de pel- -

nade, mientrss que la velocidad de &ste disminuye lige- 1
remente.

En esta forms de construccidn, por lo tante, le
principal ventajs del mecanismo de eswerde con el inw
vento, o ses lo ventoajes de poderse elegir cualquier co=

mino deseado pora los extremos de boce de los pinzas,

proporcions un ciclo de pelnado muy favorable. €l bre-

20 oscilente 4 continds moviendose heclia delente des~

puds de haber pasado por la posicidn 1, los rodillos 6
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y 8, guiedos por las pistes de deslizemiente 7 y 9,

se acercen uno o otro y sbren les pinzes 1y 2 al
t1empo que don luger & que estes sigon sus cominos res-
pectivos 13 y 14 hosts que slcenzen le posicién 3.

Resultard evidente que, el mecanismo de control
anteriormente descrito es mucho m3s sencille que en
las mdquines de pelnar convencionsles, dedo que su
Onico elemento sctivo es un sencillo brezo oscllante
4, y los complicados ceminos son proporclonados por
lq forma de las plstas de deslizemiento 7 y 9y Resulw
terd evidente asimismo que, dado que las pinzes estdn
suspendides en forma equilibrads en torno al eje 3,
los rodillos 6, 8 pueden gularse por los pistas de
deslizemiento 5, 9 sin une fricciSu spreciable, sl
tiempo que la friccidn de las pinzas sobre el eje 3
tempoco es digna de tenerse en cuents. Por lo tanto,
las fuerzes que se oponen sl funcionamiento de las
pinzes, se reducen muy considerablemente. Por Gltime,
en el ejemplo representado, se ho proporcionado une
verdaeders suspensidn penduler y el movimiento natural
de veiven de las pinzes puede mantenerse medionte es~
fuerzos periddicos reducidos « |

Con referencio o la fige 2, la pinze inferior 2
se halle articulade en 3 o la parte inferior de un
brozo oscilante 4 suspendido del bastidor de la maqul-%j.
na, en 5¢ El rodillo 8 gufe el extremo posterior de
le pinze 2 por une pista de des!izemiente 9, que, pa=
ro simplificar lo representoacidn del mecanismo de con=-
trol del equipo de alimentocidn, se ha supuesto que es;.

estecionorle sunque, en la prictics, ests pists de des-
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| jzemiento puede ser desde luego del tipo de muelle, ‘
descrito con referencio o lo fige 1e

Lo borre de alimentacidn 15, estd orticuleds en
16 a un extremo de una palence scodeda |7 que, & su
vez, estd orticulads en 18 o la porte posterior de lo
pinze inferior 2, El extremo libre de lo polonco‘oco-'
dade 17 lleve un rodille 19 guiado por une piste de
deslizamiento 20 que es siempre psralels o lo pista
de deslizemiento 9, pero que estd acoplads & une co-
rreders 2| guiede por una perte estacionerie 22, de
forme que las pistes de deslizemiento 20 y 9 pueden
moverse acercandose o slejandose una de otre mientras
se mentienen siempre parslelos entre sfo

Resll+ aré fecilmente sporente que, con ests dis-
posicidn, cuando el brazo oscilante 4 hece osciler le
pinza 2, entonces, si lo correders 2] permencce esto-
cionerie, lo seporacidn constonte entre los rodilles
18 y 19 mantiene s lo barre de alimentacidn 15 en la
misme posicidn con respecto o ls pinze 2. Por otre
porte, ses cual fuere lo posicién de le pinze 2, pue-
de reducirse lo seporscién entre los rodillos 19y
'8, y ls barre |5 puede por lo tanto moverse hocie el
extremo de boca de la,pinze 2, medionte el movimien~
to de le correders 2! en la direccidn ssociode al mo-
vimiento de ls piste de deslizemiente 20 hoacio lo pis~
te de deslizemiente 9o

Resul tord evidente que lo barre de ol imenteciédn
15 puede controlorse por un sencillo movimiento de

treslocién de le correders 21, por complicedo que pue=

da ser el comino de la pinzs 2, teniendo en cuents que .




10

15

20

25

30

/959000

el hecho de que las pistes de deslizemiento 20, 9,
sean paralelas entre sf significe que lo posicidn
relative de la barra de slimentecidn 15 con respecto
o le pinza 2, es Independiente del comino de &ste.

Le fige 3 represents uns forme particuler de
construccidn de! mecenismo de control de la barre de
elimenfcci6n, en ls que se proporcions un control,pow
siblemente hasts llegar o la supresién total, de le
amplitud del movimliento de avance de lo barre de olije
mentacidn 15, pero sin ningln cambie -en ls posicién
de la misma con relactén s lo pinze 2, al finsl del
recorrido de alimentectén. Los elementos de le fige3
se representan en esto poéfc!én de final de recorri-
do. Solo se ha representado lo pists 20 porque, en |,
posicidn representods en la fige 3, los proyecciones
de los pistes 20, 9 coinciden en el pleano del dibujo,
Los elementos correspondientes a los representados en

los figse 1 y 2, tlenen los mismas referencies y no

se describiran nuevomente. La corréders 2l es accions

de por une palance 23 pivotada en uns parte estociow
naris del bastidor, sobre un pivote 24, y articulads
en 25 & une unién 26 que lo une o lo correders 2l.Una
vorilla 28 articulods en 29 o lo palance 23 tiene en
su extremo libre un pasador 30 deslizeble en una re-
nure arqueads 3| dispuests en uns segunde paleses 32,
Le verille 28 lleve tembién un Indicador 33, cuys pow
sicidén se observe sobre una escals curveds 34 de ls
palance 32. Esto Gltima se spoys en 35 contre uns par-
te estaclonarie del bastidor, y Ileve un rodillo 36

que se mantiene en acoplemiento continuo, por medio da_ f
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un muelle‘37, con une levs 38 movida por un eje 29
conectado al mecenismo general de la mdquine. El pi~
vote 35 de spoyo de la palence 32, colnclide con el ex~
tremo de le renure curveds 3| que estamds lejana del
rodillo 36. En la posicién representeds, que corres-
ponde ol final del movimiento operativo de la barre

15 de olimentacién, el rodillo 36 se halls o la mini-
me distanclia deleje de 1o leve 38. Con el dispositive
en la posicidn representads, el punto 29 en que lo vo-
rille 28 se srticula o le palance 23, estd en el cen-
tro de ls ranurs curvade 3l.

SI el indicedor 33 se mueve entonces ol cero de
le escala, en cuys posicidn el eje del pasader 30 coin-.
cide con el pivote 35 de lo palance 32, ésta, o la que
que hace osciler la leva 38 slrededor del pivote 35,
oscilard tombien por lo tento, en torno ol eje del po-
sador 30 y no desplazara a lo varille 28 ni al resto
del mecenisme; por consiguiente, la barrs de ol imen~
tacidn 15 permanecerd estacionaria con respecto a ls
ptnze 2, al finel del movimiento de al imentaciéne

En otros términos, el vaiven de lo pinze 2 no
estard ssociade con un movimiento de al imentacidne
Con esta disposiciédn, lo mdquine puede funcionar en
vacio, sin necdsided de retirar de ella las fibrese

Asimismo, se ha visto que cuando lo leva se
halls en ls posicidn representade, el eje 30 ests en
el centro de la renure curvdds 3l. Por lo tento, pue-
de moverse el Indicador 33 sobre tode lo escala 34
sin producir desplazamiento algune de ls barre 15 de

ol imentacidn, desde su posicion de fin de movimientod
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Por otro lado, cusnto m8s se sparte el indicedor 33

de la posicidn cero, mayor serd la longitud del bre-

zo de palanca 32 que actle sobre leo vorilles 28, y por

tanto, mayor serd la amplitud de retorno de ls borre
5 15 de alimentecidn o cade revoluciédn de la leveo.

Desde luego , la levs 38 puede ser veriasble o
tener un perfil mas complicedo proporcionsndo, entre
otras cosas, una etopa de contra-alimentocidn en cada
revolucién de la misme, sin que por esta razén se op§r-:

10 te del slcance de este Inventos |

En lo forma de construccibdn representods en les
figse 4 8 6, una palance 52 se orflculc, por medlo de
un pivote 51, en el extremo posterior de la pinza supe~
rior 1. Por su otro extremo, le palanca 52 se articu~ |

I5 lo en 53 al armozén de !o mdquine.

De forma semejante, una varills de conex!dn 56
tlene un extremo articulado en 55 al extremo posterior
de 1a pinzs inferior 2, y sunotro extremo arilculad&
en 57 s un extremo de una pelance 58 pivotads en un

20 eje fijo 59 y con sis extremo libre sostenido contre
un tope ajustable constitufdo por un tornillo 61 eco~
plado s una protuberancis 62 del bastidor de la mé-
quina, por medlo de un muelle 63 que tlene por objeto
limiter ls fuerze de sujeclidn entre las dos pfnzos, be§§ 
25 jo la sccidn del mecenismo antes descritos

La colocacidn de los pivotes fijos 53 y 55, asi
como la longitud de las pinzas, de las palancas 52,

58 y de la varills de conexidn 56, son teles que, en
respuests al movimiento oscilatorio de la palanca 4

30 a ls que estdn suspendidas las biﬂZas, los extremos

AR R
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de boca de &stes, se sbren y cierran olterndtivemente
con ls periodicidad deseads, y, sdemds, dichos extre-
mos de boce de las pinzes siguen o las puss o agujas
12 del cllindro de pelnedo 11 dursnte una parte del re-
corrido de dichss pinzas o garras, como se hs explice-
do con referencls o las figse | y 3.

Los movimientos de las pinzas, o ses, el de ls
palancs oscilente 4, se controls por un desplazemien=
to engular alternativo del drbol 5, en el que estd en~
clavijoda otra palanca 65 cuyo extremo libre estad en-
lazado, por una varilla de conexién 66, con un brezo
excénirico de menivels 67 montado en un 8rbol princi-
pal de control 68.

El arbol de control 68 se acopls en el bastidor
de ls méquine, y girs uniformemente. En cade revolu~
cldn, por medio de lo varille de conexidn 66, produce
lo osdlecifin del 8rbol 5 y de 1o palance 4, que ose -
gure el movimiento deseado de las pinzes.En lo f!§¢ 4
puede observarse que los extremos posteriores de las
pinzas est8n sostenidos y guiados a lo lergo de pasos
bien definidos, solamente por los articulaciones 5! y
55, o ses con la friccién mfnima. Asf pues, el trasbejo
de todo el conjunto es extremsdsmente suave.

En lo fige 5 se represents esquemdticemente en
8l un rodillo de olimentacién montado en cojinetes (no
representados) sostenidos por lo pinzs Inferior 23 El
rodillo de alimentacidn glre intermitentemente siempre
en le misma direccldn, bojo lo accidn de uns transmi-
sién que comprende una rueds dentads 82, un husillo 83

que engrone con le misme y tiene enclavijado un pifién
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cénico 84 que engrans con otro pifidn cdnico 85 enclow
vijedo con une ruedo de trinquete 86, preporads psre
accionarse por un gotillo 87 montedo en un extremo de
uns palance 88 articuleds en un pivote 89 montado en
ls pinze inferior 2. El otro extremo de ls palancs 88
estd conectado, por una verilla de empalme 91, s une
palance intermedla 92 que forme cuerpo con un arbol 93
montado en el bestidor de le mdquina. Uns palance 92g
enclavijade en el 8rbol 93, est§ unide mediente uns
verilla de conexién 94, o una palenca oscllente 95
enclevijads a une &rbol 96 montado en cojinetes dis-
puestos en el bastidor de |o méquina. Lo palance 95
lleve un rodillo 9; sostenido, por un muelle 98, en
contecto con una leva 99 enclavijeda en un arbol de
control de rotacién continue, que en el ejemplo repre-
sentado estd constitufdo por el &rbol 68 que contro=-
lo los pinzas, |
Lae varills de conexidn 94 est} articuloda,por
un extremo, en el ejemplo representado el tnferior,
8 ls palance 95 por medio de un pivote 10} ajustsble
e volunted & lo largo de un cemino de deslizemiento
102 un extremo del cusl se holla cerca del arbol 96
y que se prolongs concéniricemente con el eje de or-

ticulacidn 103 de la varille de conexidén 94 o lo po~-

lanca 92, cuando ls palence oscilente 95 se empuje ho=

clo atrds prdcticemente hoste el extremo de su carre-
ra, por la leva 99.

Este dispositivo de control del rodillo de ali~
mentscidn, funcions como sigues

Siempre que el &rboj de control 68 d8 une vuel®
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te, lo leve 99 comunica une oscilacién complets (en
uno u otro sentido) a la palence 95 que, por medio de
la varills de conexidn 94, hace oscélor Ia palance 92
que, o su vez, hece osciler, mediante la veriilo de
conexidn 91, ls palencae 88 que llevs el gatillo 8’,
de modo que durante la carrers active del mecanismo,
el gatillo 87 hace girer la rueds de trinquete 86 un
determinado 8ngulo que da luger ol desplozemiento ane
guler del rodillo de alimentacién 81, s través de un
dnguleo cbrrespondien+e. _

Debe observarse que en este dispositivo, por lo
demds andlogo sl de la construccidn de las figse 1y 3,
pers sjustar la carrera de ls barrs de alimentecién,
no es necesario como ocurrie con este Gltimo, pars de-
tener por completo el movimlento de‘allmenfocl5n, cow
locer el eje de la biels 101 en colncidencis con el
eje del erbol 96. En reslided, basta colocar dichos
ejes suficientemente cercs uno de otro pasrs hacer que
ls amﬁlifud de la correra anguler del gatilio 87 infe=
rior a la distencio angular entre dos dientes asdyacen-
tes de la ruede de trinquete 86. Esto permite simplt;
ficar la construccidn del cemino de deslizamlento 102,
Si el eje de articulactén 10l de lo varills de cone~
x18n 94 con ls palance 95 se desplozo con respecto al
Srbol 96, se obtiene, para una emplitud constante de
la oscilacidn de lo palance oscilante95, uns emplitud
veriasble del movimiento de todo el dispositlivo que con- |
trolo ls rotacién intermitente del rodillo de alimen-
tacién 81, Dado que el camino de deslizemiento 102,

curvado, es conééntrico con el eje 103, este sjuste pue~
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de llevorse o cabo convenientemente sin producir nin-

gin desplazemiento de todo el mecsnismo asociado con
el goatillo.

En ls fige 6, se represente un dispositivo pare
controler el peine superior 12l que se halls montado
en el extremo enterior de uns berrs 122 sostenids,cer=
co del extremo anterior citedo, por un péndulo 123 ar=
ticuledo en un pivote fijo 124, y por un brazo 125s
de une palancs acodade 125 pivotada en su vértice 126
e lo pinza Inferior 2. El otro brazo i25b de la méu-,
cionads paloncs acodads, esté erticulado en 127 sl ex~
tremo |ibre de otrs palance acodade 128, |28a que tie- |
he su vértice |ibremente rototivo alrededor del &rbol
93. El brezo 128 de ests palonca estd enloazedo, por
su extremo libre, mediente une varillo de conesién
132, o otrs polence 133 enclavijade o un rbol monte=
do en el bastidor de lo méquine y que, en el ejemplo
representsdo, estd constituido por el drbol 96 que
controla el rodillo de olimentacidne

El arbol 96 se accliona por ls leve 99 enclevi~-
jode en el arbol 68, a traves de una palence 95 como .
ontes se describld con referencia s lo fige 5, y como
se represents en |fneas de trozos y punto en la flg;ééél

Pera ajuster lo emplitud del movimiento del pei--
ne superior 5|, se proporcione un enlece ajustable en=
tre ls palonce 133 y lo varille de conexidn 132, por
medio de uncamino curvado de des!izemiento 135 prepa=
redo en dichs palance y que concéntrico al eje de ar-
ticulacidn l3; de lo vorille de conexidn 132 en el

brazo de palance 128a, cuandoel peine superior 131 ocws
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pa su posfcibén mds ovanzeds; el mencionado cemino de
desitzamiento 135 se prolonge hasts cerce del &ebol
96. |

Este dispositivo de control del peilne superior
121 funcions del modo siguiente:s

Siempre que el &rbol de control 68 dé uns vuel=
te, lo leve 99 enclovijode al mismo, hace osciler lo
palance 95 primero en uns direccidn y luego en leo otrs,
lo cual hace que por medlo de los demds elementos del
mecenismo antes descrito, se deserrolle un movimiento
de avance y retroceso corréspondien*e‘de lo barre 122
que llevo el peine l2l. |

Simlas megnitud de la correra del peln§ con res-
pecto a les pinzes hs de veriorse, besto paro ello des~
plazer el extremo 134 de la varills de conexidn 132,
en el ceamino de deslizamiento 135, c§n respecto ol ere
bol 96.

Aunque este Invento se ha descrito con referenciyg
especial o una construccidn preferida, no se trats de
limitar el alcance del mismo o le construccidn repre~’
sentads, mas que en cuento indiquen las reivindicacio~
nes siguientes:

N O T A

Se reivindicen como propios y nuevos pers que
sean objeto de una Patente de Invencién en Espofis, por
veinte ofios, reivindicdndose le priorided de lo Paten-
te depositada en Froncio en 12 de Septiembre de 1.958, -
bajo el ne PV 774 425 y de la Pstente depositeds asi-
mismo en Francie el 25 de Agosto de 1,959 bejo el né-

mero PV 803482, los puntos siguientes:
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1ew Un dispositivo para controler las pinzes o
gerras de uns mdquins de peinar rectilfnes, osi como
los elementos ssociados, tales como el equipo de ali-
mentocidn y el peine superior que puede ester montado
en les pinzes o garras, en especial paras comunicer s
los extremos de boce de las pinzes, cerrados, un des-
plazemiento elternerivo predeterminado, psra dor lu-
ger & un movimiento adecuado de veiven entre los extre-
mos enteriores del mechdén y el cllindro de peinado y‘
para conseguir el cierre y lo apertura cfclicos de los
pinzas; el dispositivo indicedo se caracteriza porque
el conjunto que comprende las pinzes y los elementos
ssociados e ellas acoplodos, si existen, estd plvoto~
do o modo de un brezo de balenze en un brezo oscilen=-
te, y porque los extremos posteriores de las pinzes
estdn guiados sin ninguns friccién de des!izemiento y
de tal modo que lo oscilecidén del mencionado brezo os-
cilente comunique s los extremos de boca de las pinzos,A
el movimiento deseado & lo largo de un recorrido que
Incluye el peso de movimiento alternstivo ¢ltado, Ye
o lo vez, dé luger sl movimiento deseado y cfclico de
cierre y epertures.

2.~ Un dispositivo para controler las pinzes o
gerres de une méquine de peiner rectilines, osi. como
los elepentos osociados, segin le reivindicacién 1,
en el que el conjunto de las pinzes mencionadas estd .
suspendido pera oscliler, en el extremo Inferior del
mencionado arbol cscilante.

3o~ Un dispositivo pars controler las pinzes o

garrgs de une méquina de peinar rectilfnes, as! como
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los elementos esocisdos, segin le reivindicecidn
2, en el que el eje de oscilacibn del conjunto de
les pinzas se confunde con el eje de articulaciédn
de dichss pinzas.

4.- Un dispositivo pars controler las pinzas o
gerres de una mdquine de pelnar recfillnee; osf COw
mo los elementos ssocisdos, segln le reivindicecidn
1, en el que el extremo posterior de cads pinzs estd
guiado‘en un cemlino de deslizemiento.

5.~ Un dispositivo psre controlar les pinzas o
gorras de uns maquine de peiner rectilines, ésf como
los elementos esociados, segdn lo especificado en lo
reivindicecion 4, en el que el cemino de des!izemien=
to que gufa le pinze Inferior estd sometido, cuando :
las pinzos estdn cerrades, a lo acclén de un muelle
que comprime el&sticamente las pinzas une contres otree.

Gom U; dispositivo para controler los pinzes o
garras de uns miquina dé peinar rectilines, asi como
los elementm s asociados, segin lo especificado en
las reivindicaciones 1, 4 y 5, en el que se monto uns ;
berrs de alimentacidn, susceptible de deslizamienié, |
en ls pinze Inferior, y con su extremo posterlor arti-
culado en un brszo de uns palanca scodeds, cuyo otro -
brazo estd guiado por un cemino de deslizemiento que
se montiene continuamente en relacidn de parslelismo |
con el comino de deslizamiento que gufe la menciono-
do pinza inferior, disponiéndose medicos pers cresr un
desplezamiento reletivo de translacién entre dichos
cominos de deslizemiento, psrse der lugar al movimien~ :

to olternstivo de slimentacidn y retirade de la men=
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cicnade berrs de slimentacidn, con respectc s diche
pinze inferior.

7.- Un dispositivo para controlar las pinzes o
garros de una mgquine de peiner rectilines, esi como
los elementos ssociodos, seg'un la reivindicacién 6,
en el que el mencionado cemino de deslizamiento que
gufs la palence scodads, esta montedo en un bloque de
movimiento de vsiven, mientras que el camino de des~
lizemiento que gufa lo mencionade pinzs Inferior, estd
normelmente f1]o.

8.~ Un dispositivo pars controlar les pinzes o
garras de una m3quine de peinar rectilines, ssi como
los elementos asociados, segln le reivindicecién 7,
que comprende ademds medios pars ejuster la amplitud
de la cerrere del bloque citedo sin varier la posicidn
de su final de cerrera correspondiente al extremo de
ls corrers de elimentecidn de la barra de slimentaciéne -

9.~ Un dispositivo pare controler las pinzes o.
garras de uns maquine de peiner rectilines, esi como
los elementos asociedos, segln la reivindicacién 8,
en el que los medios de ajuste citedos estdn prepsre-
dos para detener por completo el movimiento del blo=
que, mientrss trabaje el mecanismo acoplado psrs sse-
gurar el movimliento citados

10s= Un dispositivo pare controlar les pinzes o
garres de una mdquine de peinsr rectilines, asf como '
los elementos asociados, segin la reivindicacidn 9,
en el que dichos medios de sjuste estdn constituidos
por una verilis de control acopleds o una primers pe-

lance, en un punto sjustable & lo largo de un arco de
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ctrculo que pase o trovds del pivote de diche polen-
cs, y cuyo punto de srticulecidn en uns segunde pe~
lanca coincide con el centro del arco mencionado, cuené'
do la correders indiceds ocups su posicidn terminal
correspondiente al extremo de ls cerrers de ol imente~
cidn de ls barre slimentadora.

11.~ Un dispositivo pera controlsr las pinzes o
gerras de una mdquinas de pelner rectilines, osi como
los elementos ssociedos, segin la relvindicacién 1,
en el que el extremo posterior de cade pinze estd srtle
culsdo & un extremo de una palenca que tiene su otro
extremo |ibremente pivotado a| bastidor de le mdquina.

12.= Un dispositivo pero controler les pinzes o _‘
gerras de una mdquine de pelinar recfllineo,'asf como
los elementos ssociados, segin le reivindicecién 11,
en el que une de las pslances que gufe los extremos
posteriores de las pinzas estd enlazado ol bastidor
de la mdquine o través de un elemento smoldable pors
limitar el esfuerzo de sujecidn entre los extremos de
boce de las pinzase

{3.= Un dispositkvo pere controler les plnzes o

garras de uns mdquina de peinar rectilines, ssf como
los elementos asociados, segln las reivindicaciones 1
y 11, en el que un rodillo de alimentacidn intermiten= ?
temente rotetivo en un sentido, montado en la pinze ln~ 
fertor, se acclons por medio de un mecanismo que com-
prende una ruede de trinquete, enclavijeds con dicho
rodillo montado en dichs plaze Inferior, y accionade
por un getillo sostenido por une palance tambien pi-

voteda en dicha pinze y enlszads o una palanca oscilene
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te que se hace oscilar por une leva enclavijada al
drbol que controls las pinzes.

4.~ Un dispositivo pars controlar las pinzes o
garras de une mdquins de pelnar rectilines, asf como
los elementos esociados, segin lo relvindicacién 13,
en el que le palance que sostiene el gatillo estd enlo-
zada, por uns verilla de conexidn, a uns palance inter-
medis que oscila alrededor de un punto fijo y se hallis
enlozads a su vez o lo mencionade palance oscilante,
8 través de una segunde varilla de conexiéne

I54= Un dispositivo pars controlar las pinzas o
gerres de uns méquine de peiner rectilines, asi como
los elementos asocisdos, seg'un ls reivindicacidn 14,
en el que un extremo de la segunds verilla de conexién
estd articuledo a la palance oscilente, en un punto de
ésta, cuys distencia sl pivote fijd de dicha palancs,
es asjustables

l6e~ Uy dispositivo pars controlar les pinzas o
garres de uns mdquins de peinar rectilfnes, asf como
los elementos asociados, segln la reivindicacion 1, en
el que el peine superior estd montado en un extremo de
una barras sostenida, por une porte, cerce de dicho ex-
tremo, en un péndulo pivotedo en yn punto fijo y, por
otre parte, en une palonce oscilante pivoteds o la pla= .
za inferior; dichs palenca se hoce oscilar por uns le-
ve enclavijoda al 8rbol que controles las pinzas.

17+« Un dispositivo para controler los pinzes o
garras de uns miquine de peiner rectilines, asf{ como
los elementos esociados, segin la reivindicacién 16,

en. el que la barrs de sostén de! peine superior estd
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sdemds articulade & una palencs intermedia pivotades
olrededor de un punto fijo y enlazede con la palence
oscilante mencionsds, mediante une verillas de cone-
xidn.

18+~ Un dispositivo pare controlar las pinzas o
gerres de ung mdquins de peinor rectilinee, asi como
los elementosssociados, segin la reivindicecién 17,
en el que ls mencionade varilla de conexidn estd or-
ticulade & un puntd de la poalance oscilente, cuys dis=
toncle & su pivote fijo puede sjusterses

{94~ UN DISPOSITIVO PARA CONTROLAR LAS PINZAS O
GARRAS DE UNA MAQUINA DE PEINAR RECTILINEA, ASI CCMO
LOS ELEMENTOS ASOC1ADOS. ‘

Todo conforme se describe en la memoris qw e on=
tecade, se ilustre como ejemplo de.ejecucion en los
planos unidos a ells y se reivindica en su Notas

Este memoria consta de treinta y una hojas folia- i
das y escrites o mdquina por uns sole cers y planos
que la acompafiane

Madrid, 11 de Septiembre de 1.959
SOCIETE ALSACIENNE DE CONSTRUCTIONS ME~
CANIQUES.
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