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por "PERFECCIONAMIENTOS BN 1A BSTRUGTURA DE SUPCRTE Y DE RBAC-
éIOl\T DE MOTOSEGADORAS CON BARRA PORTA-HOJ A OS8CILANTE”, o favor
del Dott. Ing. Iuigi CASTULDI, de nzcionslided itelizna, gomi-
cilizdo »n Abbistegreeso - liilano, ”Visle Mazzini, 151», THam
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"IIEMORIA DBSCRIPTIVA

1s pro sente invencifn se refiere a perfeccionamientos en
la estructura de soporte y de rezceibén de motosegadoras con ba-
rra porte-hoje oscilante.

la invencibn concierne a estes méuuines agricolas, del +ti~
po llamedo *motosszajorag”, en lag cusles la barrs porta-hoja
esté ligada a la estructurz del grupo mo?:Opmpul 0y por medio
de un per de brazos que se sxtienden por delente de dicho gru—
po y articulados @ los 1840s del mi=mo, asi como & los dog ex~
tremos de 12 barre porta~hoja, de modo de permitir a 1z cltage
barra desplazarse en el gentido de lz propis longitud con com
pensacién y percial abeorcifn de log fenbmenos vibratorios pro-
vocados por el répido movimiento alternativo de 1a hoja, la
cual estd mandada a través de un £rbol dotado de un movimiento

rotatorio alternativo (denominado ”4rbol oscilante”).

Seglin un preczdente pe rfeccionamisnto, los msdﬁ:o de liga~
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z6n entrs la barra porta~hojs y ¢l amazén de le méguine, asi
como 1los de goporte del citado &rbol oscilante, hzn sijo esgtu-
dizdos 4= modo de ayuder el movimiento slternztivo longitudinal
de 1& barra, y siclar dicha barra de c3da par que se genera por
efecto 4z 1z reaccidén al movimiento ilmpuesto a 12 l4mina, trane-
mitisndo el par general al armazén de lz wmdguina, a través de
loz referidos medios de ligazbn, en oposicidn 21 par dz egtorbo
aplie2do 21 Jicho ermazlén por reaccidn al par alternativo apli-
c2do al mencgionado &rbol oseilante pare el mando de la hoja-se-
gadora. Constructivamente, teles medios comprenden un vinecwlo
angular del brzzo gue sOporte al 4rbol oscilente, regpecto al ar-
mzzbén de 1a mfguina, estando en genaril dicho vinculo constitui-
do por una charnela gue lige el extremo del citzdo brezo 2 1z
estructurs 4el grupo motopropul sor, de modc de permitir z tal
brazo oscilar ayudando los movimientos elternztivos longitudina-
les de la barra segadora, pero no de glrar, tranamitisndo aei 2 di-
cha estructura el par angular generado.

El precente invento trata de un ulterior perfeccionamiento
enciminedo & mejorar Wlteriowmente las csracteristicas téonlces
¥ a2 funcionsmiento d= méguina agricola, mediante una reduccidn
de les masag sometidas & movimientos 2lternativoe y uns mas favo~
rzble distribuceibn entre las partes gve vienen a guedar libraes
de oscilar, & fin de 12 indiczda compensacién de los movimientos
alternativos de 12 hoja, ¥y @1 conjunto estructural motopropulsor,
Que se desea sustraer 1o mas posible & las vibraciones debidas a
dichos movimientos.

Bl perfeccionemientos objeto del pre eente invento consigte
substancielmente en liger rigidamente el citado brazo a la perte
transversal de le estructure del grupo motopropulsor, y en ligar

al extremo anterior e 3icho brazo, de modo transversalmente
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Osecllsnte, unz corta pieza d= séporte sea del cojinete ante~
rior del 4rbol oscilante como de 10s medios ds Ffijecibn de la
barra porta~hoja, de modo que el empuje y las reacciones diri-
gidas en el sentido de la longitud de 1z berra antedicha, debi-
dzs &1 movimiento &lternativo rectilineo de 1le¢ hoja, se contre-
pongan mutuzmente compsnsandose en la citage pieze d= aoporte,
mientras gue 10s momentos angulere s debidos & 1a trenesmieibn sén
sugtraidos & 1z referija barre y trenemitidos, 2 trevés de di-
cho bragzo rigido, & le mencionada estructura, donde compensen,
enuléndolas o redueiendolas, 1&s solicitecioneg aplicadas a 12
micsma estructura por los 6rgenos d2 mando del 4rbol oscilants.

Ectag y otras ceracterfstices serén mejor comprendides en
el ourso de 1@ siguiente deccripcidn particularizade en un ejem-
plo no limitativo de reelizacibn del invento, y con auxilio ge
las figures de la adjunte 1l4mine de dibujos ern las cuales el
dispositivo estd ilustrzdo en Fforms eimplificada, con omisgidn
de lag paertes no inhersentes 21 perfeccionzmiento en cuestidn y
realizable en si en diverszs formas.

En los dibujoss

Iz fig. 18 represanta, visto desde earriba, las partes egen-
cieles de una motosegadore perfecclonzds segln el preeente in-
vento,

Lla fig. 22 presentz en perepective y en mayor eccele log de-
tzlles de log 6rganos de vinculo mechAnico oscilable y del mando
de las partes reciprocsmente méviles de 12 barra segadora, y

Te fig. 38 reprecenta, en forma esyusmaticamente expuesta
y =n perspectiva, 21 conjunto cinemético d= los érganos de so-
porte de mendo y de transmisidn.

Refiriéndonos en particular a las figuras del dibujos en 1a

foxme de rezligecidn reprecsentada, 18 miguina agricola en cues
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$ién comprengesune parie estruétural 10 soportade por wn par
de ruedas 11 y 12 preferiblemente provistas de neuméticos, ¥y
llevando &1 grupo motor 13 éue manda, se& el avance ds 18 mé—
quina, como el movimiznto ge 165 brganos segadorss. Teleg Sr—

segadores estin & su vez constituldos por una berra por-

43}

g&no
te-hoja 14 dispuecta tronsversalmente y sobre el frente de la
méquina, 2 1o lergo de la cual estf longitudinal y deslizable-
mznte gulega la hoja segadora proplemente dicha 185

Ia mdguina perfeccionada segln el invento comprende medios
aptos para permitii a la barra segadora y en particular a la
barre porta-hoja 14 desplazarse en direccién d¢ su longitud en
ambos sentidos (ver las flechas 4 y B) con respecto a la estruce
tura de la méguine, de modo de obtener la automZtica compehsar
cidn de la fuerza de inercie gzbide a las aceleraciones poeitif
ves y negatives dupuestas a la parte cortante 15 que estéd dota-
ds de répido movimiento alternztivo en los dos sentidos (By &)
pera obtener el acrte.

Tal relativa libertad de movimiento longitudinal de la ba-
rre porta-hoja 14 se obti-ns ligando dichae bzrra z 1la esgtructu-
rs de la méguine medients un sistemz gue cowprende, por ejem;
plo, un véstago 16 articuledo en su extremo, y que en 17 estéd
enlazedo articulzdamente al extremo de 1z barra 14 opussto &
agquel en correspondsncia del cual 12 ldmina segajora raclbe su
movimiento de log O6rganos de tranemigibn, Bete otro extremo de
lz barre estf sostenido de modo oscilable por un apoyo 18 liga-

’

do & charnela en 19 y 20 2l extremo anterior ds un brzzo 10
rigigemente 1izado o directemente colidario de 12 estructurse 10
de 12 mé¢uine,

12 1igezén metsrial entre adiche pieza 18 y 12 barra 14 por-

te-hoja se efectlia en 21 mediente unz articulacién 2 1o Cardan,
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0 por une junta esférice. Ademés, dicho punto de ligezén 2L s

msntenido &l m2e bajo nivel posible r3ipecto &l plano de le ba-

rre 14, pers r~dueir al minimo los momentos de flexién de 18 Ie-

. ferigs barri.

%1 mendo de 1a hoja cortadoraz 15 es trenemitido, por ejem |
plo, por medio de uns biela 22, articulade en 23 2 1z citede ho-
ja y empernads en 24 el botén de uns menivelz oscilente 23 o
yo eje 26 esté congtituiﬂﬁ por el extremo anterior del 4rbol Os-
cilante 27, cuyo =xtremo posterior, & través, por ejemplo, de
une erticulacibn cerdénica 28 (fig. 12) o dispositivo equivalen—
te, ésté 1ig2do a 10s medios que provocan el movimiento angular
alternativo. Bn la forms de reelizecién simplificada de lag fi-
gurss 18 y 338, tales medios estdn constituidos por una gegunda
menivela oscilente 29 1igeds, & trevés de una bisls 30, 21 bo-
tén 31 de unz manivele o excéntrica que recibe un movimiento
rotatorio uniforme Adesde dicho motor 13, |

En gen=ral, el mando de la hoja segadors en motosegadoras
de barre grental, Quyo conjunto y parte =structurzl se desed
gque sea relativemente ligero, por motivos de manejebiliged, de
de absorcibn dz potencia y de costo, dz lugar a dog ordencs de
fenbémenos vibratorios en 1z méquine, perjudiciales & su funcio-
namiento y & su servicio. Bl primero de tzles fenlmenos es de-
bido a las vibraciones en el plano horizontal, pausado por el
movimiento longitudinal slternztive gde 12 hoja cortedorz. Bl
segundo cstéd constituido por lag vibreelones rotstorias en tor—
no & un eje longitudinal, debido a1 per de reacecibn & la tranc
migidn del movimiznto angular alternativo, & travée del €rbol
21 y manivelas 25 v 29. Bn perticuler, suponiendo por ejemplo
que se considera le fase en la cuel la hoja szgadora 15 venga

acelerade en el gentido A, la reeceibn resultante aplicada
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2n eentido B 21 botdén 24 de 1= n;a.nivela, 25y en gentigo ¢ a1
perno 26 de la migme manivela d2 luger 2 un p2r ge re2eciln
Cpe 4 su vez, las re2cclones Dy & que se aplican sl botén y,
re gpe cbivamente, &l perno 4e 12 menivels posterior 29 dan lu~-
g2r a un par perturbador _gd gue tiende a hacer oscilar 1a eé—-
tructura 10 de 12 méguina., Teles fenbmenos pueden gar lugar a
también importantf{esimos movimientos vibratorios de 12 méguina
agricola, particularmente en el cas0 d= una suspensién sobre
ruedas neuméticas, y cuando el periodo de 1los movimientos manda-
dos se gproxima gl periodo propio en el cual la méguina puede
ogeilzrx,

Finzlidad agpecifica del pregente invento es la realizaesién
de méguines agricolas del tipo indiczdo, perfeccionzdas medizne
te la epliczcidn de medios aptos pare redqueir a1 minimo 1os da-
fiinos efectos de tles fenémenos, medisnte mitus s compensacio-
nes y elisiones 3de su causa, ¥ eliminaeibn en‘los minimos 14mi-
tes posibles precticemente de los factores que pueden determi-
ner el manifestaree fenbmenos reslduzles y pardsitos.

Como norma, los fenbmenos vibratoriog del primer orden
(en el plano horizontel) rezulten précticomente eliminedos psr-
mitiendo a la barra 14 oscilar longituginalmente en oposicibn de
fe o al movimiento de la hoja 15 la pequefiez § @1 reducido pe-
s0 de la pieze 18, articuleda en 19 y 20 2 1la parte estructu-
ral 107, permite reducir al minimo la maga de las pertes osei~
lantes y su movimiento angular respeeto a 12 masa de 1a ente-
ra estruetura, cuyas vibraclones resgtantes resultan evidente-
mente de entidad inversamente proporcional & la relecibn entre
lag nesas Oscilentes y les masas estructurales qu2 se enticnds
no perticipantes en las oseiléclonas, Bn otros términos, talesg

fenbmenos vibratorios del primer orden vienen eliminados prée-
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ticamente de 12 estructura éue &mprende 1eg partes 20 y 107,
asl como el motor y todoe 1os brgunoe 112vados por dicha ee-
tructura, a2islando el conjunto de 1z barre segedors respecto

a la citeda ecbructure mediznte o1 gictema de vinculo pendular
formado por el véstago 16 y pleze 18, sirviendo 17 pequafies

de egta @1time pars elevar el veloyr ge 1a referids relecidn en-
tre las masas.

To: fenfmsnog vibratorios del gegundo orden son préctics-
mente eliminados, segln otre patente de-1 &ctuel slicitante,
alglando 12 barra segadora ds o2da par que e genera por efecto
de 12 reaccién 21 movimiento impussto 2 12 hoja, y poniendo en
mGtua oposicibn el par de reaceidn (Su ¥ €1 par perturbador ;.
Tz2les condiciones son 2leznzadas sopor tando rotatoriimente =1
extremo anterior del &rbol oscilante 27 en un cojinete en 32
llevedo por ls pieza 18, cuyo cojinete es realizado de modo de
imponer desplazemientos anguleéreg relativos entre 3icha pisza
Yy el citago $rbol (gue oecilen en torno de sjes diferen'&es,
constituidoe por la charnela 19 y 20 y, respectivamsnte, por
la junte 28, por ejemplo con 1a asdopeidn de un cojinete esféri-
c0 del tipo 1llsmado ”oscileznte®).

91 mencionado par de rezcclbn . se 2plice 2 dicha pieze
18, a2 1la cual esté fijedo en 21 &1 conjunto resistente congbi-
tuido por 1z barrs porta~hoja 14. E1 vinculo entre 1= pieza 18
y la2 parte estructurel 10’ se obtiene por medlo de unz charne-
le plara, con eje pesante por 19 y 20, cue materig izan 4os pun-
tog de dicho eje de charnela & noteble distoncia entre gf. De
tal modo 12 mencionada pieza 18 puede oscilar libremente en log
sentidqos 4° y B” en torno a 19 y 20, pero cuslesquierz solicita-
cidn Qirigide en otro sentido sobre gicha pieza 18 resulta treps R

mitida al conjunto estructural 10, 10” poniendo 2si en oposi-
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cién los dog pares citados.

gonforme se ve perticularmonte en 1z fig. 28, los puntos de
Pijzeidn y de reaceibn 21 y 32 de 1ls bzrra porte-hoja 14 y, roe-
pectivemente, del Z4rbol 27 (21 cusl ze aplica la reaccidﬁ ¢ (rig.
3§) al movimisnto impuesto a lz hoja, en la fage corregpondien—
te), estén disgpuestos a diferente nivel, en 21 s=ntido de que =1
distencia, en 12 Aireceidn definiges por la posici6n medias ge 1la
menivela 0, de méxima, Adistencie”’vertical”, es cagl igual a la
longitud de la referide manivela oscilanté, entre los puntos 24
y 28, Tales condiciones son particularmente favorableé g la me-=
jor compensacibn de loc fenbmenos de rezceidn a-dichos movimien-
toe alternativos longitudinales en el interior de la mencionada'
picza 18, a loc fines de 1z eliminacidn de 10s referijos fenéme-
nos vibratorios torsionzles en el comjunto estructural

Dada la megnitud relativamente pequefie de los desplazamien—
tos enguleres de 12 mencionzda pieza 18, los puntOS de achsrne-
lamiento en 19 y 20 pueden eétar précticemente realizados adop-

tendo disgpositivos de 1igazdn elébstice del tipo conocido en lea

“téeonice del remo como "silent-bloc”, en 10s cualeg log movimien-

tos relativos entre 12¢ vertes rigigae son»obtenidos mediante
deformacibn eléstica de un cenuto de gome u 0%ro medio equiva-
lente interpuesto entre las citadas pertes.

la reeletencie eléstice ds dicho medio pueds ser direcfamen—
te aprovechada parz aleanzer ¥ mantener las partes osecilantec
en une posicibn mediz dafinida. Teles efectos de reclzmo eld sti-
cO pusden ser, en su c2eo, aumsntados qisponisnio los ejes mate-
rizles de las articulacionss en 19 y 20 sn un cierto dngulo en=-
tre ¢f, en el pleno medio deseado. Bn t2l c2s0, cade degplaza-
miento de 12 pisza 18, en sentigo A’ 0 bien B’ respecto a dicho

plano medio, lleva consigo une witerlor deformacién a compe-
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sifn de los medios eldgticos interpusstos.

Como 1z mdguine egricola perfececioneda segfin el nresente

invznto ha gido desecritz y repre enteda =0lo 2z titulo 3e ejem—

plo indicativo pero no limitetivo y &l solo Ffin de democtre-

cibn de su aplicacibn como conceptos innovadores ¥ realizago-
res de medios 186neos a su aprovechamisnto, so entienqe que
congbructivamente tales medios podrdn ser pre gentedos con ve-
rientes y modificaciones, seglin las diversas conveniencias y
exigenclas de produceibn indqustrial y de servicio de 1z moto-
segadora; por. tales motivos se entenderd dwa en el qomipio
de la requeride privative in.dustrial se comprenda cada mégui-
ne equivalente de tipo agricola perfeccionedé segln una, o va-
rias, de cualesguiere de las caractericsticas especificzdas en

lag siguientes reivindiczeiones.

F O T 4

Hachs 12 deseripcibn del presente invento, 10 que se de-
clara como no precticado nl puesto an ejeécucién en Eepefia,
comprende 1o s reivindiceciones siguientess

1le~ Ferfecclonamicntos en la egtructura de soports y de
re2 gelbn de motosegadoras con harra porte-hojla oseilente, oo~
racterizados por o1 hecho de ¢ue los medios optos vers permi-
tiy log movimientog oseilatorlos 4o la berre porta-hoja, en el
sentido de su longitud, comprende unz pisza de =0porte, gea
para 21 cojinete anterior del é&rbol oscilante, 0 p2ra los me
diog a» fijaclbn de la berra porta-hoje, metarizlizendolos sl

extremo anterlor de un brazo que 1lige la estructura principel

de la méguina el extremo de la barra gegadoré, por el lagdo
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de 1= transmigibn, estando jicha pleza de coporte ligags por
medio de unz chernelz plenz, de €je Substancislmente verticsl,
apte pera tranemitir solicitaclonzs angulsres en torno de e;
Jes subgtanciclmente longitudinales, & un elemento soligario
de diche estructura principsl de 12 méyuina.

2.~ Perfeccionemientos, segln 12 reivindicacién 1, cerac-
terizados por 1 hacho de comprender el empleo de une pieza
sub stencialmente en horgquilla, empernads por sug extremos 21
citado brazo, en puntos seyarados de un eje substancislmente
vertiecal.

3¢~ Perfeccionzmisntos, segln las reivindicaciones 1 y/o
2y ceracterizedos por el hecho de comprender 12 aplicecidn de
medios de soporte y de fijacién oscilebles del drbol oscilen-
te de trenemigién y, respectivemente, de 12 barra porta~hoja
& la referids pieza de soporte, y estando dlchos medios die
puestos a diferentes niveles respecto a la barrs segadorz,
substancizlmente & una distencla verticzl czel iguel a 1a 1lon-
gitud de 12 manivela oscilante entre sus puntos de pié y de
cabaza,

4o~ Perfscclionemientos, seglin unz © varias de las reivin-
diczciones precedentes, caracterizados por =l hecho de com-
prender el emple0 de partes eldsticamente deformables, inter-
puestas entre partes rigidas, pare 1z formacibn del vinculo a
charnela entre dicha pieze y el oitado brazo estructursl, y
el eprovechamiento de la regictencia eldstics de las referi-
d8s pertes deformebles pare el retorno y el mantenimiento en
une posicién wedie determinads del complejo oscileble de 1o
barxrs §gadors.

5e=~ Perfeccionemisntos en 12 estructurz de goporte y de

reaccibn de motosegadoras con barra porta—hoja ogcilante.
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Segln se degeribe y reivindiee en 12 presente memoria
que concsta de once ﬁojas foliadas y mecanografiadas por una
g0la czra y de una léminz de 4ibujoc.

Iiadridy 8 9 de Sptiembre de 1959.

Iunigi ¢A ST OLDI.
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