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ARTECEDENTES Y RESULEN DE LA INVENCION
Te presente inveneidn se refiere a un dispositi=-
vo para sujetar utensilios de limpieza, como escobas, fre-
gadoras, egccehillas de caucho o andlosos, a un mango en cu~
yo extremo hay 8os brazos de rames encorvadas formandd (ma
.y e

horgauilla que jpuede sujetarse en unas aberturas del cudypo
[ ]

del vtensilio e limpieza

L
esads
En unz disposicidn conocida (Patente de EE.UD,
LY X ]
1.929.848) mma palanca giratoria estd dispuesta paraleia-
) ¢ s .

mente a los hrazos en horquillas y wor encima de los misnos,
siendo dicha palenca girable en el extremo del mango alre-~

dedoxr de un e¢je perpendicular a éste Ultimo ¥y cooperani

: ®ea®®
con un tope deslizable entre los brazos de la horquillg, El

: . .

tope estd hecho en forma de uvna tira de chapa metdlicH*de

paredce delgeds

Fu

s« In unz posicidn de la palanca girztoria
en 1z cval estd alineada al ras con el mango, los brazos

en horquilla cstdn sepevsdos, de modo gue los extremos do-
blados de dicros brazos agarran Tvertemente el cuerno del
vtengilio de limrieza. Con la nalonca giratoria en 1z otra
posicidn, los brazos en horquille pueden retroceder eldsti-
camente a su nosicidn primitive, en la cual estdn situ=dos

nnds juontos y

K3

veden secarse de lus gherturas del cuerpo del
utengilio de limmniezn., De este modo, el cuerpo puecde ser
separedo del mango; Bl inconveniente de csta disposicidn es
gue un chocue accicentsl de la palaenca giratloriz hace que
ésta se salpo de la g sosicién de sujccién ¥y suvelte el cuerpo
del utensilio de limpieza en un monmento inoportuno; Como es

naturel, cxiste este npeligro en el caso de los utensilios

]

de limpicesa cuc se usan en el hoger, en especizl porgue es

impogible evitar chocues con los muebles como sillos, ca-—
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- lentadores y andlogos con la parte baja Gel mango.

En otro dispositivo conocido del solicitante
(DE ~ 08 2.651.259) 1a palanca giratoria tiene mm miembro
de apoyo para extenderse enlre los dos brazos de ramas Yy

que forma wn eje para movimiento de giro entre los brazons
.‘.
L Y *

de ramas en un plano sustencialmente perpendicular al_ plano

que contieme los brazos de ramas. Fl miembro de apoyo egtd
LA N N ]

provisto en sus caras extremas opuestas de discos de e~
sidn sostenidos por muiiones en el eje de giro y monta&Bg
. L Y 4

sin rotacibn mediante tiradores dirigidos diﬁmentralmeﬁﬁe,

dispuestos en sus carzs extremas exteriores y acoplados.con

... *

. .’ °

los brazos de ramas., En las caras extremas 1uerlores dé
. .

loz discos de presién ¥ en las caraes LXUT nas exteriofgs
o* %
&

del micmbro de apovo, respectivarente, estdn dispuestike”

wmeas levas :,11 entes para forzsr a los discos de presidbn

>

haciz afuere y abrir asi los brazos de romas cuando se £i—
ra el miembro de apoyo en torinc a su ¢je meéiante el giro
de 1=z palanca & su primerz posicidn, Con la pelencz en la
otra posicidn, los discos de presidn esidn mds Juntos, de
modo que los brazos de ramas pueden sacarse de las aberitu~

ras del cuerpo del ultensilio de limpieza. Como el dizposi-

J

tivo de sujecidn estd hecho de tres pertes, es decir, la
palence girstoria con su miembro de a2noyo ¥y los dos discos

-

de presidn, que no estdn Tijades entre sif, el efecto de un
impaclto o &e fuverzas de torsidn sobre los dog brazzos de
remas nrovoca Tdeilmente la salida los discos de presién.
hdemds, la fabricecidn y el montaje del dispositivo de su~
jecidn son cosztosos ¥y lentos.

La Dresenﬁe invencidn adopte, por lo tento, como

objetivo bizico 1a conzstruccidn ¢e un dispositivo del tipo




ea Tdeilmente menipula-—

arrlba mnnc1on 40, de tal modo que
ble, pero que, por obra parte, ofrezca vna resistencia sufi
) g R 1 5

ciente a cualesguiera fuerszas de presidn, tensidn y torsidn

urjan con el uso del utensilio de limpieza.
Partiendo de 1a base de un dispositive de las, -
e 4 ®

que s
construceidn arriba mencionada, este problema estd resuelto
L Y
*®

£ Y . - . .
siratoria estd provisto de caras extremas que tienen g¢ade
L P eoes
az08 de ramas

¢

i O ri
seglin la invencidén porgue el miembro de apoyo de la palanca
1 ene? ; o
L ]

tes de los hr
'-.

ar
.

unie un hueco para encajar vna

que =e proyectan haciz adentro para formar el eje de flro,

extremas forna ané.ié}a
ra sepé;ar

U)

dichas carsas

salientes pax

=3

10
¥y por lo menos una de
pare, con
log brazos de

dichas parte
do la pglam:u se gira en tor nb‘a di

comunicarse
ramas cu
eferides construcciones

[+~ B )
Gy L

naginables que pueden ejercer

chio eje.
apertura

© 15 In constraste con 1
conocidas, todas las fﬁerzas

brazos de reumas para p*ovobar le

absorbidas porgue, en la in-

: profun-—

ivned
o

se¢ sobre los dos
gitivo son

. del disposgit
éde los brazos de ramas entr

vencién, unas parte
los medios de soporte,

zje del dispositivo de suje-
tosos poraue consta

npremaiour
artes &
huecos del miembro de apoyo ée modo que es—~
Ade~

o
o

20 damente en lo
tas fuerzas son transmitidas

mds, la fabricaeibn y el mont

.
<
b

.

on mucho mds fdciles ¥ 1wenos co
de Tzbricarsc, por ejemplo, medizn

cign
de wic sola piéza\que nue

te molde o por inyveccidn,.
otros objetos,. caracterisficas y venta—
claros de la si-

S

7

25
Estos 3
jas de la presente invencidn cuedargn md
idn 1o*uda en nuién(de los dibujos adjuntog

guiente descripc
que nmuestran, solaucﬂLe a efectos ilustrativos, un disposi-

tivo segin la preFente invencidn

{
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DTBUJ@S’

. ; o
La figura 1 es una vista en perspectiva de una

primera realizacién del dispositivo de sujecidn en la posi-
cibn sujeta o montada;

la figura 2 es una vista correspondiente a,’ 1,
. : : o e
figura 4, en la posicidn abierta; ..
.

la figura 3 es una vista en perspectiva, a egca-
. LN ]
la ampliada, del dispositivo de sujecidén de acuerdo cen.da
‘ . °
L XY

figura 4, en la posicién de acuerdo con la figura 5: .
&S [ 3

la figura 4 es vna visia laterzl del d15posi§ivo
de svjecibn en la posicidn de sujecidn; ..,:

la figura 5 es una vista semejante a la f%éﬁi;
4, que fepreﬁenta una realizacién modiTiceada. tft:

DESCRIPCION DETLLLADA BE LOS DIBUJOS e-°

El mangé 1 ilustredo en la figvra 1 comprende
un cuerpo 2 de seccidn tubular o de barra, a uno ée cuyos
xtremes purede sujetarse, por ejemplo, un casquete protec—
tor o una correa de suspensibn 3. En el olro extremo, el
cuerpo 2 estd provisfo de dos brézos de remas paralelas 4,
o formando una horquilla y enlazados con el cuerpd 6 de un
utensilio de limpieza, como una escoba asi como con un dis-
positivo de sujecién)7;

Los brazos de rames 4, 5 tienen en sus extremos

partes 8, 9 dobladas hacia fuera para cncajer en los aguje-
ros 10, 11 del cuerpo 6 del utensilio de limpieze. Estos
agujeros pueden prolongarse a través-del cuerno rara qae
las partes dobladas 8, 9 eﬁtren en cbntacto con la suﬁerfié
cie del fondo dei cuerpo. Por otra parte, los extremos vuel

tos (8,9) pueden enganchsrse detrds de escotaduras apropia-

damente conformadas de los agujeros 10, 11,

PO 3 T P SRR Bl
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8, 9 de los brazos de remas 4, 5 puede ser elegida depen-~

La distancia entre log extremos vueltos libres
diendo de las distancias entre las paredes interior y exte~
rior de los agujeros 10, 11 de tal modo que uvno de estos
extremos es introducido en primer lugar en uno de los gguje

.. [ ]

ros y después el otro emtremo es insertado en el otro asuje

ro parsa que, atn cuando el dispositivo estdé en 1z p031016n

..-0.
de no sugeLa, haya un ligero anclaje de los extremos de.lOS
‘o-o
brazos de ramas en 1los agujeros y se simplifica el montaje
*ae

del dispositivo,
LR AW ]

El dispositivo de sujecidén 7 consta de una palan

ca girsble 12 y un miembro de apoyo cilindrico 13, en una

pieza con dicha palenca. E1 dis lilVO de sujecién copnle
to 7 puede estar hecho, por ejemplo, de pldstico moldendd
por inyeccidn., El miembro de apoyo 13 est# disefiado como pay

te de un tubo en cuyas caras extremas 14, 15 pueden encajar
wes partes bifurca dau 16, 17 ée los brazos de ramas 4,5,

stando diches partcs dobladas hacia adentro en forma de V,
Estas partes dobladas 16, 17, juntamente con el miembro de
apoyo 13 constituyen un eje de rotacidn en torno al cual la
palanca 12 puede ser trasluadada desde la posicidén tensada
representada en la figura 1 a 1= p0510i6n abierta représen—
tada en la figura 2. En esta rosicidn, la palanca 1, junto
con el dispesitivo de sujecidn 7 pueden ser separados del
cuerno 6 del utensilio de limpieza;

Para desempeliar estas funciones, ¢l miembro de
apoyo 13 est4 provisto de una leva en cafz una de sus caras
extremas 14, 15 (figura 3). Esta leva conste en su comienzo
de vna hendidura esencialmenie radial 18, de tal modo que e]

tubo tiene la anchura axizl deseada en este punto. Fstas -

3
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| hendiduras 18 permiten gue el tubo y/o el dispositivo de

19080.

© Tlala nGm.

sujecidn completo 7T puedaﬁ hecerse entrar desde el lado a-
bierto antre los brazos 4, 5 en horquilla y/o les partes do-

bladas 16, 17, con lo cuval los brazos de ramas Se separan

ligeramente para gue, des pués de pasar el grosor de 1a.pqped

.
del tubo al interior del tubo, puedan juntarse nor salto -
eldstico , v el dispositivo de sujecidén gqueda suspendldo en

! 00.0‘.

* las partes dobladas 16, 17 y no puede ser obligado a sglir
4 -
. . Y . P q0e
sin ejercer presida. Tl miembro de apoyo 13 estd prov1sio ée
‘ s e
mas curvas 19 en sus caras extremazs, y tiene estzs curvas

[
LS A )

porcue el extremo tiene un rebajo que es cbnico y se extien-
. ¢ L J

de sobre uvra parte de la circunferencia del tubo, queddndo
.....

H ® -

el eje del cono 20 ligeramente desplaozado excdntricandrre

respecto el eje del miembro de anoyo., Bste desplazzmiénte se

*

[
(@]

=
16

{0

e lz pared que

o

Ve claraz ente en la Tigura 3 norgue la p

gueda al cxterior es mds ancho en la zona 21 gue en la zona

r)r)

- g

¢

Lag partes 16; 17 dobludas en forma de V de los

brazos de ramas 4, 5 es

’ ¢

<

en dise:lndas de modo que los hombros

e

23, 24, en la posicibn abierta representads en la Tigura 2,
se aporan en la zona 22 del rabajo cénico 20. Cuando la pa-

4
lemea 12 se sube a la vosicidn representada en lz figura 1,

Y e~ 27 I - s . - -4 .
los hombros 23; 24 deslizan en gireccidn de la zona 21 del

rebajo cdnico. Como la scceidn trensversal libre en la que

encajen las partes dobladas 14, 15 se cesirecha en el curso

de este movimiento, las partes dobledes son obligjadas & ir

hacia afuera y por tanto

‘

brazos en horquilla 4, 5 son

los exitremos doblados libres de los

igralmente obligzdosz a entrar

2

e ras 10, 11 del cuerpo 6. La posiciébp

_

los rebzjos o escotady

Tinel de la palanca 12 estd derinide porque su extremo lige—
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mente, por ¢jemplo, vn simple hueco pera retener el extremo

-

. ' ‘ Hoja nam. T

ramente curvo 25 llega 2 descansar contra el tubo 2, Ademds
puede disponerse un tope en el extremo del miembro tubular
de apoyo 13, en forma de un escaldn 26 extendido axialmente;

Pnra mentener el dis pooltlvo de sujecidn en la

posicién de sujecién avn cuando recibs considerables impqp—
' L] L)

tos, Pueden disponerse unas raonuras 27 en las caras e é??: ;
mes 14, 15 del tubo, dentro de cuyas rznuras encajan 100' ?
' e s,

brazos de remas 4, 5 (figura 4), Alternativamente, pveasn. o
dicponerse unos ne*vwos 28 en los extremos del m1embrb.hg :
* Ap L

apoyo tubulsr 13, detrds de cuyos nerviog pueden bloguearse

L ]
ss~es

los brazocs de ramas 4,5 en la posicidan de sujecidn. .

-y 0
El movimiento de 1os brazos de ramas 4, 5 deéde

.
la posicidn ebierta hasta la posicién de sujecidn nvpde ‘Ser

o'.r

ras extremas ‘&4, 15

}...J

f.)

ayudado porgue en la otra mit=d de las es

del miembro de apoyo 13 onuesta 21 cono 20 estas carzs ex—

tremas estdn provistas de otra leva 29 (figura 3). Zsta levs

!

Tiese uvne ligera curvatura formede por la superficie de las

Carss exiremas 14, 15 debida 2 que la nmuczsca 18 es mds pro-

Lol ns

Tunda que el escalén 265,

Kientras que en la realizacidn de las figuras !
1 -5 estd dispuesto vn rebajo cénico 20 en cada extremo del
mienmbro de apoyo tubular 13, gueda entendido que podria dis-

ponerse un rebajo clnico en unz sola cara extreme del tubo

W

para forzer hacia afuera los exirermos libres doblados de los

brazn

533
O
[ &)

en horguilia, teniendo ¢l olro extremo del tubo sole~

.

Py

en forma de V del hrazo de rame asociadoe.
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“brazos de ramas en un plano sustancialmente perpendicular

‘Hojs ntm

REIVIE DIC CTOHES

Los puntos que como ceracteristica de noved&d,
a..

se presentan para que sean obJeto de esta solicitud de ¥p-

delo de Utilidad en Espafiz, por VEINTE afios, son los que se

e.8%p
recogen en las reivindicaciones siguientes: oo oo
L J
B ” ‘ooo.
12,~ Un dispositivo de sujeciltn para ascegurar
® c @

de manera liberable un cuerwvo de Util de limpieza = un manso
Py g}

ferpe

que. tiene una parte extrema cue costa de dos brazos de Lamas

curvadas en forma de horquilla, teniendo los brazos 1 s Ear-v

. »

obladas y pudiendo sujetarse en unas abef§u-

ct
©®
o
ct
]
®
=
]
&)}
(@3]

ras.de dicho cuerpe mediante el dispositivo de sujecifasfue

incluye una palanca girztoriz pera moverse girendo entre log

al plano que contienc los brazos de roamas y girando con ells

un miembro de apcyo que se exbtiende entre los dos hrazos de

remas formando un eje, con lo cuzl el miembro de avoyo estd

-

',

adartado para actuer sobre los brazos de ramas pera ltrasla-

dar las partes exiremas de los mismos 2 una posicién de su~

jecidn en las aberturas del cuerpo, dicho miembro de apoyo

es cilfndrico vy cstd provisto de caras extremas que tienen

cada una un hoveco para 2coplar los brazos de ramas con par—

tes sohresalicentes y formar cl eje de giro de la palanca

giratoria, y por lo menos wna de dichas caras extremas for—

ma une leva para apartar los brazos de ramas cuvando la pa-

lanca se gira zn torno a dicho eje.

28,- Un disnositivo sepiin la reivindicacién 12,

en el cuval las partes salientes de los brazos de ramas son
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ramas se cologuen en dichos hueccs del miembro de apoyo.

Hoja ntm. 9

|.tramos de los mismos doblados hacia adentro en forma de V,

e

8,~ Un dispositivo segn la reivindicacién 22,
en el cual el miembro de apoyo es un tramo de tubo cuyas ca-
ras extremzs comprenden cada una un hueco que tiene su pared

por lo menos parcialmente en forma de cone y que constituye

| dicha leva, estzndo el eje de dicho cono dispuesio ligera-
B ¢ P 2R 8

.
menie excénirico respecto al eje del tubo, y estando dicha
. * 'tr.
pared en Yorma ~e cono hecha pasva acoplarse con las rappg de

b4 .

los. tramos doblzados en forma de V de los brazoes de ramef,

’
* ~ .

42,~ Un dispositivo segln la reivindicacidén 18, |

LU YR

en'el cual estdn dispuestos medios por lo menos en una de

. . * =
dichas caras extremas para retener la palanca giratorid-enh
& ) .. ) . ] . ;'-....
la posicibn de sujecidn. : ~-ee
! ' e ¢

-

58, Un dispositivo segin la reivindicacién 42,
en'el_cual dichos medios parsg retener la palanca giratoria
en la posicidn de sujecidn comprenden una ranura que Se eXe—
tiende a lo largo de la pared en Torma de cono de una carg

extrema,
e

G8om I dispositivo segin la reivindicacién 42,
en el cval dichos medios para retener la palenca giratoria
en la posicidn de sujecién comprenden un nervio saliente quef

se extiende a lo largo de la pared en forma de cono de una
cara extrema. |

72.,- Tn dispositivo segin la reivindicaeidn 282,
en el Cuai cada una de dichas caras extremas de dicho miem—
bro cilfudrico de apoyo estd provisia de una muesca gue se

extiende sustancialmente en direccidn rzdial y que permite

que las partes dobladas en formz de V de dichos brazos de

82,~ Un dispositivo segin la reivindicacidén 12,
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‘len el cual dicho miembro de apoye y dicha palanca giratoria

Hoja ntm. 10

A

estdn hechos en una sola picua de material pléstico,

08, "UN DISPOSITIVD DE SUJECION PARA ASEGURAR
DE TIARERA LIBERAELE UN dUERl"O DE UTIL DE LINPIEZA A UN IMAN-
Go",

-

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-

tecedey representado en log dibujos que se acompalian y rara

. LR S

v

los fines gue se han especificado.
3 ]

BEsta Hemoria consta de diez hojas escritas’ a2 m..-

quina por una sola carae.

.

Madrid, 0 071980

amglo de Zizsbury T
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