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ANTECEDENTES Y RESEÑEN' DE LA INVENCION 
La presente invención se refiere a un dispositi­

vo para sujetar utensilios de limpieza, como escobas, fre­
gadoras, escobillas de caucho o análogos, a un mango en cu
yo extremo hay dos brazos de ramas encorvadas formanáj3*&aa* * *
horquilla que puede sujetarse en unas aberturas del cuerpo
del utensilio de limpieza.

En una. disposición conocida (Patente de EEtU&.
*  +  *  *

1.929.848) una palanca giratoria está dispuesta paralela­
mente a los brazos en horquilla y por encima de los misigos,
siendo dicha palanca girable en el extremo del mango .alre-

*.dedor de un eje perpendicular a éste último y cooperapj^q 
con un tope óeslisable entre los brazos de la horauill,q. El 
tope está hecho en forma de una tira de chapa metálick*óe 
paredes delgadas. En ana posición de la palanca giratoria, 
en la cual está alineada al ras con el mango, los brazos 
en horquilla están separados, de modo que los extremos do­
blados de dichos brazos agarran fuertemente el cuerpo del 
utensilio de limpieza. Con la palanca giratoria en la otra 
posición, los brazos en horquilla pueden retroceder elásti­
camente a su posición primitiva, en la cual están situados 
más juntos y pueden sacarse de las aberturas del cuerpo de) 
utensilio de limpieza. De este modo, el cuerpo puede ser 
separado del mango. El inconveniente de esta disposición es 
que un choque accidental de la palanca giratoria hace que 
ósta se salga de la posición de sujeción y suelte el cuerpo 
del utensilio de limpieza en un momento inoportuno. Como es 
natural, existe este peligro en el caso de los utensilios 
de limpieza que se usan en el hogar, en especial norque es 
imposible evitar choques con los muebles como sillas, ca-
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lentadores y análogos con la parte baja áel mango.
En otro dispositivo conocido del solicitante 

(DE - OS 2.651.259) la palanca giratoria tiene un miembro 
de apoyo para extenderse entre los dos brazos de ramas y 
que lorma un eje para movimiento de giro entre los braB&s* w*

+ * *

de ramas en un plano sustancialrnente perpendicular al,plano
que contiene los brazos de ramas. El miembro de apoyo está
provisto en sus caras extremas opuestas de discos de pret-

* *
* .  ^  ++++siún sostenidos por muñones en el eje de giro y montados

sin rotación mediante tiradores dirigidos diamentralmente, 
dispuestos en sus caras extremas exteriores y acopladas.con 
los brazos de ramas. En las caras extremas interiores dé
los discos de presión y en las caras extremas exteriores

* * * *

del miembro de apoyo, respectivamente, están dispuestas* 
unas levas salientes para forzar a los discos de presión 
hacia afuera y abrir asi los brazos de ramas cuando se gi­
ra el miembro de apoyo en torne a su eje mediante el giro 
de la palanca a su primera posición. Con la palanca en la 
otra posición, los discos de presión están más juntos, de 
modo que los brazos de ramas pueden sacarse de las abertu­
ras del cuerpo del utensilio de limpieza. Como el disposi-
tivo de sujeción está !
palanca gir Loria con
de presión, qúe no est;
impacto 0 de fuerzas d
ramas prevoca fácilnen
Además, la fabricación
jcción son costosos y

La presente
objetivo bs.sico la' con

La presente invención adopta, por lo tanto, cono



arriba mencionado, de tal modo que sea fácilmente manipula^.
ble, pero que, por otra parte, ofrezca una resistencia sufi
cíente a cualesquiera fuerzas de presión, tensión y torsión
que surjan con el uso del utensilio de limpieza.

Partiendo de la base de un dispositivo de la*.-
* * *
* * *construcción arriba mencionada, este problema está resuelto
* +  +

según la invención porque el miembro de apoyo de la palanca
giratoria está provisto de caras extremas que tienen (33.̂9.

* *****una un bueco para encajar una partes de los brazos de gamas* * a * '
que se proyectan hacia adentro para formar el eje de giro,
y por lo menos una de dichas caras extremas forma una leva
para comunicarse con dichas partes salientes para sepáfár****

* * *los brazos de ramas cuando la palanca se gira en torno*a! di 
cho eje. *..*

' En constraste con las referidas construcciones
conocidas, todas las fuerzas imaginables que pueden ejercer 
se sobre los dos brazos de ranas para provocar la apertura 
prematura del dispositivo son absorbidas porque, en la in­
vención, unas partes de los brazos de ramas entran profun­
damente en los huecos del miembro de apoyo de modo que es­
tas fuerzas son transmitidas a los medios de soporte. Ade­
más, la fabricación y el montaje del dispositivo de suje­
ción son mucho más fáciles y menos costosos porque consta 
de una sola pieza.que ruedo fabricarse, por ejemplo, median 
te molde o por inyección.

Estos y otros objetos,, características y venta­
jas de la presente invención quedarán más claros de la si­
guiente descripción tomada en unión de los dibujos adjuntos 
que muestran, solamente a efectos ilustrativos, un disposi-
tivo según la presente invención./
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS 
La figura 1 es una vista en perspectiva dé una 

primera, realización del dispositivo de sujeción en la posi­
ción sujeta o montada;

la figura 2 es una vista correspondiente a.*l&?,
figura 4; en la posición abierta;

la figura 3 es una vista en perspectiva, a e^ea—
* * * * *

la ampliada, del dispositivo de sujeción de acuerdo cen*3.a , * *****
figura 4, en la posición de acuerdo con la figura 5;

* * *

la figura 4 es una vísta lateral del dispositivo 
de sujeción en la posición de sujeción; . .

la figura 5 es una vista semejante a la figura 
4, que representa una realización modificada.

* * .

DESCRIPCION DETALLADA DE LOS DIBUJOS ******
El mango 1 ilustrado en la figura 1 comprende 

un cuerpo 2 de sección tubular o de barra, a uno de cuyos 
extremos puede sujetarse, por ejemplo, un casquete protec­
tor o una. correa de suspensión 3. En el otro extremo, el 
cuerpo 2 está provisto de dos brazos de ramas paralelas 4,
5 formando una horquilla y enlazados con el cuerpo 6 de un 
utensilio de limpieza, como una escoba así como con un dis-

-25

positivo de sujeción 7.
Los brazos de ramas 4, 5 tienen en sus extremos 

partes 8, 9 dobladas hacia fuera para encajar en los aguje­
ros 10, 11 del cuerpo 6 del utensilio de limpieza. Estos 
agujeros pueden prolongarse a través del cuerpo para que 
las partes dobladas o, 9 entren en contacto con la superfi­
cie del fondo del cuerpo. Por otra parte, los extremos vuel 
tos (8,9) pueden engancharse detrás de escotaduras apropia­
damente conformadas de los agujeros 10, 11.
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La distancia entre los extremos vueltos libres 
8, 9 de los brazos de ramas 4; 5 puede ser elegida depen­
diendo de las distancias entre las paredes interior y exte­
rior de los agujeros 10, 11 de tal modo que uno de estos
extremos es introducido en primer lugar en uno de los -efgu.je+ , * —*

* * *

ros y después el otro extremo es insertado en el otro aguje, . . .

ro para que, aún cuando el dispositivo está en la posición
* * * * *

de no sujeta, haya un ligero anclaje de los extremos de.los* ** * * *brazos de ramas en los agujeros y se simplifica el montaje
* *  *

del dispositivo.
El dispositivo de sujeción 7 consta de una.paj.an

* Jca girable 12 y un miembro de apoyo cilindrico 13, en una
. * * . *. *. *pieza con dicha palanca. El dispositivo de sujeción cómele 

to 7 puede estar hecho, por ejemplo, de plástico moldéadb 
por inyección. El miembro de apoyo 13 está diseñado como par 
te de un tubo en cuyas caras extremas 14, 15 pueden encajar 
unas partes bifurcadas 16, 17 de los brazos de ramas 4,5, 
estando dichas partes dobladas hacia adentro en forma de V. 
Estas partes dobladas 16, 17, juntamente con el miembro de 
apoyo 13 constituyen un eje de rotación en torno al cual la 
palanca 12 puede ser trasladada desde la posición tensada 
representada en la figura 1 a lá posición abierta represen­
tada en la figura 2. En esta posición, la palanca 1, junto 
con el dispositivo de sujeción 7 pueden ser separados del 
cuerpo 6 del utensilio de limpieza.

Para desempeñar estas funciones, el miembro de 
apoyo 13 está provisto de una leva en cada una de sus caras 
extremas 14, 15 (figura 3). Esta leva consta en su comienzo 
de una hendidura esencialmente radial 18, de tal modo que el 
tubo tiene la. anchura axial deseada en este punto. Estas -



hendiduras 18 permiten que el tubo y/o el dispositivo de 
sujeción completo 7 puedan hacerse entrar desde el lado a- 
bierto antre los brazos 4# 5 en horquilla y/o las partes do­
bladas 16, 17, con lo cual los brazos de ramas se separan 
ligeramente para que, después de pasar el grosor de la.p^red* a *
del tubo al interior del tubo, puedan juntarse por salto -

* * w 
*elástico , y el dispositivo de sujeción queda suspendido en

las partes dobladas 16, 17 y no puede ser obligado a sgJ.;Lr* .
sin ejercer presión. El miembro de apoyo 13 está provisto' de

***
unas curvas 19 en sus caras extremas, y tiene estas curvas
poroue el extremo tiene un rebajo que es cónico y se extien-

*  .* * *
de sobre ur.a parte de la circunferencia del tubo, quedáñdo

* * *el eje del cono 20 ligeramente desplazado excéntricamente
. .

respecto al eje del miembro de apoyo. Este desplazamiento se 
ve claramente en la figura 3 porque la parte de la pared que
queda al exterior es más ancho en la zona 21 que en la zona 
po<-*-e

Las partes 16, 17 dobladas en forma de V de los
brazos de ramas 4? 5 están diseñadas de modo que los hombro ' ' ¿
23, 24, en la posición abierta representada en la figura 2, 
se apoyan en la zona 22 del rabajo cónico 20. Cuando la pa­
lanca 12 se sube a la posición representada en la figura 1, 
los homoros ¿3, 24 desligan en dirección de la zona 21 del 
rebajo cónico. Cono la sección transversal libre en la que 
encajan las partes dobladas 14? 15 se estrecha en el curso 
de este movimiento, las partes dobladas son obligadas a ir 
hacia afuera y por tanto los extremos doblados libres de los 
brazos en horquilla 4? 5 son igualmente obligados a entrar 
en los rebajos o escotaduras 10, 11 del cuerpo 6. la posición 
Ainal de la palanca 12 está definida porque su extremo lige

H o jH t t A t t t  6
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jramente curvo 25 llega a descansar contra el tubo 2. Además
puede disponerse un tope en el extremo del miembro tubular
de apoyo 13? en forma de un escalón 26 extendido axialmente.

Para mantener el dispositivo de sujeción en la
posición de sujeción aún cuando reciba considerables impac-* ** # *tos, pueden disponerse unas ranuras 27 en las caras extre-
mas 14, 15 del tubo, dentro de cuyas ranuras encajan los'***«?*
brasos de ramas 4, 5 (figura 4), Alternativamente, pueáPR.* #
disponerse unos nervios 28 en los extremos del miembro de 
apoyo tubular 13, detrás de cuyos nervios pueden bloquearse 
los brasos de ramas 4,5 en la posición de sujeción.

* JEl movimiento de los brasos de ramas 4, 5 desde
, * *

la posición abierta hasta la posición de sujeción puede'*ser+ * * f
ayudado porque en la otra mitad de las caras extremas *3*4? 15 
del miembro de apoyo 13 opuesta al cono 20 estas caras ex­
tremas están provistas de otra leva 29 (figura 3). Esta leva 
tiene una ligera curvatura formada por la superficie de las 
caras extremas 14, 15 debida a que la muesca 18 es más pro­
funda que el escalón 26.

Mientras que en la realización de las figuras 
1 - 5 está dispuesto un rebajo cónico 20 en cada extremo del 
miembro de apoyo tubular 13, queda entendido que podría dis­
ponerse un rebajo cónico en una sola cara extrema del tubo 
para forzar hacia afuera los extremos libres doblados de los 
brazos en horquilla, teniendo el otro extremo del tubo sola 
mente, por ejemplo, un simple hueco para retener el extremo 
en forma de V del brazo de rama asociado.

/
/
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como característica de novedad.,*# *
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de,pó­
delo de Utilidad en España, por VEINTE años, son los que.se ̂ .
recocen en las reivindicaciones siguientes: *-*.

* .  **.*l^.- Un dispositivo de sujeción para asegurar* ̂ #
de manera libcrable un cuerpo de útil de limpieza a un mango 
que tiene una parte extrema que costa de dos brazos dq ramas 
curvadas en forma de horquilla, teniendo los brazos las'^ar- 
tes!extremas dobladas y pudiendo sujetarse en unas abertu- 
ras de dicho cuerpo mediante el dispositivo de sujeciáa*^ue 
incluye una palanca giratoria para moverse girando entre los 
brazos de ramas en un plano sustancialmente perpendicular 
al plano que contiene los brazos de ramas y girando con elle 
un miembro de apoyo que se extiende entre los dos brazos de 
ramas formando un eje, con lo cual el miembro de apoyo está 
adaptado para actuar sobre los brazos de ramas para trasla­
dar las partes extremas de los mismos a una posición de su­
jeción en las aberturas del cuerpo, dicho miembro de apoyo 
es cilindrico y está provisto de caras extremas que tienen 
cada una un hueco para acoplar los brazos de ramas con par­
tes sobresalientes y formar el eje de giro de la palanca 
giratoria, y por lo menos una de dichas caras extremas for­
ma una leva para apartar los brazos de ramas cuando la pa­
lanca se gira en torno a dicho eje.

23.- Un dispositivo segdn la reivindicación 13, 
en el cual las partes salientes de los brazos de ramas son
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jtyamos de los mismos doblados hacia adentro en forma de V* 
3§.- Un dispositivo según la reivindicación 2a, 

en el cual el miembro de apoyo es un tramo de tubo cuyas ca­
ras extremas comprenden cada una un hueco que tiene su pared 
por lo menos parcialmente en forma de cono y que constituye 
dicha leva, estando el eje de dicho cono dispuesto ligera- 
mente excéntrico respecto al eje del tubo, y estando dicha
pared en forma -"e cono hecha pa^a acoplarse con las ra^ps de* . *
los tramos doblados en forma de V de los brazos de ramasV

+ '
4-.- Un dispositivo según la reivindicación"12,

en el cual están dispuestos medios ñor lo menos en una de
* * ;dichas caras extremas para retener la palanca giratoriá'eh
.**'###

la posición de sujeción.
53.- Un dispositivo según la reivindicación.4-; 

en el cual dichos medios para retener la palanca giratoria
en la posición de sujeción comprenden una ranura que se ex­
tiende a lo largo de la pared en forma de cono de una cara 
extrema.

63.- pn dispositivo según la reivindicación 4^, 
en el cual dichos medios para retener la palanca giratoria
en la posición de sujeción comprenden un nervio saliente que
se extiende a lo largo de la, pared en forma de cono de una. 
cara extrema.

H o j¡* n A m  9

-f]

r-,.7
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73.- Un dispositivo según la reivindicación 23, 
en el cual cada una de dichas caras extremas de dicho miem­
bro cilindrico de apoyo está provista de una muesca que se 
extiende sustancialmente en dirección radial y que permite 
que las partes dobladas en forma de V de dichos brazos de 
ramas se coloquen en dicnos huecos del miembro de apoyo.

83.- Un dispositivo según la reivindicación 13,
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_en el cual dicho miembro de apoyo y dicha palanca giratoria
están hechos en una sola pieza de material plástico.

93.- "UN DISPOSITIVO DE SUJECION PARA ASEGURAR 
DE MANERA LIBERADLE UN CUERPO DE UTIL PE LIMPIEZA A UN KAN-
G O ".

Tal y como se ha descrito en la Memoria que^an­
tecede; representado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diez hojas escritas'a*ma­
quina por una sola cara.

Madrid, 06.0CI.1988
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