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MIZORTIA DESCRIFIIVA
para solicitar

PATWNTZ DIZT INVLNCION

en
T3P Al A
por VIIN'IE afios
a nombre de LA TILETCANIQUL ILECTRIGUZ, socieded andnima fran-
cesa, establecides en 33 bis, 33 ter Avenus IMarechal Joffre, Nan
terre, JSena, Francia, por:

» DISPOSITIVO DI GANOO D 203 TAMS0RES COMBINADORES ».

s conocldo, para el mando eldctrico de aparatos de eleva-
cidn v de menipulacidn tales como grues, vuentes rodantes, etc.
utilizar dos combinadores de tanbor mandados por una palaenca Uni-
ca mévil en dos direcciones rectanguleres, ocasionando los des-

plazamientos de esta palanca en una direceidn la rotacidn del

@]

tambor de uno de los combinadores y, en la otra direccidn, la ro.
tacidn del sesundo tambor.

ILos dispositivos mecénicos que permiten es{ a una palance
montedes en cierto modo a rdtulas, actuar en rotacidn sobre dos

10 tambores independientemente uno de otro, son en general comple-
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jos. Ademds, en estos dispositivos conocidos, la palanca es
nerpendiculer a los ejes de los tambores, los cuales estdn

en general dispuestos lado & laedo, de tel manera que el tanalio
del conjunto es bastante lwmportante,

La presente invencidn se refiere = un dispositive de man-
do de taubores combinadores en el cual los tambores pueden es-
ter colocados en la prolongacidn uno de otro, mientras que en
su posicidn media, la palanca es peralela al eje comin a estos
tambores vy estd prdcticamente en la prolongacidn de éste.

Tl temafio de este dispositivo es por consiguiente muy re-
ducido y sdomés su realizacidn puede ser muy sencilla.

Sexin la invencidn, el 4rbol del tambor combinador mds prd-
ximo es hueco y solidario de un brazc de manivela, miontras gue
2l del nds alejado es solidario de un dispositivo capsz de con-
vertir el movimiento de un vdstago que straviesa dicho 4rbol hue-
co en movimiento de rotacidn, estando unido dicho véstaso por me-
dio de una blela a una bride que oscila sobre el extremo plano
de uns columna perpendicular s dicho drbol hueco, sobre la cual
pivote un segundo brazo articulado sobre el primerc, mientras que
la unidn de brida estd rodeeda por un anillo soliderio de la pa-
lanca de maniobra y que lleva un dedo diametralmsnte opuesto @
dichs palsnca, que se aplics en una ranura peralela a dicha co-
lumna y que se dispone en dicho segundo hrazo.

Bn tal realizacidn, pare psrnitir cfectivamente el monteje
de los tambores de los dos combinadores en la prolongacién uno
do otro, el dispositivo de couversidn del movimiento de transle-
cién del véstazo es ventajosemente un dispositive conocido de ram
pe helicoidal.

La descrincidn quesigue en relacidn con el dibujo ansjo dado

a t{tulo de sjemplo no limitativo, hard couprender bien éomo pue-
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de ser reslizada la invencidén, Torrsndo parte de la nisma, ne-
turalmente, las particularidades qua resaltan tanto del dibujo
como del texto.

La figura 1 es un corte segdn a1l a)e de los tanbores con-
binadores de un dispositivo semin la invencidn.

La fizura 2 es un corte por II-II de la figura 1.

Finalmente, la figura 3 es une vista en perspective parciesl-
mente esquemdtica del mecanismo de este dispositivo.

El bastidor del dispositivo mosirado por estas Tlguras com-
prendo una placa de'mnntaje 1 que soporta, por medio de los ba-
rrotes 2, la place delsntera 3 en la cual egtéd practicada la
abertura 3a en forma de tronco de piramide de base cuadrada que
limita, en todas las direccilones posibles, el desplazanlento de
la palenca de maniobra 4. La nlaca 1 soporta, ademds, por wmedio
de otros barrotes de montaje 5, los dos tembores de combinadores
6 y 7, representados esquemiticamsnte.

A1 tombor wds prdximo 6 es solidario de un 4rbol hueco 8
que pivota en un soporte 9 fijedo a la placa 1 y que lleva, por
medio de un snchavetado, el brazo 10 terminado en la esfera lOa.
Por ¢l interior de este 4rbol hueco pasa el vdstago 11 que manio-
bre el semundo teunor 7 araclas al dispositive 12, el cual con-
vierte el movimiento de translacidn de este véstago en movimiento
de rotscidn.

A este Pin, sl extremo lls del vdstaso, vuelto hacia el tem-
bor 7, lleva dos dedos diamstralmente opuesios, cada uno de los
cuales 1lleva dos rodillos, respectivamente 14 y 15. Los rodillos
exteriores 15 cooperan con los bordes de dos ranuras rectilineas
16a practicadas paralelamente al vdstago 11 en un manguito fijo
16. Los rodillos interiores 14 coopersn con las ranuras helicoi-

dales 17a de un casquillo ciepo 17 que estd fijado sobre el eje
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Asf, cuendo ol véstago 11 es desplazado en translacidn,
su movimiento se transmite al eje 18 en forma de una rotacidn
por medio de las reupas helicoidales l7a, estando soportadas
las reacciones tengencleles de empuje sobre sstas rampes por
las rsnuras de guia 1l6a.

21 védstago 11 estd unido por una biela 19 a une brida 20
cuya periferia es cilindrice. Esta brida se articuls por medio
del trozo de eje 21 sobre el extremo planc 22a de une columna
22 perpendicular al eje de los tambores y cuyo otro extremo es-
td fijado & 1a traviesa 23 que une rigidemente dos de los barro-
tes 2. Sobre la parte cil{ndrica de la columna 22 puede pivotar
un segundo ovrazo 24 cuyo extremo en horquills abraza la esfera
10a.

La brida R0 estd rodeada por un anillo 25 rigidemente soli-
dario de la palonce 4. Un enillo antifriccidn 26, por ejemplo de
bronce, solidario del snillo R5, estd interpussto entre dste y la
bride cilfndrica 20 para facilitar el deslizaniento. Ademds, dos
tornillos de detencidn 27, aplicados en la brida 20, impiden que
ésta salrma de los enillos concéntricos 25 y 26.

Bn la direccidn dismstralmente opuesta a la palanca 4, el
anillo 25 se prolonza por un dedo 28 que se aplica entre dos ba-
rrotes 29 solidarios del segundo breze 24, barrotes que forman
asi entre ellos una ranura paralela a la columna 22,

los ejes pmeomdétricos X~X del trozo de eje 21 & Y-Y de la co-
lunna 22 se cortan en un punto 0 que es el centro de pivotamiento
de la palanca 4 y sl vértice de la sbertura en tronco de pirdmide
38,

Cuando la palsnce es maniobrada alrededor del els X-X, es de-

cir, en la direccidn de las flechas 4l o A2, la brida 20 pivots
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alrededor del ejse 21 y se despleza respectivemente en el senti-
do de las flechas 31 o 32 lo que arrastra la biels 19 y por con-
siguicnte al vdstego 11 en el sentido de las flechas Cl o C2 reg
pectivamente. Por consisulente, gl casquillo 17 gira, asf{ como el
drbol del tambor 7, en el sentido D1 o en el sentido D2.

5i, por el contrario, la palanca 4 es maniobrada alrededor
del eje Y-Y, es decir, en el gsentldo de las flechas Il o Z2, los
anillos 85 y 86 giren alrededor de la brides y por medio del dedo
28, 8l brazo 24 es arrastrado en el sentido de las flechas Fl o
F2, lo que hace girar el brazo 10 y por consiguiente el drbol 8,
respectivaments en el sentido de las flechas Gl o G2,

3stos diferentes movimientos son independlentes unos de
otros. Zn efecto, si la palanca 4 ha iniciado ya un movimiento
en el sentido Al, por ejemplo, es decir, si el dedo 28 estd en
un punto cualquiera de la ranura comprendida entre los barrotas
%9, os posible, sin volver a llevar la paleonca & su posicidn me-
dia, desplazarla en una de las direcciones Il o 52 haciéndols gi-
rar alrededor de la brida 20.

Inversamente, cuando la palance ha girado ¥ya en una de las

e

direcciones Il 12, es posible hacer bascular la brida 20 aglre=-
dedor de su eje 21 puesto que solamente la posicidn anmular del

anillo 25 con relacidn a la bride se encuentra modificada en el

primer movimiento, mlentras que el ele Rl permanecs pernendicu-

lar al véstago 11.

Naturalmente, se pueden introducir modificaciones en los no-
dos de realizacidn quo acaban de ser descritos, esvecialmente por
sustitucidn de medios técnicos equivalentes, sin salir por esto
del marco de la presente invencidn.

Zsta solicitud que corresponde a la presentada en Francla

el 28 de Octubre de 1958, bajo el nimero 777.753, se acoge a 1OS



10

15

295

951929 &

beneficios del erticulo 51 del vigente Zstatuto sobre Propledad

Industrial.
NOTA

Ins opuntos do invenciin proples y nueva que se presentan pa-
ra que sesn objeto do esta solicitud de Patente de Invencidn en
Bspafia, por VIINIE efios, son loe siguientes:

19.~ Dispositivo de mendo de dos tambores combinadores en
el cual ol drbol del tanbor combinador méds préximo es hueco y so-
lidario de un brazo, mientras que ¢l del nds aléjado es solidario
de un dispositivo capaz de convertir el movimiento de un vdstago
que atraviess dicho drbol hueco en mdvimiento de rotscidn, estan-
do unido dicho vdstago por medio de un? biela a una brida oscilan
te sobre el sxtremc plano de una columna perpsndicular a dicho
drbol hueco, columna sobre la cual pivota ul segundo brazo arti-
culado sobre el nrimerc, mientras que la unidn d2 brida estd ro-
deada por un anillo solidario de la palanca do manigﬁf%~y que
lleva un dedo dismetralmente opuesto a dicha palanca, gue 3@ a@pli-
ca en una ranura paralels a dicha coluuna y que estéd dispuegta en
dicho segundo brazo. ’

20,- Dispositivo de mando segdn 1la reivindicacidn 1, caraé-
torizado porgue uno de los brazos termina en una esfere y el otro
en una horquille que abraza osta esfera.

%2.- Dispositivo de mando segin le reivindicacidn 1, carac-
terizado porgue la ranurs estd constitufda por dos barrotes para-
lelos fijados a este sspundo brezo.

4% ,« Disposlitivo de mando de dos tambores combinedores.
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Tal vy como se ha descrite en la lleamoria que entscede, re-

presentado en el dibujo que se acompaiia ¥y con los fines qua se
han especificado.
Ista ilsworis consta ds siste hojas escritas a mdquina por

5 uns sola cara.

Medrid, . TDIC. 1959
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