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La presente mamaria descriptiva tiene coma fin 
la declaración del abjato sobro al que ha de cecear el 
privilegia de explotación industrial y comercial, ex** 
elusiva en al territorio nocional da un Modelo da Uti­
lidad, de acuerdo con le vigente LegialaciÓn, que, co- 

el enunciado indica, as trata do "DISPOSITIVO SE A- 
6AR8E BE PIEZAS APLICABLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS .

La invención hace referencia a un diapositiva.** 
da agarra de pisase que ea aplicable a máquinas herra­
mientas. Particularmente dicho dispositivo puede sea- * 
aplicado en sistemas txansfex para prensas, do modo —  
que las piezas puedan eex automáticamente desplazadas^* 
para que la máquina pueda actuar sobre las mismas. .....

El dispositivo comprenda un soporte donde están
* ^ *articuladas a moda de tijera dea pinzas, las cuales gpr

un extremo comportan las superficies de salda y par el*
* *otra están articuladas a respectivos bolones guiados^ ,* 

estando facultado al soporte para desplazarse y aproni 
mar al dispositivo a la pieza marcad a un cilindra prg 
ferentemente neumático, con la particularidad que el 
desplazamiento del cilindra es mayor que el propio de 
los bolones da modo que an al desplazamiento del conjun 
te, llegado al tope da desplazamiento de ios bolones, 
las articulaciones extremas da loa pinzas quedan inmó­
viles para que al mayor desplazamiento del soporte pag, 
voque al giro da las pinzas por su articulación con­
tra! y consiguientemente la aproximación de las super­
ficies de asido da éstas que determinan si agarre do 
la pieza.

Para comprender mejor la naturaleza del inven­
to, en al plano adjunta representamos (a titulo do o—

# o o a o *
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jampio malamente ilustrativo y no limitativo) da ana 
formo preferente da realización industrial, a la que 
nos remit&mea en nuestra daacripción sobre dicho pía*
nos

- la figura 1 muestra al dispositivo de agarra 
da acuerdo con la invención,

- las figuras 2 y 3 correspondan saquemátisameg. 
te a dos posiciones del dispositivo, una retrasada y - 
otra adelantada da agarra da la piara* Esta posición
se representa en linea de puntea, !

- la figura 4 corresponde a la sección indica*.I. 
da en la figura 1,

- las figuras 5 y 6 muestran unas vistas en si
xado y frontal da una cualquiera de laa pinzas da aga*..-

.****rre. .# # * *
El dispositivo da agarra objeto de la invención*, 

comprando un soporte (1) dispuesto sobra un bastidor -** 
(2) en ai que se articulan mediante al aje (3) las pin 
zas (4) dispuestas a modo da tijeras. Ceda una de es­
tas pinzas (4) configuradas a modo da horquillas en - 

-ver figura 4- presentan una superficie (5) da a- 
garre y en uno de sus extremos y en al otro (6) un s— 
ja do articulación (7) para su unión a un bolón (8) - 
guiado indirectamente an el bastidor (2).

El soporta (1) está unido al platón )9) de un 
cilindro (10) neumático ó hidráulico aagán convenga - 
montado en el bastidor (2)*

Be acuerdo con una particularidad de la invq& 
eión, le longitud de desplazamiento del pistón (9) - 
dal cilindro es mayor que la longitud da deaplazamiea 
te de los búlense (8), el cual diapene da les medios
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adecuados pana regular al tape da desplazamiento de - 
Asta*

Paga ai agarre da la pieza(ll) al dispositivo - 
funciona da la elogiente manarat

SI cilindro (18) acida desplazando el pistón - 
(3) a tede el conjunto aproximando éste a la piezr —  
(11). Este desplazamiento determina a su vez al despig. 
xamiento guiada da loa bul^naa (S), hasta pus al topè'l 
da la tuerca (12) en la piara (13) determina la inmovi— 
lixacide dal huido (8) correspondiente. El soporte (I)..- 
algue desplazándose y entonces coma les puntos (7) que­
dan inmóviles, las pinzas (4) giran respecta a su aje * 
da articulación (3) aproximándose laaéuperficieo (5) *- * * 
y agarrando la pieza (il) para eu posterior traslado *.; *
a través da loa d&aposit&voa y medios adecuados, medica* \

*****donde se instala el diapositiva preconizado.
Para facilitar la aeparaei&n de lee pinzas (4)..-* 

cuando al piatdn (&) del cilindro (18) retroceda, se - 
han previsto en dichas pinzas (4) unas cavidades (14) 
para unos muallsa (15).

Pace limitar la apertura entre lea pinzas (4) 
se ha previste una superficie resaltada (16) que hace 
tepe con la ot?^ pinga*

Segón asa el anpeaor da la pieza a asir (11) 
so actuará sobra al media (17) para regular el ángulo 
de giro da las pinzas (4)*

Oaaerita la naturaleza dal presente Inventa, 
asi como su reali zac id n industrial* odio cabe oPtadir - 
que en au conjunto y partea eonatitutivaa es posible 
introducir cambies da forma, materia y diapoaicidn, - 
sin salirse dal cuadro del invento, en cuanta talas ql



tocaciones no supongan variación sustencial^el attorno.
El solicitante, al ampacj de loo Convenios I& 

ternaeionalee sobre Propiedad industrial, sa reserva 
al derecho da extender la presenta demanda a loa pai­
sas extranjeros ei fuera posible, reivindicaede la —  
misma prioridad da la presenta solicitud.

El Modelo da Utilidad, que se solicita por vela 
te años para Capada, da acuerde con la vigente Legista 
ción sobre Propiedad industrial, deberá recaer sobra* * 
"agSPSSITXVO BE AGARRE DE PIEZAS APLICABLE A MAQUINAS ; 
HERRAMIENTAS", en todo de acuerdo con las siguientes:

8J^ % y x R! p I c ^
DISPOSITIVO BE AGARRE DE PIEZAS APLICARLE/

A MAQUINAS HERRAMIENTAS", caracterizado esencialmente**.*\.**porque está constituido por un soporta donde están ar-t..
# at&eulaáas a moda de tijera dos pinzas, lea cuales por**** 

un extramooomportan las superficies de asido y por el 
otro estén articuladas a respectivos búlanos guiados, 
estando facultado el soporta para desplazarse y ap:?OB& 
mar el dispositivo a la pieza marcad a un cilindro prg 
furentemente neumático, con la particularidad que el 
desplazamiento del cilindra es mayor que el propio de 
ios bolones de moda que an el desplazamiento del con­
junta, llegado al topa de desplazamiento de los búle­
nse, las articula$ionea extremas délas pinzas quedan 
inmóviles para que ai mayor desplazamiento del sopor­
te provoque el giro da las pinzas por su articulación 
central y consiguientemente la aproximación de los - 
superficies de asido da éstas que determinan el aga­
rre da la pieza.
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23*- "BISPÖSITH78 SE AêàBBE BS PÎEZAS ÂPEIEABLE 
A BAQBlBAß HEBaaSMENTAS".

queda soatancisiaanta daasæ&%8 la pra- 
gæa^a mgaaæÊa doaeriptiva qua sanata da aal# hojas me­
canografiadas per Mna aale cara* acedadas da ses carieg 
pendianiaa dlbojoa.
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