951871

PATENTE DE INVENCION
por VEINTE AfiOsS

afavorde Don Luis GARRIGA
Ventur a , de hacionalidgd'eépaﬁbla,'dom1c1~
1iado en Granollers (Barcelonz), calle de Angel Gui-

merd, ntmero 7, por s

"PFRFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE APARATOS
EDECERICOS DE MANIOBRA DE TIPO ROTATIVO" o

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente patente de invencién hace referencia,
segin claramente se indica en su t{tulo, a una serie
de perfeccionamientos introducidos en el proceso de
construccilén y montaje de aparatos eléctricos de ma-

niobra, de caracter industrial, pertenecientes al tiw

ro rotativo. Egtos perfeacionamiantas on on mewasm wae
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te, resultarin aplicables a los aparatos déi tipo dicho,
cualeséuiera que sea la modalidad a que 1los mismos perte-
nezcen, conmutador, inversor, interruptor, interruptor
estrella triéngulo, etc., etc. |

| Ios perfeccionamlentos en cuestibn, segin se verd a
lo lafgo de la presente Memoria Descriptiva, se encaminan
de una maners principal a simplificar en lo posible el
proceso de obtencidn de las diversas piezas que componen
el aparato, posibilitando al propio tiempo su obtencién
en gran serie, y a faclilitar el montaje del conjunto, reQ
duciendo al miximo los costos y la mano de obrﬁ, y obtew
nlendo, a pesar de ello, aparatos perfectamente robustos,
de ficil y clmoda instalacién y seguro funcionamiento.

Por lo demds, la esencialidad y principales caracte-
risticas y ventajas de los perfeccionamientos que se regis-
tran, serén més fécilmente comprensibles a la vista de los
dibujos adjuntos, en los que se han representados unos ejem=
plos ooncretos de aplicacién préctica de los mismos. En lo
sucesivo, la explicacién se referiri, pues, a los tales di=-
bujos, bien entendido que, dada su finalidad exclusivamen=
te ilustrativa y aclaratoria, en ningfin caso se podréd con-
ferir a los mismos caracter limitativo.

En los dibujos dichos:

La figura 1 es una vista superior en planta del @ njun-
to del aparato, supuesta quitada la caperuza en U que cubre
la parte superior y laterales.

Ia figura 2 es un corte alzado segin AB de la figura
anterior. ‘

las figures 3 y 4 son sendas vistas alzadas, lateral y

posterior, respectivamente, mostrando en detalle una de las
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patas eldsticas que soportan los contactos fijos. Y la fi-
gura 5 es una vista de uno de los dichos contactos, desmon-
tado.

la figura 6 es un corte longitudinal del conjunto del
eje-rbtor con todos los elementos que el mismo soporta, a
excepcién de los drganos de maniobra.

las figuras 7 y 8 eon sendos cortes transversales, Be-
gin CD y EF de la figure anterior.

Ia figura 9 muestra en corte longitudinal, el conjunto
de los Srganos de gobierno del aparato,

Ie figura 10 es una vista frontal del manguito clego
que soporta a 1;‘palanca de maniobra.

la figure 1) es una vista frontal de la arandela gue
transnite al eJe rotor los movimientos de giro de la pieza
anterior, |

Ia figura 12 es una vista frontal del mecanismo que de=
termihg el bloqueo del sistema en las posiciones precisas,

Y, finalmente, las figuras 13 y 14 son sendas vistas alw
zadas, lateral y frontal, respectivamente, del conjunto del
aparato, provisto de su cafcaaa. .

los perfeccionamientos que nos ocupan pueden ser resuml-
dos ei los siguientes puntos principales que vamos & estudiar
¥y describir por separados 12) fomma de montar los contactos
fijos sobre la placa base y ésta sobre la carcasaj 2%) forma
de constitucidn de los contactos fijosj 3%) forma de‘montaje
de los contactos méviles sobre el eje rotor y de éste sobre
la carcasag 42) forma de constitucién y montaje de la palanca
de manicbra del eje rotors 5!) forma de constitucifn del gati-
1lo que determina las posicibnea de bloqueo; 6?) perfeccionaw

mientos en la carcasa.
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12) Ia base o fondo 1 de la carcasa; adopta secciln
transverssl en V o similar, de remas formando 4ngulo. muy
abierto. Por su parte, la placa-base de halla cohstitufda
en realidad, por dos placas 2-2!, dispuestas para aplicar-
se y solidarizarse a las dos vaftientes del fondo 1 de la
carcasa, & través de un sistema de tornillos 3, pasantes
por unos correspondientes orificios colisos que presentan
las placas 2-2'. Estas placas 2-2! serén, naturalmente,
1aénticas y se constituirfn de esteatits o material ais=
lante similar, permitiendo los orificlos colisos dichos
corregir lae 18gicas diferencias dimensionales que puedan
producirse en la obtencién de las dichas placas.

Con la disposicifn deacripta, en primer lugar se ten-
drd que el fondo o base de la carcasa presentard una sec-
cifn en V mucho mis rigida y resistente que la fomma plana.
En segundo lugar las placas base se obtendrén partiendo de
un molde de dimensiones mucho menores; presentardn momentos
de roture mucho mis reducidos, y serdn mucho mas facilmenw
te montables y desmontables, sin intervenir sobre el resto
del aparato; en vistas a sustituciones. Y, en @ltimo lugar,
la tal disposicién permitirf fijar directamente sobre la
placa base las extremidades de las patas eldsticas 4 que so-
portan loas contactos fijos, pudiéndose fijar sobre esta en-
tremidad las plaquitas 5 vy loa tornillos 6 de emborne, que
graclas a la diabosiciﬁn inclinads de las placas base queda=
rdn ya en la posicidn mids cbdmoda para efectuar las conexio-
nes.

2?) Ios contactos fijos 7 se obtienen aisladamente; y

presen%anhun vaatago 8 sobresaliendo ortogonalmente de su

cara plana posterior, que es la que debe asentarse sobre lg
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extremidad de la pate eléstica 4 correspondiente. El refe-
rido véstago é'presentaré.secci6n cuadrada, triangular o
poligonal cualesquiera adecuada, coincidente con la de un
orifioio que se habré practicado en el punto adecuado de
la pata eléstica, de forma que para realizar la fijacifn
bastard introducir el véstago por el orificio y remachar
la extremidad de a@uél que asomaré por el lado opuesto. De
esta manera, con un mimino de operaciones, en 1as que ade-
més, no serd necesario un exzceso de preoiaiGn, el contacto
quedard perfectamente solidarizado a la pata, sin posibili-
dad de girar sobre el véstago 8, ya que lo impedirédn las -
secciones poligonales coincidentes del mismo ¥ del orifiecio.

3%) El eje rotor 9, seglin es normal, presentard seceiln

.poligoﬁal, preferentemente cuadrada, quedando asentado entre

las placas frontal 10 y posterior 1l de la carcasa del apa=
rato. Este eje, también, seghn es normal, presentaré mayor
parte de su superficie, es decir, toda la zZona sobre la que
se asientan las piezas 12 que soportan 10s contactos mbviles
13;'recubierta o enfundada en uns ﬁiaza lﬂ de cualquier maw
terial dieléctrico adecuado. De acuerdo con los perfecciona;
mientos que nos ocupan, las pétaa 12 que soportan los contace
tos mbviles 13 se hallan solidarizadas a unas arandelas-so-
porte 15, perfectamente cerradas, cuyo orificio interior
-poligonal; se adapta en secoiln a la del conjunto del eje
9 con su recubrimiento 14. y cuya superficle exterior es
preferentemente cilf{ndrica. E1 conjunto de las arandelss 15
con las patas 12 y contactos 13, que soportan, se ensartan
en el eje 9, manteniéndolas en mus respectivas posiciones
adecuadas, entre dos topes extremos, mediante interposicién

entre las mismas de unos correspondientes manguitos 16 de
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rior sé adapten en seceldn a las de las arandelas 15.

Todo el conjunto de arandelas-soporte 15 y mangultos
16 queda, segin dicho, ensartado sobre el eje 9 y aprisiow
nado en la posicién precisa entre dos topes. De estos tow
pes, el correspondiente a la parte frontal, se halla cons=
tituf{do por un resorte helicoidal 17, doblado en cireulo,
y glqjado'sobreaaliendo ligeramente, en una coxrespondiente
regata 1‘5,, practicgq.a en el eje 9. Este resorte sirve de to=
pe a una arandela 19 ocuyo orificio axial presenta dos zonas
de distinta seccién, una 20, mia interior, cuadreda, que
gse ajusta a 1z del eje 9, y otza 201, mas exterior, circum
lar, capaz de alojar al resorte 17. B paso de wa a otra
secciln se realiza a través de una zona 21, troncocénica o
aimilar, que e8 la que queda realmente apoyadar contra el
resorte 17, de foma que cualquier esfuerzo de expansién
que deba sufrir este sistema de tope;' por roce,? y desliza-
miento entre 1a zona 21 ¥ el resorte 17, se traduce en un
mejor y mas seguro emcaje de este ¢ltimo en su alojamiento
del eje, resultando, por tanto, pricticamente indestruotim
ble el sistema por los esfuerzos normales a que deberd ver-_;-
ee samst mo; Exteriormente, la aran&éla 1§ presentard sec;
cibn gircul#r; estando dotadz de una zona 22, de secciln
anfloga a la exterior de los mangnitos 16, & los que servie
v de tope de gpoyo; |

El tope de la extremidad opuesta se halla simplemente
constitufdo por el gatillo 23 que bloguea &l conjunto en
las posicicnes precisas. Este gatillo, cuya constitucifn y
funcionamiento se expondrd nas adelante, qﬁedé golidarizado

en giro con el eje 9, merced a estar ensartado en el nimo
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a través de un orificio de seccifén coincidente que presen-
ta'._ A partir de la. zona de encaje del gatillo dicho, ell
eje 9 presenta una zZona 2!, cilindrica, roscada exterior-
mente, en la que rosca una correspondiente tuerca 25, des~
tinada a mantener al gatillo en la posicibn preciss. Ia pa~
red posterior 11 de la carcasa es atravesada por esta zo-
na eil:lndrica del eje 9, situfndose finalmente, en la oz~
tremidad del miamo que asoma al exterior, una tuerca ciega
25, cuya posic:[.&n‘pned‘e asegurarse mediantc\un correapon;-
diente pasador, y, entre esta y la pared 11, un resorte
doblaq.o en plrculo que asegura el libre juego del eje.

k%) Por la parte anterior, el eje 9, con seccidn poli;
gonal,ﬁse‘ prolonga al otro lado del tope lé,' atraviesa la
pered frontal 10 de la carcasa, a través de un correspon-.;.
diente cojinete 26 que asegura su libre giro, ¥y asma al
exterior, presentando una primera zona 27 prismﬁtica de
igual seccin que el résto, y una zona extrema 28 ci1fndri~
ca. Sobre esta poreciln sobresaliente del eje 9 se monta el
mecanismo de comando del aparato. Este mecenigmo se halla
constitufdo en primer lugar por la arandela 29 cuyo orifiw
cio presenta secciln poligonal, dispuesta para encajar en
la zona 27 del eje. I;ak'bal arandela presenta en su cara |
frontal un vaciado 30 gue alcanza aproximadamente a la mie
tad. Por otra parte, en la zona cilfndrica 28 del eje se
enchufa un manguito e;.ago 31 que comporta la palanca 32 de
maniobra del conjunto. Esta palanca preeenté une extrenidad
rematada por una bola 33 o empufiadura anﬁlqga que facilite
el manejo, y la extremidad opuesta roscada, dispuesta para
roscar en un corragpondiente orificio 31; practicado en el

manguito 31. En el eje 9 se dispone ademds una ramure periw
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‘#érica 35 en la que viene a encajar un pitén 36 que sobre-

sale de la extremidad de la palanca 32; de manera que bas-
tard roscar a fondo la dicha palanca en el manguito para
que el pitén se introdugea en la ranura, guedando entonces
el manguito perfectamente inmovilizado respecto a despla~
samientos lineales sobre el eje, sunque con poslibilidad de
girar libremente con respecto al miamo. Por su cara gue
queda enfrentada con la arandela 29, el manguito 31 presen-
ta una zona aobresaliente 37 fomando un sector ciroular
de &ngulo inferior a 1809, El espesor de esta zona sobrew
saliente es igual a la del vaclado 30 practicado en la a-
randela 2?,‘ de manera que ambas zonag pueden quedar enfren~
tadas, alojéndose una en otra, y transmitiéndose de esta
fomahlos movimientos de giro del manguito 31 a la arandela
29, ¥, por tanto, al eje 9 y a todo el oonjunto de elemen=

t08 que al miemo se hallan solidarizados. EL encaje entre

_las gonas 37 y 30 no ea ajustado, a fin de que no se tranpgw

mitan a la mano del operador los saltos bruscos determina-
dos en el conjunto por la aceién del gatillo 23.

~ 5%) El mecanismo que determina el bloqueo del conjunto
en las posiclones precisas, se halla constitu{do en primer
lugar por una palanca 35, articulada por su extremidn_ad a
un eje 39 £1jo a la pared posterior 11 de la carcasa, y '_
cuya otra emxtremidad se halla constantemente solicitada haw
cla arriba por la accién de un correspondiente resorte heli-
coidal LO; fijado por una extremidad a un pivote 41, sobre-
saliente de la dicha pared 1l. Esta palanca 38 presenta seoe
cién en T o similar, hallindose dotada de una amplis escotam
dura central 42 en su parte superior, por la que puede introe
ducirse parcialmente el gaitillo laminar 23 que gira con el
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elje 9, y cuyos dientes quedan sucesivamente bloqueados por
un gorrespondiénto rodillo 1;3', fijado entre las dos ramas
que, segfn dicho, confoma la palance. Esta disposicifn
presenta, en primer lugar, la novedad de que la palanca de
bloqueo se monte en la parte inferior del gatillo, 1o ocual,
evidentemente; facilita el montaje y permite reducir a un
minimo 1as dimensiones de la carcaea, en relacin a las
del conjunto de rotor. En segundo lugar, es de remarcsr la
especial configuracidn, -totalmente asimétrica~ que adopta
el gatillo en el caso concreto de tratarse de un intemp;
tor eatrellé;triénguln. Esta especial configuraciln ha ei;
do estudiada con el £in de que en la posicién de reposo, o
de “cireuito abierto™ del aparato, ninguno de los contactos
sol:idarios del eje rt;tor quede apoyado en los cmtactoé fi-
jos, eliminindose el peligro de que una excesiva pema.neb"
cla del conjunto en la dicha poelci&n pueda llegar a deter;
minar la da:fomacié_n de las patas eldsticas que soportan a
los contactos fijos.

6%) En lo que respecta a su carcasa, los aparatos que
ge construyan oon aplicacién de las mejoras que nos ocux:an;"
podrén, segfn es mormal, obedecer a does distintos tipos, sew
gin se destinen a instalaciones empotredas o de superficie.
Bn imbos casos, la carcasa presentard un fondo o base 1, de
seccifn transversal en V, segfn expuesto anteriomenmte, y
una paved frontal 10 y une posterior 1ly iguales y paralelas,
unidas entre 8 por la parte superior mediante tiramtes hori
zontales l;l;, cuyo mfimero y robustes variard segin los casos.
Cuando se trate de aparatos para instalaciones de superficie
se provoer‘ una caperusza en U, que encajard convenientemente
mb::!.endo toda la parte superior del aparato. En cualquier
caso, todas las paredes y base de la carcasa expuesta se pro-
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veersn de zonas 45 embutidas, de bordes debilitedos, que
podrén ser ficilmente be:fqradaa por el instaledor, & fin
de Que pueda establecgrse la entrada de conductores en el
punto mas convenlente.

Por d1timo, es de sefialar que, sun respondiendo evi-
dentemente & un criterio unitario, los perfeccionamientos
iue se‘patentan son tambidén susceptibles de aplicacién sew
parada, debiendo por tanto considerarse como usurpacién del
presente registro la aplicacidn de algunos o de uno tan a6
1o de los perfeccionamientos que han quedado descritos. Igual-
mente conviene hacer consiar que en la realizacién préctica
de los referidos perfeccionamientos podréd ser objeto de la
méxina vardiacibn todo cuanto pueda considerarse que reviste
caracter accesorio o circunstancial relativamente a lo que

constituye la esencialidad de los mismos.

§_0_ T &

SB REIVINDIGA:

1 - Perfeccionamientos en la construccién de aparatos
eléctricos de maniobra de tipo rotativo, de acuerdo con los
cuales el fondo o base de la carcasa adopta seccién trane-
versal en V o similar, de ramas formando 4ngulo muy abierto,’
¥y la place base ailslante se halla constituf{da por dos placas
idfnticas, dispuestas para solidarizarse a las dos vertientes
del fondo de la carcasa, & través de un sistema de tomillos,
pasantes por unos correspondientes orificios colisos; fijénw
dose directamente a las dichas placas las extremidades de las
pataS'elééticaa que soportan los contactos fijos, y también
directamente sobre estas extremidades, las plaquitas y—tor;

nillos de emborne, que, graciss a la disposicién inclinada de
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las placas base, quedan en la posiciin mas cémode para
efectuar las conexiones.
2 = Perfeccionamientos en la construccién de apara;
tos eléetricos de maniobra de tipo rotativo, de acuerdo con
los cuales los contactos fijos se obtienen aisladamente, y
presentan un véstego de secoién cuadrada o poligonal cuae
lesquiera sobresaliendo ortogonalmente de su cara plane poge
terior, o sea, la que se asienta sobre la extremidad de la
pata eldstica correspondiente; todo de meneras que bastard
introducir el referido véstago por un orificio de seccién
coincidente practicado en la dicha pata y remachar la ex-;L
tremided de aquél que asomard por el lado opuesto, pars de
Jar perfectamente solidarizado el contacto a la patae

3 =~ Perfeccionamientos en la construceiln de aparatos
eléctricos de maniobra de tipo rotativo, de acuerdo con los
cuales 91 eje rotor, segin es normal, presenta secciln Pow
ligonal, presentando la mayor parte de su smuperficle recu=
bierta o enfundada en una pieza de material dieléctrice; so-
bre este eje se ensartan unss arandelé.s cerradas a las que
se hallan solidarizadas las patas que goportan los contacw
tos méviles; el orificio interior ~poligonal- de estas a-
randelas se adapta en seccidn a la del eje con su recubrie
niento, quedendo mantenidas en sus respectivas poaiciones,y‘
mediante la interposicifn entre las mismas y entre las ex-
tremas y los topea; de unos correspondientes manguitos de
material aislante, cuyo orificio axlal y superficie extew
rior se adaptan en seccin a las de las arandelas dichas.

L~ Perfeccionamientos en la conetruccidn de é.paratoa
eléctricos de meniobra de tipo rotativo, de acuerdo con los

cuales el conjunto de arandelas seporte y manguitoe alslane
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tes referidos en la reivindicacién anterioraneda inmovi=-
lizado entre dos topes, de los cuales, el correspondiente
a la parte frontal se halla conetituido por un resorte do-
blado en circulo ¥ parclalmente alojado en une correspon-
diente regata practicada en el eje, cuyo resorte sirve de
tope a una arandela, cuyo orificio axial presenta dos zo-
nas de digtinta seccifn, una mas interior, poligonal, que
se ajusta & la del eje rotor y otra mas exterior, circus
lar, capaz de alojar al dicho resorte, realizindose el paw
g0 de una & otra seccién a través de una zma troncocinica
o gimilar, que es la gque apoya contra el resor%e; el tope
correspondiente a la parte posterior se halla simplemente
constitufdo por el gatillo o tope circular que deteimina‘
el bloqueo del sistema en las posiciones precisas, a par-
tir de este gatillo, el eje presenta una zona extrema Ciw
1indrica, roscda exteriormente, en la que se rosca una cow
rrespondiente tuerca destinada a mantener el gatillo en la
posicidn precisa; finalmente, en la extremidad del eje,
que atraviesa la pared posterior de la carcasa, se roaeg
una tuerca ciega, situfndose entre &sta y aquélla un rew
sorte doblado en e¢irculo, que asegura el libre juego del
eje.

5 - Perfeccionamientos en la construccifn de apara~
tos eléctricos de maniobra de tipo rotativo, de acuerdo com
los cuales el eje rotor atraviesa la pared frontal de la
carcass, a través de un correspondiente cojinete que ase=
gura su libre giro, y aaoha al exterior presentando una
primera zona prismética, de igual secciln que el resto, y
una zona extrema cilindrica; sobre la primera de las zonas

dichas, se monta una arandela cuyo orificlo encaja en la
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migme y cuye cara frontal presenta una zona vaciada, que
aloanga aproximadamente su mitad; sobre la segunda zons,

ge monta un manguito ciego, que presenta un orificio in-
clinado en el gque rosca la palanca de maniobra del conjune
to, la cual presenta en su extremidad un pitén sobresalien-
te, que encaja en una correspondiente regata practicada en
el eje, sujetando el manguito al mismo con respecto a des-
plazamientos linealesi por su cara que queda enfrentada con
la arandels dicha, el manguito presente una zona aobresa-;-
liente, formando un sector circular de &ngulo inferior a
18b9, cuyo egpesor es igual al del vaciado practicado en

le érandela; de manera que pueda alojarse en el mismo, tran§~
mitiéndose de esta forma los movimientos de giro del manguie
to a la arandela, y, por tanto, al eje rotor.

6 - Perfeccionamientos en la construccién de aparatos
aléctricos de maniobra de tipo rotative, de acuerdo con los
cusles el mecanlemo que determina el blogqueo del conjunto en
las posiciones precisas se halla constitufdo en primer lugar .
por una palanca articulada por su extremidad a un eje fijo a
la pared posterior de la carcasa, y cuya otra extremidad se
halla constentemente solicitads hacia arribe por la accién
de un correspondlente resorte hellceidal, fijado por unz 6Xe
tremidad a un pivote sobresaliente de la dicha pared; esta |
palanca presenta secciln en U o similar, halléndose dotada
de una amplia escotadura central en su parte superior, por
la que puede introducirse parcialmente el gatillo laminar
que glra con el eje y cuyos dientem guedan sucesivamente
bloqueados por un correspondiente rodillo fijado entre las
dos rames que, segin dicho, conforma la palanca.

7 = Perfeccionamientos en la construccién de aparatos
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eléctricos de maniobra de tipo rotativo, de acuerdo con los
cuales en el caso concreto de tratarse de un interruptor es-
trella-trifngulo, el gatillo referido en la reivindicacidn
anterior adopia una configuracién especial, totalmente asi~
métriea; de forma que en la posicidn de reposo 0 de "circule
to ablierto" del aparato, ninguno de los contactos solidarios
del eje_ro%or quede apoyado en los contactos fijos.

8 = Perfecclonamientos en la const:g:ucci&n de aparatos

~ eléctricos de maniobra de tipo rotativo, de acuerdo con los

cuales en el fondo, paredes frontal y posterior, y, en su
caso, en la caperuza superlor, de la carcasa del aparato, se
proveerdn zonss embutidas de bordes debilitados, que podrén
ser ficilmente perforadas por el instalador, a fin de que
pusda establecer la entrada de conductores em el punto mas

convenlente.
9 - Perfeccionamientos en la construccién de aparatos

eléctricos de maniobra de tipo rotativoe.

Consta la presente Memoria Desorip-
tiva de catorce hojas mecanografiasdas,’
eascritas por una sola y pumeradas
del 1 al 14 y con 828 llneas numeradas,
2 su vez, de cinco en cinco y de dibujos
anexose

Barcelona, </ Agosto 1959.
P.A’ .
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