
251813

^ líesro o  vist ^De-sc.vtptiVd

paca

ana patente de IBVüECIOlí» por 20 años, 

a favor de la  r .s .

Fr. lesser, MasoMnenfabrik-Áktiengesellsahaft 

-sociedad alemana-

cesideníe en

Stattgart-Bad. Cannstaét (Alemania) 

Nauheimerstrasse, 99,

por:

-  Mejoras en la oonstrucoidn de máquinas para ce 

rrar bolsas. -

Inventor{ Otto leypold -alemán-.



*

5

10

15

20

25

rom .'

)t -  2 -

$1 invento se re fie re  a una máquina para cerrar bolsas 

de pa je l o análogos llenas oon toda alase de góneros de re -  

lleno, esto en la  forma de un cierre de enrollado y plega - 

do.

$1 objeto del invento es una máquina de esta olase, ouya 

fabrloaoión es simple y barata y que no obstante es adecuada 

para oerrar oon seguridad y limpieza las bolsas suministra -  

das a mano o automáticamente oon gran rendimiento. Además la
I

máquina e s u tilizab le  para un gran número de formatee de bol -  ! 

sas, en lo  que lo s  ajustes de la  máquina requeridos para lo s  j 

diferentes formatos de bolsas pueden ejeoutarse del modo más j
i

simple posible y en e l tiempo más breve. i

Según e l invento, la  máquina para cerrar bolsas se compo­

ne de una ointa transportadora ajustable en su altura que so­

porta a las bolsas y de dos pares de cadenas transportadoras, 

dispuestas por enoima de esta ointa en una mesa de ú tiles , 

situadas en una línea una tras otra, que circulan constante -  

mente oon la  velocidad de la  cinta traasporta-dora, de lo s  que 

e l primer par que forma la  entrada de la  máquina, está insta -  

lado de ta l modo que se abre y o ierra  periódicamente a modo 

de tenaza y agarra de ta l modo a las bolsas por su ouello y 

la s  lle v a  a intervalos regulares sucesivamente a travás de 

una instalación de ranuredo y de corte, una reg le ta  plegado -  

ra, una instalación enooladora y otra reg leta  plegadora has -  

ta  e l  segundo par de cadenas transportadoras inmediatamente 

adyaoente, que oircula a 3a altura del pliegue de enrollamien­

to reoión formado? y de este modo presiona al pliegue en un 

o le rto  trayeotode recorrido.



El objeto del invento está ilustrado en e l  dibujo en, 

una forma de ejecución a t ítu lo  de ejemplo*

Nos muestran i )
la  f i g .  1 la  máquina cerradora en v is ta  la te ra l,  j

la  f i g .  2 la  máquina oerradora en planta, j

la  f ig *  3 vina parte de las cadenas transportadoras ¡ 

en otra posición de trabajo como en la  f i g . 2* 

la  f ig *  4 la  disposición cortadora y ranuradora de lá  

máquina en v is ta  delantera j

la s  figu ras 5 y 6 dos ca rr iles  plegadores de la  má­

quina en una v is ta  la te ra l.  ;

la  f i g *  7 lo s  ro d illo s  prensores de la  máquina en uná
|

v is ta  la te ra l*

la  f ig *  8 e l d ispositivo  encolador de la  máquina en 

una v is ta  la te ra l*  j
El presente ejemplo de ejecuoión se r e f ie re  a una m¿ 

quina para cerrar bolsas, en la  que la s  bolsas 1 llen as , en 

un avance re c t ilín e o  de izquierda a dereoha ( f ig *  1 ), se con 

ducen a través de la  máquina* la  máquina se compone esenoiaj 

mente de una caja 5 que contiene los  órganos impulsores, un 

bastidor 6 de máquina, una mesa 7 de t it ile s  dispuesta f i j a ­

mente sobre e l  último, y una mesa 8 transportadora instalada 

de modo ajustable en su altura.

las bolsas 1 que deben ser oerradas, se oolooan en­

tre  dos lis tones guiadores 11 sobre dos oarrlles  12 movibles 

hacia arriba y hacia abajo, lo s  que a l bajar las  depositan 

sobre un ramal de una cinta transportadora 13 sin fin ,, gírate
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j r ía , que corre a lo  largo de l a  mesa transportadora 8. los oa-j

¡i r r i le s  12, según la  f i g .  1 ,  están unidos articuladamente oon ¡ 
i I
¡¡ palancas 15 apoyadas giratoriamente en la  mesa transportadora ' 
l¡ I
|i 8, de las que una de e lla s  está articulada en e l núcleo de j

'i un electroimán 16* lo s  oarriles 12 que primeramente sobresalen!

¡¡ del plano de la  cinta transportadora, el responder e l eleotro-j

;j imán 16, se os olían h&oia la  derecha descendiendo hasta par j
i¡ '
;¡ debajo de la  superficie de la  cinta transportadora 13. Por ]

!
j e llo  la  bolsa 1 lle g a  sobre la menoionada cinta transportado -¡ 

i ra 13 que cirou la  o en tínuamente y es transportada por ásta. :

! jjn este transporte l le g a  e l  cuello de la  bolsa 1 entre dos oa^
i i

denas 17 transportadoras, que óiroulan enfrentadas entre s í  ;

! en plano horizontal en la  mesa 7 de ¿ t i le s , ouyas partes de -  ¡
II Ii lantem s están abiertas primeramente a modo de tenaza, váase

¡
f i g .  3. A oonseouenoia de e llo , la  bolsa 1, cayo ouello prime-!

\

Ü ásmente todavía muestra la  secoidn transversal de la  bolsa, i
ii ■ 

| puede entrar entre estas cadenas transportadoras 17. para que

' la s  bolsas 1 entren siempre cronológicamente de modo correcto,

según la s  figuras 1 y 2, están previstos, un contacto pulsador
i!
■ 9 a 2a altura de lo s  oarriles 12, así como un contaoto 10,
i;
;; que es accionado por un di so© de ourvas 35 a l compás de la  a-
■ i

per tura y del oierre del par de cadenas transportadoras 17,
h
; Por estos ocntaotoa 9 y lo  se ha dad© la  garantía de que e l 

!; eleotroimán 16, que aociona los ca rr iles  12, solamente entra

en acoión, cuando una bolsa 1 se encuentra en la  posición oo-
jí
■i rreota en la  entrada dentro de la  máquina.
;í
i las oadenas transportadoras 17 que se cierran, aprle ->
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i tan e l  cuello de la  bolsa 1 entrante aplastándole y le  aga- \

i i

I rrsn entre e lla s  y apoyan por e l lo  e l  u lte r io r  tranporte de ‘
I ' I
j  la  bolsa 1 a través de la  máquina* la  impulsión de este par i

!j de cadenas transportadoras 17 esté  constituido como slguet j

|| las cadenas transportadoras 17» que están guiadas en
¡i ;
j la  mesa de herramientas 7 de la  máquina» corren según las  fi«^

|j guras 1» 2 y 3 sobre las ruedas inversoras delanteras 18 y !
II :
,, sobre un piñón 20 para cadena en cada caso» dispuesto en e l  .

i punto de gravedad* la s  ruedas inversoras 18 están situadas en

horquillas 21» 22» que están apoyadas osoilablemente en palan

i cas 23» 24 unidas fijamente con e l bastidor 6 de la  máquina*
! i

las  palancas 21» 22 poseen brazos 25» 26 que están unidas en-
í¡ j
;; t re  s í  por una palanoa aoopladora 27* Además posee la  palanca; 

i 21 un brazo 28 que se aplica con un ro d il lo  29 a un disco 30 i 

de curvas por la  fuerza de tracción  de un muelle 31 y  que se :

| o sc ila  periódicamente por e l  disoo 30» ejecutando la s  palancas 

i, 21» 22 un movimiento a modo de tenaza* EL disoo de curvas 30 |j1 j
está fi ja d o  sobre una rueda dentada 32. que se ha lla  en engra-;

i1 !
:: ne con una rueda dentada 33 fi ja d a  en e l pifión 20 para cadena I 

y que se impulsa por e l pifión 20 para cadena*

| Antes de oomenzar e l  verdadero plegado de enr.ollamlen

i to  del cuello de la  bolsa » este se recorta  a una determinada 

’ longitud y lo s  posteriores cantos de plegado en e l cuello de 

la  bolsa se ranuran previamente* Estas herramientas estén s i­

tuadas ajustablemente sobre manguitos 42, 43 que están alojar- 

dos giratoriamente en la  mesa 7 para ú tile s *  l as cuchillas c il  

culares 36, 37 y lo s  discos ranuradores 38, 39». 40». 41 ob tle -
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lien la  impulsión ae las mencionadas cadenas transportadoras ¡

17 por medio de ruedas dentadas 44 , 45 que están fijad as  en| 

los  manguitos 42,. 43» de las que la  rueda dentada 44 engrana j 

con la  rueda dentada 32 y la  otra rueda dentada 45 es impulsa 

da por medio de ruedas dentadas 46, 47* de la s  que la  rueda 

dentada 47 está unida fijamente con uno de ambos piñones 20
i

para cadena» j

Poco después del ranurado y recortado del cuello ¡ 

de la  bolsa, según las  figuras T, 2 y  5, está  se p liega  haoia 

abajo alrededor de la  ranura superior del cuello aplicada por 

lo s  discos ranuradores 38, 39» por medio de oa rriles  plegado-? 

res f i j o s  50, 51* Seguidamente aplioa un d ispositivo  encolader 

80, f i g »  1, 2 y  8* unos puntos de pegamento sobre la s  solapas

plegadas dobladas del cuello» Esta solapa ae p liega  entonces j
i

hacia abajo alrededor de la  segunda ranura 3 del cuello de la  

bolsa por medio de otros ca rr iles  plegadores f i j o s  52, 53*. i 

véase f i g ,  6, y se pega a l cuello de la  bolsa» |

El d ispos itivo  encolador 80 según la  f i g *  8 posee j 

un tambor c ilin d r ico  81» En su contorno se encuentran bolas ¡
82 que están insertas en aberturas de paso y que trabajan a mo 

do de válvulas de bola» Cuando una bolsa 1 l le g a  a l alcance d¡el 

tambor 81, la  misma es registrada por un espárrago tanteador

83 y por e l lo  se excita  un electictmán 86, por medio de un in  

terruptor 84 de contacto, apretando e l  núcleo del electroimán 

a un ro d il lo  86 unido con e l  mismo, contra e l  cuello de la  bol 

sa y este último contra e l  tambor 8 i* En esto, la s  bolas 82

a l pasar por delante la  bolsa 1» se levantan sucesivamente ha 

o ia  dentro de sus asientos, de modo que l le g a  pegamento desde

.i



e l  tambor 81, en forma de puntos, sobre la  booa doblada de j

la  bolsa# El tambor 81 es impulsado por una de ambas oadenas ¡
¡

transportadoras IV por un pifión 88 para oadena y por ruedas | 

dentadas 89, 90, 91*

para que e l pegamento tenga a su disposición cierto 

tiempo para fraguar, durante el cual se ejeroe una presión ] 

sobre e l  c ierre de la  bolsa, despue's del líltimo plegado del j 

cuello de la  bolsa otro par de oadenas transportadoras 54 re - j  

ooge las bolsas 1. Usté par de oadenas transportadoras 54 es - ¡ 

tá situado' a la  altura del pliegue enrollado' doblado y man -  j 

tiene prensado a este durante e l transporte de la  bolsa 1 has •>

ta  la  salida de la  máquina# Las oadenas transportadoras 54 es 4¡l
tán conducidas alrededor de la s  ruedas inversoras 55 delante - ;

}
ras, que están unidas fijamente con las  ruedas inversoras 19, j 

y alrededor de ruedas inversoras 56 posteriores# !

La propulsión del par de oadenas transportadoras 54, 

y por e llo  también de las  cadenas transportadora 17, se efeo *
tda aonjuntamente oon la  ointa transportadora 13, cue sopor ~ 

ta las bolsas 1, por medio de una oadena impulsora 60» Esta 

está oonduoida por un pifio'n 61 para oadena impulsado en la  j 

o aro asa 5 de la  máquina por ms dio de dos ruedas inversoras 63, 

63, hacia una rueda impulsora 64 para la  ointa transportadora 

13 y haoia otra rueda 65 para oadena, situada en otra mesa de 

d t ile s  7, El pifión 65 para oadena está situado sobre un árbol

66, sobre el que además están fijados dos engranajes oónicos

67, Estos engranajes cónicos 67 engranan oon otros engranajes 

cÓnioos 68, que están unidos fijamente oon pifiones 58 para oa -
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dena que a su vez Impulsan inmediatamente a las cadenas trans 

Portadoras 54*

Para conformar e l borde plegado superior de las bol-:
I

sas 1 de modo a filado  y hermétioo, por lo  tanto, poco des- ¡ 

pula de los trayectos de inversión de las oadenas transporta! 

doras 54 están dispuestos dos ro d illo s  prensores 76 unidos

por medio de un muelle de tracción 77» Estos agarran, según !
!

la  figu ra  7, por encima de la s  cadenas transportadoras 54, a&. 

e l  pliegue enrollado de la  bolsa 1 y  aprietan su borde piega¡ 

do superior juntándole* los  ro d illo s  prensores 76 están alo?-, 

jados giratoriamente sobre palancas 78, que están dispuestas 

oscilablemente en e l  punto de g iro  de las ruedas Inversoras I 

19r 55»

Para ajustar la  máquina a d iferen tes tamaños de bo l-!
|

sas, la  mesa transportadora 8 está alojada corredizamente re ¿  

pecto a las  herramientas oerradoras dispuestas en la  mesa 7 

de ú tile s , verticalmente en cuatro columnas del bastidor 6 

de la  máquina» Un ajuste se efectúa por rotación de un volante
i

70, f i g ,  4, transmitiéndose e l movimiento de rotación por un ¡ 

mecanismo de t o m i l lo  sin f in  71 sobre engranajes 73r 74 f i - ! 

jados sobre un árbol 72, que engranan en una endentación de 

la s  columnas del bastidor 6 de la  máquina, véase f i g »  1» las

d iferen tes anchuras de las bolsas se tienen en ouenta por oo 

rrespondiente corrimiento transversal de lo s  lis tones guiado 

res 11* Para e l lo  lo s  lis tones guiadores 11, según las fig u ­

ras 1 y 2, están sujetos en brazos 74, que están dispuestos 

regulablemente en la  mesa transportadora 8 mediante un husi^
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| l i o  75*

i

Para ev ita r accidentes del personal de servic io  y 

averías de las herramientas, la  mesa 7 de á t i le s  según la  

fig*. 1 está cubierta con una tapadera 92*

I
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la  presente patente de invención comprende las s i 

guientes reivindicaciones.

1 .-  Meo*oras en la  construooión de máquinas para 

oerrar bolsas rellenas con toda olase de artícu los de r e l iemm
no, de papel o análogos en forma de un cierre  de pliegue en-

0 1
ro llado , caracterizadaspor una cinta transportadora regulable 

en su altura, que l le v a  las bolsas, y dos pares de cadenas 

transportadoras dispuestas por encima de la  cinta transpor ; 

10 i tadora en una mesa de ú tile s , situadas una tras otra en una j 

lín ea , ro tativas constantemente con la  velocidad de la  cinta 

transportadora,, ouyo primer par de oadenas transportadoras,, . 

que forma la  entrada de la  máquina, está instalado de t a l  moj 

do que e l  mismo se abre y  c ierra  periódicamente a modo de tej 

15 naza y agarra de t a l  modo a las bolsas por su cuello y la s  lile
i

va a in terva los regulares sucesivamente a través de una insta!

¡ lao ión  ranuradora y  cortadora, ca rr ile s  plegadores, un dispo-j
i! ¡
!'! s it iv o  encolador y  otro c a r r il plegador, basta e l  segundo parj 

. de cadenas transportadoras , que le  sigue inmediatamente,: que 

20 c ircu la  a la  altura d e l pliegue de enrollamiento recién  forma 

|j do y comprime de este modo a este pliegue sobre c ie rto  trayeo

j to  del recorrido.
!¡

2 .-  Mejoras en la  construcción de máquinas según la  

i reiv indicación  1, caraoterizadasperque en la  entrada de la  má 

25 |j quina están previstos en la  mesa transportadora ca rr iles  sus­

ceptib les de elevarse y bajarse, que se mueven hacia arriba 

y haoia abajo por un electroimán maniobrado por medio de un
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contacto tanteador y otro contacto accionado periódicamente, j 

de t a l  m&do que a l descender lo s  ca rr ile s  se coloca una bo¿ 

sa sobre la  cinta transportadora»

3 »- Mejoras en la  construcción de máquinas según la  

reivindicación  1, caracterizados porque la s  ruedas inversoras 

del primer par de cadenas transportadoras de la  máquina, es-i
l

tan apoyadas en palancas dispuestas oscilablemente, que se j 

maniobran acompasadamente por la  impulsión de la  máquina»
i

4 .- Mejoras en la  oonstruoción de máquinas según la|

reivindicación  1, caracterizadas porque en la  mesa'de ú tile s  I
i

de la  máquina, sobre un par común de árboles en cada oaso esj 

tan dispuestos de modo regulable en su altura cuobillas c ir - j  

culares y discos ranuradores superpuestos, que se impulsan j 

por las oadenas transportadoras por medio de ruedas denta­

das.

5 »- Mejoras en la  construcción de máquinas según la  

reiv indicación  tí, caracterizadasporque está previsto , tangen 

oiaimente respecto a la  dirección de transporte de las  bolsas 

un d ispos itivo  encolador en forma de tambor, impulsado con­

tinuamente, cuyo tambor, que sirve de depósito de pegamento, 

muestra en su contorno perforaciones de paso, en las que a 

modo de vájyulasde bola están situadas bolas de ta l  modo,, que 

a l comprimir un cuello de bolsa, pasado por delante, contra 

e l tambor y las bolas salientes parcialmente fuera del tambe 

se ap lica  pegamento sobre e l cuello de la  bolsa en forma de 

puntos»

6o— Mejoras en la  construcción de máquinas según la
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reivindicaciones 1 y  5, caracterizadas porque la  compresión 

del cuello de la  bolsa contra e l  tambor se efectúa por un 

ro d il lo  compresor maniobrado mediante un contactor, y accio­

nado por un electroimán,

7 , -  Mejoras en la  construcción de máquinas según la  

reivindicación  1, caracterizadssporque por encima del plano 

de rotación del segundo par de cadenas transportadoras en la  

trayectoria  de transporta de las  bolsas están dispuestos dos 

ro d illo s  compresores unidos por un muelle de tracción,

8, -  Mejoras en la  oonstrucoión de máquinas según la  j 

reivindicación 1, caracterizadasporque la  cin ta transportado^ 

ra circu la en una mesa transportadora , que está alojada de! 

modo corredizo verticalmente en las  columnas del bastidor do 

la  máquina y se sujeta sobre una altura eleg ida  respectiva­

mente por medio de ruedas dentadas , que engranan en una en
i

dentación de la s  columnas del bastidor,de la'máquina , que
í

se giran por medio de un árbol, un mecanismo de to rn illo  sin i 

f in  y un volante.

9 Mejoras en la  construoolón de máquinas para oe- | 

rrar bolsas,

Segto se describe y re iv ind ica  en la  presente memoria 

y se ilu stra  con lo s  dibujos que a la  misma se acompasan.

Consta ésta memoria de doce hojas fo lladas y esoritas 

a máquina por una sola oara»

Madrid a
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