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El presente Modelo de Utilidad se refiere a un aparatq

pare extraser corchos de botellas, En dicho anarato es convenien
te un cierto numerc de caracteristicas. Una de las mAs importen

tes es gque la parte de 3acacorchos del aparat~ estéd perfectamen-

te centrada en el corcho durante la operacién, para tener la se
guridad de que oe saque todo el corcho y reducir al minimo la -

posibilidad de que se rompa el corcho y que los fragmentog pesul

1

LEX

tantes caigsn al vino contenido en la hotella, Otra considers- |

Teve o

eién importente es que se pueda tirar del sacacorchos en upa 1i

nea virtualmente recta a 10 largoe de su propio eje geombtrigo -

cuando se saca el corcho y este ele geométrico debe astar,nor-

malmente alineado en esencia con el Je la bhotella, para facili-|

tar la extraccibébn del corcho. Otra carmcteristica conveniénte

en un aparato sacacorchos es la habilitacién de medios pgra re-

dueir 12 fuerza menual necesaria para introducir el sacaqb?éhos

en el corcho y/o para extraer el corcko de la bhotellas., Existe -

también la necesidad de eviter de que salten pequefios ffégﬁéntoé

de corcho ain cuando el :zacacvorchos se Introduzca completamente

atravesando el corcho.

|
Adn cuando se han disefiado numerosos tipos de sacacor|

chos en el pasado, no han llegado a cumplir adecusdzmente con = |

la diversas necesidades arriba descritas.

De un modo més perticular, la tecnolegia anterior no _
ha producido un dispnsitivo sencillo y relativamente barato que:
incorpore todas las carscteristicas convenicntes mencionadas.
Por ejemplo, la patente briténica n¢ 192,503 de Joycel
describe uno de los tipos més sencillos de este tipo de aparato
que comrrende simplemente el sacacorchos en si y un mango unido’
al misro. E1 mengo comprerde una superficie achaflzsnada para ha

cer tope con la buca de la botella de modo, gue una vez que se -
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ha introducido la parte de tornillo en el corcho en una distan~
cia suficiente para oconseguir dicha unién a tope &l contimuar -
la rotacién se consigue que el corcho siga por el sagacorchos,
Esto reduce en cierto modo la fuerza que =e dabe ejercer paras -
quitar el corcho de la hotella y también proporeciona un cierto
grado de gufa durante la extraccidn. No obetante, no exigen mew-
dios para cerntrar 3 alin:ar inicialmente el sacacorchLos cgn_?l

LEL S

corcho cuando se introduce en el mismo y tampoco la reduceisén -

Seve,

de fuerza ni la guia son satisfactorias para el término medio de
usuarios. . |

[] |
s
*e g )

Se han ideado otros diversos esquemas para reducir lal

zagnitud de la fuerza menual que se debe ejercer para 3acar un |

|

|

corcho de una botella. Por ejemplo, la patente briténica B9 -~ ]
|

2576 de Chinnock describe un aparato gue tiene una bhase heles-

cépica y una parte de sacscorchos con formaciones de "cardeol”
.."Q

que actian entre medias para que se pueda sacar el corchtr ‘dl - |
N |

continuar el movimiernto de rotacién con el que el sacacomghos ~’

se introduce en el corcho. Las patentes britAnicas 14.839 y -
570.680 describen otros mecanismos més complicados en los cua- ;
les la rotacién de un mango & medio similar hace que el sacacoﬁ
chos y el corcho enganchado por el mismo asciendan, pero sin ro
tacibn por un elemento montedo por eincizme del sacacorchos y adaﬁ
|

tado a rosca al mango rotatorioe. |
Otros dispositivos. ejemplificados por la vatente bri:

ténica 366.435, emplean sistemas mée 6 menos complicados de pa-
lan~as para eiercer una traccién en el corcho. Desd: un punto -
de vista mecénico son ir icbidamerte complicados, lo cual aumen-—
ta su coste asi coﬁo Sus susceptivilidad al deteriore y averias.

A pesar de todo, y pese a su complejidad mecénica, no llegan &

conseguir una alinescién y guia adecuadas del sacaczorchos cuando
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-3
ge intrcduce en el corcho, Otros inventores han dirigido sus eg
fuerzos al problemm de alineacién/centrado/guia, v.g,, Campage
nolo en la patente briténica n? 1,188,579 y Becker en la paten-
te briténica 17.924.No obstante, los dispositivos resultantes de
dichos esfuerzos no resuslven adecuadamente el problema citado

|
¥ el problema de la reduccién de fuerzs y/o han sido desde un -

punto de vista mechnico tan complicados, 4 sin mds que log ofros

" . ." [ ) I
tipos de sacacorchos expuestos sntericrmente. De hecho, los disd

*rew . !

positivos de la tecnologia anterior exigen més fuerzs, pacipgcié

A B ‘

y/¢ habilidad que 1lus poseidas por 8l término medioc de leos “isua

ranat '
rios, . '

. i
La presente invencién ofrece un aparato sencillo'y’bg!

*v e

|
rato para extraer un corcho de una botella, as8i como wr véstagoi

de sacaccrchos perfeccionado que se puede utilizar ventai&ﬁémenf

te en dicho eparato asf corno virtualmente en cualquier ofﬁb:tipé

|
comprende un Soporte y un elemento de adaptacida al cordﬁ;;}El ‘
alemento de adaptacidédn al corcho comprende el sacacorchos en si;
y un dispositivo de unién a tope, por ejemplo ura empufizdura, —E
sitdiada sobre el sacacorchos y que se acepla con el soporte pa—%
ra limitar el movimiento descendente del elemento de adaptaciéni
al corcho con respecto &l soporte en la préctica. El soporte - |

|
comprende medios de guia Que tienen un conducto de guia gque se
extiende en general longitudinalmente a través del mismo, E1 - i
conducto de guia tiene un dispesitivo de superficie de giia en—i
carado en general radiaslmente hacizs el interior y con 21 tame?o
necesario tara qQuedar adyacente al diémetro exterior de la heéli
ce del sacacorchos, pudiéndose desplazar el sacacorchos con ro-

tacibn y longitudinalmente en el conducto de guia. Z1 sovorte -

comprende ademés medios de tope que se ascoplan con la botelle -
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para limitar el movimiento descendente del soporte con respecto
a la botella =281 como medice de agarre separados hacia abajo de
los medios de guia y scoplables con la botella para alinear ra-
dialmente loe medios de guis con 18 hotella. De est=2 modo, lo8
medios de agarre, con,/untamente con los medjios de tope del 8o=-
porte, sirven pars centrar en general radialmente y alinear cog

xialmente los medios de guia y, por lo tanto, el sacacorghog &lp
jado en los mismes, con la hotella y su corcho. Baciendo girar

el elemento de amdaptacidn al corcho y ejerciendo simalténeamente

Iﬂ‘
sobre el mismo une fuerza descendente, el sagacorchos se puede

'Q'!o

introducir en el corcho debidamente centrado y alineado aon, el

mismo por el soporte. Cuando los medios de unién & tope dei ele

mento de adaptacién al corcho se ponen en contacto con el 80por

"-"

te, evitando por lo tanto e) movimiento descendente ad;c;cnal ~5

del elemento de adaptaciédn al corcho al continuar la rotpcibn el
elemento en la misma direccidén se hace que el corcho suba sobre|

el secacorchos helicoidal, quedando los medios de guia SE‘araP :
dos por encima de la boca de la botella una distancia suficien—i
te para permitir dicho movimiento.

El soporte comgrende varias carzcteristicas que mejo-i

ran su funcién de alineacibén y centrado. De un modo eSpecifico,E
lo8 medios de agarre mencionados comprenden una pluralidad Je -;
elementos de agarre dirigidos longitudinalmente, separzdos c:.r—l
cunferencialmente y sometidos a deflexidn rsdial, y obligsadoes -!
de unz forme resiliente aproximadamente vor igual hacia uns bo—
sicibn radial normal no someiida a flexidén. IJichos elemenics de

agarre proporcionen un medio relativamente de bajo coste »ara -
agarrar laterzliente la botella por su gollete y/o el cuello, -

El emruje aproximadamente igual de los-verios elementos de agar

re evita que 8e tuerza el soporte en la botella,asegurando de -
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este modo Gque los medins de guim queden apropiadamente alineados
con el corcho, Ademéds, la capacidad de deflexidén radial de los
elementos de sgarre permite adaptarlos a botellas de diversos -
tamefios, Los medios de tope mencionados tienen preferiblemente
la forma de uno 6 més reesaltos encarados hacimga abajo que dafinen
un plano generalmente transversal al soporte y acoplable con el
gollete de la hotella. Estoc contresta con los diversos dlaposl—

tivos de la tecnologia anterior en los cusles habia preV1stq un

regalto achallanado, frustrocénico, paravoloide 4 con otra.for

de seccién dacreciente y, por lo tanto, mejora la tendencia que |

':“.

tiene el soporte a alinearse de un modo uniforme con la bptalla;

en lugar de permitir que se tuerza como en dispositivos de iﬁ -|

tecnologia anterior. Para surentar de un modo adicional esta ce§
dencia, los medios de agarre pueden sstar provistos de sgﬁé;fi~%
cies de apoyo separadas hacia abajo de los resaltos de uopé y -i
acoplables para empujar a los reseltos de tope hacis abaﬁg.en -;
acoplamiento de apriete con el gollete de la botella. PSmoéjem-?
plo, los elementos de agarre mencionados pueden tener sus 1ados;
exteriores acampanados radialmente hacia afuera cerca de sus exf
tremos inferiores para proporcionar dichas superficies de apoyoé
Otra caracteristica saliente de la invenciba, es que %
el momento de adaptacibdn &1 corcho es completamente separable -g
del sopcrte. Esto permite utilizar ia punta inferior aguzads de%
sacacorchos para cortar la lémina que cubre el zcrcho y la boca%
de una botelle de vino sin sbrir. La capacidad de separacidn dei
elemento de adaptacién al corchc permite también su utilizaciéni
como simple sacacorchos sin el soporte, si por cualquier rszbn,
puciera desearse utilizarlo asi. La capacidad de separzcibn de

dos partes principales del aparato permite tacbién limpiar con

mAs facilidad cada une de estas pertes,



10

15

20

25

3G

-6‘
Finalmente, el propio corcho se perfecciona por la =~

previsién de un cuerpo central, v.g., de metal de gran resisten-

¢ie a la traccidn, cubierto por una capa exterior de meterial

que reduce la fricecién, »or ejemplo politetrafiuretileno 4 por

lo mencs ura parta de las superficies encaradas hzscia abajo del;

|
I
cuerpo central. Esto mejcra notablemente la facilidad con la - |

cual se puede introducir el sacacorchos.en el corcho, Est@-qpral
virtualmen

A JRSE IS i

te cuslquier problema en la facilidad de penetraciédn en un eorui

teristica de reduceiédr de la friceiédn no solo slimina

'\s

cho apretsdo, sind que permite tambiédn el empleo de las caractew

risticas de disefio en el cuerpo central, que podrian utilizqrse‘

81 el elemento de reduccién de la friceidn y que mejoran ap s

r
|
la facilidad de introduceiédn y mejoran de otro modo el funecion ‘

LA IR i

miento del sacacorchos. Por ronsiguiente, la capa de reducci?n k
de la friccién en el sacacorches tiene una gran 1mportanc};?par|
ra que el aparato relativamerte sencillo descrito anterlorgenteg
sea eficaz para facilitar su penetrecidn y extraccién apfopiadaé
adn en corchos extraordinariamente duros y/o apretados. No obs-!
tante, dicha caps de reduccién de ls fricecibn se puede utilizar?
también con ventatza virtualmente en cualquier tipo de sacacor- i

chos 6 aparato de extraccién de corchos,

En algunos casos, V.g., cuando el aparzto simplementei
comprende un simple sacacorchos, puede ser preferible proporcio<
nar la capa de reduccién de la friccibn précticamente a lo lar-

z0 de toda la longitud del cuerpo central, No obstante, cuando

el aparsto coumprende un scporte como el descrito anteriormente,
puede ser conveniente recubrir tan sole la parte inferior del -
cuerpo central, pr=f2riblemente aquella parte que penetra en el
corcho antes de que el corcho comience a subir por el sacescor-

chos y salir del cuello de la botella, por razongs queé Se €Xpon=-
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drén mis adelanta con detalle.
FEl sescacorchos tiene también una parte de punta infe-

rior mejorada que se forma de modo que elimina la tendencia a -

que saltan nequefios fragmentos de ccrcho, afin cuando el sacacord

chos se introduzea completamente & traveées del corcho. Este efecw

to mejora ademés por la capa de reduccién de la friceeién mencio-

b

nade enteriormente, con 10 que 3@ elimina 13 posibilidad de con-

L Y
L]
1

taminacidén del vino con fragmentos de corcho, T

L]
MR Y

- |
De un modo mAs especifico, ls parta de la opunta del -

gsacacorchos tiene su superficie encaradas hacia abajo aiguiando

la hélice de la superficie encarada hacia abajo ds 18 pa;té“su—

A J
n® .

perior del sacacorchos, v.g., la superficie del sacacorcho® enca
> !
radas hacia abajo forman una hélice continua de paso constante,

El material de reduccién de la friccién mencionado Se incliye -
v PP |

por lo menos en las superficies de la punta encarada hact&-mba~- |

jo. No obstante, la parte de la punta tiene un espesor reducido;
{

& 1lc largo de sus superficies no encaradas hacia abajo pg;é for%
!

mar la punta aguzada.

Por consiguiente, el objeto de la presente invenciédn

es proporcionar un aparato que comprende un sacacorchos perfec—%

cionado que tiene una capa exterior de material gue reduce la -~
friceibn. i
i

La presente invenciérn proporciona un extractor de cor=

chos sencillo y econédmico que comprende medios para centrar y —%
alinear 2ficazmente el sacacorchos con el corcho segin Se intrgi
duce en el mismo. El extractor de corchos tiene partes separablés
de adavtacibén al corcho y de soporte, y tiene una formscidn de -

punta perfeccionada.

Las caracteristices y ventajas de la presents invencibn

resultarén evidentes por la descrivecibn jue sigue de las modali-
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dades preferibles Jjunto con lus dibujes y las reivindicaciones,
La figura 1 e8 una vista en seccibén longitudinal, con

clertas partes jlustradas en alzado, de 1la invencidn, colocada

sobre una botells rara extraer el cercho de la misma,
La figura 2 @3 una vista simijlar a la figura 1 que -

ilustra el aparate en otra posicidn segin se saca el corcho de
la botella.

'.57
La figura 3 es une vista tomesds a 10 largo de la linea
de corte transversal 3-3 de la figura 1. .:‘

La figura 4 es una vista en alzado del elemento'éé a-
daptacién al corcho. T

“r o
r .

La figura 5 es una vista detallada, a mayor edca®™a, exn

alzado, tomada a lo largo de la linea 5-5 de la figurs 4.:

La figura 6 es otra vista a mayor escala, tomada & lo:

. |
largo de la linea 6-6 3de la figura 5. .

v "’

La figura 7 es otra vistas a mayor escala tomada# lo |

e |

Jargo de la linea de corte transversal 7-7 de la figure'5,, ;
La figura 8 es una vista en sececibn longitudinal recti

ficuda 2 través de la parte de la punta del sacacorchos.

Las figuras 1, 2 7y 3, ilustran en general un aparato E
extractor de corchos segin la invencibn, mientras que las figgi
ras 4~7 l1lustran con mayor detalle, el elemento de adaptaciédn ai
corcho., No obstante, se comprenderid que los perfeccionamientces ;
en la parte de sacacorchos de los elementos de adaptacibn al coi
cho se pueden utilizar virtualmente en cualquier otro tipo de ex
tractor de corchos, incluyendo los sencillos sacacorchos asi co-
mo los dispositivos mecénicos mAs complicados.
Refiriéndose en primer lugar a las figurss 1y 2, el

aparato comprende en general 3o0s partes princicales, 6 sea un -

soporte y un elemento de adaptacibébn al corcho. Z1 sororte compren
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de un elemento de cuerpc prinecipal 10 que, en la modalidad ilus

trada se moldea de una sola pleza de pléstico apreopiado. El el T
mento de cuerpo principal 10 comprende un par de patas flexiblzl

dirigidas longitudinalmentas, 2eparadas circunferencialmente, -

diametralmente opuestas, 12, cads una de las cuales comprende -

una parte superior 12a y una parte Iinferior 12b. El elemento de

cuerpo principal 10 del soporte comprende una corona circu;a;:-l
14 que une entre si los extremos superiores de las patas 12 ¥ s+

extienden hacia arriha de los mismos. La corona cirocular 14.8irv

ve como la parte de bmse dal dispoaitive de guia del aoporté.cog

L k=4

prendiendo el dispositivo de guia ademés un elemento de cgagui-

1lo 16 montado rigidameunte dentro de la corona circular 14.en -

cualquier forma apropiada. )

»
LETINN

El elemento de casguillo 15 se forma preferivlemente

de un material de reduccién de la friccibn, por ejemplo g@Iite—.

trafluoretileno y tiene ia forma de un manguito que se eitibndei

IOngitudinalmenfe a lo largo de la superficie interior d& -2a co-

rona circular 14 y tiene una pestafia anular dirigida radialmente
hacia afuera del extremo superior y en unibn a tope con la su- |
perficie superior de lz corona circular 14, Se rerd que, segin !

Se empleasen la oresente memori{a, los términos "superior", "in-i
ferior", "hacia arriba" y "hacia sbajo", se reciben al gparato E
como se ilustra en los dibujos y como se colocaria para ser uti;
lizado en una botella colocada verticalmente. Dichos términos !
Se emplezn por conveniencia y no deberin interpretarse €n un ssan
tido de limitacién.

La otra parte princi;ai del sparsto extractor de cor-‘
chos es un elemento de adaptacidn a2l corcho que comrrende un sa-

cacorchos helicoidal 18 y una empuladurz 20. El sacacorchos 18

Sirve como parte de guia del elemento de adaptacibn al corcho -
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por lo tanto, se aloja de una forma Separable an el casquilo 16
de dispositivo de gulia da soporte. El sacacorchos 18 se desplaza
longitudinalmente en el Anima definida pcr la superficie 16a, cowm
$ sin rotacién similténesa, E1 didmetro exterior de la hélice del
sacacorchos 18 se calcula para quedar adyacente a la superficie
radialmente ¢ilindrica encarads hacia el interior 16a del caaq@ﬁ
1lo 16 del dispositivo de gufa., Ademés, la longitud de la SWper-

ficie cilindrica 16a e3 por lo menos tan larga como el paso de -

1a hélice del sacacorchos 18 y preferiblemente mé4s larga. Por =

T e o

coneiguiente, la superficie 16~a sirve como dispositivo de supern

*ves’,

pera -

jel saracorchos 18 y menteniéndolo en alineacidén précticaménte” -

ficie de guis del soporte, definiendo un conducto de gnia

|
goaxial con el dispositive de guiam 14, 16. : ]

La empufiadura 20 comprends un cubo amular inferior 20a

vy un par de brazos dirigidos radialmente y opuestos diame&%almaé

te 20h. El cubo 20a 3¢ disefia y sitla para hacer tope conﬂ.u' su—%
perficie superior del casquillo 16 cuando el sacacorchos'aa:%e —E
desplaza hacia =zbajo en el mismo, con el fin de limitar el movi-
miento descendente del elemento de =daptacién al ccrcho 18, 20 I
con respecto al soporte 12, 14, 16. E

Para utilizar el aparato, el soporte 12, 16, Se colocé
sobre el gollete de la botella 22, Cada una de las patas 12 tie-i
nes una pestafia 12¢ que se extiende radialmente hacis el interior
adyacente a la unién de las partes supeiior e inferior 12a y 12Q
respectivamente, de la pata. La superficie inferior 124 de las -
vestefias 12¢c quedan en un plano comin transversal al eje longitu

dinal del soporte, De este modo, la superficie define res=1tos e

tope que se unen 8 la parte superior 6 gollete de l= botella 22

¥, por lo tanto, limitan el movimiento descendente del soporte -

‘con respecto al mismo. Por consiguiente, cuandc el sozorte se ha
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"ocolocado de este modo en la botella 22, como se ilustra en la -

+

figura 1, las patas del soporte 12 se colocan con sus partes su-
periores 12a extendiéndose hacia arriba del gollete de la bote-
lla 22, por lo gue el dispositivo de guia 14, 16 se separe de la
parte superior de la botella y se forma un espacio de alojamien-
to del corcho entre las partes superiores 12a de las dos patas -

del soporte y entremedias del dispositive de guia 14, 16 y las.-
pestafias 12c, '

)
v,y

Las partes inferiores 12hL de las patas del soporte.12

ge extienden hacia ahajo a lo large del cuello des la botalla 22,

Eatas partes 12b sirven como elcmentos de agarre del soporde,,

Les patas 12 se hacen de un material apropiado, de poco pesg, po

ejemplo pléstico, aluminio 6 similar y tiene una flexibilldhd y

resiliencia propias suficientes para permitir que los elementos ;
|
de agarre 12h se sometan a flexibn hacim el interior 6 hacla afue

’oo

|

. !
en la figura 1., De este modo, los elementos de agarre 12b -se pue=
|
den agarrar y comprimir hacia el interior empleando el usuario -

ra de la posiciédn radial normal no sometida a flexibn 1lustrada

una mano para agarrar el cucllo de la botella 22 y colocar firme}

1
mente el soporte sobre la misma. La flex'bilidad de las pates del

soporte 12 permiten también que el soporte se adaptie a botellas
de diferentes tamafos. ;
Como las patas del soporte 12 se hacen del mismo mate-'

rial, tienen un tamafio y configuracién précticamente iidérticos yi

se colocan simétricamente con res»ac¢to a la coronsa circular 14,
son empujadas practicamente por igusl & la posicidén redisl no so-

metida a flexién ilustrada en la figura 1. Por consiguiente, cuan
t

ld0 8l usuario las empuja hacie el interior, como indican las fle-

chas © en la figura 2, tienden =2 mentener 1os medios de guia 14,

116 en una posicidn jue se centre virtuelmente con respecto a la
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"|botella 22 y su corcho 24, aun cuando el difmatro del anillo de g

gotac 22a del cuello de la botella difiera de la distancia antre
las partes adyacsentes de los elementos de agarre 12b. Ademés, dji
cho empuje resiliente igual ayuda ademéds a evitar que Se tuerza

el soporte sobre la botella y por lo tanto mantiene el eje del -

dispositivo de guia 14, 16 alineado de una forma précticamente -
coaxial con el de la hotella 22,

A4

Esteg Ultimo efecto mejora adn més por el hecho de que

*eee,

log resalioes de tepé 124 definen un plano transversal a los dos
ejes menecionados, Conhel fin d~ aprovechar plenamente aste factox

los elementos de agarre, Vv.g., 1as partes inferiores 12b 3g las

patas de soporte 12, se acampanan radialmente hacia afueré éﬁ sus

extremos inferiores, por lo que se forman superficies de apoyo -T

""""

encarsdas generalmente hacia arriba 12e en sus lados exteriores.

> *

i
Ezto ayuda al usuario a oprimir hacia el interior los elementos %

de agarre 124 mientras que se apoyan hacia abajo sobre lé'bﬁieru

s ® e

|
ficie 12e para sostsner por 1o tanto ambos resaltos 124 enafirmeg

contacto con el golliete de la botella.

Cuando los elementos de agarre se emplean de este mado%
se adaptan al cuello de la botella y 1o agarrz: 21 menos v el -E
anillo de goteo 22a, Es principalmente la flexibilidad de las pag
tes superiores 12a de las patas del sooorte 1o que permite la - 5
flexibén radial de los elementos de agarre 12b para adaptarlos a é
anillos de tamafios diferentes. No cbstente, los elementos de agai
re 12b son adicionalmente flexibles y resilientes en sf mismo. -
Por lo tanto, dependiendo del diémetro de la botelia que Se ha -;
de agarrar y la longitﬁd Yy grado de flexibilidad e los elementoé
de agarre 12b, los extreros inf(riores ?e los elementos de agarre

12b 3e pueden someter a flexiébén hacia 21 interior pars acoplarse

y agarrar el cuello de la botella 2n un segundo lugar separzdo ha
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eia abajo del znillo de goteo 22a. Se ha observado que los cuelles
de seccidén decreciente de la mayoria de las botellas de vino al-r
canzan un didmetro exterior aproximedamente igual a] de sus ani-
1los de goteo en un lugar alrededor de % a 6,5 cm por debajo de
la boca de la botella. Por consiguiente, 8i los elementos de agar

re 12b se calculan con el tamafio necesario pars que haya una dis

tencia igual entre los resaltos de tope 12d y los puntos en-los

-
e ®

cuales los elementos de agarre 12b comienzen a acampanarse haq.,ia.

*ewer,

afuera, esta doble accién de agarre se puede conseguir con més

facilidad con un minimo de deformacién de los elementos de aéar.
re. A pesar de todo, aun cuando no sea posible dicho dobleuag;rrg

debido al tamafio de la botella y/o la longitud de los eleﬁedfas

de agarre 12b todavia Se puede mantener una alineacién apropiada

g loe medios de guia 14, 16 con el corcho 24 por la acciéé.gﬁmb;

* e L4

nada de acoplamiento del canto superior de la botella 22 y "résal

tos 12d y el anillo de agarre 22a con lo8 elementos de aééﬁ?% 12P.

En cualquier caso, es conveniente que los elemént;é de%
agarre 12b sean por lo menos suficientemente largos para Que el |
usguario pueda agarrar firmemente el sovorte en una zona Gue ro- {
dea el cuello de la botella, en lugar de una zonza sitiada gene- i
ralmente por encima. Se observarid también que las patas 12 son -E
céncavas hacia el interior (seghn se ilustra en la figura 3) paF:

!
|
ra mejorar su capacidad de agarre. !
Refiriéndonos a las figuras 1 y 2, el funcionamiento -!
del extractor de corchos se efectia como sigue. Después que el -:
80pOrts se ha emplezado sSobre la botella como Se ilustre en la -
figura 1 y segin se ha descrito, se introduce el sacacorchos 18
en el casquillo 16 de modo gue su exXtremo irferior hega topec con’

la tarte superior del corcho 24. El ususario sgarra entonces los

slementos de agarre 12b con una 2ano empujéndolos radizlmente ha
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cia dentro y hacia sbajo,como sa indica en la flecha B) para agar
rar el cusllo de la botella como se ilustra en la figura 2., Con <

18 otra meno, el usuario agarra la empufiadura 20 hace girar el -

elemento de adaptacién al corcho 18, 20 {como indica la flecha A]

mientras Que simulténeamente ejerce un apoyo para introduecir el
sacacorchos 18 en el corcho 24. La longitud del sacacorchos 18 e
la necesaria pare que, cuando el cubo 20a quede en contacto.cog 1
1. a superficie superior del casquillo 16, limitando por lo éénEB

el movimiento adicional descerdente del elemento de adaptaéibﬁfa!

=+

corcho, 6l sacacorchos 18 se haya introducido normalmente a %™ a-

L)

vés del extremo inferior del corcho 24. Con un corcho mayor, ' bues

L] » i

L » !
de ser que el sacacorchos no traspasse ol extremo inferior -4%ls-— |

K 4

.

corchb cuando el elemento de adaptacibn al corcho cesa su moVvie

miento descendente. No obstante, en cuslouier caso hahrd pendtre+
i

do en una parte sustancial de la lcngitud del corcho. El1 ﬁdﬁérioy

!
dontinua entonces haciendo gir el elemento de adaptaciGﬁ}hﬂ - ;
i
A. Como la unifén’a tor

e ® |

corcho 18, 20 en la direccidn de la flecha

pe del cubo A con el casauillo 16 evita el movimiento descenden—§

te adicional del elemento de adaptaciébn al corcho, dicha rota—

j
!
sacacorcho 18. E1 usur

\
ario puede observar el cese del movirmiento sscendente del ccrcho!

cidn hard que el corcho 24 =scienda por el

i
1

24 a través del espacio comprendicdo entre lss perites 12a de las !

dos patas del soporte. Entonces v . de quitar el soporte del cue-i

1lo de la botella junto con el elemento de adaptacién 21 corcho |
¥ el corcho. Adn cuando todavia cuede en la botella una pecuefa |
rarte del extremo infericr del corcho, éste se habri elevado en

este punto una distanciz= suficiente por lo oue ofrece my poce -
resistencia para duitarlo totaluente. De este medo, el usuario -

tiene que ejercer solamente unea fuerza ascendente muy ligera para

poder sacar completamerte el corcho,
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31 aparato extractoer se puede utilizar enionces pars -

quitar el corcho 24 del sacacorchos 18. Agarrando las patas del

goporte 12 y empujéndolas radialmente hacla el interior, el usuas

k4

rio puade agarrar el corcho 24 con las pestafias 12c¢c. Puede quitax
antonces el sacacorchos 18 simplemente haclendo girar la empufia-

dura 20 en ls direceidn opuesta a la utilizads para introducir -

inleielmentie el sacacorcho en el corcho 24, Como variante, &l usya

rio puede agmrrar el corcho 24 con los dedos directamente a.¥;é—

A ]
*ree,

vée de los espacios, comprendidos entre 1as partes superiores 128

y les patas del soporte. M

Por lo expuesto anteriormente, Se verd que el apgrato

de las figuras 1, 2 y 3, preporciona un dispositivo relativahent¢

sencillo y econfmico por el cual el usuario puede guiar con®facis

lidad y preci=ién el macacorehos en el corcho en unsa orientacién!

centrada y aifneada coaxialmente. El soporte del aparato ﬁébﬁite

que el usuario agarre firmemente la botella al par que mahtiéne |

el dispositivo de guia alincado perfectamente con el corcho.’ El

dispositivo de gula, a su vez, dirige apropiadamente el sacacor—§
chos guiandclo por el di&metro exterior de su propia hélice. Ades
mas, se veri que el aparato reduce sensiblerente la fuerza cue -
se debe ejercer para extreer el corcho de la botella por reacci6$

a rosca entre el corcho y el sacacorchos, en lugaer de una trac-

cibn en linea rectsa.

El hecho de que el elementc de adaptaciém al corcho 18,
|
20 sea serarable en el soporte, ofrece ventajas =adicionales. No -

solamente esta capacidad de separacién permite gque el eiemento

de adaptacién al corcho se utilice como sacacorchos ordinario, si

se desea y cuendo se desee, sind que permite también que su extré

mo atilsdo se utilice para cortar l= lémina qQue cubre la parte -,

isuperior de la botella antes de quitar el corcho.
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Ademéas, la capacidad de separaciérn de las dos partes -
principales del aparato, permite limpiar con mAs facilidad ambas
pertes y permite que el elemento de adaptacién al corcho, 18, 20

se utilice alternativamerte con soportes diferentes,

Segin se detalla en las figuras 4-8 a8l sacacorchos 18!
se forme a partir de una longitud de alambre metAlico de elevada

resistencia a la traccidén formando una hélice. Este alambre for-

ma el cuerpo metalico central 1% del sacacorchos, El extreme+de |

alamhre destinado a sitdarse en el lado contrario a la empﬁﬁahu—

ra 20 en @l elemento acabado se forma con una parite de punfa'aguw
zada 23, Segin se ilustra con mAs detalle en las figuras 85°'y'S,
no se elimina metal de las superficies encaradas hacisa ab530323a'

de la parte de la punta 23, por lo gue permanacen en linagfcon -

la hélice de la superficie encarads haecia abajo 18a de la.parte |
principal del sacacorchos, v.g., 18 superficie 18a y 23&fﬁ§i§nen!

|
una helice continua de paso constente. No obstanie, 8l eiéégor dp

la punta 23 se reduce a lo largo de superficies no encarddag ha—é

cia abajo y, de preferencia, superficies enceradas précticamentei
hacia arriba 23b para formar la punta aguzada. Segin se emplea -i
en la presente memorfa, una superficie se considerarid encarada yg
"hacia abajo" si un vector gue se extiende en sentido contrario

1
!
|

1
a la superficiey perpendicular a la misma tiene un componente - |
i

vectorial dirigido verticalmente hacia abajo. La reduccién de es

'

pesor para formar las superficies 23b se puede realizar empleandb
cualquier ética apropiads de eliminacién de metal. La figura 8 -E
es una vista en seccién longitudinal rectificada de la parte in-%
ferior del sacacorchos 18', v.g., como 8i el zalambre helicoidalf

ge enderezara, la superficie 23b se extiende ovreferiblemente a -

lo largo de una longitud de dicho alambre suficientemente para -

formar una espige completa de la hélice, a¥nque también puede ser
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"eatisfactorias las superficies rectificadas nds cortas,

Finslmente, el alambre 6 cuerpo central 19 Se recubre
con una capa 25 de material de reduceidédn de la friceibn. Por ra-
zones de claridad de ilustracién, la capa 25 se ilustra solament?

en las figuras 7 y 8. El1 material de reduccién de la friceién de‘
la capa 25 puede ser polidetrafluoretilenc 6 cualquier otro mate

rial apropiado adherido al cuerpo central 19 por técnicas conoei-

.
[ XX A

das, Segin se emplea en la presente memoria, el tédrmino "reduc-

cidn de la friccién" se considerard absrcando cualquier material

LR I

que reduzca la friccidn entre el sacacorchos y el corcho en un =-

grado sensiblemente mayor que el que Se conseguirias simplageéﬁe
AN
puliendo el cuerpo central. Adnque el politetrafluoretileno ¥y los

LI |

plésticos similares producen resultados particularmente extraordi

narics, podrfa también utilizarse otros materiales como el ‘disuls

LI 4 l
*

furo de molibdeno & recubrimiento de silicona. .

AR

La finalidad principal de la capa 25 es aumenter Ta fa%

cilided con la cual el sacacorcho se puede introducir enfelﬁbor-é
cho. Refiriéndonos de nuevo a la figura 1, por la referencia 18,i
la capa 25 estéd orevista sclamente en la parte inferior del saca;
corchos, terminando en la linea 27. Esta parte inferior comprendé
la parte del sacacorchos que se introduce en el corcho antes de .
que éste comience a ascender por el sacacorchos, guedando separa-

da la parte superior sin recubrir del sacacorchos del cuello de

IS S S P

la botella pcr el soporte. Cuando el corcho comienza a slevarse |,
de este modo, comienza también a salir de la botella, ¥ cusndo -
sele de este modo, se dilata con 1o que la friccidn con el saca-
corchos se reduce drésticamente. Asi{, la necesiiad de emplear ma;
terial reducter de la friccidén es mucho menor 2 1o lergo de la -

parte superior del sacacorchos que, debido a la unibén a tore entre

la empufiadura 20 y el casquillo 16 y la eevarsc:dén del casquillb
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16 del ex:-amo superior del cuello de la hotella, puede acoplar-y

se al corcho solamente cuando &ste sale de la botella en estado
dilatado,

Por consiguiente, el que se deje la parte superior da?

sacacorchos sin recubrir ne perjudica sensiblemente la presta- ]

cién del aparate, pero si puede reducir el coste de produccién,

Ademés es principalmente la parte superior del sacacorches.la_qu

g#e acopla al casquillo 16, Si esta parte superior se recubrieis

con el mmterisl de reducecibn, de la friccidn, derendiande Héi’-

e

|
tipo de material de reduccidn de 1la friccién empleado, dichd aco

planmiento facllitariaz el desgaste del mmteria]l de la parte SQpeﬁ
rior del sacacorchcs, lo cusl perjudiecaris su apar;encia..Pbr lﬁ
tantc, en algunas modalidades, particularmente aquellas qﬁé'comj
prenden un scporte del tipe ilustrado en las figures 1-3;'Yéal-i

A

mente puede ser preferible, propercionar el materiael de Iﬁdnccidn

" %0

de la fricecibn solamente sobre la parte infericr del sadhcokchos

No ohbstante, en ovras modalidades, especialmente aQuellés &ue -2

comprenden solamente un simple sacaccrchos y empufiadura sSin so—ﬁ
[}

porte, puede ser preferible recubrir una meysr parte del cuerpo.

|

ceniral del sacacorchos. Las fizuras 4-8 describen 3iche modali%
dad, disefiada para ser utilizada sola como simple sacacorchos -i
5 con un soporte del tipo ilustrado en las figuras 1-3, en cuyoz
dispositivo el sacacorchos 18' tiene su cuerpo centrsl 19 recu-%
bierto a lo largo de toda su longitud, a exclusibén de la parte |
del extremo alojada en la empufiadursa 20, con la cepa de reduc-
¢ibn de la friecibn 25,

Para reducir la posibilidad de desgzste de dicha capa
25 desde 12 parte superior del cuerpo central 19 el alambre del

cuerpo se rectifica nara former una tarte plana encarads radial-

mente haciz afuera 21 que proporciona ura meyor Area superficial

1@
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pars hacer contaoto con el casquillo 16.

En cualqQuier caso, se ha averiguade qua, cuando se -
emplea un material de pléstico para reducir la fricecildn como es
el politetrafluoretileno, aln cuando dicho material parezca que
se desgansta del cuerpo central (imeluyende su parte inferior) -
por el uso, una cierta cantidad del pléstico permmsnece en la sus
perficie del cuerpo metAdlico 19. Por lo tante, dicho desgagﬁe‘Pw
cambia sensiblemente la capacidad del sacacorchos para penétﬁﬁr
en un corcho. Por 8l contrario, cualquisr difereneia en la'fﬁhim

»

lidad de penetracién debido a un desgaste normal as imparcéﬁfi-
ble. e

. | ] » |
Fn el sacacorchos 18 y 18', la capa que reduce $gd.e |

friceidn se extiende por toda la circunferencia del alambfé'sub%

yacente, No obatante, se pueden obtener todavia hbuenos rasuita—%

dos recubriendo solamente la superficie encaradas hacia abhjo,

por ejemplo 18a y 23a. Igualmente, 3 pesar de que el recujTimien

to se extiende preferiblemente en la parie inferior del €acacors

L I 1

1
chos en una longitud por lo menos aproximadamente igual a la lon
gitud de un corcho de tipo medio, Vv.g., unos 5 cm, se puede ob—i
tener un aumento sustancial en la facilidad de introduccidn recﬁ

briendo solamente la parte de la punta 23 de su superficies in-.

feriores 23a. i
i

Las capas de reduccién de la friccién como se ha des—%

. |
crito anteriorments, han demostrado aumentar dramdticamente la f

facilidad con la que se puede introducir un sacacorchos, 18 4 -
18' en un corcho. Verdaderamente, la reducciédn en la friccién es

tan grande que permite el empleo, en el cuerpo central 19, de -

caracteristicas y pardmetros de disefo que no podrfan resultar
précticos =in la capa 25. Por ejemplo, el glambre del cue se for

ma el cuerpo 19, puede ser mAs delg=do que en los sacacorchos -
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tradicionales y se puade reoubrir a una gzama mpAs amplia de pasog
de hélice. Dichas caracteristicas de disefio, a su vez, pueden =-
adn mejorar la facilidad de introduccién. Por lo tanto, por ejem
plo, el uso de la capa 25, especialmente en cooperacibn con -

otras csracteristicas de reduccién de la friccién, que se consi

guen gracias a la misma, asegura prdcticamente la capacidad de

introducir el sacacorchos 18 hasta una profundidad suficiente en

el corcho 24, an cuando este dltimo sea relativaments duré'&yo

treeg,

esté my apretado en el cuello de la botella, y aingue el euerpd

l.'

central 19 del sacacorchos pudiera ser tap flexible, que en ap~!

®ae ."

gsencia de la capa 25, perdiera su paso de rosca 6 se deformara
e

L ] . [
de otro modo 2uando se intenta introducirlo en un corcho.’ *¢°

La manera an la cual se forma la parte de lsa puﬁ%é 234
junto con 8l empleo de ls capa que reduce la fricciébn QS,Tégimi%
na précticamente la tendencia a que se desprendan pequeﬁo?ff%ag%
mentos de corcho y caigan al interior de la botella aﬁnqée{éuanﬁ

do la parte de 12 punta 23 se introduzca completamente d.xpavés‘

del extremc inferior del corchc. Segin se ha indicado anterior—i
mente, la eliminacién de materiel de lz parte de punta 23 para |
reducir su espesor y formar una punta aguzada se hace en super—!
ficies que no estén encaradas hacias abajo 23b. La superficie 235
que tienen por lo menos un cierto componente descendente de ori%g
tacibén, permsnecen en linea con la hélice definida por las supeé
ficies encarsdas hacia abajo 18a de la parte supérior principal
del sacacorchos, v.g., 1a superficie 18a y 23a definen una héli-
se de pesn constante. Por lo tanto, la superficie 23a estéd tam-
bién en linea 6 parslela con el trayecto helicoidal de movimien-
to del sacacorches a través Gel corcho.

Por consiguiente, cusndo la parte de la punta 23 se in

troduce a través del corcho, la mcciédn de cuya ejerceré una fuer
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b 4:1 dalcomprﬁsién perpendicular a la superficie 23b puesto que

no eatén en la linea de direccién 6 paralalas al trayecto de mo-
vimiento, Se podré ver que un veetor perpendicular a las super=
ficles que no estéy encaradas haecia abajo 23b se encarard direc-
tamente en sentido ascendente vertical 6 por lo menos tendrd un
componente ascendente sustancial y ningdn componente descenden-
te, dependiendo de su posicidén precis~ sobre la superficie 23b.
Por otro lado, cualduier vector perpendicular a cualquier ;é;¥e
de la superficie 23a tendré un componente verticslmenta haéﬁiu-
ahajo, pero no s8e ejercerdy fuerza en las direcr pe3 de esééé -

3 ’\.
vectores por las razones mencionadas anteriormente. Por cQnwi-

[ ] 8.

L 2 |
guiente, cuando la parte de la punta 23 atraviesa el extrémbde’in-
ve, i

ferior del corcho 24 no se ejercerh fuerza de compresién descen

dente en ol corcho y, por lo tento, no existiré tendencis Al¥uns

a desprender fragmentos. Por 2l comntrario, la fuerza de cbimﬁe-!

l."-

sién sobre al corcho por accién de cufia de la parte de pint¥d 23;

se dirigiré practicamente en sentido vertical ascendentéﬂy,:pori

!
lo tanto, tenderd a ayudar a tirar del propio corcho en direc~

cién ascendente. |
Este efecto mejora ain mis por la capa de reducecidn —i
de la friccibn 25 a lo largo de por lo menos la superficie 23a j
preferiblemente a lo largo de una mayor parte del cuerpo centrai
19. Esto se debe no solamente 2 la reduccidn de la friceiébn en %
gf{ siné también al hecho de que dicha reduceidn, a su vesz, per—%
mite utilizar un alambre de menor diAmetro por el cuerpo ceantral
Légicamente, cuanto menor sea el didmetro del alambre que pasa a
través del corcho, menos probalidades habréd de cue se desprenian

trozos de corcao. Un aparzto extractor de corchos del tipo ilus=-

trado en la figura 1-3 y que tienen un sacacorchos con una parte

de punta formada de acuerdo con las figuras 5 y 6, y que tienen
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también un cuerpo central de pequefio diémetro totalmente rsou-
bierto con uma capa de politetrafluoretileno, se ha utilizado en
pruebas ocon corchos de diversas edades, densidades, etc. Estas
pruebas preliminares, han indicado de que existe muy poea 6 nin-
gunas posibilidad de que se desprenda un fragmento de corcho y -
caiga ®l interior de la botella cuando el extremo inferior de lg

parte de punta del sacacorchos atraviesa el extremo inferior del

'oo.":
corcho, .

A\ ]
*evvv,

S3egin se ha mencionado, los perfeccionamientos princi-

pales en los sucacorchos 18 y 18', siendo extraordinariamente -

conveniente en un aparato extractor de zorchos como el ilgatra—

do 2n las figuras 1-3, son dtiles virtualmente en cualqulér’tipd

de extractor de corchos. Por ejemplo, al elaemento de adaptaciénl

al corcho que comprende el sacacorchos 18 6 18 y 1a emnuﬁadura

T, I
20 se puede utilizar como un simple sacacorchos en el cual'dm ~ |

"o.. I
capa de reduccibn de la friccién 25 actuard todavia nara<@ac111

'...

tar sensiblemente la introduccién del sacacorchos en el borcho

y donde la formaciédn das la parte de punta 23, especielmente cuan

do se combina con la capa de reduccibn de la friccibn, actuaré -

I
ademds para evitar que se desprendan fragmentos de corcho del - |
extremo inferior del corcho. Igualmente, cualquiera de estas ce-

racter{sticas 6 ambas podrien utilizarse en otras formes de saca

|
corchos tanto si estos sacacorchos esté&n concebidos para ser_utg

|
modo independiente & si se incorporan en algin ti-

lizados de un
po de mAquina para la extracciédn mecérica de corchos. Por consi-
guiente, se pretende que el alcance de la presente invencibn que

de limitado solamente por las reivindicaciones adjuntas.

Descrita suficientemente la naturaleze del invento,

as{ como 1a manera de realizsrlo en la préctica, debe hacerse -

ccenstar Que las disposiciones anteriormente indicacdis son sSus-



ks

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto
principio fundamental,

2 3

no alteren sm

w7504
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REIVINDICACIONES

1.~ Aparato extractor de corchos, caracterizado porqu
coumprende un sacacorchos helicoidal que comprende un cuerpo cen
tral y una capa exterior de material de reduccién de la friccid

a menos en una parte de la superficie encarada hacia abajo del =
cuerpo central.

2.~ Aparato segin la reivindicacidén 1, caracterizado

porque el materiaml de reduccién de la friccibn es una capa’&g:-

pléstico adharida al cuerpo central. e

3.~ Aparate segin la reivindicacidn 2, caractarizado

porque el material de reduccidn de la fricecibdn es politetféfiuo—

- [ Y
- L]
w,®

retileno.,

}

4,- Aparato segdn la reivindicacién 1, caracterizado

porque comprende una parte principal y una parte da punté’aéuz&f

i
T . i

da, cuya parte de punta tiene sus superficies encaradas Hexia -|

'Q‘.’ t

abajo prédcticamente en el paso de 1a hélice de la superfidisé en#

PR ]

carada hacia abajo de la parte prineipal, pero tiene su L) :esor%
reducido a lo largo de l& superficie no erncarzda hacia =zbajo pa+
ra formar la parte de punta aguzada. |

| 5.~ Aparato segin la reivindicacidn 4, caracterizado E
porque el cuerpo central se hace de alambre arrollade con una |
configuracién helicoidal.

6.- Aparat. segin la reivindicacién 1, caracterizado |
porque el sacacorchos tiene una seccidn inferior que comprende [
la capa de material de reduccién de la friccidn, comprendiendo
el aparato ademds un dispositivo de soporte que z2c¢tda conjunta-
mente entre el sacacorchos y l2 botella pars retener la seccién
surerior del sacacorchos por encima del cuello de la botella.

7.~ Aparato segin la reivindicacién 6, carecterizedo

porgue comprende ademés una empufiadura fijada al sacacorchos y



A

10

20

25

30

-2
acoplable eon el dispositivo de soporte para retener la Seccidn:
superior.

8.= Aparato segin la reivindicacién 1, caracterizado
porque comprende ademAs un dispositivo de empufiadura fijade al
sacacorches,

9.~ Aparato segin las reivindicacionas 1 a 8, carac-
terizado porque comprende: un soporte que inciuye medios de gui&
que tienen un conducto de guia que se extienden en generalzﬂﬁ:-

sentido longitudinal al mismo y que tiens medios de superficfa

de gufa encaradas en general radislmente; medios de tope acdpls!

bles con la botella para limitar el movimiento descendenta "dal i

-

soporte con respecto a la botella; y medios de agerre acoplables
a la botella y que comprenden una pluralidad de slementos A% -
agarre de deflexién radial, separados circunferencislmente § exr

v o,

tendidos longitudinalmente conectados a los medios de guig 2 se}
parzsdos hacia abajo de los mismos y obligados por igualzﬁﬁéilieg

- e I
temente hacia una posiciédn radial normal no sometida a flexXién;!

:
)
“ne® '

¥y un elemento de adaptacibém al corcho que comprende un sacacor—%
chos cuyo elemento de adaptacién al corcho tiene una parte de -%

.
guia mbévil en rotacién y longitudinalmente en el confucto de - !
guia, teniendo la parte de guia un diidmetro con el tamafio nece—%
sario para quedar adyacente a 103 medios de superficie de guiaﬁ

10.- Aparato segin la reivindicacién 9, caracterizadol
vorque la parte de guiza del elemento de zdaptacidn al corcho esi
21 sacacorchos.

11.- Aparaso segzin la reivindicacibn 10, ceracteriza-
do porque el elemento de adapiecibn al corcko comprende ademés
medins de tcpe llevados por el sacaczorcnhos y acoplables con el
soporte para limitar el rovimiento descendente dsl elemen<o de

adaptacidbdn al corcho zon respecto al soporte.
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12.~ Aparato segdin la reivindicacién 11, caracteriza~
do porque los medios de tope comprenden medios de resalto de to-
pe sncarados en general hacia abajo acoplables ccn la parte su-
perior de la botglla, extendiéndose los medlos de agarre en geng

ral en sentido descendente por debajo de los medios de resalto
de tope.

13.~ Aperato segin la reivindicacidn 12, carccteriza-

L 3 (WY

do porque 1los elementos de agarre son flexiblea resilientemsntd
an sentido radia], L)

»

14,- Aparato segin la reivindicacibn 12, caracterizad

e, ®

porque el soporte comprende una pluralidad de patas separgdaé'-l

- L]
L ] '

circunferencialmente y extendidas longitudinalmente, tenidnde” -
cada una de lase patas del soporte una parte inferior gque forma |

C” |
un elemento reapective de los elementos de agarre y una parfé -

¥ o

superior que conecta el elemento de agarre respective a los,me-

Q".': ;
dios de guia. - e - :

L
»

15.~ Aparato segiu la reivindicacién 14, caracterjza~

do porque cada una de las patas del soporte define un resalto -

de tope respectivo encarado hacia abajo en su lado interior, - |
i
siendo los resaltos de tapa en general coplanares y comprendien—

do Jjuntos los medios de resalto de tope.

|
s |
16.~ Aparato segln la reivindicacién 15, caracteriza~ |

d

O

porque la parte superior de cada una de las patas 3el soportd

|
es flexible resilientemente en sentido radizl. ?

17.~ Aparato segin la reivindicecisn 16, caracteriza-

do porque la parte inferior de cada una de las patas el soporte

es flexible resilientemente en sentido radial.

18.- Aparato segln la reivindicacién 15, carscteriza—

do porgque las patas del soporte comprenden superficies de apoyo

encaradas en general nacia arriba en sus lades exteriores, 2c0=-
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pléndose las superficies de apoyo para empujar a los medios de

resalto de tope hacia ahajo en acoplamiento apretado con la pax-

te superior & boca de la hotells.

19.~ Aparato segin la reivindicaciém 16, caracteriza~

do porque las supsrficies de apoyo se separan hacie abajo de lo

medios de resalto de tope.

20.~ Aparato segin la reivindicacién 19, caracteriza~
do porgue

9 ..

cada una de las patas del soporte se acampanan radidl-
*
menie hacia afuera junto a su extremo inferior pars formar una

superficie respectiva de la superficie de apoyo. e

.- 8
21.- Aparato segin la reivindicacién 10, caracterize~
e O
do porque el sacacorchos es helicoidal y porque el conducto-de
*

gula es cilindrico y tiene una longitud por lo menos igual -al

paso de la hélice del sacscorchos.

* .8

22.- Aparato segin la reivindicacién 9, caracteriza~

P W w

do porque el elemento de adaptacidén al corcho es separable.del

soporte. ;

-
-

23.~ Apareto seglin las reivindicaciones 1 a 22, carac

terizado porque comprende un soporte que incluye medios de guiai
que tienen un conducto de gufa que se extienden en general lon—}
gitudinelmente a través del mismo y que tienen medios e super—!
ficie de guia dirigidos en general radialmente, medios de tope |
acoplables cox la botella parz limitar el movimiento descendentL
del soporte con respectc a la botella; y medios de agarre coneci

tadoe & los medios de gufa y separzcdos hacia abajo de los mismog
y acoplables con la botella para alinear radialmente los mediosé
de guia con 12 botella; ¥y un elemento de adaptacibén al corcho -
que incluye un sacacorchos m6vil en sentido de rotacibm y longi-

tudinalmente en el conducto de gufa y que tiene un dibdmetro de -

la medida necesaria para quedar adyacente a los medios de super-
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. _28'.

plables con el soporte para limitar el wuovimiento descendante ~
del elemento de adaptacibdn a2l corcho con respecto al soporte; -
pudiéndose ademés separar el elsmento de adaptacién al corcho -
del soporte.

24.- Aparato segfn la reivindicaeién 23, caracteriza-
do porque el sacacorchos se mueve longitudinalmente en el con-

L]
ducto de gufia de una forma selectiva con 6 sin rotaeidn simulﬁé

nea y tiene un diémétre del tammfio necesario para quedar adjaﬂeg

.- H

tes & los medios de superficie de guia.

|
, |
25.~ Aparato extractor de corchos: tal y como queds® -

e
sv=tancialmente descrito sn la presente Memoria, e ilustridhf%n

¥

log dibujos adjuntos. ' 2ee

Esta Memoria consta de 28 hojas escritas a mAQuina - !

POr ung sola cara. : . !
~' .as J 148 ‘" =

Madrid, © < G 08 pn
HERBERT ALLZEN, )
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