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por veinte afios,

pars todo el territorio espafiol, sus colonizs ¥
protectorado, por "PIRFECCIOHakIENTOS N LOS VARIA-
DORES DE VELOCIDADY, cuyo privilegib se solicita

a2 {avor de Don JONGE CLIVE VISA, con domicilio en
Barcelons, calle Viladomat, ne 269, 4212, y cuyo

inventor es el propio solicitante.

HBLORIA DEYSCEIPRIVA

11 objeto de le presente solicitud de Patente
de Invencidn, esté constvituldo por unos perfeccio-
namientos introducidos en los variadores de veloci~
dad que wodifica sustenclialmente cuanto a este res-—
pecto me conoce en la actualidad.

La regulacién de las diferentes relaciones entre
lag velocidades de entrada y sallida se eTectia con
grun seguridad y eficacia debido a la nueva dispo-

sicion de log eleventos constitutivos de los varia
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dores cuyo montaje es sumemente sencillo y que se
efectis con la minima cantidad de plezas.

“g gran faeilidad de montaje ssi como lo reduci-
do del voluwmen, pars uns determinade potencia de trang
misidn, reguerido por el miswo, hace de él un apara-
t0 que reume una serie de ventajas particulsres, les
cuales podran spreciarse con mayor detalle, aparte de
les enuncilades, al prosegulr la lectura de la presen
te ilemoria.

Uno de los Tines perseguvidos con le Patente de
Invencidn oue se preconiza, consiste en que se dispo-
ne del conjunto constituido por dos ejes independien
tes y alineadog entre si, vno de ellos actuendo de
eje de entrads ¢ wmotor del mecardsmo y el otro como
eje de salida o conduciac del propio uwecanis.io, con
ls particularidad de cue el eje motor lleva celado
gobre su extrero intermo una corona, dentads inter-
riormente, mientras el eje conducido lleva calada
en su exiremo interno une rueds dentads conectada
coa la anterior corona & través de ruedss dentades
intermedias, quedandio completade el conjunto por dos
poleas, cada una de las cuales esté conetituida por un
plato Lijo y otro mévil, conectadas por una correa trg
pezoidal de seccion adecusda, de msners que una de las
poleas va calada sl eje motor el dispositivo mientras
la segunda polee va calads & un eje intermedio, en~
tre cuyos ejes se determine el mecanismo de varia-
cidn de la distancis cue separa cada pur de platos
gue constituyen las Gos poleas citadas, con la

particuleridad de gue el conjunto vVva dispuesto en
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el inlerior de una ceja eunvolvente.

De conformidad con un detalle del propio invento,

-t

€ he coungliderado conveniente el ceterminar que el

¢4

mecenisno de variacion de lu distencis de los platos
de lag poleas estd constituldo por dos palesncas &hor=
quillades que actian sobre seudas piezas deslizantes
en los ejes, motor e intermedio, y cuyo otro extremo
estéd dirigido por el movinmiento de un eje comun de
control cue produce en los citados extremos movimlienw
tog opuestos, y de manera gue ambag palencas pueden
girar livrevente alreuedor de puntos zituados entre
los dog ejes ciltados y de wodo gue el punto de arti—'
culacion de la palanca que actis sobre el eje motor,
se desplaza sezUn una direccion paralelzs a los ejes
citados, al tienpo que se modifica la posicién del
punto de srticulacidon de la segunde palanca, despla-
zandose asimismo en unu Girecciodon parazlela 2 la dé
los ejes cltados,

Segin otro de los detalles de le repetide inven-
cidén, se ha creldo conveniente cue el eje intermedio
lleve calads, en su extremo opuecto 2l que lleva la
polea ciltada, ura rueda dentada que engrana a través
de otra rueda dentada intermediz con una tercera rue-
de de:xtada coloceda en una pieze cue gire libremente
alrededor del eje conducido del dispogitivo y con
independenciz del mismo y que lleva ls rueda inter=-
medis que cowecta ls corona circular calads en el
eje motor con la rueda calada en el eje conducido

del dispogitivo.
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Otros detalles y caructeristices de lu invencidn
cuyo regigtrc se solicita se irém poniendo de mani-
fiesto en el tranccurso de le Gescripcion que se da
a continuacion ¥y que Lace referencis a las léminas
de dibujo que a esia lieroria se acoumpailan en las
que, de wanera un tanto esquematica y tan solo por
via de ejemplo, se representan los detalles prefe-
ridos de la idea. Lgtos detalles hacen reierencia
g un posible caso e realizacidn préctica pero la
invencidn no cueds limitada a los detalles que se
exponen, por tanto esta descripcién debe ser congl-
derada desde un punto de vista ilustrativo y sin
limitacion de ningsuna clase.

Lo figura 1 representa un corte de un variador
de Velocidad a) gue se han aplicade los perfeccio-
namientos preconizados, practicado pasando por los
ejes motor y counducido y por el éje intermedio.

La fizura 2 representa un corte del propio aparato
normsl al anterior y pesando por el eje intermedio.

iinelaente, lo figura 3 es vna vista lateral del
misro con un corte percisl de una de las palancas
del mecanisno Ge variacion.

Como puede obsgervarse ewn lus fizuras adjuntas,
el variador comprende el conjunto constituildo por dos
ejes independientes 5 y 6 alineados euntre si, actuen
do el 5 como eje de eutrads y el & como eje de sali-

dee E1 eje 5 sujeto por los cojinetes 9, 12 y 20 1lle

va caleda sobre su extrenc internc le corona 23,sujeta

a lo esrecass 2 mediante las plezas 21 y 22, dentada
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interiormente, mientras queveluejéJCGnduoido 6 1lle-
va calada en su extremo interno la rueda dentada 25,
sujeta mediznte los cojinetes 24 y 26 y, por el otro
extremo, mediante la pleza 4, los cojinetes 34 y 35

y los prensaestopas 36 y 37, cuya rueda 25 engrena
con la corona 23 a través de ruedas intérmedias, ta-
les como la 31l. Coupletan el conjunto dos poleas 16~
18 y 55-56 conectadas entre si por la correa trapezoi
del 17 v comstituldas cada una de ellas respectiva-
mente por dos platos, uno fijo 18 y otro mdévil 16

en la primera polea y el fijo 56 y el mdévil 55 de

la segunda polea, de maners cue la orimera va calads
el eje 5 mientras la segunde va calada al eje inter-
redio 7. Entre dichos ejes se determine el mecanis-
no de variasciodn de la distancis que separs el par

de platos 16=18 y el 55-56 que consgtituyen las po-
leas citadas y cuya variacion determina la variacion
de la relacidén de transmisidn entre los citados ejes 5
v 7. Dicha correa trapezoidal. I7lleva una ranura cen-
tral interna pars darle mayor flexibilidad.

Todo el coujunto citado va dispuesto en el inte-
rior de une caje envolvente constitulde por las dos
piezas 1 v 2.

71 mecaenisno de variacidén de la Gistencia entre
cada par de plutos 16-18 y 55=56 esta constituido
por dos palancas ahorquillades que actlan sobre sen-
das piezas deslizantes 14, & través de los manguitos
13 y 52, sobre los respectivos ejes 5 y 7, mieutras

que el otro extremo 67 de las palancas cltadas ests
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dirigido por el movimiento del éjeMééﬁén 8 de con=
trol que produce en los citados extremos 67 movi-
mientos de sentidos opuestos. inbas palsncas pueden
Jgirar librerzeunte alrededor de log puntos 57 situa-
dos & igual distancia de ambos ejes 5 y 7 y de modo
que el punto de articulaciodn de la talance que actia
sobre el eje B, constituida por las plezas curvadas
63 y 68, al desplazarse sobre el eje 61 paralelamen~
te a 5y 7, modifica, a truvés de las piezas 59, 60
y 62 y el sezundo eje 61, la posicion del punto de
articulacion 57 de la palanca que actua sobre el eje
7, constitulda por 1z pieza 53 que se desplazara
asimismo en una direccidn parelela a los ejes 5y 7,
a lo largo del eje 61.

Bl eje intermedio 7 llevu calada, en el extremo
opuesto al ocupzdo por la polea 55-55, la rueda den=
tada 48 gque engrane & traves de la ruede intermedia
45, calada en el eje 41 mediante el mangulto 44, con
la tercera rueda dentada 33 calada a la pleza 28.
Diche pieza 20 puede girar libremente, mediante el
manguto 27, alrededor del eje conducido 6 indepen~
dientemente del ziro que anime sl mismo, y lleva la
rueda 31, ya citada que conecta la corona 23 con la
rueda 25,

Se comprende que, al mover el tornillo de contmi
76, girard el eje 8, se moveran las piezas 67 giran-
do las dos pulancas que, en su giro esrrastrarén las
piezas 14 determinsnde la mayor o menor separacion

de cada par de platos 16-18 y 55-56, cen lo que se
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deternine la vuriacion de la relacidn de transmi-
sion del giro del eje 5 al 7. Le esta forme se mo-
difica 1z velocidad de giro de la rueda 48 y, en
definitiva, del eje 29 de la rueda 31. De esta for-
ma, el giro del eje 5 y, por lo tanto de la corona
23 se transwite, modificado, al eje 6 de salida del
mecanismo.

Las pilezas 57 se desplazan, como se ha dicho, a
lo larzo de los ejes 61, paraleios a 5 y 7, de maners
gue las piezag 60 y 51 fijas a los citados ejes lle-
van en sus extremos superior e inferior éendos topes
introducidos en les plezas acolisadas 62 gue llevan
otros topes fijos a las palancas 63, 68 y 53, produ-
ciendo un arrastre de los citadas palancas que pro-
ducen, en definitiva, el desplazamiento de las pie=
zas 57 a lo largo de los ejes citados 61, segun la
inclinacion de las pelancas de mando de las piezas 14.

Se hace conater, a los efectos oportunos, que en
el objeto de la presente Patente de Invencion podran
introducirse todas aquellas variaciones y wodifica-
ciones que la préctica y la experiencia pudieran
aconsejar, siempre y cuando que las varianites que
se introduzcan no cambien, alteren o modifiquen la
esencialidad del objeto descrito, & cuyo f£in se de--
claran de novedad 7 propis invencidn del solicitante,

las sigvientes reivindicaciones que constituyen la
HOoTaA REIVINDICATORIA
18 ~ "PERNECCIOWAMIENTOS EIN LOS VARIADORES DE VE-

LOCIDAD", gue se caractepizan, esencialmente, por
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comprender el conjunto constituldo por dos ejes in-
dependientes y alineados entre si, uno de ellos
actuando de eje de entrada o motor del mecanisno y
el otro como eje de salide o conducido del propio
mecaninmo cou la perticularidad de que el eje motor
lleve calado sobre su extremo interno una corona
dentada interiormente, mientras el eje conducido
lleve calada en su extreno interno una rueda denta~
da conectads con la anterior corona a traves de rue-
das dentedas interumnedies, quedando completado el
conjunto por dos poleas cada vna de las cuales esté
constituida por wn plato fijo ¥ otro mdvil, conecta-
dos por una correa trapezoidal de seccidn adecuada,
de maners gue wna Ge las poleas va calade al eje
notor del dispositivo, mientras la segunda polea

va calada a un eje intermedio entre cuyos ejes se
determina el mecanismo de veriacion de la distancia
que separa cada par de platos gue consgiituyen lad
dos poleas citadas con la perticularidad de gue el
conjunto ve dlspuesto en el interior de unahcaja en-
volvente.

28 - Perfeccionamientos, sezin le reivindicacion
anterior, que se ceracterizen, esencialmente, porque
el mecanisno de verimeion de la distancia de los
platos de las poleas estéd constituldo por dos palan-
cas ahorquilladas que actlan sobre sendas piezas
desiizantes en los dos ejes, motor e intermedio, y
cuyo otro extremo esta dirigido por el movimiento de

un eje comun de control gue produce en los citados
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axtrenos movimientos opuesics, y de manera gue am-
bas palancas puedan girer libremente alrededor de
puntos situados entre los dogs ejes citados y de modo
que el punto de srticulamcidn de la palanca que ac-
tia sobre el eje motor, se desplaza segun une direc-
cidén paralela a los ejes citados, al tiempo que se .
modifice la posicidn del punto de articulacién de

la segunda pelanca, desplozéndose asimismo en una
direccidn paralels a la de los ejes citados.

38 - Perfeccionamientos, segin las anteriores
relvindicaciones, en i&s que se prevé gue el eje
intermedio lleva calada, en el exlremo opuegio al
que llevu la polea cifada, uvna rueda dentsda gue en~
cranes, a través de otra rueda dentada intermedia,
con una tvercera rueds dentada calada en uno pieze
que gira libremente alrededor del eje conducido del
dispositivo y con independencia del mismo y que lleve
la rueds intermedia que conects la corona circular
calada eix el eje motor con le rueda calade en el eje
conducido del dispositivo.

48 - PERFHCCIORANINNROS EN LOS VARIADOrES DE VILO
CIDAD.

Todo tal y conforme guede descrite y reivindicado
en la femoris degcriptiva gue antecede y cue consta
de nueve hojas escritss a maquins por una sola de
sus caras Y tres planos que la ilustran.

1I4DRTD, 17 de Agosto de 1.959
JORGE OLIVE VISA
P.A.

Firmedo: J, &, wdREADIC Y Vinnen
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