
REGtSTRO DE LA PROPtEDAD INDUSTRtAL

E S P A Ñ A
MODELO DE UT!UDAD î 0CI.198Q
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MEMORIA DESCRIPTIVA
El presente Modelo de Utilidad se refiere a un 

asa destinada a su acoplamiento a cuerpos diversos en 
orden a facilitar el transporte de éstos, resultando 
muy indicada, por ejemplo, para su aplicación a reci­
pientes que contienen, en cantidad apreciable, produc­
tos en estado líquido, viscoso y otros.

El asa que se describirá se caracteriza por­
que en su posición funcional, es decir, en el momento***

*****
de ser utilizada para transportar por suspensión un.^*./
cuerpo o recipiente, el plano del asa adopta.una ori?*^*
tación vertical estable, mientras que en la posición* . ..* *
no funcional, correspondiente a los períodos en que
se transporta el cuerpo o recipiente a que se halla ******
acoplada el asa, ésta queda con su plano adosado al de***

...
aquel cuerpo, ocupando por consiguiente un espacio m%*-**.

*.̂
nimo. ..**

Para pasar de una posición a otra, basta c^n 
imprimir al asa un ligero esfuerzo lateral en uno u 
otro sentidos y horizontalmente, lo que determinará 

20. su paso instantáneo a la posición de tendida sobre la 
superficie del cuerpo o envase. En la posición levan­
tada, el asa permanece en su situación operativa debi­
do a la presencia de unos salientes en su tramo conti­
guo a la superficie del cuerpo o recipiente, tratr. por 

25. el que se articula a unos elementos fijados en aquel

cuerpo.
rara facilitar la explicación, se acampana a
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la presente Memoria unos dibujos en los que se ha repre 
sentado, a titulo de ejemplo ilustrativo y no ümitati^ 
vo, un caso de realización de un asa posicionable, se­
gún los principios de las Reivindicaciones.

En los dibujos:

La figura 1 muestra la nueva asa en posición 
funcional, y la figura 2 el propio dispositivo en posición 
no operativa.

La figura 3 representa en detalle el tramo.in,*.
ferior, que sirve para la articulación del asa, y laá*."¡,

4 y 3 son secciones transversales por planos..^..
verticales IV-IV y V-V, respectivamente, del menciona'!-''..* * *do tramo inferior. .* W +

Los elementos designados con números en los
**.J.

corresponden a las partes indicadas a continq^ . 
ción. ***

La superficie -1- pertenece a la parte supe-****
* * * W

rior del cuerpo o recipiente al que, va acoplada el **** 
asa, la cual presentará preferentemente configuración 
en forma de trapecio isósceles, con su tramo rectilí­
neo -2-, correspondiente a la base mayor, formante de 
la zona que será sujeta por una mano, a cuyo fin su la 
do interno -3- posee configuración anatómica. Los la­
dos oblicuos -4- se relacionan con el tramo inferior 
-5- correspondiente a la base menor de la figura, cu­
ya sección transversal es de firma circular, destinán­
dose a quedar retenida por el cuerpo a transportar con 
ayuda de unos elementos laminares -6-, acodados angular
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ente y sujetos por sus extremos mediante puntos de solda­

dura -7* & la plancha formante de la superficie -1-, que­
dando determinadas unas zonas de gran resistencia para la 
retención, con posibilidad de giro axial, del repetido 

5. tramo -5-.
En su parte central, el expresado tramo -5- posee 

característicamente dos salientes prismáticos -8-, cuya sec­
ción triangular se ve en la fig. 4 ,, que en la posición del 
asa representada en la figura 1 quedan con sus bases en 

10. contacto con la superficie -1-, mientras que en la pqgj.pión
abatida de la figura 2 uno (Je aquellos salientes queda con*<§**
su cara aplanada y externa asimismo en contarto con la*su—

.
perficie -1-, lo que también asegura aquella posicióií.

+ * W
El tramo inferior -5* formará ventajosamente ^n

15. sus extremos las zonas -9- por las que toca inmediatamente
*.

*  *  +la superficie -1-, quedando levemente separado de ellsf*enW W * *
*  *el tramo central, comprendido entre los soportes -6—

W + * +
suerte que en la articulación resultante se tenga que*?.$¿ 
la posición elevada de la figura 1, al apoyo proporcionado

20 . por los salient. e s -8 se une, en los extremos del tramo, ¡
apoy 0 determin: t d 0 po r las zonas --9-, como se ve en la fi-
gura 3 .

Todo cu ant 0 no afecte, alte re, cambie 0 modifi-
que la esencia de 1 asa descrita, será variable a los efec

25. tos de 1 actual fMOdel 0 .
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Se retvindic como objeto de este registro por 

Modelo de Utilidad:
1 .- Asa posicionable, destinada a su acoplamien­

to a la superficie superior de un cuerpo en orden a su trans­
porte, caracterizada sencialmente por comprender un compo­
nente de forma ventajosamente trapecial isósceles una de cu­
yas bases, destinada al acoplamiento inmediato a la super­
ficie del cuerpo a transportar, es de sección circular y 
queda retenido, en las zonas correspondientes a los extre­
mos de dicho tramo, por dos grapas fijadas por sus tdTmina-
ciones a la superficie del cuerpo, figurando en la pa^te

.* ., * *central del tramo articulado y en la zona e n f r e n t a d a s  le 
superficie de articulación en la posición funcional oell asa, 
dos salientes prismáticos formantes de sendas caras plarRas, 
que originan una posición estable en la que el plano Q&i*

* W * *
asa queda perpendicular a la superficie sustentada, níi^pí

* *  *  *tras que en la posición no funcional del asa, correspondien­
te al abatimiento de ásta, en una u otra dirección, sobre 
la superficie sustentada, la cara lateral de caaa uno de 
los salientes prismáticos determina otra posición estable.

Sean cuales fueren las circunstancias que concu­
rran en la esencialidad del Modelo de Utilidad, definido 
en la anterior reivindicación, cuyo objeto es:

ASA PGSlCIOKAdLh"



Consta la presente memoria de seis hojas folia-
das, mecanografía por una sola cara y de los dibujos
unidos a la misma.

Barcelona, **4 JUM. 1980
P.A. de JACOB BERG IBERICA, S.A.
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