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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PLRENTE DE INVENCION
' | en |
ESPARA
o por VEINTE afio&

& nombre de COMMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUE, entided france-~
sa, esteblecida en 6’9; rue de Verenne, Paris, Francia, por:

"DISPOSITIVO DE SEGURIDAD PARA APARATOS QUE EJECUTAN
OPERACIONES SUCESIVAS PROGRAMADASY

Le presente invencién, debide a los trobajos del sefior
Veevolod DACHKEVITCH de la Soclete Anonyme des Menufactures dem
Glaces et Produitas Chimiques de SAINT-GOBAIN, CAHUNY et CIREY
time por objetc un dispositive de segurided que puede equiper
los aparatos que sjecutlen operaciones sucesives y programedas.
T e por objeto esegurar la parada del gparsteo cuyo funciona-
miento se quiere controlar para impedir la ejecucién de wna
operacidén que no se debe efectuer sl otra operacién o si una
cierte condicidén no hen sido realizades previemente. Permite
agl prevenirse contra los peligros de un olvido de la operacidén

o del no funcionamiento de un Srgano cuaslquiera (bloqueo de
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un relé, pegado de contactores, por ejemplo).

El disposdl tlvo objeto de la invencién puede ser utili-
zado especialmente pars garantizar la seguridad en el funciona-
miento de uvn ingenio de manipulacién de mando eutomético o se-
misutomético. Impedi‘ré.; por ej emplo; que la carga troplece con
un obetéculo (puerta, cubierte d9 un recipiente, etccc) cuya
deseparici én no hubiera sido reslizada por una. rezén cuslquie—
ra, gue slcance o que rebase uns posicidn peligrosa en caso de
no funcionemiento de los 4rganocs normeles de control o de ini-
ciar un movimiento antes de la termimecién del movimiento en
curso. ‘

Este dispositivo de seguridad estd caracterizado porque
tiene en combinaci én en un bastidor, por una parte un cursor
que describe une trayectoria definlide en sincronismo con el mo~
tor del =parato, por otra parte un soporte mévil de topes que
tiene uno o verios topes convenientemente colocedos sobre el
soporte y Busceptibles de ocultarse o de interponerse en el
trayecto del cursor, ocupando normalmente dicho soporte una
posicidn que permite el funcionemiento del sparsto y que toma,
bejo el efecto el empuje del cursor sobre uno cualquie:pa de los
topes, wna posicidn que entrafia la parada del aparato ¥, ade-
més, 8rgenos que menden o bien la puesta en posicién active, o
bien le ocultacidn de los topes en funcidén de las operaciones
del programa que controlen.

El funclionamiento del dispositivo de sggurided objeto
de la invencién es entonces el el guientes

Al poner en marcha el sparasto cuyo funclonamiento e
,quiere controlar, y seglm el programa mendedo, algunos topes
/se encuentran ocultos; estando colocados los otros por el con-
trario em posicién esctiva sobre el trayecto del cursor. A me-

dida de la ejecuciédn del progreama mendado, el cursor Se des—
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pleza progresivamente y la ejecucidn correcta de las operacio=
nes controlades determine la desepericidn de las topes ccires~
pondientes que de este modo’na Se oponen &l paso del cursor.

81 por uns rezén cuslquiera, slgune de estas operaciones no se
efectla en momento deseado, el tope Correspondiente pemmanece
en posicién active; es tropezado entonces pox el cursor, arres—
tre el soporte mévil y determina la parada del spearato. En ef-
te ceso, para poder volver a poner el aparato en marcha después
de la reparacién del error cometido o supresl én de la causa de
no funcionamiento que ha provocedo la parada, es necesario vol-
ver & colocer en su sitio el soporte de topes con el fin de
restatlecer las condiciones inicisles. ' |

Segtn 1o invencidn, la trayectoria del cursor, la posi-
cidén y el ndmero de los topes hem de estar determinadeos en fun—
cién de une parte de loa programas.de operacionee susceptibles
de ser ejecutados por el sparatec y, pa otra parte, de las con-
diciomes en las cuales se desea ver deserrcllarse estas opera-
ciones.

EL dispositivo de segurided conforme & la invencidn, ree-
lize asf{ wn conjunto que traduce en forme enalégica el funcio—
nemiento del eparato que se desea controlar; en este conjunto
aneldgico, le posid én del cursor representa el estado de avan-
ce del ciclo del gpereto, cada tope um seguro que puede pProvo-
car la pareda del aparato-; ¥ 1o posicidn de aguel el instante
del ciclo en el que e puede presentar esta eventuslidad.

Segt’m wn modo particular de puesta en préctica de la
invencidn, el dispositivo de seguridad presentea las caracteris—
tlecas migulente tomadas separadsmente o en combinaciones diver-
sags

El cursor es una tuerca gulade, inmovillizada en rotacién

-3 -



10

15

20

25

30

231464

¥ cuyo desplazamiento en un sentido o en el otro estd esegura~

do por wn tornillc arrastrado a su vez por el motor del aparato
por medic de unes transmisién apropiada.

BEL soporte mévil de topes estd comstituldo por ume tre-—
viesa que puede deslizerse en los dos sentidos sobre apoyoa
previstoa en el bastidor, a uvno ¥y otro lado de una posicién
de equilibrio @onvenientgmente mercada. Su desplazamlento con
relacidn a esta posicién, una vez gue alcanzs una ol erta em—
plitud, libera bruscamente un drgeno que mends wn interruptor
intercaeledo en el circuito de slimentacidn del motor eléctrico
del eperato. Ademés de loe topes escamoteables, .la traviese
mévil eetd equipada con topes fijos de fin de carrers.

la ocultecién de las topes, dispuestos normelmente sobre
el trayecto del cursor bajo la accidn de su propio peso ¢ de
Tesortes, se obtiene por electroimanes cuye excitacidn estéd
mendada, o bien por un conmutador de seleccién o de menda del
eperato, o bien por el cilerre de circuitos praducido por la
ejecucidn de las operaciones a controlar.

Este modo de realizecién conviene em particular pars un
digp oslitivo de seguridad que equipa un ingenio de memipulscién
que ejecute movimientos de veivén e partir de une posicidén de
Treposce. EL cursor se desplza igualmente en wn sentido o em
otro segin el sentido de desplazemiento del ingenio de manipu=-
lacidn.

La seguridad queprocurs es, por otra parte, total, por-
que toda averfa del dispositive, en particular de los electroi-
menes o de los circultos de excitacidn de los electroimanes,
tiene por efecto detener el aparato.

Con referencie a lae figuras esquemétices 1 a 5 adjun—

tas, se describird a continuacidn wn ¢f emplo dado a tftule no
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limitetivo del diepositivo de seguridad objeto de la invemcifn.

La £fige. 1 representa en alzado y corte un dispositivo de
seguridad confome a le invenoidn.

La fige 2 representa un corte trabsversal del mismo dis-
positivo segin AA de la fig. Te -

La fig. 3 representa un corte trensversal del mismo dis-
positivo segin BB de la fig. 1.

la fig. 4 representa a escala mayor y en corte longitu-
dinsl el detalle de lom drganos de posicionamiento de le tra-
viesa mévil sobre el bastidor, _

- ILa fig. 5 representa a escala mayor y en corte longitu~
dinel el detalle de los Srcenos de la traviesa mévil que sixven
de soporte de tope y producen le detencidn del. eparato.

El bestidor del dispositivo objeto de la invencidén (fi-
guras 1 a 3) estd constitufdo por dos marcos horizontales 1 en
perfilados unidos por dos placas laterales verticales 2, Este
bastidor sostiene la traviesa 3 mévil en traslacidn gegln su
dimeneidn longitudinal (como se explica més adelante) ¥y que
slrve de soporte de 'tOpéo La tuerca 4, movidae por el tornillo
5 que gira en los soportes 6 previstos en las placas latersales
2 esth gulada por una berra 7 fijeda en las dnimas 8 ejecutadas
en las placas laterales 2. Una rueda de cadena 9 destinada =
accionar el tornillo 5 estd enchavetada en su extremo; esté
unida a1 motor de mando 39 del aparato 40 q.u‘e ge quiere contro-
lar por vna cadena 41, '

Te traviesa mdvil 3 descanse sobre el bastidor + por me~
dio de lag plaquitas de apoyo en las superficies mecenizadas
10 ¥ 11, fijadas en las placas laterales 2.y 12 y 13 fijadas &
la treviesa mévil. La plaquite de epoyo 10 (fig. 4) tiene una
renure 14 mientres que la plaquits 12 de la traviesa estd pro-

viste de un taldn 15 que, splicéndose en la ranurs 14, deter—
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mine la posicidn nomsal de la travie;a m6vil 3. ?ara liniter
los desplazemientos de esta treviesa mévil 3, ésta esté pro-
vista de odales 16 por los cuales paesan los véstagos 17 (figu~
ras 1.y 3), soliderios del bestidor 1. |

La traviesa mévil 3 soporta los topes ocultables 18. 19,
20, wo de los. cuales, €l tope 19, estd representado en posi-
cién activa, y los otros dos, los topes 18 y 20, en posicién
inactiva. Bstos topes estén fijados a los véstagos 21 wnidoa
rigidamente a los nlcleos de los electroimenes 22, fijados a
su vez a la braviesa mévil 3. Los vistagos 21 estén gulados
en las énimas previstes en las plaquites 23 fijadas en la cara
inferior de la traviesa mévil. El mando de los topes ocultables
18, 19, 20, se realliza por medio de uniones eléctricas 42 a me-
dide del desarrollo del cleclo del aparato: 40. La traviesa mé-
vil 3 estd igualmente equipada con topes de fin de carrera 24
fijados por medio de soportes 25. ‘ ,

La pgsicién_de los topes 18, 19 y 20, con relacidn a los.
véstagos 21, y de los topes 24 con relacidn a los soportes 25,
es regulable de modo que se pueda hacer varlar ligeramente la
posicidn en la cual la tuerca 4 sobre el tornillo 5 se pone
en contacto con cada tope en €l curso de su desplazamiento en
wo u oiro santido. La regulacidn de un tope se efectliia roscén-
dolo o demenroscéndolo en los fileteados no representados de.
gque. estén proviastos & este efecto los véstagos 21 o los sopor—
tes 25,

Lz treviesa mévil 3 esté provista sobre su cara superior
de un tope vertical 26 (figuras 1y 5)e En la fige 1y 91 tope
26 emtéd coloe edo en uno de los extremos de la traviesa, pero
esta posicidn no es imperativa. In el tope 26 se apoya un
véstago 27 (figuras 1 y 5) cuyo extremo tlene la miena anchu-
ra que el tope 26. El vdstago 27 estd guiado en les énimas
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previstas eh la platina 23 que sostiene el interruptor de co-
rriente 29, por una parte, y en la plagulta 30 sostenide por
une columna 31 que se apoya sobre la platina 28, par otra par—
te.

El véstago 27 ea aplicado sobre el tope 26 por wn re~
sorte 32 comprimido entre la plaguite 30 y un anillo regulable
33 previsto en el véstego 27.

Una pelanca 34 se aplica por uvno de sus extremos en un.
ojal. dispuesto en le parte superior del véstago 27. Esta pelan-
ce estd soportada por medio de un eje por le bride 35 montada
sobre la columne 31e El ofro extremo de la pelnce 34 estd wni-
do,, por medio de una biela 36, articuleda alrededor de los ejes
37, &l contrapeso 38 del interruptor de corriente 29.

Cuando el extremo inferior del véstego 27, 8 consecuen=
cia del deelizamicnto de la traviesa 3, no estd ya retenida.
por d tope 26, el resorte 32 se distiende y desplaza el vés—
tago 2;; hacia abajo (posicidn en trazos mixtos en la fig. 5)
lo que provoca_la basculacién de la palanca 34 .v; por medio
de la biela 36, la subida del contrapeso 38 y por consigulen—~
te el corte de la corriente eléctrica que alimenta el motox
39 del gparato 40.

Para la disposicién de los topes representados en la fig.
1 , la tuerca 4 que se desplaza hacia la derecha no puede reba-~
sar notablemente la posicidn marcada por & tope 19, si la
ocultacidén de este tope no ha sido realizada previamente. En:
efecto, una vez. que llega en con*tactq; con. este. tope, desplasa
la traviesa mdvil 3 hacie la derecha, lo que determina el cor-
te de la corriente de alimentacidn del sperato. 40.

Igualmente, la tuerca 4 que se desplaza hacla la iz-
quierda, ‘en el caso en que el funcionamiento del aparato pro-—
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siguiera, no puede rebasar notablemente la posicidn marcada
por el tope 24, sin empujer hacie la izquierda la traviesa
névil 3 y determinar automdticamente como entes le parada del
aparato.

Para permitir de nuevo sl funcionemiento del apearato
40 despues de la parada provocada por el dispositivo de segu—~
rided, es preciso levantar el véstago 27 por encima del tope
26, separar la tuerca 4 del tope. que he rechazado 1evé.nta.ndolo,
¥y volver a poner a mano la traviesa mévil. 3 en su posi cién nor-
mel determinade por la aplicacién del talén 15 en la ranura
140 |

EL dispositivo de seguridad as{ descrito, utiliza Sr-
ga.nos, principelmente Preanos meoéniooa, de construceién y de
montaje sencillos, gue no exigen por otre perte una meceniza-
cién precisa. ' |

La presente solid tud, que cqrresponde a la presenta@a
en Francie el 27 de Agosto de 1..958.; bajo el nidmero 773»224»,
se acoge a los beneficios del articulo 51 del vigente Estatu—
to-Ley sobre. Propiedad Industrial,

NOTA

Los puntos de invencidn, propia y nueva, que se pre=—
sentan: para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidn en Espafia, por VEINTE. afios, son los sigulentes:

12, - Dispositivo de seguridad para aparstos que eje—
cutan op eraciones sucesivas programadas, ca:c'act.arj.zado porque
tiene en combinacidn en un bestidor por una parte, un cursor
que describe una trayectorie definida en sincronismo. con el

con el motor del aparato, por otre parte, un soporte mévil
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de topes que tiene uno o varios topes convenientemente coloca~
dos sobre el soporte y susceptibles de ocultarse o de imterpo-—
nerse en el trayecto del curaor; ocupando normalmente & cho
soporte una posicién que permite el funcionamiento del spara-
to y tomando, bajo el efecto del empuje del cursor sobre uno
cualqulera de los topes, une posicldn que entrefia la parade
del sparato y,. adetpés, drgenos que mendan, o bien la puesta
en posicidn sctiva, o bien la ocultacién de los topes en fun-
cién de las opermciones del programe que controlane

29, - Dimpositivo de seguridad segin el punto 1, en el
cual el cursor es wma tuerca guieda, cuyo desplazemiento en
uno u otro sentido estéd asegurado por um tornillo arrastrado a
su vez por el motor del eparatc con ayuda de una transmislién de
movimientos epropiade estendo el soporte: mévil de topes, por
una parte, constitufdo por unae traviesa que puede deslizarse
en los dos sentidos sofore, apoyos previstos sobre el bastida
e wo y otro lado de una posicidn de equilibrio convenientemen-
te determinada y por otra parte, equipado con topes fijos de
fin de carrera.

32, - Dispositivo de meguridad sezln uno de los puntos
1y 2, en el cual el desplazamliento del soporte de tope con
relacidn a su posicldénm normal, una vez que alcanze una cierta
amplitud, libera bruscamente un drgano que mands wn interrup-
tor intercalado en & cirouito de alimentaci én del motor eléo-
trico del aparato.

49, - Dispositivo de seguridad segin uns de las rei-
vindicaciones 1 a 3, en el cual se consigue la ocultaclén de
los topes, normalmente dispuestos en el trayecto del cursor
bajo la accibn de su propio peso o de resortes, por medic de

electroimanes cuyse excltacidn estd mandada, o bien por un
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conmibador de seleccidn o we wndo del enareto, o bien por el

clerre de circuitos producido por la ejecucidn de las oneracio—
nes a controlar,

58, ~ Dispositivo de gesuridad para annratos que ejecu-
tan opernccloneg sucesivas vrosramnaday,

Tal y como se hin descerito en la ilemorla gyue auntecede,
renresentado en los dibujos aue se acompsilen vy nora los fines
gue se han especiiicado.

lste Memowin congte de dlez hojss escritas = ndauina

nor una gols de sus8 corag.

Sedrid, \ 4 NGO \’959&
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