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MEMORIA DESCRIPTIVA
La presente invencién se refiere a los ddsposi~
tdvos para la regulacibn automitica del avance de la ine
veceibn en los mobores de combustibn interna de inyeccibn.
Loz dispositivos conocidos del tipo anteriormente
1aulcaao comprenden un cuerpo destinado a ser arpactrado
retativamente por el Arbol motor, um cubo accionado rota-

tivamente por el citado cuerpo y degtinzdo a2 ger fijades..',

RN )
-
T Ty o

L
la bomba de inyeccibn del motor, y mcdieg,.’

en el Arbol c

(]

..:..
de regulacién do ofecto centri{fugo soportados por el citado
..'.
» . . .
cucrpo y adecuados para variar la posicién angulap rela-

[ ]
iva entre el mismo cuerno ¥y el anteriormente citado cubo

al variar la welocidad angular del &rbol motor, S et

M

«

solicitante produce desde hace tiempo Y’ Tige-

&
F4

positivo del tipo anteriormente cita’o en el cual iﬁg}mﬁr-

clonados medioc de regulacidn comprenden un par de masag

centrifugas articuladas cada una, con: la interposiciée

2 un manguito, en un perno conducico por el citacdo cuerno,
En los dispositivos de este dltdmo tipo, cads

uno Ce los citados manguitos es solicitado €l COrrespon=

dencia com una narte de su superficle de arrastre por uma

carga elevada, de médulo_y direccibn variables. Lz citada

-

carga, deb

lr:lt
~

tanto zl par de reaccibn del 4rbol de la bomba
de inyeceibn, como a 1z fuerza cemtrls Tuga que actfia sobre 1la

masa centrifuca, asf como 2 la fuersza de reaccibn del muelle
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de retorno asociado a la masa cemtrifuga, origina una elew
vacibn de la bemperatura y el correpnondicente aumernto del
valor del coeficiente de friceidn en la zona de arrvastre del
mangulbo. Esto produce frecucntemente un fendmeno de agarrotar
miento gue daila irremediablemente la puperffecic cn contacto
mfituo do arrastre,

EL cbjeto de la presente invencibn es realizaor un

dispogitivo Acl tino anteriormente citado e nermita el Pmie
Ny & -

-00.
! ]
» - - o - - *
nar el anteriormente mencionado inconvaeniente, e,
*
*els,
Com el objeto de alcarmzar el citado objetivo, la
bl
. “ -. o
L ]
presente invencidn tiene por objeto un dispositivo para la
L™

-
regulacifn cel avance de inyeceiln em vn motor de combustiba
LI »
® o»
interna de inyeccibn, que compremde vn cue pC degtinalio’s ser
) P

- . ®e,
arrastrado robativamente por el 4rbol mobop b
< 2 o0 0 g

[ ]
wn cubo accionado rotativamente por el antepiermente
citado cuerpo 7 degtinado a ser fijado sobre el 4rtol de la

bomba de inyeceibn del motor, y

mecdios de regulacién de efecto centrf{fugo con-

ducidos por el anteriormente citado cuerno y adecuados para

variar la posicién angular relative e—tro el citado cuerno

v el antoriormente citado cubo al vapiar 12 velocidad oz
gular del frbol motor, comprendicndo los citados medios por

1o menos uwna mage centrifuga, articulada con la interposicibn

-

de

un manguito en w perno conducicdo pPor el cuerpo anteriormen—
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te citado,

caracterizado por el hecho de que el citado mane-
guito esté soportado de modo rotativo banto con respecto al
anteriormente citado perrmo como con paspecto a 1a anteriope

mente mencionada masa centrffuga,

La caracteristica anteriormente citada permite
evitar el riesgo de que se produzca el citado fenémeno de
agarrotamiento. En condiciomes normales de funcionamienyo,.de

L

a®s
hecho, se tisne una friccidn er correspondencia com 1la pared

] L

.l
interior del manguito, entre el citado manguito v el pePo

que lleva el cuerpo del dispositivo., Cuando, 2 congecitencia
.
LI .

de una elevecibn de la temperatura, el manguito tiende‘z bl

..':l

quearse sobre ol perno conducido por el cuerpo del disposi-
- . L ]

[ .
L

tivo, éste empicza a rozar en correspondencia con sy dared exe
*e m,

terior con resmecto a la anteriormente citada masa pentrifuga,
L]

evitando de esbe modo que se produrca el fendmeno de agaw-

i

rrotanmiento, %

La presente irvencidn serd ahora descrita haciendo
raferencia & los planos adjuntos, aportados puramente a tftue
lo de ejemplo limitativo, en los cuales:

la figura 1 es una vista frontal parcialmente seccioe.
nada Co un dispositivo de regulacibn megfin la presente in-
vencidn,

la figura 2 es una vista en seccién seglr: la 1frea

IX ~ IT de la figura 1, vy
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la figura 3 llustra esqueméticamente a escala
empliada una parte del dispositivo de 1a figura 1,

El dispositivo de regulacidn ilustrado en los pla~
nosg comprende un cuerpo 1, denominado comummernte fniaulan
por los técnicos del ramo, constitufdo por dos elementos amus
lares coaxiales 2, 3 fijados Juntos uno con otro por medio
de uwna pluralidacd de tornillos 4, Bl cuerpo 1 egtfd destinado

a ser conectado de modo conocido con el Arbhol del mobor a@, .°

0'0.
combustibn interna Jde modo a —=er arrastrado rotativaments, .,
N L J

g .
por el cvitado Arbol. Los clementos 2, 3 oue constituyen et

s s
cuerpo presentan dos cubos 5, 6 coaxlales y alincados efitre si,

[

‘..

- -
eir el interior de los cuales estf montado rotativamente ur cubo

.
® s

7. Bl cubo 7 estd destinado a ser fijado sobre el érbo&.ﬁ@ 1a

bomba de inyeceidn asociada al motor de combustiés intdpma,
LI Y
- ¥ L -
La pared interior del cubo 7 presenta una parte tronoodfhicwy

72 comtra la cual cstf destinada a encajar una correspondicne

te parte trancocénica del extremo del Arbol de la bomba de
inyeccibn, Con & se indica uma tuerca prevista nara ser atore
nillada sobre una parte del extremo roscado del frbol de la
bamba de inyeccién de modo a producir el encaje de la anteriore-
nente citada parte btroncocbnica del &rbol combra la parsd trone
cocbaica 72 del cubo 7,

El dispositivo de regulaciér comprende dos masag
centrifugas 9, 10 (una de lzs cﬁales estd ilustrada con 1lfnea

de trazos en la figura 1), articuladas cada una con la inter
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posicifn: ce un menguito 11 sobre un perne 12 que tiene ox~
tremos roscados 122, 12b, fijados respectivemente sobre log
elementor 3; 2 que constituyen el cuerpo 1, mediante bulones

13,

Cada masa centrf{fuga 9 esti provigta adenfe de
un perno 14 que presenta 3n su eentro una parte de meccibn
estrechada ida, delimitada por dos superffcics plgwas PAT D~

lelas entre sf 14b, adecuadas para deslizarse respectivass ,*

mente sobre lag dos caras loo gltudluales de una acaralar .

dura 15 practicada en un elemento de norou*lla 16, solxé%-

rio del cubo 7. ' ': .

Cada masa centrifuga estf ademfs provistz de ‘medios

clésticos de retorno 17 interpucstos entre un elemen ﬁo 18

o.'

montado pobrc la pared exterior de los cubos 55 6 do'godo
.-l.
2 poder girar alrededor del eie del dis dispositivo, y u" ‘Alow

nente 19 (ver figura 1) provisto de un asiento 1%a en el cuzl
se introduce um perno 20 conducido por 1la masa centrffuga.

El disgpositivo ilustrado es llenado parcialmente
con aceibe de lubrificadibn a travds de la abertura 21 prace
ticada en un elemento de cierre 22 morrbado en el cuerpo 1,

La caracterigtica que constituye la base de la pre-
sente invencién regide en el hecho de que cada uno de los
manguitos 11 es apto para deslizazxrse tanto en COrrespondens
cia con su pared interior con respecto al corresporliente perw

Bo 12, como en correspondencia con su parec exterior con reg-~
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pecto a la correspondiente masa centrifuga. Las ventajas

obtenidas por una solucidn de este tipo resultarin claras
por la deseripeién que sigue, haciendo referenciz a la
figura 3 de los planos adjuntos.

Bl funcionamlento del dispositivo ilustrado es
el siguiente1

curznte el fumciomamiento del motor, el Arbol mo-

‘ L
tor arrastra rotativamente el cuerpo 1, Lag masas cepne— Teees

L
*
brifugas 9, 10 son entonces ellas también arrastradas r0€%-:
cops
tivamente por log pornos 12 que estén fijadorn sobre ol cugrpo
. - ’..’
LI 4 .
1 del digpositivo, La rotaciln de las masas centrifugas 9, 10
e

L ]
s transmitida al cubo 7 fijado sobre el Arbol de 1a bombg de

hall P

inyeceibn gracias 2 1

(D]

» » ' - o
introducecibn de los pernos 14 ea Jag
'y -

E J
s * e,

elementos de horguills 16 conducd cog

acanaladuras 15 de

bt

4]

o
..O .y

por el cubo 7. De cste modo se realiza la conexidn endrg, el

érbol motor y el &rbol de la bomba do inyeceibn asociada al

notor,

Naturalﬁente, 2l variar la velocidad angular del
frbol motor, varfa, por efecto centrifrugo, la posicibn de
lzas masas centrifugas 9, 10. Particularmente, al aumentar
la citaca wvelocidacd angular, las masas centrffugas tienden
& pirer hacia el exterior alrededor del eje de los pernos 12,

produciendo la tranglacién de cada perno en el interior de

la acazaladupa 15 cel correspondiente elemento de horquilla 186,
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S

Dado que la citada acanaladura es rectilfnea, produce tambidn
una robacibn del elemerto de horquilla 16 con respecto al
eje del dispositivo, determinando una vapizcife de la POGie

cibn angular rclative cntre el cuerpo 1, coneetado con el

frbol motor, vy el cuho 7, conectado cor: el Srbol de 1la

bomba de inyeceibn, La varizcifn ds la cibada posiciln

anguior determina por congiguicente una variacilz del ade—

- " .

lanto Jde inyeccida,. Tee

als pe

- - - - .‘ .

4l disminuir la velocidad angular, los medios grAs—
et T
iy R
ticos 17 producen una rotacidn de lag masas centrifugaq.gg i
s e,

[ ¥ °
haciza el interior, slrededor de los eies de los COrreepon=
*a

-

dientes pernos 12. Ex este caso, el desplazamicento de log

LA 7

T
per=os 14 en las acanaladwwras 15 produce 1la rotacidn cal »
og”

.
a "oy

cubo 7 con respec’y al cuerpo 1 en senbido cenbrario=p) en-

.'It
. L 4

terior, *o a0’
La figura 3 ilustra esquemfticamente y a cscala
arpliada una masa centrifuga 9 del disvositivo de regulacibn,
Durante el funcionamiento del digpositivo, el per-
no 12 conducido por el cucrpo 1 del dispositivo transmite,
meciante ol manguito 11, & la masa centrffusa § una
fuerza P que varfa en intensidad y en direccibn Jurante el
funcionamiento del dispositivo.
Supondendo que la masa centrffuga 9 se encuentre
en la posiciln ilugtrada corm la I1{nca da trazog eﬁ la figura 3,

el perzo 12 debe tranmmitir a la masa centrffuga 9 una fusrza
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Fi, 1a direccibn de la cual coinecide con 1z de la rectz que cQg
juga los centros de los pernos 12 y 14 v la intensidad de 1la
cual e¢s iguasl al par de reaceibn del frbol de la bomba de
Inyeceddn (que os arrastrado rotativamente por lasc masas cen-
trdfugac 9, 10 mediante la introduccidn de los pernos 14

en log elementos de horquilla 16) dividido por la distancia

]

& (ver la figura 3) que existe entre la direccidn antoriop-

mente citada y el eje del dispositivo. La masa cemtrifuc“._z
. BRAST
9 eotl ademfs oujeta a la fuerza de reaccidn F de loo mgdics
»
..
- r ) ] 2 ‘o)
elégticos 17, que actfian en correspondencia con el perpol
st e
L] 0.,

v & la fuerza centrffuza (no ilustrada cn la figura) oue .
-]

actla cn pu baricentro, La fucrza Fﬁ v la Tuerza centrifuga
e , :'

dan origen a unc fuersza F, aplicada en correspondencia con el

s .‘:.:

eje del perno 12, La reaultante de las fuerzas P, v P o8
LI P

1la fuerza F. ':"1
® ap

gueriendo congiderar el caso erftico, desde el

punto de vista de las solicitaciomes, en aue tan s8lo una
maga cemtrifuga transmite la rotacibdn a1 Arbol de la bomba
de dinyeceidn, la fuerza Fl s¢ convertiria en una fuerza F3
de Coble intemsilad, por lo cual 1a fuerza resultante trans-
mitida por el normo 12 a la masa centrifuca § por medio del
manpuito 11 se convertirfa en 1é fuerza indicada con P, en
la figura 3.

Durante la rotacidn del Arbol cde la bomba de ine

yeceidn, el par de reaccién del citado 4rbol varfa, por lo



cual la fuerza Fi préaenta una intensidad wvariable periééi-

camente enptre un valor minimo y un valor méximo, Por cone
siguiente, la resultante F varfa tanto en intensidad como er
ddreceldn, barriendo una parte angular lla del manguito 11,

5. Esta solicitacidn btiernde a nroducir una elevacidr de la tempes
ratura y un consiguiente aumento del coeficiente de friceidn
en correspondencia con la superffcic de friccil: del marnguito,

En bs dispositivos segln la tdeonica cornocica, ak..’

nenguito 11 estd fiiado sobre el perro 12 y transcurme s, .

-
10, con respecto a la masa centrffuga 9, o bien estf fijado -
®s
: o',
LN J
sobre la masa centrffuga ¢ y transcurre con respecto al Dete

-
no 12, Bz cada caso, en correspondencia con las superffcies

-
O-‘

de Lr10015n, el aumernto antericrmente citado ds la temb?‘

ratura es frecuentenmerte el origen de un Tendmeno de "%
remy

15. agarrobamiento, s

En el dispositivo seghn la presente invencidn, el
nanguito 11 es adecuado para deslizarse tanto con respecto
al perno 12 como con respecto a la masga cewtri;uga O« BEn cone

diciores de funclonamiento normales, iz superffeic de dage

20, lizapdento del manguito 11 es la de nmenor diémetro, es decir
1a pared dnterior en combacts con el permo 12, Al aumentarp
la temperatura, el coeficiente do friccidn en correspondencia
con la pared interior del manpuito 11 alzanza valores tales
que el manguito misncempleza a fricciocnar sobre su pared

254

exterlor en comtacto con la masa centrif fuga 9 en vez de hacerlo
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sobre su pared interior, evitando asf el anteriormente citacdo
fenbmeno de agarrotamiento,
Haturalmente, sermaneciendo Zirme el principio de
la invencibn, los detalles de construccidn v las formas de rea~-
»
lizacibn podrés variar ampliamente con regpecto a cuanto ha
sido descrito e ilusbtrado a2 mero. tftulo de ejemplo, sir pox

ello salirse del marco de la presente invencidso.

-, - > 4 - L ] .. -
De hecho, es obvio gue el primcipio que consbititse.

s%e
la base de la presoente invencidn, es cecir el de ubilizape.s
b
wr nanguito adecuado para rozar tanto e- corresPonéenci?.Pon
'.-. by
su pared interior ccmo en correspoandenciz con su pared exté-
*e.
rior nara la articulacién de cada masa cenbrffuga sobr?.e}
2 o9

cuerpo del dispositivo, podria ser aplicado a cualquiek .
*e,*

L
otro digpositivo de regulacibn automftica del avapce éﬁz:

L
....
[ ]

inyscoibn de tipo amdlogo al descrito. “e..
TOoTA
Descrito el objeto del presente invento, lo que se

declara oomo no divulgado ni practicado en Espafizy, comprende

“las siguientes reilvindicaciones:

l.~ Dispositivo para la regulacib: sutomftica del
avance do la inycceifn en motor de combustidn interna do ine
veoclbn, del tipo que comprenden

u cuerpo daégbinado ¢ ser arrastrado rotativemente

por el &rbol motor,



un cubo agcionado rotativamente por cl citado cucre

po ¥ degtinado a ser fijado pobre el Arbol de la bomba de
inyeccibn del motor, y

(%,

medios do regulacddn por efecto cemtrifugo con~
L

ducidos por el anberiormente eitado cuerpo y aptos para vae
riar la pogicilz angular relaotiva entre el citaco cueIrpo

v el anteriormente mencionado cubo al variar la velocidad

angular cel Arbol motor, comprer

Yol

-

diendo los citados mediog, ¢

por lo menos, una masa cenuvrffuga articulacda com la int
10.

s®

-

-

&
-

. . . . A

posicién de un manguito sobre wn perno conducido nor citado

cuerpo,

e
. .
s @

-
-

* - L ]
caracterizado por el hecho de esbar soportado el

L I

cibado manguito (11) rotativamente ta-to con respecto. aj,

s 9 *°
....
citade pernc (12) como con respecto 2 1la anteriormemﬂﬁaxﬁttaéa
15, nasa cantrffuga (9).

LE I '
.e 5
- .

-
hal JYY

2s— Digpogitivo para la regulacidrn automitice del

avance de la inyeccidbn en motores de combustidn interna de
inyecoibn.

Seglfin se describe v reivindica en la presente me-
20, moria descriptiva aus congta de 12 hojas foliadas y escri-

tas a mlquina por una sola cara,

Madrid, a 10 JUN 1983

JAIME |§ "
T ll!ﬁﬂiayyas



% Wesen Societs per Azion/ 3 hojas  oja 1

| F16. 1

Modrid, o 1 JUN, 1988

.Q,
JA , .
/D J m‘lsmm YAy




R Wepen Soriels per Azioni 3 hojas  tpjz 2

FIG. 2

2

T 77777
AANNNANNNNNNNAS

14

14a Py

7a : F - 21

v q
. el
1 . . * >
| Lall B
N - o

o, st

1118 ALk | Y

A

N
12a__/ =\ — ”p ———/12b

q !

L T 777
- N \12

MHadrid, @i\ o

/D. a. JAIME ISORN GuYAR







N
odr/d
/U. a. "

1
10 JuN. 199§




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



