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‘Se trata de un dispositivo automftico de conteo y pesado
de productos hortofrutfcolas que, en unidn, de otros elementos
y mecanismos convencicnales permiten envasar, cerrar y etique~

tar en mangas de malla todo tipo de los mismos, bien sean de

forma redonda, oblonga o alargada, asf como por su naturaleza,

es decir, frutos, tub&rculos, bulbos y similares. Estos fru-
swee
tos, una vez lavados, tratados,encerados, secados y 9éaibrados

. ¢ o

son transportados mediante cintas a las mesas de repirt” de

donde son desviados por paletas, alambres o carros repartido-
: Y )

res al dispositivo de conteo, pesado y posterior envasado del

) * &
producto en cuestibn. et

En realidad dicho dispositivo conforma una 1fnée-embala-
dora de frutos que permite guiar y conducir a los mi;;;§ a la
zona de envasado donde enmallados y cerrados se etiquetan con-
Juntos de frutos, gque, indistintamente, pueden ser solamente

contados o contados y pesados combinadamente.

En esencia, la invenci8n est& constitufda por un trans-

'portador de rodillos que conduce el producto hacia una tolva

de recogida y conteo de los misnos medisnte un control eiec-
trbénico, disponiendo esta tolva de una bisagra y un brazo pa-
lanca que permiten que la misma adopte plurales posiciones
regulables de inclinacidn de acuerdo con las necesidades de
transporte. Asimfsmo presenta la pared posterior articulada
v mévil al objeto de posibilitar el decantado del producto

que contiene a una segunda tolva de pesado. Esta segunda tol-
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va estf montada sobre una blscula cuyo limbo graduado es con- ..
trolado electrénicamente para que en tanto no se efectfie la
pesada, dentro de un campo de tolerancia previamente estable-

cido, no se abra la compuerta de descarga existente en esta
5= tolva.

-
.

La compuerta de descarga esti combinada con la pared
posterior de la tolva, la cual articula v abre conformando
una especie de canal-guia que conduce el producto contado ¥y
pesado & un transportador répido que, a su veél lo veﬁiﬁﬁla a

ats,

10.~- la cerradora de mallas y zona de etiquetadc. ) !

Con el fin de eliminar puntos muertos y aumentar T4 efec—
tividad y rendimiento operativo del dispositivo, €l mﬁéﬁp se
incorpora al sistema de tratamiento de productos hortbkruti-
colas, en montaje de doble baterfa, es decir, dos tramsporta-

15.- dores de rodillos, dos tolvas de conteo con sus respéq??Vos
controles electrdnicos y doble juego de balanzas con!sus res—

pectivas tolvas de pesado. Dicho conjunto se dispone{ﬁ%%étri—
camente con respecto a un eje ideal central entre ambos Jjue-
gos, lo que permite que se pueda operar indistinta y particu-
20.~ larmente con uno u otro dispositivo, en trabajo simulténeo se-
leccionadB por el cerebro electrdnico de la éerradora que co;
manda, en todos los casos, los mévimientos del dispositivo que

se preconiza,

Para una mejor comprensibén de cuanto antecede se acompafian

25.- dibujos en los que se representa esquembticamente la invencién
que a continuacidn y con referencia a los mismos se describe
detalladamente.

En diechos dibujos:
La figura 1 muestra el doble conjunto en vista frontal.
504=

La figura 2 es una vista lateral del mismo.



-4 .

La figura 3 corresponde a una planta del dispositivo vis-
ta por la parte supevior.
| Finalmente, la figura 4, es un detalle, en vista lateral,
del conjunto de componentes principales que integran el dispo-
5.~ sitivo que se propugna.
De acuerdo con las figuras que se representan a tftulo de
ejemplo ilustrativo no limitativo, el dispositivo estf consti- .
tuido por dos transportadores de rodillos 1, 1' por donde traﬁs-.

curre el fruto 3, a la vez que existen sendos controles ‘electrd-

10.~ nicos 2. Dichos transportadores desembocan en respectimas tol-

vas 4, 4', las cuales disponen cde bisagras 5 y de un ﬁggéo pa-
lanca 6 que permiten que las mismas adopten plurales idélciones
regulables de incliinacidn dinfmica que posibilitan todas las

necesidades operativas del transporte.

‘15.— Las tolvas de conteo 4, 4' presentan la pared pé%féiior 7
articuladda y mdvil, al objeto de facilitar el decantadE{@el pro-
ducto 3 en un segundo Jjuego de tolvas 8, 8'. Este ;jue’g:o::de tol-
vas estfn montadas en respectivas balanzas de pesado 9, 9', cu-
yos limbos graduados 13 estén conﬁ%oladosﬁ§lectr6nicamente,den-
20.~ tro de cierto campo de tolerancia, que comanda las pesadas en
combinacidn con las aperturas de las compuertas de fondo 11 y
paredes laterales articuladas 10 de dichas tolvas de pesado
8y 8'.
El conjunto se completa con canalizacioneg de descarga que
25,~ conducen el producto coﬁtado Y pvesado sobre un transportador
répido 12 que vehicula los frutos hacia una cerradora de mallas
15 y zona de etiguetado 16.
El doble dispositivo est& montado sobre un bastidor 17 que

los conjunta y sostiene conformando una lfnea de tratamiento y

30~ embalaje del productos hortfculas en general, dentro del siste-
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na existente en la f&brica, frutos que llegan al dispositiﬁbﬁ:
a través de respegtivas canalizaciones de conduceidn 14. ”
Es obvio que todo el sincronismo de la 1fnea =ge maferia—
za a través de un sistema electrénico que coerdina y regula.
los movimientos de cada uno de los componentes que entran en
Jjuego, con lo cual siempre se ejecutan autonfticamente todas .
las operaciones que han sido previamente programadas y calcu~

ladas de antemano,

Funcionamiento.-~ El fruto 3 conducido por los tféﬁébortaa.g

dores de rodillos 1, 1' es decantacdo sobre las tolvaéq&pﬁtado—'k:

ras 4, 4%, previamente detectados por unidades de coﬂﬁgél

electrbnico 2, Los rodillos de los transportadores 1£.fﬁ;pue—
den tener rotacidn a derecha o izquierda indistin;bametéb’e' eyin-
cluso, estar parados, todo ello a fin de que se puede LEner la
posibilidad de poderlos situar en fila y con el mism&_n.il:ﬂmero |

de huecos posibles, es decir, si el fruto es pequeﬁo;:}:;il:ede ir - .'_:;
en/ggntido o en otro al objeto de posibilitar su pos%?%pnado

Y que la alimentacidn del conjunto sea lo m&s perfecta de acuer;
do con las caracterfisticas propias de cada fruto, el cual va |
situado entre rodillo y rodillo de forma que el conjunto lleva
una trayectoria ascendente que facilita detectar los frutos por
los elementos de control 2 al pasar frente a ellos y er el pre-
ciso momento que se separan de los transportadores para caer

en las tolvas contadoras 4, 4', cuyas paredes posteriores es-
tén en posiciln de cerradas, a la vez que las tolvas pueden
adoptar plurales posiciones en virtud del mecanismo de bisa=
gras y palandas-existentes en las mismas, que permiten regu-—
larlas en altura e inclinaci&n de acuerdo con las necesidades

del momento.

Los frutos una vez contados y depositados en la tolva 4
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esperan a un posterior paso o maniobra que seri la apertura
d¢la compuerta 7 que pasa de la posiciln de cerrada a la po~
sicidn de abierta, reflejada por trazos discoutfnuos 18,per-
mitiendo la salida de los frutos retenidos que caen en la
tolva 8, instalada en el brazo mdvil de la balanza 9. Esta
balanza indistintamente puede trabajar como verificadora de
peso o simplemente como elemento intermedio pues al abritse -

su compuerta ll y pared posterior 10 deja que el fruto se dew

cante sobre el transportador répido 12. : cosote

sy

En el instante de abrirse 7 y pasar a la posicigh:l%,pa-
ra que los frutos pasen a la tolva 8, seguidamente séuzierra
e inmediatamente se pone nuevamente en accidn la coné;éara v
por tanto en movimiento el transportador de rodillos‘i‘que
vehicula una nueva cantidad de fruto preseleccionado'«que cae

en la tolva 4 donde, con la apertura de 10, 11, se dép:a:ﬁta SO~

bre el transportador 12, repitiéndose el ciclo tanta%}ﬁkces

- de by
cOomo sSean preclsas, :

. .
¢s a2

Por otro lado como existe un doble juego de componentes,
es decir, dos transportadores de rodillos, dos tolvas de con-
teo y dos tolvas de balanza, mediante un control electrdnico
se actfia alternativamente con uno u otro dispositivo a fin de
que los frutos contados no se puedan mezclar al depositarse en
el transportador 12.

Cuando el dispositivo trabaja como contador y verificador
de peso, el fruto provinente de la tolva contadora 4 pasa a
la tolva de pesado, que como se sabe est4 montada sobre el bra=-
zo mdvil de la balanza 9, donde manualmente se verifica el pe=-
sado del mismo y seguidamente, accionando un pedal eléctrico,
se manda un impulso a la unidad de empaquetado que, a su vez,

ordena la apertura de la tolva de pesado para que el fruto
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caiga sobre el transportador 12. Como existe un doble juego
de componentes del dispositivo, indistiﬁtamente se va alter-
nando tales operaciones proporcionando una c¢ontinuidad indis-
cutible y por tanto un rendimiento sensible que obvia y eli-
mina tiempos muertos.

Las dos balanzas llevan un dispositivo electrfnico que
sontrola el campo de tblerancia 15 en el limbo graduado de
las mismas, de forma tal que, al presionar sobre el pedal de

mando, si el fiel no esti dentro del campo tolerable‘Iﬁ'Eom—

PR

puerta 11 y pared posterior 10 no abren hasta que no ‘es date-
rializa la pesada, dentro del mencionado campo de toIéi%ncia
previamente regulado de acuerdo con las caracteristii%;:de
los frutous a pesar, ‘;*
Descrita suficientemente la naturaleza y alcances d& la
presente invencién, as{ comc una forma preferida de ﬁgﬁérla
llevar a la prfictica, se hace constar que en la misma"podrén

232D

ser variables los materiales, formas, dimensiones y,:enngene-
00
ral, todos aquellos detalles accesorios y secundarios que no
alteren, cambien ni modifiquen la esencialidad que se propone.
Los términos en gque gqueda redactada esta Memoria son

ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debidndose inter-

pretar en su sentido mfs amplio y nunca con criterio de carfc-

ter restrictivo.
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18,~ Dispositivo automBtico de conteo ¥y pesado de produce
tos hortofruticolas sincronizado con el propio envasado y eti~-
quetado de los mismos, caracterizado por estar coastituldo por
un transportador de rodillos que conduce el producto hacia una
tolva de recogida y conteo de los frutos a travéds de un control
electrénico, a la vez que dicha tolva dispone de una bisagra y
de un brazo palanca que permiten que la misma adopte plurales

trse
posiciones regulables en altura e inclinaci8n, siemprg-dq acuer
do con las necesidades del pro?io transporte, presentéﬁa; esf
tolva una pared posterior articulada y mbévil que posipi%ita el
decantado del producto que contiene a una segunda tof%g %onta-
da en el brazo mdvil de una balanzsz de pesado cuyo li&gg gra-
duado estf controlado electrbénicamente, dentro de un'éééio de
tolerancia graduado potestativamente, a fin de que en:%%;to no

se materialice la pesada impide que se abra 1a:compuér%£ de
descarga existente en la repetida tclva en unidn comﬁin;Ha cdn
la pared posterior que articula y se abre conformando un csnal-
gufa que conduce el producto contado y pesado a un transporta-
dor répido que, a su vez, lo vehicula a la unidad cerradora de
mallas y a 1la zona de etiquetado.

28 ,~ Dispositivo automitico de conteo y pesado de produc-
tos hortofruticolas sincronizado con el propio envasado y eti-
quetado de los mismos segfin punto enterior, caracterizado por-
que con el fin de eliminar puntos muertos y aumenter la efecti-
vidad y rendimiento operativo del mismo, el dispositivo se con~
figura en disposici8n de cascada & incorporando dobles elemen-
tos y componentes, es decir, dos trensportadores de rodillos,

dos tolvas de conteo con sus respsctivos controles electrdni-

cos, doble juego de balanzas con sus respectivas tolvas de pe-
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sado, conjunto que se monta sobre un bastidor soporfe ¥y simé-

tricamente con respecto a un eje central entre ambos Juegos, lo
que permite que se pueda operar 1lndistinta y particularmente
con uno u otro dispositivo gemelo, en trabajo sincronizado y
seleccionaldo por un cerebro electrénico que, instalado en la
unidad de cerrado, comanda, en todos los casos, los movimien—
tos y operaciones del dispositivo descrito, el cual puede po~
testativamente solamente contar el fruto o contarlo con ﬁoste-

]
PPy Y 2

rior verificacibn de su peso.

c® ¢

3a,- "DISPOSITIVO AUTOMATICO DE CONTEO Y PESADO BE. #RODUCL
[
TOS HORTOFRUTICOLAS SINCRONIZADO CON EL PROPIO ENVASADE™Y ETI-

[
QUETADO DE LOS MISMOS". .
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