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distintas de su mecanismo actuador,

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidad se refiere a un
dispositivo destinado al control del paso de un fldido

por una conduccidén, siendo la regulacién del tipo todo o

nada, =2s decir, que el dispositivo presenta dos posicio-

nes operativas correspondientes, respectivamente, a la 1li-

beracién o al bloqueo de la circulacién del lf{quido o gas

LN ¥ o..
controlado, '

El dispositivo que se describir4 serd de gran'gti

®eles
lidad para el control de fldidos en instalaciones industria
les, de servicio piiblico y particulares, en las que intere-

se.que el paso o liberacidén del fldido a través de una eon-

N : .. . .
duccidén tenga lugar con el conocimiento y la actuaciéd ‘de-

una persona autorizada, a cuyo fin el dispositivo compkép;

. ®e g,
L]
de un mecanismo de cerradura que se opera mediante una qJa-

ve, que estard en poder de la persona responsable de su ac-

® o0

cionamiento, quién determinard la puesta o retirada de ser-

vicio .
Para facilitar la explicacién, se acompafia a la

presente Memoria unos dibujos en los que se ha representa-

do, a t{tulo de ejemplo ilustrativo y mo limitativo, un ca-
3> de realizacién de un dispositivo controlador de paso de

fldidos, segilin los principios de las reivindicaciones.

En los dibujos:

Las figuras 1 y 2 son secciones meridianas del

nuevo regulador de paso de fldidos, en sendas posiciones

y la figura 3 es una

seccién longitudinal por un plano perpendicular al deter-
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minante de las secciones anteriores, indicado III-III en

el primer dibujo,

La figura 4 es una vista exterior del nuevo dis-

positivo con las llaves puestas para su actuacién,

Los elementos designados ccen niimeros en los dibu-

Jos corresponden a las partes indicadas a continuacidén,
El cuerpo del dispositivo defime una caja b4sica

de configuracién aplanada, de forma ventajosamente ciliqt

drica,

de configuracién semicilindrica, formante de las emboca-=

duras -3- y -4~ para la entrada y salida del fldido y a.*-

las que 8e conectan accesorios -5- y =-6-~, constitufdos

por elementos de enlace con los extremos de los tubos de

conduccidn. . .
.
o o

El dispositivo controlador constituye en realj-’

dad una v4lvula del tipo de membrana, en que €sta se ha-"*

lla constituida por el disco flexible =7-, retenido po¥ °**

sus bordes entre la parte bdsica -l- y la parte circular

~26-, que se fija a aquélla mediante los tornillos -27-,

dispuestos longitudinalmente y en corona., La membrana de-
termina la aplicacidén del elemento discoidal -8- contra
el asiento -9~ formado por la parte interna del cuerpo

~-l1-, en el cual la cavidad -10- en comunicacién con una

de las embocaduras -4~ se pondr4 alternativamente en co-

municacién o quedar4 aislada de la cavidad =12-, comuni-

cada a sSu vez con la -13- , con la otra embocadura =-3-,

segin sea la posicidn de la membrana, como se ve en las

figuras 1 y 2,

presentando una base ~-l- y una zona -2- posteriog®’‘:
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Ld membrana tiende a adoptar la posicién comuni-
cante, representada en la figura 2, por efecto de los re-
sortes -1l4- y -15-, que actian contra el disco -8-, portan

te en su parte central de un tetén -28-,
La parte cilindrica ~16~ del cuerpo del disposi-
tivo presenta su extremo -18- roSbado y provisto de una

tuerce ~17-~ que permitir4 el montaje del dispositivo en un

tablero, pared de la carcasa de una miquina o parte susten-

tadora equivalente. E1 cuerpn =16~ incluye un mecanismo,”” "’

de cilindro -31- accionado mediante llave -19-, introdugis

da por la embocadura delantera ~20-, comprendiendo dichbd°*.
e ®

[ X4 ..
mecanismo un sistema de borjas -~21- y unos tornillos -%%-,

cuyas cabezas se hallan insertas en umn orificio coliso per
.'0::

teneciente a una carcasa tubular -23- asociada al cuerpq.
L J

del dispositivo. La longitud de dicho orificio determ}qq.

la carrera de desplazamiento de la parte mévil del meéégig

)
mo .

El miembro operativo del mecanismo de cierre esté
constitufdo por el vdstago axial -24-, en la parte delan-
tera -11- de la membrara, vdstago que, segidn sea la posi-
cién del cuerpo mévil, adoptard las posiciones representa-
das en las figuras l‘y 2, respectivamente, siendo =25~ un
resorte antagonista dispuesto entre el diafragma interno

-29-, fijado mediante los tornillos -30-, y el extremo in-

terior del cuerpo =31- del cilindro de cierre.
Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifi-
que la esencia del dispositivo descrito,

serd variable a

los efectos del actual Modelo.
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NOTA A,

Se reivindica como objeto de este registro por
Modelo de Utilidad:

l.~ Dispositivo controlador de paso de fldidos,
caracterizado esencialmente por compreader umn cuerpo de ca-

ja con embocaduras provistas de medios para su conexidén a

las conducciones de entrada y salida del fldido a contro-

lar, relacionadas con cavidades internas que guedardn comu- ,

nicadas controladamente por un elemento obturador consti-+"°.

tufdo por una pieza discoidal asociada a una membrana fle=

xible empujada inmediatamente por un mecanismo accionado, .,
) e o
por llave, conjugdndose el disco obturador con un asiento. )

circular cuya parte central aloja un par de resortes helfL

coidales y coaxiales con un tetédn sclitario del propio giq:

co. et

2.~ Dispositivo controlador de paso de fldido¥’, "

segin la reivindicacién anterior, caracterizado por com- - *
prend2r un cuerpo asociado a la caja bidsica acoplada a las
conducciones del fldido controlado, a la que se fija median

te pernos dispuestos longitudinalmente y en corona, sujetan

do entre ambos la membrana funcional, sobre la que actia en

su momento un vistago axial perteneciente al mecanismo de
actuacidén, q;e presenta forma de cilindro alo jado en el in-
terior de una envolvente tubular fijada al cuerpo del disno~
sitivo, con tendencia a adoptar una posicién saliente por
efecto de un resorte helicoidal contenido entre el propio

cilindro y un diafragma fijo en el interior del cuerpo cen-

.ral.



Sean cuales fueren las circunstancias que concu-
rran en la esencialidad del Modelo de Utilidad, definido en
las.anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

3.~ "DISPOSITIVO CONTROLADOR DE PASO DE FLUIDOS",
5. " Consta la presente memoria de seis hojas foliadas,

mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos a

la misma.

_ Barcelona, 2 ?HAYQ 1980

P.A., de D. Juan ROVIRA Diez-Tino. v

ALFONSO DURAN ok

FE/emu
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