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para una Patente ele Introducción, por dies años, por: 
‘DISPOoIÍIVO IkDICADOR AU'i'OHADIOO D3 oDCRJUIDAli 113 CAIt- 
íA i’Aiut (HuAS", a favor cié Hat erial y Construcciones, 
>.A*, entidad española, residente en ñadrid, Plaza de 
La Independencia n£ b.-

La presente Patenue da Introducción tiene por 
objeto proteger la fabricación y explotación en Sspafia 'f: 
de un aispositivo indicador automático de seguridad de 
carga para grúas y especialmente las accionadas por 
motor diesel o do gasolina, con transmisión eléctrioa.

Las funciones del referido dispositivo indica- ■ 
dor de seguridad de carga, son principalnaite, las si­
guientes:

a) Proporcionar una indicación visual de citan­
do pende del gandío la carga máxima de la grúa, para
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caca radio de pluma*
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•b) proporcionar una indicación visual y audible «\
r.- -
r.cuanco se intente elevar cualquier carga que sobrepase la 

máxima, para un determinado radio de pluma.
c) üSvitar la elevación de una sobrecarga, para un • / ’ 

determinado radio de pluma, interrumpiendo el suministro 
eléctrico al motor de elevación» •v: ,

d) Proporcionar una indicación visual y audible
cuando se intente dar a la pluma un radio superior al i; 
máximo pora una carga determinada* :

e) SJvitar sobrepasar el radio mfiximo de la pluma 
para una carga determinada interrumpiendo el suministro 
eléctrico al motor ce cambio de radio.

’• V
A continuación se dará una descripción del cíispo- ; 

sitivo indicador y de su funcionamiento, en relación con ; ■ 
el dibujo adjunto y segftn las referencias que aparecen ?
en el miamos

m  dispositivo en cuestión va montado dentro de la' 
estructura de la pluma y lo acciona el cable de elevación ; 
de carga al apoyarse en ól«— la figura 1® del dibujo mué»*;/ 
tra una instalación normal.

la figura 2* muestra la construcción del disposi- i*','' . -
tivo indicador de seguridad de carga, según esta Patente. ¡í̂. 
X¡a palanca acodada -1- lleva en uno de sus extremos la id-;
polea -2-. p'.

121 dispositivo indicador va dispuesto, como antes ? 
se dice, dentro de la pluma, de forma que la polea -2- 
incurva el cable de elevación, lo cual produce una fuerza f \  t

r . .

~n~ que se transmite en dirección de la flecha» Sata fuer~/tv 
aa ~i(-, que es proporcional a la carga del cable de ele-
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vací&n, tiende a desplazar la palanca -1- hacia la dere­
cha,' pero este movimiento es frenado por al cable -3- 
que rodea la polca -4- montada en el extremo superior de 
la palanca acodada -1-. los extremos del cable van sujeto 
a cuadrantes ranurados que forman parte de la palanca -5- 
R1 radio desde el centro de la palanca hasta el cuadrante 
superior de anclaje del cable es menor que al radio co­
rrespondiente al cuadrante inferior de anclaje.

Como la polea -A-. puede girar libremente, la ten­
sión en las ramas superior e inferior del cable -3- será 
igual, si bien dicha tensión viene aplicada a la palanca 
-5- con radios desiguales, dando lugar a una fuerza de 
" acoplamientoJ* que tiende a hacer girar la palanca -5-
hacia la izquierda.

SI desplazamiento angular de la palanca -5- será 
proporcional a la fuerza -R- que actúa sobre la polea 
exterior -2-, y de aquí que también lo sea a la carga en 
el gancho de la grúa,,

/Jete desplazamiento angular da lugar a una fuerza 
que se aplica a la palanca -6- a través del enlace -7-,
La palanca -6- gira alrededor de un pivote -ü-, lo que 
hace que la fuerza se transmita, a través cíe los rodillos 
- 9 - ,  a la palanca -10- que gira alrededor del eje -11-. 
la fuerza resultante aplicada a la palanca -10- hace que 
el brazo excéntrico -12- se mueva hacia abajo contra el 
melle de tensión -13-> accionando de esa forma los inte­
rruptores -14- y -15-, los cuales proporcionan al opera­
rio indicaciones audibles y visuales y desconectan los 
motores de elevación y de cambio de radio.

la variación en la carga de la grúa determina el70. -
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251318
que cambie la posición del rodillo -9- en relación con 
las palancas -6- y -10-. SI rodillo -9- actúa por medio
ciel enlace -16- que va unido a la palanca -17-r, la cual 
a ou vez ¿ira sobre un eje -18-. SI rodillo -19-, que 
va unido a la palanca -17-, sigue el perfil de la leva ‘ V; 
-20- al que se aplica por acción antagonista del muelle Ü.V 
de tensión -21-.

la leva -20- va unida a un eje que gira libremen- i 
te en un cojinete en la parte posterior de la caja del 
indicador. Una palanca cruciforme -25- va unida al eje f-v
y conectada, a través de una varilla -26- de mando de i...;/.'
la leva, a un brazo sujeto al eje fijo de giro de la plu- 55 
mu. Esta gira libremente alrededor de su eje, y cualquier 
cambio cié radio proporciona la correspondiente rotación de ¿5 
la leva -20-, la cual a su vez mueve al rodillo -9- ho- ff¿ 

rizontalment© entre las palancas -6- y -10-. I«a leva pos- 1-
terior -22- que vá rígidamente unida a la leva -20- accio-l .5

■ i;
na el interruptor -23- para dar indicación visual al ope- ¡ '■[ • 
rario del margen de utilización del indicador. í

Hay cuatro posibles márgenes de trabajo incluí- qí 
dos en el dispositivo indicador, según los cuatro cuadran-; 
tes iguales de la leva -22-. 1.a forma de la leva ha de \;'4

estar en relación con los trabajos especificados para la 55; •
grúa, perfilando durante los ensayos de la máquina las le-;y 
vas para cada aplicación. ::l

Para cambiar el margen de trabajo, cuando se hace ,5 , 
un cambio en la distribución del cable o en la longitud ;'5 
de la pluma, solo es necesario desconectar la varilla de 
control de la leva -26- de la palanca cruciforme -25- y •
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hacer girar la palanca a 902» lfiO£ ó 2702, según sea ne­
cesario, hasta c¡ue el cuadrante de trabajo ele la leva
toque al rodillo -19-. Entonces, la varilla Cíe control 
de la leva se une al brazo correspondiente de la palanca 
cruciforme -25-»

Algunas aplicaciones especiales pueden introducir 
ligeros cambios en al método de instalación, pero éstos 
no alteran los principios fundamentales de la patente*

B 0 £ A
Descrito suficientemente el objeto de esta laten­

te, ce declaran de novedad en España, las siguientes:
-j >u t  t r  T  l'r 7* T  f ‘ rK  7“ f \  *T O  QÁL "'J ,L V J» l! -v *L V V  (,• 1̂  '- j Q

13,- Dispositivo indicador automático de seguri­
dad de carga para grúas, que impide el manejo de sobre­
cargas para un radio determinado, interrumpiendo el su­
ministro eléctrico al motor cíe elevaci&n, asi como cual­
quier aumento en el radio de la pluma por encima del máxi­
mo, para una carga determinada, cortando el suministro 
eléctrico al motor de cambio de radio, caracterizado por­
que tiene una leva o levas perfiladas, calibradas para 
ajustarse a las cargas establecidas y a los radios de la 
pluma de. la grúa a la que van acopladas.

23.- Dispositivo indicador automático de seguri­
dad ¿le carga para grúas, según el punto primero, carác­
ter isado porque tiene un mecanismo de palanca accionado 
por la fuerza transmitida a una polea, que proviene de 
la desviación del cable de elevación, siendo proporcional 
a la carga de este cable la fuerza transmitida, la cual 
acciona, los 5.ntorruptoros por medio de un cisterna de pa­
lancas que proporcionan al operario une. indicación visual
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y audible fie las condiciones fie la carga en cada momento»
3 3*- Idoposltívo indicador automático fie seguri­

dad ele carga para grúas, según los puntos primero y segun­
do, caracterizado porgue tiene órganos que proporcionan in 
fiicación visual y audible cuando se intenta elevar una 
sobrecarga con un radio ce pluma fieterminado, o se inten­
ta aumentar el radio fie esta pox* encima fiel máximo, con 
una carga determinada.

4 -.~  M ISPOfillIYO  HTjlCÁfitia AU-Ori/i'lICO 13 STKJUHI-

J n ÁJ-~4 -i * L* V v/i'i•
'Iodo ello según se describe y reivindica en la 

presente memoria descriptiva, que consta fie seis hojas es­
critas a máquina por una sola cara y dibujos que la ilus­
tran.

Madrid, 6 fie Agosto de 1.959
s ' / f
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ESCALA VARIABLE.
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