
REGiSTRO DE LA PROPtEOAO !MDUSTR!AL @ E S §
O

H U M E R O

! 9  ^
F E C H A  B E ^ F R E e c N w c t o j ^ i y  ^

-

- , '

@ Y

ESPAÑA
MODELO DE UT!L!DAB  ̂ g  ^ g g

e FECHA &s FvSí-tc;OAB ( e j )  C L A C ü f l C A C t O N  ]N T E R W A C iC .W A Í.

)-

M U tc  A  < U T i U C E S E  C O M O  P R t M E R A P A C í M A  DE t-A
M E M O R ' A



2

MEMORIA DESCRIPTIVA

5 .

10.

15

2 0.

El presente modelo de u tilid a d  se re fie re  a un 

dispositivo motriz para h eliostato s.

MAs concretamente, en la  invención se ha ideado 

un mecanismo destinado para e l  accionamiento en orientación  

y azimut de un heliÓ stato.

En lin eas generales loa grupos motrices 

destinados para e l  giro en orientación y azimut comprenden 

como elementos integrantes un motor eléctrico  acoplado di—

* * *

2 5 .

rectamente a un reductor de doble tren h ip ocicloid al foxyñado
*

por un Arbol de entrada soportado por rodamientos con pna
* * *

*  *

zona excéntrica sobre la  cual g ira  libremente montado con** +

rodamientos un piñón de doble dentado que engrana pon uní*

parte a una corona f i j a  a l cuerpo y por la  otra parte *̂f*tuc$a**+* ^
*****

corona móvil so lid aria  a un Arbol soportado por rcdan^^otos,

. * * *

e l cuál también presenta una zona excéntrica sobre la .c d a l  

gira  loram ente montado con rodamientos ctrc  piñón doble 

dentado que por una parte engrana con otra corona f i j a  y por 

la  otra a una corona móvil, la  cual es so lid a ria  con e l  Arbol 

de sa lid a .

la relación de velocidad de dicho grupo es de 1/3868,6 

por le  que proporciona una velocidad do salid a  de 0 ,1 9 4  revo­

luciones por minuto y un par máximo de trabajo de 72m/kg.

(e l par estático  admisible a la  salid a es de l8o m/kg).

la posición de funcionamiento de ambos grupos, e l
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de orientación y e l de azimut, as v e r tic a l uno con salida  

superior y e l  otro con salida in ferio r.

para la  fija c ió n  de dichos grupos en e l  helióstato  

se ha previsto una brida en e l lado del Arbol de salid a del 

reductor, la  cual presenta una ranura para perm itir e l  paso 

del cableado e lé c tr ic o . En e l árbol da salida se ha previste  

que lle v e  un rodamiento en su extremo para e v ita r  la  flexión  

del mismo.

Con e l fin  da f a c i l i t a r  la  explicación, se acompaña
*

a la  presente memoria descriptiva de una lámina de dibujóp'.en
+

la  que se ha representado un caso de realización que se c it a

a t itu lo  de ejemplo.
+

*+ +
En los dibujos:

La figura 1, as una v is ta  en alzado del grupo, mptriz
/ *

destinado para e l giro del h elió stato .

La figura 2, corresponde a una v is ta  en plaqta*'del
+ *w

grupo, según la  figu ra anterior.

Haciendo referencia a la s figuras, se aprecia en su 

realización un motor —1—, acoplado directamente a un grupo 

reductor -2 -  y -3 -,  para e l accionamiento respectivo en orienta­

ción y azimut de un h elió sta to .

La posición do funcionamiento de ambos reductores, e l  

de orientación y e l  azimut, es v e r tic a l,  t a l  como se aprecia  

en la  figura 1, presentando uno de e llo s, eje  de salida supe­

rior y e l  otro e je -5 -  de salid a in ferio r.
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Para la  fija c ió n  da dichos grupos en e l  helióstato  

se ha previsto una brida -*4-, la  cual presenta una ranura -6^, 

para perm itir e l  paso del cableado.

El modelo, dentro de su esencialidad, puede ser l l e ­

vado a la  práctica en otras formas de realización que difieran  

en d e ta lle  do la  indicada a t it u lo  do ejemplo en la  descripción  

y a la s cuales alcanzará igualmente la  protección que se reca­

ba. Podrá, púas, construirse en cualquier forma y tamaño,con

la  relación más conveniente para lograr e l  fin  propuesto,J.yor
**+ *

quaáar todo comprendido en e l  esp íritu  de las reivindicaq^pnes*
+

N 0 T A .* J*.
*  *

*
Descrito e l  objeto y u tilid a d  de la  presente i&yen—

ción, se declaran como no divulgadas n i practicadas en"Espa­

ña, la s  siguientes reivindicaciones.
. * *

1 . -  Dispositivo motriz para h elióstato s, caracterizado
.** **

esencialmente por e l  hecho de comprender un motor eléctrico  

acoplado directamente a un reductor de doble tren h ip ocicloi— 

dal, realizándose e l  acoplamiento de ambos grupos en disposi­

ción v e r tic a l, uno óe e llo s  con eje  de salid a superior y e l  

otro con eje  de salid a inferior^ porque para la  fija c ió n  de 

dichos grupos en e l  h elióstato  se ha previsto una brida en e l  

lado del árbol ¿e sa lid a  del reductor, cuya brida presenta una 

ranura para permitir e l  paso del cableado e lé c tr ic o ;y  porque en el 

árbol salida citado se ha incorporado un rodamiento en su 

extremo para evitar la  flexión del mismo.



2 . -  Dispositivo motriz para h elió sta to s.

Según se ¿escrrhe y reivindica en la  presente memo­

ria  descriptiva que consta de 5 hojas foliadas y escrita s a 

máquina por una sola cara.

5 . Madrid, a ^
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