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Este invento se refiere & un dispositivo psre

discriminar la posicidn sangular de cuerpos rotativos,
uno en relacidn con otro. Se corscterize principal-
mente por une bobins Inmovil, con arrollemlentos y un
circuito magnético, constitufdo por componentes mdvi-
les mutuemente, de los cuales uno o embos estan aco~
plados & los cuerpos rotativos, respectivemente, y dispe
puestos de tal modo que la resistencia magnétics de
dicho circuito varfe con le mencionads posicidn angu-
lar, '

Este invento se refiere tembién s un dispositi-
vo para controlar le velocidad de rotecidn de un motor
eléctrico, por medio de un mecanismo de relojerfa que
incluye el dispositivo discriminador antes citadoe

En salgunos aspectos técnicos, es necesario po=
der discriminar la posicidn angular de cuerpos rota=
tivos, uno en relacién con otro, mientras se encuen-
tran en rotacidn. Como por ejemplo de uno de estos ce-
sos, pBede mencicnsrse lo rotacidn de un 3rbol que he
de controlarse con respecto a le rotecién de otro ér-
bol, y su posicidn angular se considers y utllizs pa=
re el control.

Un ejemplo concreto de uno de estos cosos es un
dispositivo de control en el que la velocided de rote-
cidn de un motor eléctrico se controls y se mantiene
constante por medio de un mecsnismo de relojerfa. En
un dispositivo de esta noturaleza, ya conocido, el me-
cenismo de relojerfa hace girer un eje s uns veloci=
dad determinade de rotecidn, y otro eje, dispuesto coe-

xilmente, girs & la misme velocidad por lo sccidn del
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motor eléctrico, cusndo éste girs s una velocidad
normal de rotecidne Le discriminecidn de la posi-
cidn snguler mutus de estos dos ejes, y el control

de le velocidad del motcr eléctrico, se reslizs por
medio de un dispositivoe que incluye un brezo de con-
tacto sujeto al eje que el mecenismo de relojerio
hece girasr, y preparado pars deslizarse sobre une se~
rie de contactos dispuestos en un disco circular pe-
re los mismos, fijo al eje que el motor hace girars
Los contactos estédn conectados a una serie de resis~
tores ohmicos, que pueden estor acoplados sl eje que
el motor hace girar, girando con él. El eje que el
mecenismo de relojerfa hace girsr, lo mismo que el
obligedo & girar por el mbfor, estdn provistos de un
anillo rozente cada uno, y de uns escobilla combins-
de con el anillo., Los onillos rozantes estdn coneéw
tedos 8l brszo de contacto y a los resistores, res-
pectivamente. Los resistores, mediante las escobillas,
est8n conectadas sl circuito de control del motor. Si
le velocidad de rotecidn de éste se desvis de su valor
normel, el brszo de contacto se deslizard sobre uno
de los contectos adyacentes, dendo por resultado la
conexidn de un resistor mayor o menor en el circuito
del motor. Asf,ls velocided del motor se regule nue-
vamente o su valor normale.

En ¢l dispositive de control de scuerdo con
este invento, los resistores ohmicos antes indicados,
se han sustituldo por una bobins Tnmovil con un cir=-
cuito magnético de resistencia magnética variobles Es=

te dispositivo constituye un scoplamiento sensiblemen=-
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te simplificedo ymejoredo, con respecto sl disposi-
tivo anteriormente conocidoe Se eliminon por complew
to los contactos y enillos rozentes lo cual, desde
luego, es uns ventaja. Y Ademds, puede obtenerse uns
regulecién infinitsmente verisble, por ejemplo, de lo
velocidad de rotacidn del motor del caso antes cite=
doa

Este invento se deseribe a continuacibn con re-
ferencia & los dibéjos adjuntos, en los que:

Le fige 1 es un corte de uns construccidn de
un dispositivo discrimlinador;

Le fige 2 represents esquemitigamente un dispo=
sitivo de control de la velocidad, que contiene el
aparato discriminador del dispositivo, y

La fige 3 representa esquematicemente una vis=
ta, parte en corte de otra construccidn del disposi~
tivo discriminadore

En los dibujos 1 representa unas bobins cilfn~
drica con arrollamientos y montada en un soporte 2,
én el que estén ademds montados a rotacidn dos drbow=
les 3 y 4 coaxiles con la bobina. Los arboles son me-
canicemente independientes uno de otro y giren con sus
ruedas dentadas respectivas 6 y 5. La bobine tiene un
circuito magnético constitufdo por un menguito envol=
vente 7 sin induccidn magnétice remanente, y por dos
discos circulares 8 y 9 del mismo material, concéntri-
cos con los dos arboles 3y 4 y fijos uno a cads uno
de estos, de tal modo que constituyen piezas extremes
del menguito que rodea lo bobins. En lo fige 1 se ob=

serva que los extremos del mangulto 7 estén curvedos
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sobre los extremos de la bobins, con lo cual se ob=
tiene un buen contacto magnético entre los discos 8

y 9 y el monguito. El circuito megnético incluye tom-
bien dos tires 10 y 11, @ su vez de meterial sin in=
duccidn megnéiice, que cierran el circuito magnéti=
co. Estas tires son aproximaedamente de le misme |on-
gitud de la bobina y se prolongan sl interior del re-
bejo cilfndrico 12 constitulfdo por la bobinas Las ti=
ras son paraleles a los érboles 3 y 4, estdn dispues=
tas raodislmente y se hollon unidas una e cade uno de
los discos circulares 8 y 9.

St ls bobine 1 se slimenta con una corriente
alterns o con une corriente continua pulsatoris, le
inductancia de |ls misme dependersd de |s resistencis
magnética del circuito magnético descrito. Ests re~
sistencia magnétice, sin embargo, depende de la po=
sicidn angular de las tiras 10 y 11 uns con respec=
to a otrs. La resistencis alcenzerd un valor mdximo
cuando las tiras estén colocadas & 1802 uns de otrs,
como se represents en la figura, y tendrd un velor
minimo cuando dichas tiras estén adyacentes, ya que
en esta posicidn el circuito magnético estard cerra-
do. Las variaciones de tensidn, pueden indicarse por
un aparato por cuyo medio se obtendrd la informacién
en cuanto a la posicidn anguler, o pueden emplesrse
directamente pars controlsr un dispositivo de control
adecusdo. Con objeto de hacer la indicacidn completa~
mente clare y sin ambigledad, hs de procursrse que el
-ngulo entre las tiras no exceds de 1802. Esto es de

importancis especial cuando el dispositivo se utili=
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za pers el control directo. Si el adngulo excede de
1802, el control se invertira.

En ls fige 2 se represents un tipo de control
que contiene el dispositivo discriminador descritos
Se destina & controler y s mantener la velocided de
-rotacidén de un motor eléctrico 14 a un valor constane
te, por medio de un mecenismo de relojerfs 16=19. £l
motor hace girer por la accidn del &rbol 15, medion=
te un engranaje de tornillo sin fin 22, 23 y de un
tren de engransjes 24, 2l, 5. Por uns parte, el &rbol
principal 16 del mecanismo de relojerfa, y por otra
parte el 4rbol 4, de los drboles cooxiles del dispo=
sitivo discriminador 13, E! &rbol principsl del me~-
conismo de relojerfe se acopls, mecanicemente, por
medio de un muelle, al arbol secundério 19 que, por
medlio del engransje cdnico 25, 26 se acopla & un escow
pe 18, que mantiene la velocidad de rotocidén del &r-
bol secundario 19 o un valor constante y predetermina-
do, y de este modo o lo vez, lo velocideddel segundo
arbol 3 del dispositivo discriminador 13, que girs me-
diente el mecanismo de relojeris y & través de los enw
grensjes 20, 6.

El dispositivo discriminador 13 estd conectado
en un puente que contiene tembiém el condensador 29,
y el resistor 30 y el arrollemiento secundorio de un
tronsformador 27, cuyo arrollemiento primarlo estd cow
nectado s un generador de corriente alterns 28 que
aliments, ademds, uno de los circuitos del motor. Es—
te tiene un segundo circuito conectado al extremo de

salida del puente, por el amplificador 31. El conden~
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tensidn de salide sl emplificador serd nuls pars un
cierto 4ngulo predeterminado, entre les tires 10y
11 del dispositivo discriminedor,

Cuando el motor empieze o girer, el muelle 17
se enrolls, y el mecanismo de relojerfa empezord e
girar dondo sl arbol 3 su velocidad predeterminada
de rotecidn. é la velocidad normsl de rotacidn del
motor, el &rbol 4 tendrd le misme velocidad, y les
tiras 10 y 11 ocuparén uns posicidn angular mutua,
que dard por resultado un valor medio de la resistenw
cis magnética del clrcuito magnético del dispositivo
discriminador y por tento un valor medio de lo in-
ductancis de la bobins y del volteje introducido en
el circuito de control del motor. Si ls velocided de
rotecién del motor euments o disminuye, verfe la po-
sicidn anguler mutuo de las tires 10 y 11, y de es-
te modo el valor de le tensién de control del motor
se modificaera en condiciones tales que el motor re-
cuperard su velocided normal de rotacién.

En luger de emplear la disposicién que aco-
bo de describirsep constituids por un transformedor
y un puente, le bobine puede dotarse de otro arro-
Ilamiento el imentado desde un genersdor de corrien-=
te alterns. En tal caso la bobins y su circuito mag-
nético constituirdn un trensformador diferencisl, cu-
yo arrcllemiento secundoarlio estd conectado solemen-
te, o través del emplificador, sl circulto de con=-
trol del motor.

En la fige 3 se represente uns nueve construc=
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cidon del dispositivo discriminador. La bobina cilfn-
drica 32 tiene un circuito magnético de material sin
induccidén magnéticas, constituido por uns parte fija

33 y una parte 34, axilmente desplazable acoplads a

un soporte 35 montado en un vastago 36 acoplado en

un aslojamiento 37 rotativzmente montado, cuys posi-
cidn axil se fije en un soporte que no se represents
en la figura. El alojamiento 37 tiene uns ranurs obli-
cua 38 que rije el movimiento de un pitdn 39 perpen=
dicularmente unido al véstago 36.

El vdstago 36 |leve ademds una rueds dentads 40
combinads con un esceape que, por tanto, proporciona
una velocidad de rotacidn predeterminada y constante
al vdstago. El slojemiento 37 estd provisto de uns
rueds dentads 41 que, por medio de una combinacidn de
engransjes se hella acoplads s un motor eléctrico cu=-
ya velocidad de rotacidén hay que controlar por medio
del dispositivo. Ni el escope, ni el motor, ni los
engranajes se representen en la figurs, pero corres-
ponden a los que se indicé@én la figura 2.

Es evidente que si el alojamiento 37, cuys po=-
sicidn exil se fijs, junto con su rueda dentads 41,
y el v8stago 36 junto con su rueds dentads 40 giran
uno con respecto a otro en el estado de rotscidn, en=
tonces la parte 34 del circuito magnético se desploze=
ré ascercandose & olejandose de la parte 33. Esto ocu~’
reird si le velocidad de rotacidn del motor se des-
vie de la velocidad determinada por el escape. Asf,
ls resistencio magnétice del circuito magnético, dise

minuird o sumentsra y la inductancia de la bobina 32
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aumentsrd o disminuird tembién, por cuyo medio ls
valoclidad de rotacidn del motor se controlerd como
entes se describe.

En esta construccidn, el escope estd errostro=-
do por el muelle en espiral 42, sujeto al soporte 35
y & la rueda dentade 4l. Cuando el motor eléctrico
empieza a funcionar, el muelile se enrolla y arras-
tra el esceape.

Este invento no se limits & las construcciones
y disposiciones descrites, sino que incluye otros mo-
delos y dispositivos, dentro del alcence de las rei-
vindicaciones siguientes.

N O T A

Se reivindican como propics y nuevos pars que
seon objeto de una Patente de Invencion en Espafia,
reivindicdndose ls priorided de le Patente deposite~
de en Suecias el 30 de Julio de 1.958, bajo el nime=
ro 7107/58, los puntos siguientes:

1e~ Dispositivo pere discriminer ls posicién
angular de cuerpos rotetivos, uno con respecto a otro,
caracterizado por une bobins inmovil con arrollsmien=
tos y un circuito megnético constitufdo por componen=
tes mutuamente méviles, uno de los cusles, o smbos,
estén scopledos respectivemente o los cuerpos roteti=-
vos,y se hallen dispuestos de tal modo que le resis=
tencis magnétice del circuito magnético verfe con la
mencionads posicidn sngulare

2.~ Dispositivo poars discriminer la posicidn
ongular de cuerpos rotativos, uno con respecto a otro,

A
segin la reivindicacidn 1, en el que la bobina es ci=
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| tndrice y forma un slojamiento cilfndrico, coracte~-
rizado porque el circuito magnético estd constituf-

do por un menguito de material sin induccibn magnéti-
ce que rodes le bobina, y por dos tires del mismo me=
teriol, porsleles al eje de la bobina y de longitud
eproximademente igual s la de ésts, dispuestas en el
interior del alojemiento cilfndrico, redislmente dis-
puestes y sujetes uns o cede uno de discos circulares
rotetivemente montodos, de msterisl sin induccibn mag-
i

nétice, y coaxiles con la btobina y que formsn piezas

extremss de! manguito que rodea o la bobinas
3.~ Dispositivo pare discriminer la posicidn

angular de cuerpos rotstivos, uno con respecto a otro,
caracterizado por contener el dispositivo discrimine~
dor seglin le reivindicscidén 22, en el que el mecanis-
mo de relojerfa y el motor, por medio de dispositivos
de engrensjes, estén prepsrados pars hacer girer cade
uno de ellos, uno de los dos discos circulares, de tsl
modo que tlene embos lo misme velocided de rotacidn e
le velocidad normal cel,motor, y ademds lo bobine esta
conectads al motor a través de un circuito que contie~
ne un puente o compensador y un emplificeador.

4,- Dispositive para discriminsr ls posicidn
angular de cuerpos rotstivos, uno con respecto a otro,
segln lg reivindicacion 12, caracterizedo porque el
circuito magnético contiene uns parte {ija integrente
de la bobine y uns parte desplazable adyecente & la
parte fijo; ests parte desplszeble estd preparads po-

re desplozerse en la direccidn de aproximacién o sle=

jemiento con respecto & la parte fija, cuando la posi=
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cién enguler en que los cuerpos rotativos verfe, por
medio de une combinocion rectors, de tal modo que lq
resistencio magnéticoe del circulto magmético varfe
con ls mencionads posicidn angulere

5.- Dispositivo pare discriminar le posicidn
angular de cuerpos rotstivos, uno con respecto a otro,
carscterizedo por incluir el dispositivo discriming~
dor segin le reivindicecidn 42, y porque los cuerpos
rotetivos, por medio de trenes de engransjes, estan
scoplados al mecsnismo de relojerfo y ol motor elécw
frico, respectivamente.

6o~ Dispositivo pare discriminar la posicién
enguler de cuerpos rotetivos, uno con respectc s otro,
seglin lo especificedo en cualquiers de los refvindi=
cocliones enteriores, ceracterizedo porque la boblns
tiene un arrollamiento que se aliments por un gene-
redor de corriente alterna.

7e= DISPOSITIVO PARA DISCRIMINAR LA POSICION
ANGULAR DE CUERPOS ROTATIVOS, UNO CON RESPECTO A OTRQ,

Todo conforme se describe en la memoris que an-
tecede, se ilustre como ejemplo de ejecucién en los
plenos unidos s ella y se reivindica en su Noto.

Ests memoria consts de once hojas folisdes y
esgrites s mdquine por une sols care y tres hojes de
plenos. |

Modrid, 30 de Julib de 1.959
SVENSKA ACKUMULATCR AKTIEBOLAGET JUNGNER
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