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Este invento se refiere a un dispositivo pare 

discriminar ia posición enguiar de cuerpos rotativos, 

uno en reteción con otro. Se caracteriza principa!- 

mente por una bobina inmovii, con arroiiamientos y un 

5 circuito magnético, constituido por componentes móvi —

tes mutuamente, de ios cuates uno o ambos están aco­

piados a ios cuerpos rotativos, respectivamente, y dispt* 

puestos de tai modo que ia resistencia magnética de 

dicho circuito varié con ie mencionado posición angu— 

iO ior.

Este invento se refiere también a un dispositi­

vo para controiar i a veiocided de rotación de un motor 

eiéctrico, por medio de un meconismo de reiojerfa que 

inciuye ei dispositivo discriminador antes citado. 

i5 En oigunos aspectos técnicos, es necesario po­

der discriminar ia posición anguiar de cuerpos rota­

tivos, uno en reteción con otro, mientras se encuen­

tran en rotación. Como por ejempio de uno de estos co­

sos, p8ede mencionarse ia rotación de un árbo! que ha 

20 de contro!arse con respecto a ia rotación de otro ar- 

bo!, y su posición anguiar se considero y utiiiza pa­

ro ei controi.

Un ejempio concreto de uno de estos cosos es un 

dispositivo de contro! en ei que ia veiocidad de rota- 

25 ción de un motor eiéctrico se controia y se mantiene 

constante por medio de un meconismo de reiojerfa. En 

un dispositivo de esta naturaieza, ya conocido, e! me­

canismo de retojerfa hace girar un eje a una veioci­

dad determinada de rotación, y otro eje, dispuesto coa- 

30 xiimente, gira a ia misma veiocidad por ie acción de!
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motor eiéctrico, cuando este gira a una vetocídad 

norma) de rotación. Le discriminación de i a posi­

ción enguiar mutua de estos dos ejes, y ei controi 

de )e vetocidad de) motor eiáctrico, se rea!iza por 

medio de un dispositivo que tnciuye un brezo de con­

tacto sujeto a! eje que ei mecanismo de reiojería 

hace girar, y preparado para des)izarse sobre uno se­

rie de contactos dispuestos en un disco circu!er pa­

re ios mismos, fijo a! eje que e) motor hace girar#

Los contactos están conectados a una serie de resis­

tores ohmicos, que pueden estar acopiados ai eje que 

ei motor hace girar, girando con éi# Ei eje que e! 

meconismo de relojería hace girar, !o mismo que ei 

obtigado a girar por e) motor, están provistos de un 

aniiio rozante codo uno, y de una escobiiio combina­

da con e) aniiio. Los en!!i os rozantes están conec­

tados ai brazo de contacto y a ios resistores, res­

pectivamente. Los resistores, mediante ias escobiiios, 

están conectadas a! circuito de contro) de) motor. Si 

ia veioctdad de rotación de áste se desvíe de su vaior 

norma!, e! brezo de contacto se des)izará sobre uno 

de ios contactos adyacentes, dando por resuttedo ¡o 

conexión de un resistor mayor o menor en ei circuito 

de! motor. Así,ia veioctdad dei motor se reguie nue­

vamente a su vaior norma!#

En ei dispositivo de control de acuerdo con 

este invento, ios resistores ohmicos antes indicados, 

se han sustituido por una bobina inmovi! con un cir­

cuito magnático de resistencia magnética variabie. Es­

te dispos!t!vo constituye un acopiamiento sensibiemen-30
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te simpiificadoymejorado, con respecto ai disposi­

tivo anteriormente conocido. Se eliminen por compie- 

to ios contactos y oniiios rozantes !o cuei, desde 

tuego, es una ventaja. Y Además, puede obtenerse una 

regui ación infinitamente vartebie, por ejempio, de !o 

veiocidad de rotación dei motor de! coso antes cita­

do.

Este invento se describe a continuación con re­

ferencia a ios dibújos adjuntos, en ios que:

La fig. 1 es un corte de una construcción de 

un dispositivo discriminador;

Lo fig. 2 representa esquemáticamente un dispo­

sitivo de controi de )a veiocidad, que contiene ei 

aparato discriminador dei dispositivo, y

Lo f'9* 3 representa esquemáticamente una vis­

to, parte en corte de otra construcción dei disposi­

tivo discriminador.

En tos dibujos 1 representa une bobina citfn- 

drica con arrobamientos y montado en un soporte 2, 

en et que están además montados a rotación dos árbo- 

ies 3 y 4 coexiies con ie bobina. Los árboies son me­

cánicamente independientes uno de otro y giran con sus 

ruedas dentadas respectivas 6 y 5. La bobine tiene un 

circuito magnótico constituido por un manguito envol­

vente 7 sin inducción magnética remanente, y por dos 

discos circuiores 8 y 9 dei mismo materia!, concéntri­

cos con ios dos árboies 3 y 4 y fijos uno a cada uno 

de estos, de tai modo que constituyen piezas extremes 

dei manguito que rodea !a bobina. En ia fig. 1 se ob­

serva que ios extremos dei manguito 7 están curvados



sobre tos extremos de te bob!no, con ¡o cuat se ob­

tiene un buen contacto magnético entre tos discos 8 

y 9 y et manguito. Et circuito magnético inctuye tam­

bién dos tiras tO y 11, a su vez de materia) sin in- 

5 duccion magnética, que cierran et circuito magnéti­

co. Estas tires son aproximadamente de ta misma ton- 

gitud de ta bobina y se protongen at interior det re­

bajo citfndrico )2 constituido por ta bobina. Les ti­

ras son paratetas a tos arbotes 3 y 4, están dispues­

to tas radiatmente y se hattan unidos una e cada uno de 

tos discos circuteres 8 y 9.

Si ta bobina 1 se etimenta con una corriente 

atterno o con una corriente continua putsatoria, ta 

inductancia de te mismo dependerá de ta resistencia 

t5 magnética det circuito magnético descrito. Esta re­

sistencia magnética, sin embargo, depende de te po­

sición angutar de tas tiras tO y 11 une con respec­

to a otra. Le resistencia atcanzará un vator máximo 

cuando tos tiras estén cotocadas a t80S una de otra, 

20 como se representa en ta figura, y tendrá un vator 

mínimo cuando dichas tiras estén adyacentes, yo que 

en esta posición et circuito magnético estaré cerra­

do. Les variaciones de tensión, pueden indicarse por 

un aparato por cuyo medio se obtendrá ta información 

25 en cuanto a ta posición angutar, o pueden emptearse

directamente para controtar un dispositivo de controt 

adecuado. Con objeto de hacer ta indicación compteta- 

mente ctera y sin ambigüedad, ha de procurarse que et 

^nguto entre tas tiras no exceda de !80S. Esto es de 

importancia especia! cuando et dispositivo se uti!i-30



ze para ei controt directo. S! ei ánguio excede de 

)80S, e! contro! se invertirá-

En )a fig. 2 se represento un tipo de contro! 

que contiene e) dispositivo discriminador descrito*

5 Se destina a controiar y a mantener !a vetocidad de

-rotación de un motor eiáctrico 14 a un vaior constan­

te, por medio de un mecanismo de retojerfo 16-19. Ei 

motor hace girar por !a acción dei árboi ¡5, medien­

te un engranaje de torniiio sin fin 22, 23 y de un 

iO tren de engranajes 24, 2!, 5. Por una parte, ei árboi 

principa! !6 dei mecanismo de reíojerfa, y por otro 

parte e! árboi 4, de ios árboies cooxites dei dispo­

sitivo discriminador !3. Ei árboi principa) dei me­

canismo de reiojerfe se acopio, mecánicamente, por 

¡5 medio de un mueiie, a! árboi secundario Í9 que, por

medio de! engranaje cónico 25, 26 se acopia a un esca­

pe i 8, que mantiene i o vetocidad de rotación dei ár— 

bo! secundario )9 o un vaior constante y predetermina­

do, y de este modo a )a vez, i a veiocidaddei segundo 

20 árboi 3 de! dispositivo discriminador !3, que giro me­

diente ei meconismo de reiojerio y a través de ios en­

granajes 20, 6.

Ei dispositivo discriminador i3 está conectado 

en un puente que contiene tambiem ei condensador 29,

25 y ei resistor 30 y ei arroiiomiento secundario de un

transformador 27, cuyo arroiiamiento primerio esta co­

nectado a un generador de corriente ai terna 28 que 

atimenta, además, uno de ios circuitos dei motor. Es­

te tiene un segundo circuito conectado ai extremo de 

sai ida de) puente, por e! ampiificador 3!. Ei conden­30



sador y et resistor tienen dimensiones taies que ¡o 

tensión de salida a! ampbficador será ñuta paro un 

cierto ánguto predeterminado, entre ias tiras !0 y 

11 de! dispositivo discriminador.

Cuando e) motor empieza a girar, e! mué! te !7

se enroba, y e! mecanismo de retojería empezará a

girar dando o! arbo! 3 su veiocidad predeterminado

de rotación. A ¡a velocidad normá! de rotación de! a
motor, e! érbo! 4 tendrá !o mismo vetocidad, y ios 

tiras )0 y 11 ocuparán una posición angutar mutuoy 

que dará por resuttado un va!or medio de )a resisten­

cia magnética de! circuito magnético de! dispositivo 

discriminador y por tanto un va!or medio de ia in- 

ductancia de !a bobina y de! vo!ta}e introducido en 

e! circuito de contro! de! motor. Si !a velocidad de 

rotación de! motor aumenta o disminuye, varía te po­

sición angutar mutuo de tas tiras !0 y 11, y de es­

te modo e! valor de le tensión de control de! motor 

se modificará en condiciones tales que el motor re­

cuperará su vetocidad norma) de rotación#

En lugar de emplear !a disposición que aca­

be de describirse?) constituida por un transformador 

y un puente, !a bobine puede dotarse de otro arro­

bamiento a!imentado desde un generador de corrien­

te a!terna. En ta! ceso !a bobina y su circuito mag­

nético constituirán un transformador diferencio!, cu­

yo arrobamiento secundario está conectado so!emen­

te, a través de! empbficador, a! circuito de con­

trol de! motor.

En te fig. 3 se represento una nueva construc-
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ción de) dispositivo discriminador. La bobina ciifn— 

drica 32 tiene un circuito magnético de materia! sin 

inducción magnética, constituido por una parte fija 

33 y una porte 34, oxi¡mente despiazabie acopiada a 

un soporte 35 montado en un vastago 36 acopiado en 

un aiojamiento 37 rotativzmente montado, cuyo posi­

ción axi! se fija en un soporte que no se representa 

en i a figura. Et aiojamiento 37 tiene una ranura obii- 

cua 38 que rije e! movimiento de un pitón 39 perpen- 

dicuiármente unido a! vastago 36.

Ei vastago 36 iieva edemas una rueda dentada 40 

combinada con un escape que, por tanto, proporciona 

una vetocided de rotación predeterminada y constante 

ai vastago. Ei aiojamiento 37 esté provisto de una 

rueda dentada 4i que, por medio de una combinación de 

engranajes se ha!i a acopiada o un motor eléctrico cu­

ya veiocidad de rotación hay que controiar por medio 

dei dispositivo. Ni e! escape, ni ei motor, ni ios 

engranajes se representen en ia figura, pero corres­

ponden a ios que se indic^njén i a figura 2.

Es evidente que sí ei aiojamiento 37, cuya po­

sición axii se fijo, junto con su rueda dentada 4!, 

y e! vastago 36 junto con su rueda dentada 40 giren 

uno con respecto a otro en e! estado de rotación, en­

tonces i a parte 34 de! circuito magnético se despieza­

ra acercándose o o!ejendose de i a parte 33. Esto ocu­

rrirá si ie veiocidad de rotación dei motor se des­

vío de ia veiocidad determinada por e! escape. Así, 

i a resistencia magnético de! circuito magnético, dis­

minuirá o aumentará y !o inductencia de te bobina 3230
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aumentará o disminuirá también, por cuyo medio )o 

ve!oc!dad de rotación de! motor se controtará como 

entes se describe#

En esta construcción, et escape está errastra- 

5 do por et muetie en espira! 42, sujeto at soporte 35 

y a te rueda dentado 4!. Cuando e! motor etáctrico 

empieza a funcionar, et mué!!te se enrot!a y arras­

tro et escape.

Este invento no se !imito a tas construcciones 

tO y disposiciones descritos, sino que inctuye otros mo- 

detos y dispositivos, dentro det atconce de tos rei­

vindicaciones siguientes.

N O T A

Se reivindican como propios y nuevos poro que 

!5 seon objeto de una Patente de invención en España,

reivindicándose )a prioridad de !o Patente deposita­

da en Suecia et 30 de Ju!io de t.958, bajo et nume­

ro 7!07/58, tos puntos siguientes:

1.- Dispositivo paro discriminar ta posición 

20 angutar de cuerpos rotativos, uno con respecto a otro, 

caracterizado por una bobina inmovi! con arro!!am!en- 

tos y un circuito magnético constituido por componen­

tes mutuamente móvites, uno de !os cuetes, o ambos, 

están aceptados respectivamente o tos cuerpos rotati— 

25 vos,y se ha)ten dispuestos de ta! modo que ta resis­

tencia magnética det circuito magnético varíe con te 

mencionada posición enjutar.

2.- Dispositivo para discriminar ta posición 

angutar de cuerpos rotativos, uno con respecto a otro, 

según te reivindicación 1, en et que !a bobina es c¡-30



tfndrica y forma un atojamiento cilindrico, caracte- 

rizado porque e! circuito magnético está constitui­

do por un manguito de materia! sin inducción magnéti­

ca que rodea !a bobine, y por dos tiras de! mismo me- 

5 terie!, para!e!as a! eje de !e bobina y de !ongitud 

aproximadamente igua! a !a de éste, dispuestas en e! 

interior de! a!ojamiento citfndrico, radiaimente dis­

puestas y sujetas una o cade uno de discos circu!ares 

rotativamente montados, de materia! sin inducción mog- 

)0 nética, y coaxites con !a bobina y qué forman piezas 

extremas de! manguito que rodea a !a bobina*

3.- Dispositivo para discriminar !a posición 

ongutar de cuerpos rotativos, uno con respecto o otro, 

caracterizado por contener e! dispositivo discrimina- 

)5 dor según te reivindicación 29, en et que e! mecanis­

mo de retojerfa y et motor, por medio de dispositivos 

de engranajes, están preparados para hacer girar cada 

uno de ettos, uno de tos dos discos circutares, de tat 

modo que tiene ambos t a misma vetocidad de rotación a 

20 !a vetocidad norme! de),motor, y además ta bobino está 

conectada o! motor a través de un circuito que contie­

ne un puente o compensador y un amptificedor.

4.- Dispositivo para discriminar ta posición 

angu!ar de cuerpos rotativos, uno con respecto a otro, 

25 según ta reivindicación 19, caracterizado porque et

circuito magnético contiene una parte fija integrante 

de ta bobina y una parte desptazabte adyacente a ta 

parte fija; esta parte desptazabte está preparada pa­

ra despiezarse en ta dirección de aproximación o ate­

zamiento con respecto a ta parte fija, cuando ta posi-30
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c!$n angu la r  en que ios cuerpos rotativos varíe, por 

medio de una combinación rectora, de tai modo que to 

resistencia magnético de! circuito magnético varíe 

con te mencionada posición anguiar#

5 . -  Dispositivo pera discriminar ie  posición 

anguior de cuerpos rotativos, uno con respecto a otro, 

caracterizado por Inciutr e) dispositivo dlscrlmlna- 

dor según ie reivindicación 49, y porque ios cuerpos 

rotativos, por medio de trenes de engranajes, están 

acopiados ai mecanismo de reiojerío y o! motor etéc- 

trlco, respectivamente.

6#— Dispositivo paro discriminar ie posición 

anguior de cuerpos rotativos, uno con respecto o otro, 

según io especificado en cuaiqulera de ios reivindi­

caciones anteriores, caracterizado porque ie bobino 

tiene un arroiiamlento que se ailmento por un gene­

rador de corriente ai terna#

7.- DISPOSITIVO PARA DtSCRtMiNAR LA POStCtON 

ANGULAR DE CUERPOS ROTATIVOS, UNO CON RESPECTO A OTRO.

Todo conforme se describe en !e memoria que an­

tecede, se liustra como ejempio de ejecución en ¡os 

pianos unidos a eiia y se reivindico en su Noto.

Esto memoria consta de once hojas fo!lados y 

eszritas a maquina por una soia cara y tres hojas de 

pianos.

Madrid, 30 de Juitb de i.959 

SVENSKA ACKUMULATOR AKTtEBOLAGET JUNGNER 

P.A.
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