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Este invento se refiere a un dispositivo de accig

namiento pars un interruptor de empuje~traccidn, denomina-
do en lo que sigue de vaivén, que puede ser hecho funcio-
nar eﬁ diversos modos.

Los dispositivos eléctricos de control, tales

como los interruptores de pulsador manuales y dispositi?ngf

. e .
similares, estén sometidos & mejoras constantes con el -finy| ..-

de cumplir las demandas, constantemente crecientes, a las,
que se les somete en lc que respecta a su fiabilidad y.vexr
satilidad, cuyas demandas compiten usualmente con requisit

- ws”

tes igualmente importantes acerca ds urn. coste bajo. .

El principal objeto del invento es proporcionar,

- g

un dispositivo de accionamiente de interruptor de vaivéqN.
- -

h.‘.

que requiere sbdlo relativamente pocas piezas y gue puedea;
., .1
adaptarse fécilmente para funcionar en diversos modos. '
El invento, en consecuencia, reside en un diﬁpd;
sitivo de accionamiento de interruptor de vaivén que com-
prende un alojamiento tubular gue incluye medios ﬁara unir,
a un extremo del mismo, interruptores que han de ser ope-
rados por el dispositivo, un actuador alargédo, manualmene—
te operable, guiado en el alojamiento para realizar movi-
mientos de accionamiento de interruptor axiales limitados
en él, y medios para impulsar al actuador hacia una posi=-
cién predeterminada a continuacidén de un movimiento manual
del actuador desde una posicibén de reposo del mismo, carac-
terizado porque dichos medios de accionamiento comprenden
un miembro de leva que tiene formada en é1 al menos una
abertura de leva definida por superficies que incluyen por

lo menos una superficie de accidn de leva que estad incli-

nada con respecto a un plano perpendicular al eje geométri

8
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“féunerficie de asiento asociada con la posicidn de reposo

'del actuador, y medios seguldores de leva en aplicaciébn

‘to y, por tanto, empujar al actuador hacia dicha posicidn

' la pendiente de dicha superficie de accién de leva incli-

o longitudinal del actuador alargado y que termina en una

con dicha abertura de leva o con la abertura de leva res-
pectiva, estando soportados dicho miembro de leva o dighgﬁ‘
medios seguidores de leva por dicho alojamiento, en el?iﬁf'
terior Cel mismo, y estando dispuesto el otro elemento.dn
el actuador, y conectado al mismo, con el fin de moveqqg;
axialmente en unién con &1, pero de mesnera que se impida-,
el movimiento axial relatlvo entre ellos, y estando répé;
nidos dicho miembro de leva ¢ dichos medios seguidores ag
leva contra movimiento en un plano paralelo al citado.pl;;
no, y siendo el otro elemento de entre dicho miembro Q,dl—

chos medios, movible en un planco paralelo al citado DIano
y estando cargado elésticamente con el fin de empujar:a-:
los medios seguidores de leva y a la superficie que cons-
tituye dicha superficie de accidn de leva y a dicha super-
ficie de asiento uno hacia otro, para hacer asi que los
medios seguidores de leva se apliquen normalmente con di- -
cha superficie de asiento, manteniendo.por tanto al actua-
dor en dicha posicién de reposo y, al producirse el movi-
miento manual del actuador desde dicha posicidn de reposo,
en una direccién que nace que los medios seguidores de le-
va se desplacen desde la superficie de asiento sobre la su

perficie de accidén de leva adyacente, para empujar a los

medios seguidores de leva hacia dicha superficie de asien-

de reposo, pudiendo ser reposicionados dichos medios de ac-

clonamlento dentro del alojamiento con el fin de invertir
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Se apreciard que el dispositivo de accionamiento

de interruptor de vaivén definido en lo gue antecede traba
jaréd en un modo de empujar solamente o tirar solamente,
dependiendo de la direccidén en que se dirige la pendiepkpf

de la superficie de accidn de leva inclinada debido a I “e

disposicidén seleccionada de los medios de carga por resgn~
te del actuador, cuyo modo permite que se empuje al acfua-

dor con la mano o se tire de él manualmente, segin sege.ed,
s o,*

caso, desde su posicibn de reposo y que cuando se le suel-

ta, dicho actuador vuelva a la posicidén de reposo por la,

accidén del resorte. Ademds, dotando al miembro de leva, de

una o de varias aberturas de leva de configuracidén aprqpia

da, con varias superficies de accidn de leva, el dispogi-

-tivo de accionamiento del interruptor puede adaptarse "para

que trabaje en un modo de veivén momenténeo, haciendo po-
sible empujar o tirar con la mano del actusdor desplazéin-
dolo desde su posicidén de reposo y de manera que, al sol-
tarlo, vuelva a ella por la accibn del resorte, o en un mo
do de vaivén mantenido, que permite empujar con la mano o |

tirar del actuador con la mano para desplazarleo de su po-

‘sicidn de reposo lo bastante como para permitirle despla-

zarse hasta una posicidn accionada, manteniéndose en ella,
bajé la accidn del resorte y, después de ello, tirar con
la meno de él o empujarlo con la mano, respectivaménte, pa
ra desplazarlo de su posiciébdn accionada en medida sufiecien
te pera permitir que la aceidén del resorte devuelva al ac-
tuador a su posicidbdn de reposo. Naturalmente, los movi-

mientos cel actuador son transmitidos a cualquier interrup

tor conectado operativemente con el dispositivo de accio~
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 tacto correspondientes de dicho interruptor, y los modos

‘deseadas de tal interruptor.

énto del mismo, y son traducidos en movimientes de con|

en que ha de funcionar el dispositivo de accionamiento del

interruptor se seleccionan de acuerdo con las funciones

s %,

A continuacibén se describird una realizacién;jéh

ferida del invento, & modo de ejemplo, con referencia a ..

los dibujos anejos en los que:

la fige. 1 es una vista en seccidn vertical Je, *
o o,°
un conjunto de interruptor que comprende un dispositivp:de

accionamient¢ de interruptor y dos interruptores conecta-

dos en serie; L
LI 1
0...

la fig. 1A es una vista en sececidn tomada a \q,

largo de la 1inea IA-TA de la fig. 1; ':::

la fige. 2 es una vista isoOmetrica de una pa%te'
del sctuador que comprende el miembro de leva y los medios
seguidores de leva dispuestos para permitir el funciona-
miento en el modo de "vaivén mantenido”;

la fig., 24 es una vista de détalle de una abertu-
ra de leva del miembrc de leva;

la fig., 3 es una vists isométrica similar a la
fig. 2, pero con el miembro de leva ilustrado en condicidn
reposicionada para permitir el funcionamiento en el modo
de "vaivén momentaneo";

la [ig, %% es una vista de detalle de la abertu~
ra de leva del miembro reposicionado;

la fig. 4 es una vista isométrica, similar a la
de la fig. 2, pero con el miembro de leva ilustrado en con
didibn tal que permita el funcionamiento en un modo de - -

"traceibén momenténea.
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Tas figs. 4A y 4B son vistas de detalle de aber-
turas de leva triangulares en posiciones alternativas; y
la fig. 5 es una vista isométrica de una seccidn

del miembro de leva,

En le fig. 1, el nGmero de referencia 7 desigde,-
el conjunto de interruptores que comprende el.dispositiﬁd:
9 de accionamiento de interruptores y los interruptoresf%}
¥y 13, que pueden ser del tipo conVertibie. El interruptoi
11 se ilustra como un interruptor normalmente abiertoséqé:
contactos 15 estacionarios y contactos 17 moviles, y els.
interruptor 13 se representaz como un interruptor normglmen

te cerrado, que tiene contactos 19 estacionarios y contaes

0.‘.

tos 21 méviles, estando montados los contactos méviles -de

cada interruptor en un puente 23 de contactos moviles ,que
puede ser hecho funcionar mediante un empujador 25. Lo&
interruptores 11, 13, estédn conectados entre si y con el
extremo inferior del dispecsitivo 9 de accionamiento en for
ma adecuada, por ejemplo mediante partes de gancho 27 en
los alojamientos respectivos de interruptor y en un miem-
bro de conexidn entre el dispositivo de accionamiento de
interruptor y el interruptor 11, junto a él. Los empujadoo
res 25 de accionamiento de los interruptores 11, 13 dis-
puestos en serie, se encuentran en alineacidn de extrémo
con extremo y apoyados uno con otro.

El dispositivo 9 de accionamiento comprende un
alojamiento tubular 29, un actuador 31 tubular, un casqui-
1lo 3%, unos medios seguidores de leva que comprenden un
par de correderas 35, 37 v un miembro de leva que compren-
de dos secciones 39, 41, E1 alojamiento 29 tiene una par-

te superior reducida 43 que estd roscada en 45 y tiene en
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'ffque cooperan con las partes de gancho 27 del miembro dz.

' conexidén antes mencionado.

' e¢idn solamente.

"anillo de fijacién 47 para gségﬁrar el~doﬁ§§ﬁtq 7

y interruptores a un péne1'49. Unos!medios dé junta 51

| estén dispuestos en un lado del panel 49, y arandelas de
% | empuje 53 estén dispuestas en su otro lado. El extremo

liiﬁferior del alojamiento 29 esta provisto de resaltos 55.:: .

o
.
L

L P

.

* e q

.

El actuador 31 puede ser hecho deslizar longitu-

dinalm:nte dentro del alojamiento 29, siendo guiado efeé3,

Un botdn 57, que estd montado en €l

por el casquillo 33.

extremo superior del actuador 31 y asegurado en posicién.

mediante un tornillo de fijacién 59, estd previsto papa, fa

cilitar el funcionamiento manual del actuador, cuyo extPe-

mo inferior tiene formadas en é1 una pluralidad de rarniras

e® %,

longitudinales 61, periféricamente espaciadas, ¥y est£'§r6—
visto de partes de pestafas 63 vueltas hacia fuera que se

encuentran bajo una pestarna anular 65 del alojamiento 29,

Cuando el actuador 31 es empujisdo hacia abajo desde su po-

sicidon representada en la fig. 1, su exiremo inferior opri
me el empujador 25 del interruptor 11 y, a través de &1,
el empujador 25 del interruptor 13, cerrando asi los con-
tactos 15, 17 del interruptor 11 y abriendo los contactos
19, 21 del interruptor 13,

En la realizacidén ilustrada, las correderas 35,
37 vy las secciones de miembro de leva, o guias, 39, 41,
cooperan de tal forma gue permitan gque el conjunto 7 de
interruptores sea hechio funcionar en un modo de vaivén mo-

mentédneo, un modo de vaivén mantenido o un modo de trac-

El miembro de leva cilindrico, hueco, que

:eomprende las dos secciones 39, 41 estd dispuesto entre el




T
A

~élejamiento 29 y el actuador 31 (vésse también la fig. lA),'
descansando su borde inferior sobre la pestales anular 65
y apoyando su borde superior contra el casquillo 33. Cada|

seccidén de miembro de leva, tal cemo la seccidn 39 ilus-

; o o

trada en la fig., 5, es un miembro sustancialmente semici~"

lindrico provisto, en su superficie interior, de varids®.
chaveteros, por ejemplo tres, de los que solamente se tes
presenta uno en 67, y en cuyos chaveteros pueden ser hew

» -
chas deslizar chavetas en el actuador 31, por ejemplo:bgg—

10 vetas 73 (fig. 1). Ambas secciones de miembro de levas 50,

41 estan provistas de gargantas longitudinales 75 simjla~

res (fig. 5) que estdn formadas en sus bordes longitudisa-

les y que ajustan en acoplamiento mutuo con nervios 77<..

(fig. .A) en la superficie interior del alojsmiento 29.pa-

15 ra mantener al miembro de leva 39, 41 en condicidn de no
rotacional, |

Cada seccidn de miembro de leva 39 4 41 tizne
formada er ella una abertura de leva»79 ¥y una abertura de

leva 8l que se emplean alternativamente, dependiendo del

20 propbsito proyectado para el dispositivo 9 de accionamien-

to de interruvptor. La abertura de leva 79, como se ve del
mejor modo en la fig., 2A, tisne en general forma de cora-
zb6n, estando definida por un par de superficies de accidn
de leva 83, 85, que divergen, una con respecto a otra, des
25 de un ﬁértice 87, con el fin de inclinarse en oposicidn
con respecto a un plano de simetria perpendicnlar al eje
geométrico longitudinal del dispositivo 9 de accionamiento
Y que se extiende a través del vértice 87, por un par de
superficies 89, 91 que estén conectadas con las superfi-

30 cies de accidén de leva 83, 85, a través de superficies de
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~ tasiento 93, 95, respectivamente, y que se extienden sustag |

tiene una configuracidén sustancialmente en forms de trisi-

cialmente paralelas con respecto a dicho plano, y por un
par de superficies 97, 99 de accidn de leva que se extien-~

den desde las superiicies 89 y 91, respectivamente, en re-

lacién de convergentes una con respecto a otra y que boTm*-
. L] )

. L]
minan en una superficie de asiento 101 formada entre ellags.

La abertura 8) de leva (véase también fig. ARi-‘

. r'd
gulo recténgulo definido por una superficie 103 de acqiqﬁt
L]
de leva que forma 1a hipotenusa del tridngulo, y por subper
ficies 10% y 107 unidas con la superficie 103 de accign de

leva a través de superficies de asiento 102 y 111, respet~

tivamente, *hee
Y . .
sa®™?®

Segln se ve por la fig. 1, los medios seguidergs
de leva que comprenden correderas 35, 37, estén montudos
en el actuador 31 para realizar un movimientc angular li-
mitado del mismo alrededor del eje geométrico longitudinal
del actuader, es decir, un movimiento en direcciones para-
lelas a un plano perpendicular al eje geométrico longitu-
dinal del actuador, y para realizar un nmovimiento axial de
los medios seguidores de leva junto con el actuador, pero
de manera que se impida el movimiento axial relativo entre
ambos. ILas correderas 35, 37 estidn dispuestas en la aber-
tura 113 (fig. 2), definida por el miembro de leva cilin-
drico 39, 41, junto 2 su superficie periférica interior.
Cada corredera 35 6 37 incluye uns espiga 119 seguidora de
leva que se extiende dentro de la abertura de leva asocia-
da 79, y que esta cargsda elésticamente por medio de un
resorte helicoidal 117 que empuja a la corredera en una di-

reccidn (hacia la izquierda sczin se ve en la fig. 2) tal
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f—que nantenga a su espiga 119 seguidora de leva en aplica-

cién elastica con la pared extremes de la abertura de leva
asociada 79 formada por las superficies 83-87 y 93, 95.

Cuando el actuador 31 se encuentra en una posicién de re-

posSo 0 en una condicion en la que no sufre ninguna preé'éﬁ,
. .
como se muestra en la fig. 1, la espiga 119 de cada corbe-
dera 55 6 37 descansa sobre la superficie de asiento 93;«
segin se ve por la fig. 2A., Al ser oprimido el pulsacen
57, la espiga 119 de cada corredera correrid a lo largéﬂq:.
la superficie 8% de accidn de leva, haciendo asi que ]ff.
corredera asociada sea desplazada por accidn de leva hacia

la derecha, segin se ve en las figs. 2 y 24, y comprima.wl

....

resorte asociado 117. Si el pulsador 57 es liberado ?gﬁgs
de que la espigi 119 alcance el centro .del vértice 82::;i
resorte 117 devolverd a la corredera a su posicién oriéi:
nal, en la gque la espiga 119 descansa sobre la superficie
de asiento 9%, y devolvera vor tanto al actuador a su po-
sicidn de reposo. Por otra parte, si se empuja al pulsa-
dor 57 lo bastante como para colocar a.la espiga 119 mas
alld del centro del vértice 87, la espiga 119, bajo la ac-
cidn del resorte asociado 117, correrd hacia abajo por la
superficie 85 de accidén de leva y pasara sobre la superfi-
cie de asiento 95, segln se inaica en 119b, haciendo asi
que el sctuador 31 se desplace a su posicibdn de totalmente
oprimido ¥ sea retenido en ella hasta que se tire con 1la
mano del actuador lo bastante como para mover a la espiga
119 de nuevo sobre el resalto o vértice 87.

51 se desea hacer funcionar el dispositivo 9 de

accionamiento de accionamiento de interruptor en un modo

de "vaivén momenténeo", se reposiciona el miembro de leva

.
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’4@9,:u1”én el alojamiento 29 de tal forma que las aberturas |

_ terruptores en el denominado modo '"de traccidn momentd-—

de leva 79 estén invertidas, como se muestra en las figs.
3 v 3A, de modo que las espigas 119 estén enpujadas ahora
contra las superficies de asiento 10l bajo la accibn de log

resortes 117 asociados. En este modo, la posicidn de Tér-

poso del actuvador 31, tal como viene determinada por léﬂ,:

aplicaeidn de las espigas 119 con las superficies de asieg
to asociadas 101, es una posicidn intermedia que permite.,

empujar o tirar del pulsador 57. Si se empuja al pulds-"s

. e,

.dor (es decir, si éste es oprimido), las espigas 119 sg,

moverdn hacia abajo por las superficies de leva respectis

LN I I )
vas 97 hasta que alcancen posiciones tales como las iEQ?ﬁ

Por el contrario, si se,tira
L ]

del pulsador 47, las espigas 119 se moveradn a lo largo,de

cadas en 119b en la fig. 3A.

. .

las superficies 99 de accidn de leva asociadas hasta éﬁé
alcancen las posiciones indicadas en 11%9a. ILa liberacidn
. subsiguiente del pulsador 57, con las espigas en la posi-
cién 119a o en la posicién 119b, permitira que los resortes
ll?vdevuelvan a las correderas respectivas 35, 37, en una
direcei’n tal gue hagan gue las espigas 119 se muevan a

lo-iargo de las superficiee inclinadas 97 6 99, segin sea
el caso, y devuelta sobre las superficies de asiento res-

pectivas 101, devolviendo asi al actuador & su posicidn

de reposo.

51 se desea hacer funcionar el conjunto 7 de in-

nea", se reposiciona el miembro de leva 39, 41 en el alo-
Jamiento 29 de tal forma que se lleve a las aberturas de
leva triangulares 8l a relacidén cooperante con las respec-

tivas espigas 119 seguidoras de leva, segin puede verse a
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»ngértif de las figs. 4 y 4A que muestran una espiga 119 en

aplicacidén con la superficie de asiento asociada 111, como
éorreSponde 2 la posicidén de reposo del actuador 31, en la
gue el interruptor 11 estaria cerrado y el interruptor 13 |
estaria abierto, Cuando se tira del pulsador 57 con eE%::,
fin de abrir momenténeamente el interruptor 11 y cerré;ﬂéi
interruptor 13, las espigas 119 correrédn sobre las supeév
ficies 103 de accidn de leva asociadas hasta las esquinasg
109 (fig. 4A), por lo que las correderas 35, 37 son d?ﬁtk
plazadas por accidn de leva hacia la derecha en contbra Xe
la acecidn de los resortes 117. Al producirse la libeyé:z

cién subsiguiente del pulsador 57, los resortes 117 que.-,

actian & través de las correderas 35, 37, haridn que las..

espigas 119 corran hacia abajo por las superficies 103, de

acecidn de leva respectivas y vuelvan a sus posiciones'ﬁfi—
ginales en las superficies de asiento 111, por lo que el
actuador 31 es devuelto a su posicibdn de reposo.

La fig. 4B ilustra otra abertura de leva trian-.
gular 121, que es uua forma invertida de las aberturas de
leva 8l, ya gque la superficie de accidn de leva 123 estd
inclinada en direccion contraria de modo que la posicibn
normal de la espiga 119 seguidora de leva se encuentra en
la esguina superior izquierda de la abertura 121 triangu-
lar, como se muestra, vermitiendo por tanto el funciona-
miento en un modo de "empuje solamente" para el conjunto
7 de interruptores. Esta disposicibén puede exigir un miem
bro de leva oonstituido por secciones, tales como la sec~

. eidn 392 de la fig. 4B, que son distintas de las seccicnes

39, 41, con las aberturas de leva 79 y 81 en ellas,

De lo gue antecede, se apreciaré que el invento
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|_proporciona un dispositivo de zecionamiento de interrupto-:

res en vaivén que es facilmente adaptable para trabajar en

diversos modos.
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como caractéristica de novedad
se presentan para que sean objeto de esta solicitud deEMQ%
delo de Uvilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los q?ﬁ':
se recogen en las reivindicaciones siguientes:

12,~ TUn dispositivo de accionamisnto de inte-,

) Soge

rruptores de vaivén, que comprende un a.ojamiento tubq{gm
o o 0

que incluye medios para unir a un extremo del mismo inte-~

rruptores gue han de ser hechos funcionar por el disposi-
"oaag,

tivo de accionamjento, un actuador alargado, manualmente,

. : N : YR
operable, guiado en el alojamiento para realizar movimien-
. [ *
e &

e L ]
tos de accionamiento de interruptor axiales, limitadoé;

.
L

an él, y medios para impulsar al actuador hacia una pogis

cién predeterminada a continuacidn de un movimiento manual
del actuador desde una posic’on de reposo del mismo, carac
terizado porgue dichos medios de zccionamiento comprenden

un miembro de leve que tiene formada en é1 por lo menos

una abertura de leva definida por superficies que incluyen

al menos una superficie de acecidn de leva que estd inclina-

da con respecto a un plano perpendiculiar al eje geométrico
longitudinal del actuador alargado, y que termina en una
superficie de asiento asociada con la posicidn de reposo
del actuvador, y medios seguidores de leva en aplicaciodn
con dicha abertura de leva respectiva o con la abertura de
leva respectiva, estando uno de entre dichto miembro y di-
chos medios seguidores de leva soportado por dicho aloja-
miento interiormente al mismo, y estando dispuesto el otro

en el actuador y conectado a él, de manera que se mueva




1ﬁaxia1mente en conjunto con é1, pero se impida el movimién; 
 to axial rélativo entre ellos, y estandoe uno de entre di--
cho miembro de leva y dichos medios seguidores de leva re-
tenido contra movimiento en un plano paralelo a dicho pla=-
> nc, y siendo el otro movible ea un plano paralelo al cgﬁél_
do plano y estando cargado elasticamonte de manera qué’qéb

g o

gue a los medios seguidores ds leva y a la superficie qiie

comprende dicha superficie de accidn de leva y dicha gWRer

o

ficie de asiento uno hacia otro, para hacer asi que 1ldg he+t
[ )

10 dios seguidores de leva se apliquen normalmente con didha.

superficie de asiento y se mentenga al actuador en dichsa,

*tana
" posicibn de reposo y;, al producirse el movimiento manualk,
. »> e

del actuador desde dicha posicidn de reposo y en una gipec

=
...l.

c¢idn tal gue haga que los medios seguidores de leva sg, des
15 placen desde la superficie de asiento a encima de la‘guj

perficie de aceidn de leva adyacente, empujar a los medios
seguidores de leva hacia dicha superficie de asiento y em—
pujar asi al actuador hacia dicha posicidn de reposo, pu-

diendo reposicionarse dichos medios de accionamiento den~

20 tro del alojamiento con el fin de invertir la pendiente de
dicha superficie de aceidn de leva ineclinada.

22,- Un dispositivo de acuerdo con la reivindi-
cacidn 12, caracterizado porque dicha abertura de leva tie
ne una configuracidén definida por superfiecies que incluyen

25

un primer par de superficies cz accidn de leva que conver=-
gen una con respecto a obtra hacia una primera superficie

de asionto formada entre ellas, y un seg.udo par de super-

ficies de accidn de leva que estén separadas en oposicidn
‘respecto a dicho primer par en una direccidn paralela a

dicho plano, y que divergen una con respectoc a otra, desde
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—un vértice hadia superficies de asiento separadas, unava§g< 
ciada con dicha posicibén de reposo y la otra asociada con
dicha posicién accionada del actuador, estando posiciona-~
dos dichos medios de accionamiento de modo que los medics
seguidores de leva estén cargados elédsticamente a relaﬁiéﬁf A
de cooperacidn con dichos primeros y dichos segundos g?ﬁéﬁ

de superficies de accidn de leva y pudiendo ser reposicéojv ’
nados con el fin de cargar a los medios seguidores de.lgyva

a relacibn de cooperacibdn con el otro de dichos pares:pr%-
" ey

mero y segundo, .

38 ,~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindj-

L X I

cacidén 12, caracterizado porque dicha abertura de leva Hie
..'.
ne sustancialmente la forma de un tridngulo recténgulg,..

. »
cuya hipotenusa representa dicha superficie de accidn de

2 .

leva incélinada. “ee®

42 ,~ Un dispositivo de acuerdo con las reivin-
dicaciones 22 y 32, caracterizado porque dicho miembro de
leva incluye tanto una abertura de leva sustancialmente
triangular como una abertura de leva que proporciona di-
chos pares primeros y segundos de superficies de aceidn de
leva; pudiendo ser reposicionados dichos medic. de accio-
namiento dentro del alojamiento para colocar selectivamen-~
te a los medios seguidores de leva en relacidn de coopera-
cién con cualquier clase de aberturas de leva. |

58,~ Un dispositivo de acuerdo con una cualquie
e de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por-
que dicho miembro de leva es un miembro cilindrico hueco
soportado de menera estacionarie en el alojamiento y exten

diéndose dicho actuador alargado axialmente a su través.

62,~ Un dispositivo de acuerdo con la reivindi-
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—eacién 58, caracterizado porque dicho miembro cilindrico

-hueco consiste en dos secciones sustancialmente semicilin-
dricas que ajustan entre si.

78.~ DUn dispositivo de acuerdo con cualquiera

de las reivindicaciones precedentes, cabacterizadO‘porghgﬁ

> 3 :’ M
dichos medios seguidores de leva comprenden una estrucﬁhpa

de manera que se mueva axialmente sblo en unién con 81,y

pueda ser desplazada angularmente en el actuador alrededer
¢ w,®

del eje geométrico longitudinal del mismo, incluyendo di-

cha estructura de corredera cargada eldsticamente, para g¢a

Coraa
da ebertura de leva, una espiga seguidora de leva que.sg
e« » °

L s

] L i
extiende dentro de la abertura de leva asociada. eaa
a 3
a®

82,- Un dispositivo de acuerdo con la reivipgg-
cacidén 82, caracterizado porque dicha estructura de ébrr%-
deras cargada elésticamente comprende un par de correderas
individuales y cargadas eldsticamente en forma individual.

92,- Un dispositivo de acuerdo con una cualguig

ra de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por-

qu2 dicho actuador alargado es un miembro tubular con un

pulsador de trabajo manual dispuesto en un extremo del

mismo.

1ol

10&,~ "UN DISPCSITIVO DE ACCIONAMIENTO DE INTE-
RRUPTORES DE VAIVEN",

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-

\\

de corredera cargada eldsticemente montada en el actuadgp«|™




Ao

~tecede, representado en los dibujos que g€ acompafian y pa;7

‘ra los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de diecisiete hojas escritas
a maquina por una sola cera,
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