
ÆsÉ

Ac'"'y.

MMÏHHO onXBXmilA !  MEKÌÀ
Regirlo de !a Propiedad industria)

y,- - ""-*K

e  E$ e

MODELO DE UTtUDAD
ESPAÑA

NUMERO
25I.I55 e  Y

FECHA CE PRESEWtAOOH
3.6.1980

^ M a % t 9 g y .

[3 Ò )P R IO m O A O E S :

(5 t)N U M E H O

45.449 4.6.1379

bSMPAtS
EE.UU.

[5 ^  T ÍTU LO  DE L/  ̂ iNVEM CiON

DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO DE INTERRUPTORES DE VAIVEN"

A;

- U-Ç'.-

MTS/

. V

9
9

^ 7 )  FEC H A  OS P U B  JCtOAO ( Í Í ) c L A S !F íG A C !O N  ?W TEH NAC íO M AL A

int. EL' /j*0V/V%fi¡7

(?l)S0L<CtTANTE tS)
WESTINGHOUSE ELECTRIC CORPORATION (WE 47,621)

DOM!C!LÍO DEL SOUCiTANTE
Westinghouse Building, Gateway Center, Pittsburgh, 
15222, Estados Unidos de América.

Pensilvania

[NVENTOR tESÍ
Robert James Johnston, Stephen George Layciak y George Mario 
Cametti.
^̂ TtTULAR <ES)

^4) REPRESENTANTE
DON FERNANDO DE ELZABURU MARQUEZ (NOD-4395)

UME Ay s;y 
W.,;'.

- 4 MOO. 3B04 U T tU C E S E  C O M O  P R tM E R A  P A G tM A  D E  UA M E M O W A



10

15

20

25

30

Este invento se refiere a un dispositivo de accig 
namiento para un interruptor de empuje-tracción, denomina­
do en lo que sigue de vaivén, que puede ser hecho funcio­
nar en. diversos modos.

Los dispositivos eléctricos de control, tales 
como los interruptores de pulsador manuales y dispositivas*

W ^similares, están sometidos a mejoras constantes con el fin^ 
de cumplir las demandas, constantemente crecientes, a las^ 
que se les somete en lo que respecta a su fiabilidad y„yeg? 
satilidad, cuyas demandas compiten usualmente con requi-gi*. 
tos igualmente importantes acerca de un coste bajo.

El principal objeto del invento es proporcionar,* *
un dispositivo de accionamiento de interruptor de vaivén-.

**que requiere sólo relativamente pocas piezas y que puede,.
*.

adaptarse fácilmente para funcionar en diversos modos.
El invento, en consecuencia, reside en un dispo­

sitivo de accionamiento de interruptor de vaivén que com­
prende un alojamiento tubular que incluye medios para unir, 
a un extremo del mismo, interruptores que han de ser ope­
rados por el dispositivo, un actuador alargado, manualmen­
te operable, guiado en el alojamiento para realizar movi­
mientos de accionamiento de interruptor axiales limitados 
en él, y medios para impulsar al actuador hacia una posi­
ción predeterminada a continuación de un movimiento manual 
del actuador desde una posición de reposo del mismo, carac­
terizado porque dichos medios de accionamiento comprenden 
un miembro de leva que tiene formada en él al menos una 
abertura de leva definida por superficies que incluyen por 
lo menos una superficie de acción de leva que está incli­
nada con respecto a un plano perpendicular al eje geométri
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_co longitudinal del actuador alargado y que termina en una 
superficie de asiento asociada con la posición de reposo 
del actuador, y medios seguidores de leva en aplicación 
con dicha abertura de leva o con la abertura de leva res­
pectiva, estando soportados dicho miembro de leva o diéhoá 
medios seguidores de leva por dicho alojamiento, en ellTLnf 
terior del mismo, y estando dispuesto el otro elemento.gq 
el actuador, y conectado al mismo, con el fin de moverqe. 
axialmente en unión con él, pero de manera que se impgda*. 
el movimiento axial relativo entre ellos, y estando rete­
nidos dicho miembro de leva o dichos medios seguidores de

* * * * *

leva contra movimiento en un plano paralelo al citado.p}a-
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no, y siendo el otro elemento de entre dicho miembro a di- * *****
* * *

chos medios, movible en un plano paralelo al citado piano
*  * *  *

* *y estando cargado elásticamente con el fin de empujar*&** 
los medios seguidores de leva y a la superficie que cons­
tituye dicha superficie de acción de leva y a dicha super­
ficie de asiento uno hacia otro, para hacer así que los 
medios seguidores de leva se apliquen normalmente con di­
cha superficie de asiento, manteniendo por tanto al actua­
dor en dicha posición de reposo y, al producirse el movi­
miento manual del actuador desde dicha posición de reposo, 
en una dirección que hace que los medios seguidores de le­
va se desplacen desde la superficie de asiento sobre la su 
perficie de acción de leva adyacente, para empujar a los 
medios seguidores de leva hacia dicha superficie de asien­
to y, por tanto, empujar al actuador hacia dicha posición 
de reposo, pudiendo ser reposicionados dichos medios de ac 
cionamiento dentro del alojamiento con el fin de invertir 
la pendiente de dicha superficie de acción de leva incli-30
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nada.
Se apreciará que el dispositivo de accionamiento

de interruptor de vaivén definido en lo que antecede traba
jaré en un modo de empujar solamente o tirar solamente,
dependiendo de la dirección en que se dirige la pendían^*:
de la superficie de acción de leva inclinada debido a J3a**. *.
disposición seleccionada de los medios de carga por res(%—
te del actuador, cuyo modo permite que se empuje al aq^ua—
dor con la mano o se tire de él manualmente, según seg*e3+

*caso, desde su posición de reposo y que cuando se le suel­
ta, dicho actuador vuelva a la posición de reposo por la. 
acción del resorte. Además, dotando al miembro de leva.de
una o de varias aberturas de leva de configuración apnQp^a

.  * *

da, con varias superficies de acción de leva, el dispósí-
* ativo de accionamiento del interruptor puede adaptarse*paba 

que trabaje en un modo de vaivén momentáneo, haciendo po­
sible empujar o tirar con la mano del actuador desplazán­
dolo desde su posición de reposo y de manera que, al sol­
tarlo, vuelva a ella por la acción del resorte, o en un mo 
do de vaivén mantenido, que permite empujar con la mano o 
tirar del actuador con la mano para desplazarlo de su po­
sición de reposo lo bastante como para permitirle despla­
zarse hasta una posición accionada, manteniéndose en ella, 
bajo la acción del resorte y, después de ello, tirar con 
la mano de él o empujarlo con la mano, respectivamente, pa 
ra desplazarlo de su posición accionada en medida sufieiCn 
te para permitir que la acción del resorte devuelva al ac­
tuador a su posición de reposo. Naturalmente, los movi­
mientos del actuador son transmitidos a cualquier interrug, 
tor conectado operativamente con el dispositivo de accio-
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jdamiento del mismo, y son traducidos én movimientos de con 
tacto correspondientes de dicho interruptor, y los modos 
en que ha de funcionar el dispositivo de accionamiento del
interruptor se seleccionan de acuerdo con las funciones
deseadas de tal interruptor. **. ;

A continuación se describirá una realización'^rg
ferida del invento, a modo de ejemplo, con referencia aj.
los dibujos anejos en los que:

la fig. 1 es una vista en sección vertical ge.*.
* * . *

un conjunto de interruptor que comprende un dispositivpjde 
accionamiento de interruptor y dos interruptores conecta­
dos en serie; . ..

**la fig. 1A es una vista en sección tomada a
. * *

largo de la línea IA-IA de la fig. 1; J
la fig. 2 es una vista isometrica de una parte* 

del actuador que comprende el miembro de leva y los medios 
seguidores de leva dispuestos para permitir el funciona­
miento en el modo de "vaivén mantenido";

la fig. 2A es una vista de detalle de una abertu­
ra de leva del miembro de leva;

la fig. 3 es una vista isometrica similar a la 
fig. 2, pero con el miembro de leva ilustrado en condición 
reposicionada para permitir el funcionamiento en el modo 
de "vaivén momentáneo";

la iig. 3^ es una vista de detalle de la abertu­
ra de leva del miembro reposicionado;

la fig. 4 es una vista isomètrica, similar a la 
de la fig. 2, pero con el miembro de leva ilustrado en con 
dición tal que permita el funcionamiento en un modo de - - 
"tracción momentánea".



l: Las figs. 4A y 4B son vistas de detallede aber­
turas de leva triangulares en posiciones alternativas; y

la fig. 5 es una vista isomètrica de una sección 
leí miembro de leva.

,  * **En la fig. 1, el numero de referencia 7 designar

10

5

y 13, que pueden ser del tipo convertible. El interruptor 
11 se ilustra como un interruptor normalmente abierto*doñl

* +el conjunto de interruptores que comprende el disposit)/&Q* 
9 de accionamiento de interruptores y los interruptores ;11

contactos 15 estacionarios y contactos 17 móviles, y elJ. 
interruptor 13 se representa como un interruptor normalmen 
te cerrado, que tiene contactos 19 estacionarios y coirt̂ Cr-
tos 21 móviles, estando montados los contactos móviles**de* * ** e * *
cada interruptor en un puente 23 de contactos móviles.qu§

-5 puede ser hecho funcionar mediante un empujador 25. Los* 
Interruptores 11, 13, están conectados entre sí y con el 
extremo inferior del dispositivo 9 de accionamiento en for 
ma adecuada, por ejemplo mediante partes de gancho 27 en 
los alojamientos respectivos de interruptor y en un rniern- 

-0 bro de conexión entre el dispositivo de accionamiento de
interruptor y el interruptor 11, junto a él. Los empujado­
res 25 de accionamiento de los interruptores 11, 13 dis­
puestos en serie, se encuentran, en alineación de extremo 
con extremo y apoyados uno con otro.

25 El dispositivo 9 de accionamiento comprende un
alojamiento tubular 29, un actuador 31 tubular, un casqui- 
11o 33, unos medios seguidores de leva que comprenden un 
par de correderas 35* 37 y un miembro de leva que compren­
de dos secciones 39, 41. El alojamiento 29 tiene una par- 

30 I te superior reducida 43 que está roscada en 45 y tiene en

21050
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,ella un anillo de fijación 4? para asegurar el conjunto 7
de interruptores a un panel 49. Unos medios de junta 51 ' ' '

' ' J están dispuestos en un lado del panel 49, y arandelas de -''.tí
y¡-, empuje 53 están dispuestas en su otro lado. El extremo *
y-..* 3 ' ' ' inferior del alojamiento 29 está provisto de resaltos ^5 1. *.

que cooperan con las partes de gancho 2? del miembro d^.*; - ^
conexión antes mencionado. . j

El actuador 31 puede ser hecho deslizar longitu­ -f'%
dinalmente dentro del alojamiento 29, siendo guiado eg.e3.

10 * *.*por el casquillo 33- Un botón 57, que está montado en^el
extremo superior del actuador 31 y asegurado en posición^ W
mediante un tornillo de fijación 59) está previsto papaba
cilitar el funcionamiento manual del actuador, cuyo extáfe- -

mo inferior tiene formadas en él una pluralidad de ranuras* " ̂ #
1$ longitudinales 61, periféricamente espaciadas, y está'pró-

visto de partes de pestañas 63 vueltas hacia fuera que se. -
encuentran bajo una pestaña anular 65 del alojamiento 29. -
Cuando el actuador 31 es empujado hacia abajo desde su po­ .

sición representada en la fig. 1, su extremo inferior opri
20 me el empujador 25 del interruptor 11 y, a través de él,

el empujador 25 del interruptor 13, cerrando así los con­
tactos 15, 17 del interruptor 11 y abriendo los contactos
19, 21 del interruptor 13. -

En la realización ilustrada, las correderas 35, .

25 3? y las secciones de miembro de leva, o guías, 39, 41,
cooperan de tal forma que permitan que el conjunto 7 de
interruptores sea hecho funcionar en un modo de vaivén mo­
mentáneo, un modo de vaivén mantenido o un modo de trac-

40
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ción solamente. El miembro de leva cilindrico, hueco, que 
comprende las dos secciones 39? 41 está dispuesto entre el

.3#
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descansando su borde inferior sobre la pestaña anular 65
y apoyando su borde superior contra el caequillo 33* Cada
sección de miembro de leva, tal como la sección 39 ílus-

*. *.trada en la fig. 5, es un miembro sustancialmente semicr^*
,  *- *.lindrico provisto, en su superficie interior, de varids*..*

chaveteros, por ejemplo tres, de los que solamente se 
presenta uno en 67, y en cuyos chaveteros pueden ser he*-**, 
chas deslizar chavetas en el actuador 31, por ejemplojohgr 
vetas 73 (fig. 1). Ambas secciones de miembro de leva*^39, 
41 están provistas de gargantas longitudinales 75 simila­
res (fig. 5) que están formadas en sus bordes longitugipa-
les y que ajustan en acoplamiento mutuo con nervios 7?***

* * * * *

(fig. ^A) en la superficie interior del alojamiento 29-p&-
*  *

ra mantener al miembro de leva 39, 41 en condición de no 
rotacional.

20
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30
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Cada sección de miembro de leva 39 ó 41 tiene 
formada er ella una abertura de leva 79 y una abertura de 
leva 81 que se emplean alternativamente, dependiendo del 
propósito proyectado para el dispositivo 9 de accionamien­
to de interruptor. La abertura de leva 79, como se ve del 
mejor modo en la fig. 2A, tiene en general forma de cora­
zón, estando definida por un par de superficies de acción 
de leva 83, 85, que divergen, una con respecto a otra, des 
de un vértice 87, con el fin de inclinarse en oposición 
con respecto a un plano de simetría perpendicular ai eje 
geométrico longitudinal del dispositivo 9 de accionamiento 
y que se extiende a través del vértice 87, por un par de 
superficies 89, 91 que están conectadas con las superfi­
cies de acción de leva 83, 85, a través de superficies de



1

5

10

-asiento 93, 95, respectivamente, y que se extienden sustan 
cialmente paralelas con respecto a dicho plano, y por un 
par de superficies 97, 99 de acción de leva que se extien­
den desde las superficies 89 y 91, respectivamente, en re-
lación de convergentes una con respecto a otra y que tér*-,*

*minan en una superficie de asiento 101 formada entre eHas.
La abertura 81 de leva (véase también fig. 4A][* 

tiene una configuración sustancialmente en forma de ti*3*&A- 
gulo rectángulo definido por una superficie 103 de acoñó^ 
de leva que forma la hipotenusa del triángulo, y por super 
ficies IOS y 107 unidas con la superficie 103 de acción^de 
leva a través de superficies de asiento 109 y 111, resspecr- 
ticamente.

15
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25
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Según se ve por la fig. 1, los medios seguidores* + *w**de leva que comprenden correderas 35, 37, están montados 
en el actuador 31 para realizar un movimiento angular li­
mitado del mismo alrededor del eje geométrico longitudinal 
del actuador, es decir, un movimiento en direcciones para­
lelas a un plano perpendicular al eje geométrico longitu­
dinal del actuador, y para realizar un movimiento axial de 
los medios seguidores de leva junto con el actuador, pero 
de manera que se impida el movimiento axial relativo entre 
ambos. Las correderas 35, 37 están dispuestas en la aber­
tura 113 (fig. 2), definida por el miembro de leva cilin­
drico 39, 41, junto a su superficie periférica interior. 
Cada corredera 35 ó 37 incluye una espiga 119 seguidora de 
leva que se extiende dentro de la abertura de leva asocia­
da 79, y que está cargada elásticamente por medio de un 
resorte helicoidal 117 que empuja a la corredera en una di 
rección (hacia la izquierda según se ve en la fig. 2) tal
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-que mantenga a su espiga 119 seguidora de leva en aplica-
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ción elástica con la pared extrema de la abertura de leva
asociada 79 formada por las superficies 83-87 y 93, 95*
Cuando el actuador 31 se encuentra en una posición de re-

*. *.poso o en una condición en la que no sufre ninguna presi*&0..,
*- .como se muestra en la fig. 1, la espiga 119 de cada cc&?RQ*- 

dera 55 ó 37 descansa sobre la superficie de asiento 93,* 
según se ve por la fig. 2A. Al ser oprimido el pulsader**. 
57, la espiga 119 de cada corredera correrá a lo large*<d^ 
la superficie 83 de acción de leva, haciendo así que laJ. 
corredera asociada sea desplazada por acción de leva hacia 
la derecha, según se ve en las figs. 2 y 2A, y compriBaSL.'Ql
resorte asociado 117. Si el pulsador 57 es liberado antes

+  *  * ****
de que la espiga 119 alcance el centro del vértice 87,-el* *
resorte 117 devolverá a la corredera a su posición origi­
nal, en la que la espiga 119 descansa sobre la superficie 
de asiento 93, y devolverá por tanto al actuador a su po­
sición de reposo. Por otra parte, si se empuja al pulsa­
dor 57 lo bastante como para colocar a-la espiga 119 más 
allá del centro del vértice 87, la espiga 119, bajo la ac­
ción del resorte asociado 117, correrá hacia abajo por la 
superficie 85 de acción de leva y pasará sobre la superfi­
cie de asiento 95, según se inaica en 119b, haciendo así 
que el actuador 31 se desplace a su posición de totalmente 
oprimido y sea retenido en ella hasta que se tire con la 
mano del actuador lo bastante como para mover a la espiga 
119 de nuevo sobre el resalto o vértice 87.

Si se desea hacer funcionar el dispositivo 9 de 
accionamiento de accionamiento de interruptor en un modo 
de "vaivén momentáneo", se reposiciona el miembro de leva
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-39! 41 en el alojamiento 29 de tal forma que las aberturas
de leva 79 estén invertidas, como se muestra en las figs.
3 y 3A, de modo que las espigas 119 estén empujadas ahora
contra las superficies de asiento 101 bajo la acción de los
resortes 117 asociados. En este modo, la posición de p$rr

* *.poso del actu.ador 3l! tal como viene determinada por la*..*
aplicación de las espigas 119 con las superficies de asían
to asociadas 101, es una posición intermedia que permite.*.
empujar o tirar del pulsador 57. Si se empuja al pulsé?-*** *.*
dor (es decir, si éste es oprimido), las espigas 119 sp?.
moverán hacia abajo por las superficies de leva respecti-y
vas 97 hasta que alcancen posiciones tales como las indi--

.*cadas en 119b en la fig. 3A. Por el contrario, si se,.típa
+ * *

del pulsador 47, las espigas 119 se moverán a lo largp.de* *
las superficies 99 de acción de leva asociadas hasta qhb* 
alcancen las posiciones indicadas en 119a. La liberación 
subsiguiente del pulsador 57, con las espigas en la posi­
ción 119a o en la posición 119b, permitirá que los resortes 
117 devuelvan a las correderas respectivas 35t 37, en una 
dirección tal que hagan que las espigas 119 se muevan a 
lo largo de las superficies inclinadas 97 ó 99, según sea 
el caso, y devuelta sobre las superficies de asiento res­
pectivas 101, devolviendo asi al actuador a su posición 
de reposo.

3

- --ai-#d
fg
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1

Si se desea hacer funcionar el conjunto 7 de in­
terruptores en el denominado modo "de tracción momentá­
nea", se reposiciona el miembro de leva 39, 41 en el alo­
jamiento 29 de tal forma que se lleve a las aberturas de 
leva triangulares 81 a relación cooperante con las respec­
tivas espigas 119 seguidoras de leva, según puede verse a



gá&tir de las figs. 4 y 4A que muestran una espiga 119 en 
aplicación con la superficie de asiento asociada 111, como 
corresponde a la posición de reposo del actuador 31; en la
que el interruptor 11 estaría cerrado y el interruptor 13

, *. *.estarna abierto. Cuando se tira del pulsador 57 con eíL*..*
*. \fin. de abrir momentáneamente el interruptor 11 y cerrsp?*.̂ !

interruptor 13, las espigas 119 correrán sobre las supera
fioies 103 de acción de leva asociadas hasta las esquinas
109 (f'Lg. 4A), por lo que las correderas 35, 37 son d&5-*-
plazadas por acción de leva hacia la derecha en contra.33,e
la acción de los resortes 117. Al producirse la libera-.*****
ción subsiguiente del pulsador 57, los resortes 117 que.*.
actúan a través de las correderas 35, 37, harán que Ips..

+  *  * *****
espigas 119 corran hacia abajo por las superficies lÔ .íLe
acción de leva respectivas y vuelvan a sus posiciones'Ubi- 
ginales en las superficies de asiento 111, por lo que el 
actuador 31 es devuelto a su posición de reposo.

La fig. 4B ilustra otra abertura de leva trian-, 
guiar 121, que es una forma invertida de las aberturas de 
leva 81, ya que la superficie de acción de leva 123 está 
inclinada en dirección contraria de modo que la posición 
normal de la espiga 119 seguidora de leva se encuentra en 
la esquina superior izquierda de la abertura 121 triangu­
lar, como se muestra, permitiendo por tanto el funciona­
miento en un modo de "empuje solamente" para el conjunto 
7 de interruptores. Esta disposición puede exigir un miem 
bro de leva constituido por secciones, tales como la sec- 

. ción 39a de la fig. 4B, que son distintas de las secciones 
39, 41, con las aberturas de leva 79 y 81 en ellas.

De lo que antecede, se apreciará que el invento
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1 -proporciona un dispositivo de accionamiento de interrupto­
res en vaivén que es fácilmente adaptable para trabajar en 
diversos modos.

+

** *.
* *. * *.*
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Los puntos que como característica de novedad
se presentan para que sean objeto de esta solicitud delMo^* **
délo de Utilidad en España, por VEINTE años, son loá q&$*** ***
se recogen en las reivindicaciones siguientes: j

13,- Un dispositivo de accionamiento de inte-.
* * * * *

rruptores de vaivén, que comprende un alojamiento tubiglay,
* *.*que incluye medios para unir a un extremo del mismo inte-
* * *

rruptores que han de ser hechos funcionar por el disposi­
tivo de accionamiento, un actuador alargado, manualmente.
operable, guiado en el alojamiento para realizar movimieh-

* * . .*tos de accionamiento de interruptor axiales, limitados!****
en el, y medios para impulsar al actuador hacia una poeit- 
ción predeterminada a continuación de un movimiento manual 
del actuador desde una posición de reposo del mismo, carac 
terizado porque dichos medios de accionamiento comprenden 
un miembro de leva que tiene formada en él por lo menos 
una abertura de leva definida por superficies que incluyen 
al menos una superficie de acción de leva que está inclina­
da con respecto a un plano perpendicular al eje geométrico 
longitudinal del actuador alargado, y que termina en una 
superficie de asiento asociada con la posición de reposo 
del actuador, y medios seguidores de leva en aplicación 
con dicha abertura de leva, respectiva o con la abertura de 
leva respectiva, estando uno de entre dicho miembro y di­
chos medios seguidores de leva soportado por dicho aloja­
miento interiormente al mismo, y estando dispuesto el otro 
en el actuador y conectado a él, de manera que se mueva

y

,3

,a
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axialmente en conjunto con él, pero se impida el movimien­
to axial relativo entre ellos, y estando uno de entre di­
cho miembro de leva y dichos medios seguidores de leva re­
tenido contra movimiento en un plano paralelo a dicho pía-
no, y siendo el otro movible en un plano paralelo al cjLta-

, **do plano y estando cargado elásticamente de manera que 'par
gue a los medios seguidores de leva y a la superficie que
comprende dicha superficie de acción da leva y dicha 3MRer,
íicie de asiento uno hacia otro, para hacer así que l&g Tael' **
dios seguidores de leva se apliquen normalmente con di,(%a.
superficie de asiento y se mantenga al actuador en dicha.*****
posición de reposo y, al producirse el movimiento manual,
del actuador desde dicha posición de reposo y en una^Liy^c+ * + *.**ción tal que haga que los medios seguidores de leva se<jies.

* *

placen desde la superficie de asiento a encima de la Su­
perficie de acción de leva adyacente, empujar a los medios 
seguidores de leva hacia dicha superficie de asiento y em­
pujar así al actuador hacia dicha posición de reposo, pu- 
diendo reposicionarse dichos medios de accionamiento den­
tro del alojamiento con el fin de invertir la pendiente de 
dicha superficie de acción de leva inclinada.

2á„- Un dispositivo de acuerdo con la reivindi­
cación la, caracterizado porque dicha abertura de leva tie 
ne una configuración definida por superficies que incluyen 
un primer par de superficies de acción de leva que conver­
gen una con respecto a otra hacia una primera superficie 
de asiento formada entre ellas, y un seg.mdo par de super­
ficies de acción de leva que están separadas en oposición 
respecto a dicho primer par en una dirección paralela a 
dicho plano, y que divergen una con respecto a otra, desde

as
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-un vértice hacia superficies de asiento separadas, una ase 
ciada con dicha posición de reposo y la otra asociada con 
dicha posición accionada del actuador, estando posiciona- 
dos dichos medios de accionamiento de modo que los medios
seguidores de leva estén cargados elásticamente a relaptéá

^ * *  *de cooperación con dichos primeros y dichos segundos piageá
de superficies de acción de leva y pudiendo ser reposieío-
nados con el fin de cargar a los medios seguidores de.lgga
a relación de cooperación con el otro de dichos paresltxr3*-* .*
mero y segundo. . J.

3a.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindi-+ + * * *
cación la, caracterizado porque dicha abertura de leva &^e
ne sustancialmente la forma de un triángulo rectángula,..

* * *

cuya hipotenusa representa dicha superficie de acción
* +

leva inclinada. ****
4a.- Un dispositivo de acuerdo con las reivin­

dicaciones 2a y 3&, caracterizado porque dicho miembro de 
leva incluye tanto una abertura de leva sustancialmente 
triangular como una abertura de leva que proporciona di­
chos pares primeros y segundos de superficies de acción de 
leva, pudiendo ser reposicionados dichos medic^ de accio­
namiento dentro del alojamiento para colocar selectivamen­
te a los medios seguidores de leva en relación de coopera­
ción con cualquier clase de aberturas de leva.

5a.- Un dispositivo de acuerdo con una cualquie 
fa de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por­
que dicho miembro de leva es un miembro cilindrico hueco 
soportado de muñera estacionaria en el alojamiento y exten 
diéndose dicho actuador alargado axialmente a su través.

6^.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindi-
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**cación $A, caracterizado porque dicho miembro cilindrico 
hueco consiste en dos secciones sustancialmente semicilín- 
dricas que ajustan entre sí.

7-.- Un dispositivo de acuerdo con cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porgM^l
dichos medios seguidores de leva comprenden una estruc&^p&
de corredera cargada elásticamente montada en el actuadcg
de manera que se mueva axialmente sólo en unión con él.y..,
pueda ser desplazada angularmente en el actuador alre^^ita?

* .*
del eje geométrico longitudinal del mismo, incluyendo
cha estructura de corredera cargada elásticamente, para pa# # ̂ ^
da abertura de leva, una espiga seguidora de leva que.sp.

*  +  ' *  *-*extiende dentro de la abertura de leva asociada. ..* * # * . * ****8a,.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindi-* ̂ ̂ w
cación 8a,caracterizado porque dicha estructura de corre­
deras cargada elásticamente comprende un par de correderas 
individuales y cargadas elásticamente en forma individual.

9^.- Un dispositivo de acuerdo con una cualquie 
ra de las reivindicaciones precedentes^ caracterizado por­
que dicho actuador alargado es un miembro tubular con un 
pulsador de trabajo manual dispuesto en un extremo del 
mismo.

IOS.- "UN DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO DE INTE­
RRUPTORES DE VAIVEN".

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-

'
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-tecede, representado en los dibujos que se acompañan y pa­
ra los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diecisiete hojas escritas 
a máquina por una sola cara.
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