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El presente Modelo de Utilidad se refiere 3 un
amortiguador sersrsdor gue sirve pares sepsrsr haces de subeon

ductores en uns lines de transmisién de energis y smortiguar

las vibraciones cesusgsdas ©OT el viento o debises 2 lz dimen-

510n transverssl insuficisznte de 'los subconductores vy ror ells

7 més Tariiculsrrmente, se refiere s umna estructurs
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rg zmoriigusdores-sevaradores. '

Se conoce uns £rsn centidad ce tipos de smorti- |

sigdores-setzradores. For ejen:t
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se cascribe un tipo, Dicha patenie se refiere 8 un zxoriisu
sevzrador proviste de verics brazos srticulados monuEGﬁa

DaTa mOVerse sSODTe um marco ri:luc, or medio de miembrog”

iy

monoliticos, de goma o elastoneTOs ague coopPerst: cCOn un pivdte :

Tara rerunitir un movimiente relativo en 1ls rotac‘On entye &l f
® s i
brezo y el marco. In ess disposicibn, el pivote ¥ los elsshd—!

0."

) . C : i
er0s s€ mantieuen en su Qoslclén.por medio de uns cubierte |
atornillads. Sin embsrgc, 10s elastdmeros, nue se exviend<n

T e aen

és de ls junts, evidencisn, a la lsrgs, sismos de fe-
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ties debicdo 2 las fuerzss de corte ¥ friccidn con gue trepie~ |

(o

fte

zsn - tienden 8 sslirse de sus restectivos ssientos lo aue

”j.

results en uns dismirucidsn de su rvi-ides estétics y, ror ende,

an uns dispinucidn ce su carascidsd de smertiguar en forms

adecuads lzs vibrsciones u cscilaciones inducides en los sud-

!
, eszg vibraciones en lss juntss del seTa—’

<

W .-
conductores. ~GEDES

rader rueden oflciar las cublertss de fijscidn lo rue result33

.30 de 12 liness de trensmisiiz, si se con

3

S . s
sidersn los CORT0s de reemylezed 7 rersracibn de los sersrsdp=



res s 10 que Duede agregarse el costo de 1s intarrurcién del

servicio a los abonsdos.

Ls presente invencidn ests orientads en princi-

Pic a8 un smortigusdor=cerarsdor gue esté libre de los inconve-

5. nientes srrivs mencionados 7y de una estructurs mejorsds aue

"ofrezecs, 8l mismo tiempo, uns mayor confisbilidsd.de operscidn

y un costo de msnufgeturas ventajoso. . ' f
VHés espécificemente, 1ls presente invencién se

aToya en un smortiguador—sepsrador del tipo aPtc para separsy
10,

subconductores de un hez en uns linea de transmisién de emers

gis v smortigusr lss vidraciones que se generan en esos sfb--

q
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conductores y que comprende un msrec netdlico, uns plurslided

de brazos metdlicos csda uno de los cusles tiene uns extdemi-

- | ded constituids de manera de Tecibir uno de los subecnduchares;
}Sf - | 7 otrs extremided vinculada sl msrco vor medio de uns junts

incluyendo cads Jjunts un snillo que encaje en uns ismbaj. gletrp
espeldones dispuestos radisl y simétricazente sobre 1ls ﬁargd'
internas del anillo’ custro psres de elastdmeros montsdiad: en

cads anillo y formsndo sngulo rectc entre uno ¥ otro, estando

20. los elastdémeros de ceds psr seDParscos de los de los otros

LYY

pares por medio de uno de los espsldones; un
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vote central

insertsdo entre 1lo0s Pares de elastdrmeros, dentro de cads sni-
1lo; y elementos de fijacidém ce cads tivote 8 ceds jembsa.

A continuscién se descridben lss reslizaciones

2>, preferide
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de 13 Preserte invencidn, con referenciz s los 2ibuk

jos aue se sgcompafian, en los cue:

Le figurs 1 es uns vista en dlants del sm 13
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versal dé una junta del amortiguador-separador, tomada 2 la al-
tura de la linea A-A de la figura 15

La figura 3 es otra vista de la séccién transversal de

la junta, tomada a la altura de la linea B~B de la figura l.

5 La figura 4, es una vista lateral del amortiguador-sepa-
rador de la figura 1.
‘La figura 5, es una vista de la seccién transversal del
pivote usado en la junta del amortiguador-separador de 15 figurﬂ
1. |
10.

La figura 6 es una vista lateral del pivote de la figura
5.

. ®e .
® o
’ [
La figura 7 es una vista de la seccidn transvershl'Hel

. =

pivote de la figura 5, tomada a la altura de la linea D-B:

. Las figuras 1 a 4 ilustran una primera realizacidén del

» ® o
- L L]
15. amortiguador-separador segin la presente invencidén en la’'que las
g P g P a

- mismas referencias numéricas designan elementos idénticos.. E1
'amortiguador-separador comprende un niicleo o marco metdlrco-1,

- * e

hecho de aluminio fundido, y cuatro brazos articulados 23.3¢ 4

LR I

vy 5, también metdlicos, montados simétricamente alrededor, Bel .

20, | mnicleo 1, mostrdndose el brazo 5 a continuacidn de un ccipg}trar

versal longitudinzl para visualizar me jor los elementos que ford

man laz junta 6., En realidad, el micleo 1 estéd constituido por

dos partes idénticas 14 y 1B (ver figura 4) acopladas espalda |

con espalda de maners de former los jambas 7 constituidas por 143

25 . porciones 7TA y 7B de las partes 1A y 1B del ndcleo 1. Por otra %
parte, se proveen las nervaduras verticales 3 para reforzar las%
estructuras de brdzo y nfdcleo rermitiendo 21 mismo tiempo, que i

|
se use una cantidad minima de metal. |
|
Cada brazo incluye, en un exiremo, un portacables 9 de |
30.

forma cilindrica, semicirecular, para recibir un subconductor 10
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en direccién paralela al eje de rotacidén de la junta 6, La supe

ficie interna del portacables 9 estd.revestida de una almohadil
de material similar al cauchoill para evitar todo movimiento re-
lativo entre el subconductor 10 y el portacables 9. La otra ex-
tremidad de cada brazo incluye un anillo 12 que es parte integra
te del mismo y cuya pared interna comprende las cavidades 14 de
forma parabdlica que sirven de asiento a los pares de mi=mbros
de goma o elastdmgros 15, estando estos Gltimos en dngulo reecto
entre si{. Ademds, particularmente con referencia a la figura 3,
los elastémeros 15A y 15B de cada juego 15 se apoyan sobre un eg

paldon 16 que se encuentra integrado a la pared interna d51 2ani=-

1lo 22, Los espaldones se proyectan aproximadamente a medaa altu

ra del anillo 12 ¥y presentan una superficie dimensional més baga

que la superficie del corte transversal de cualquiera de Ips

. L) -

elastdémeros siguiendo una relecidn de asroximadamente 3: 2, permm

. e o

tlendo por lo tanto una adecuada deflex16n de los elastémeros,

cuando el brazoc es accionado en rotacidn, sin 1nterferen01as de

los espaldones 16. - -

Los pares de elastdmeros 15 se anoyan contra la pared Q%

«* %

terna de un pjvote'l7,'de aluminio fundido, que estd montado o d

xialmente con un anillo 12 y tiene forma de cruz con los brazos |

de igual longitud. Este pivote 17 presentz ademds una forma pa—%

‘rabdlica entre dos brazos adyacentes entre los cuales se aloja

i
un par de elastomeros 15, Ademds, la pared externa del pivote lﬁ
tiene una forma tal gue mantiene los elastdmeros en sus n05101o~
nes respectivas y evita que estos Wltimos salgan de su alojamieé
to cuando el amortiguador-sepszrador esid en servicio. é
Con referencis a las figuras 5, 6 y 7 de las cuales la

figura 5 es una vista en planta del pivote 17, la figura 6 es una

vista latzral de este pivote y la figura 7 es unz visia del cor-
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te transversal tomada a la altura de la linea D-D de la. figura
5, debe notarse que la pared externa. 20 que estd en contacto cor

los elastomeros 15, es levemente parabélica en la direceidn

)
3

axial del pivote y forma con la direccidn vertical, un dngulo 4
apfoximadamente 30 a 40, asegurando por ese medio la permanencig
de los elastémeros 15 dentro del anillo 12 y de su alojgmiento;
Esta forma del pivote 17 tiende en gran medida a disminuir la
tendencia de los elastomeros a desplazarse hacia las superficiesg
internas de las jeambas 7, cuando estdn en servicio pesado, redu
ciendo, por lo tanto, substancialmente la friceidn entre los

eldstomeros 15 y las superficies de las jambas 7 a medigda que

aumenta su resistencia a la fatiga vy disminuyén su desgaste.

En la disposicidn ilustrada de la junta 6, el pivete 17
se mantiene en una posicidén fija con relacidn al marco 8 ¥ .entre

las paredes TA y 7B de la jamba 7. Esto se logra vor medi&’&e

4 o

las éSpigas 18 cada una de las cuales se proyecta a partir de

las superficies superior e inferior del pivote. Las espigas 18

son partes integrantes del pivote 17 y estdn orientadas err‘la

direccidn del eje longitudinal de cualquiera de los brazds®Hel

r* %

separador. Una vez armado, estas espigas 18 encajan respectiva=-

mente, -con comodidad, en las muescas 21 que seé proveen en cada

|
placa 7A y 7B de la jamba 7. Por otra parte, el pivote 17 tiene

un canal central, axial 19 de superficie lisa a través de la E
cudl se extiende un buldén 23 (ver figura 2) provisto de un extqé
mo roscado para un tornillo 22. Este método méds bien simple de %
fijzcidn asegura una gran estabilidad y fortaleza del pivote 17%
dentrd del anillo 12 y entre las placas TA y 7B de 1= jamba 7. %

| Al armar la junta 6, se observa que el pivote 17 se colé
ca en primer términs en su lugar, al centro del anillo 12, ¥y 1u§

go se insertan los elastdmeros 15, que han sido precomprimidos, .
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¥y a ambos lados de la aleta 24. Esta unidad aleta tope permite

-6 -
entre las cavidades 14 del anillo y las depresiones 21 del pivo-

te 17, de manera de estar en registro. El anillo 12 con sus ele-

L2

mentos se introducen luego entre las placas 7A y 7B de las jam=
bas 7 para formar juntas de caja y espiga entre el pivote 17 ¥y
las placas. Finalmente, se inserta el buldén 23 dentro del canal
19 y a travéstde las aberiguras provistas en regisiro con el ca=-
nal en las placas 7A y 7B, atornilldndose entonces firmemente
los tornillos 22 a los bulones 23 junto con los anillos de blo~-
queo 23A. Debe notarse que las uni’ades de tornillo~buldén tam-
bién sirven para manfeﬁer unidas las ﬁartes superior e inferior,
1A y 1B, del marco 1, simplificando zasi substancialmentq_e;.ar—

L]
mado de varios componentes del amortiguador-separador. vt

Ademds, a fin de limitar el desplazamiento rotacivonal

del brazo 5, por ejemplo, en 1a direccién del eje Y-Y e.g, alres

dedor del eje de rotaciédn del anillo 12, se provee una aletz med

t4lica 24 en la parte posterior del anillo 12 y a lo large del

eje longitudinal del brazo 5. Cuando hay vibraciones detal" am-

- (2K

plitud como para causar un desplazamiento méximo del brawma-.del

separador, en los subconductores 10, la aleta golpea los.fedes

metdlicos 25 colocados entre las placas TA y 7B de las jamlms 7

realmente limitar el desplazamiento rotacionzl del brazo segin

|

|

|

el eje Y=Y, a un dngulo de alrededor de 12° a2 13° en cada direc—

|
. . . i
Por otra parte, se provee un espacio libre de aproximada

cién a partir de la posicidn de descanso del brazo.

mente 2 mm. entre las extremicdades de cada vieza transversal dei
pivote 17 y la pared interna del.anillo 12, para permitir un deg
plazamiento lineal .del brazo siguilendo su eje longitudinal, =2 lé
largo de la direccidn X~X. Ademds, la configuracidn arriba dés—;

cripta del anillo mdvil y nivote fijo permite un desplazamiento
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arriba es relativamente 51mp1e vy se detallard a continuacidén,

- espacio libre entre las extremidades de las piezas transversaleT

meros 15 de cada par sufren, entonces, una deflexién resulfante

de su deformaoldn eldstica, pero. sin apartarse de su alcgamwentT o

. bido a que cada par de elastémeros de la junta estd sometido, eﬁ

-'7.-,'
dngular bidireccional del brazo 5 alrededor del eje Y-Y, siendo
estos dos desplazamientos angulares de aproximadamente % 7° en

la digposicidn propuesta.

La operacién del.amortiguador—separador descripto més

En primer lugar, debe observarse que cuando los brazos artieulg|

dos estén en posicidn de descanso, como en la ilustracién, el

¥y la pared interna del anillo, es méximo. En verdad, la rigidez
estdtica de los elastémeros 15 asegura el mantenimiento de diec

p031010P de descanso de 1os brazos cuando en los subconductores-

10 no ‘se generan v1bra01ones o se generan vibraciones de gscasagwag

amplltud, 1nsuf1c1entes para superar la fucrza de restauraclé

de los elastémeros. Cuando. lOo subconductores 10 estédn sdbetos,k-.q

a.vlbra01ones,en la proyecc16n Y-Y, es decir en una'proy@ccldn |
transversal al eje longitudinal de los brazos, el anillo 12 se

desplaza en rotacidn con respecto al pivote fijo 17 y 1d¢ élast@

.oc

a®% e o

*«®%,

entre las cav1aades 14 de la corona 12 en la denreslén parabélll

_ca-del p1vpte-17,,respecto del coeficiente de friccibén existent

entre los puntos de contacto de los elastémeros 15 y los espaldg

nes 16. Se observd que, en este caso, el espacio entre las extrg

midades de las piezas transversales del pivote 17 y la pared in

i
]

terna 13 del anillo 12 permanece substancialmente constante de~

forma sumllar, a la fuerza de compresidén externa de manera que *o
dos los elastdémeros enfrentan una deflexién. dlnémlcapr0porc10nal,
reduciendo con e=to substancialmente la accidn cortanie sobre

los elastdmeros 15. Al comienzo, cuando se inicia la rotacidén
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pidamente para a2mortiguar en forma eficaz la ampiitud de la wvie| -
: braeiéﬁ'en‘el subcdn&gcfdr absorbiendo su’energia a través db .
. 1as juntas 6 y el marco 1 del amortiguador~séparador. Se obsezw%ﬁIF
uquélgﬁn donde se producen vibraciones altas, existe poca friceid
.'entre 1bs-e1asfdmeros 15 y sus puntés.de'apoyo, siendo la ener-
Tgia dé las vibraciones prinecipalmente absorﬁida por los elasté-

Wmeros mlsmos, lo que eontribuye a acrecentar substancxalmeqte 13

‘el conjunto de las fuerzas de restauracién de los elastdheros
_dirigidas hacia una posicién de descanso fija, evita la ﬁééibilg

‘dad de cualquler resonancla u 05011a016n sostenida. en.los Brazo§

- de la junta 6, en lugar de la forma de cruz, en la disposieidn

-8 -
del brazo 5, los elastdmeros 15 presentan baja resistencia a la
deformacidn, siendo su fuerza de restauracibén mds bien baja en
este momento. Sin embargo, a2 medida que aumenta la deformacidn,

la fuerza de restauracién de los elastémeros también aumenta rd

4n

: ....
vida de los elastémeros 15, S ’ '

Ademés, a causa de la rig 1dez y 1a accidn amort1gua&ora T

de la gunta 6, en la que los elzstdémeros 15 son preeomprlmldos,j

- LK J

del separador, asegurando de éste modo una amortiguacidirwdpida

PR i

Yy eflcaz de 1as v1orac1ones generadas en los haces de subconduCu*‘
B A ‘

N I

Obv1amente, pueden adOptarse otras formas para el plvot%

propuesta, siempre que las otras configuraciones respeten las

caracteristices operativas anteriormente descriptas y mantengan

el grado de livertad de cada brazo con respecto a las jambas co+
rrespondientes a fin de amortiguar las vibraciones ganerales l

omnidireccionzlmente en los subconductores.

Por otra parte, el anillo 12 de la junta 6 (flgura 1) pue

de hacer integral con el marco 1, que puele itener uma estructura

monolitica mientras que el pivote 17, en tal caso montado dentré
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10.
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20,

- tar que las disposiciones anteriormente indicadas son sugcgpti-

bles de modificaciones de detrlle en cuanto no alteren éﬁ{ﬁrin‘c;;

-9 -

del aro del marco, se fija en la forma antes descripta a la jam
ba que, en este caso, se forma en la extremidad correspondiente
del brazo del espaciador., Tal disposicidn de anillo fijo y pivo
te mévil posee, obviamente caracter{sticas operativas 'botalment?
idénticas a las mencionadas anteriormente con referencia a la
disposicidén de la figura 1 dado qué los elementos (pares de ela_%
témeros, pivote central, espaldones) que constituyen la junta
misma, permanecen esencialmente iguaies.

Se entiende ' que la presente invencidn no se limita a la
realizacidén arribva descfi;zta, la que se.dd solo como ejemplo, ¥ |
que al llevarla a la prictica puede hacerse modificaciqq?s ¥ cam

bios estructurales, ‘sin alterar la substancia de la presen'-’cé in

»
%

vencién, todos los cuales gquedardn incluidos en su alcance de

proteccidn, que queda.definido, en 1o fundamental, por las’ rei-

S Siguientes. ’ ' LRy

LI

vindicacis

Descrita suficientemente la naturaleza del inventd; as{

como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerseseons-

- e

pio fundamental. T
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REIVINDICACIONES

l.- Amortiguador-separador del tipo usado para separar
haces de subconductores en una linea de transmisidén de energia
y amortiguar las vibracio-es dque se zeneran en esos subconducto-
res, caracterizado porque comprende un marco met4lico; una plura
lidad de brazos metdlicos montados alrededor del maréb, teniendo
cada brazo una extrémidad disefilada para recibir uno de los subcopn
ductores y otra extremidad vinculada al marco por medio de una
juntas comprendlendo cada Junta uns aamba donde se inserta un

anillo, - cuarro eSpaldones dlspuestos radlal y s1m4tr1camente SO0—

0
bre la pared interma de dlChO anillo, cuatro pares de elqstémero*

o
., ] .

montedos dentro del anillo formando &ngulo recto entre uno.y otro

estande los elastémeros de cada par separados de los otrqéﬁpares

por medio de uno de los espaldones estando dispuestos un pivote

central insertado entre los pares de elastémeros y dentro del ani

1llo de la junta y elementos de fijacidn del pivote a la Haﬁﬁa de

cada junta. ' Tenc
2.~ Amortiguador-separador, segin la “e1v1ndlcac1ﬂﬂ’l,
"%

caracterizado porque la jamba de 22da brazo es parte 1ntegrante

del marco, siendo el anillo, en éste caso parte del brazo.

3.~ Amortiguador-separador, segin la reivindicacién 1,

caracterizado porque el anillo de cada brazo es parte integrante

. | . |
del marco, siendo la jamba, en este caso, parte del brazo. |

4.- Amortiguador-separador, segin la reivindicacién 1, |
caracterizado porque cadabrazo comprende una parte intermedia y 2
|

una parte final, estando estas Ultimas montadas ortogonalmente

unz con respecto a la otra y porque una primera junta se formea i

entre la parte 1ntermed1a y el marco y una segunda junta se fonma

entre la parte final y la parte intermedia, siendo cada una de




. - 11l -
T las primera y segunda juntas idénticas a la junta indicada inicial

mente.

5.- Amortiguador—separador, segin la reivindicacién 4,

caracterizado porque el anillo de la primera junta es integral

5e

con el marco mientras que la jamba correspondiente es integral

con la parte intermedia del braszo.

6.~ Amortiguador-separador, segin la reivindicacién 4,
carzcterizado porque la jamba de dicha primera junta es integral

con el marco mientras que el anillo coriespondiente es parte de

10, la parte intermedia del brazo.

. 7~ Amortlguador-separador, segun lo re1v1ndlcado eq 4,

. . s '

5 6 6, caracterizado porque el anlllo de la segunda junte eé in-
ortes-

tegral con la parte 1ntermed1a del brazo mientras que la zor

pondiente jamba es parte de la parte final del brazo.

15. 8.~ Amortiguador-separador, segin la reivindicaci%érﬁ, 5

6 6, caracterizado porque la jamba de la segunda junta es ifte-—

gral con la parte intermedia del brazo mientras que el ahifilo co

. @

rrespondiente es parte integrante de la parte final del bxzzo.

.‘.Q

9.- Amortiguador-separador, segin la reivindicac#$a d,

20. caracterizado po*que el marco metéllco comprende dos parteS'ldé_+

ticas montadas espalda con espalda y porque cada narte del marco!

incluye nervaduras verticales de refuerzo.

|
l
10.- Amortiguador-separador, segln la reivindicacidén 1, |
! ecaracterizado porque las jambas son partes integrantes del dicho!

|

25, marco y estén simétricamente dispuestos alrededor de éste dltimol

i.
1l.~- Amortiguador-separador, segin la reivindiecacidén 1, ;

i
caracterizado porque la vrimera extremidade de cada brazo compreh

de un portacables que tiene. unz forma cilindrica y semicircular

e incluye elementos de fijacidn de un subconductor al portacables.
30.

!

12.~ Amortiguador~separador, segin la reivindicacidén 1, E
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tener el brazo en una posicidn de descanso predetermlnada cuando

-el subconductor no esté -sujeto a V1bra01ones.

- 12 -
caracterizado porque esitdn provistas cavidades en la pared inter|

na de dicho anillo y a través de cada espaldén para alojar cada

par de elastémeros.

13.- Amortiguador-separador, segin la reivindicacidén 12,
caracterizado porque log espaldones estédn situados a media altu-

ra en las éavidades del anillo.

14.- Amortiguador-separador, segin la reivindicacién 1,
caracterizadb porque los elastdémeros de los cuatros pares son

precomprimidos y tienen una rigidez estdtica comdn capaz de man-

. [ .
b“ .
‘..

15.-~ Amortiguador-separador, segﬂn la reivindicacgidn 1,

caracterizalo porgque el pivote central tiene forma de cruz con

los brazgg de igual longitud y porque los elastdémeros de ca@a pak

se apoyan sobre el punto de unién de dos brazos adyacentes.

16.- Amortlguador—separador, segiin la reivindicaci®n 1,

ﬁ‘b.'
caracterizade porgue el elemento de fijacidn de cada p1vo+e a 1%

. - L3

Jamba comprende juntas de caja y espiga. Tee
17.- Amortiguador-separador, segin la reivindice®rén 1,

[ Sat

caracterizado porque el elemento de fijacidén de cada piveie com-
prende juntas de caja y espiga y un juego de bulones y tornillos

proveyéndose un canal en el pivote, en registro con aberturas de

la jamba, para el buldn fijador del juego.

18.- Amortiguador-separador, segin la reivindicacién 1,!
1
|

caracterizado porque estdn provistas de elementos delimitadores !

del desplazariento en rotacidén de cada brazo alrededor del eje

de lz junta. ?
190"'

Amortiguador-separador, segin la reivindicacién 18,
caracterizado porqgue el elemento limitador de la rotacién compren

de una aleta insertada en la pared externa del anillo y a lo lan




go del eje longitudinal del brazo y topes en la jamba, ubicados

a cada lado de la aleta,
20,- Amortiguador=-separador, tal y como gueda sustancial
mente descrito en la presente Memoria y en los dibujos adjuntos.
5 Esta Memoria consta de trece hojas escritas a mdquina
por uns sola cara.
Madrid, ¢ 0SEL 188
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