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PATENTE
DE
INVENCION

por "XSTRUCTURA METALICA AUTOMATICA, PARA 1A UBICACION DB
VEHICULOS EN GARAGES Y APARCALEROS", , @ favor de Lon RSTANIS~
L40 BUZZAWCA, de nacionelidsd iteliana, residente en BARCELONA,

Cércega, n? 526,
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ELORIA DESCRIPTIVA

Ls presente invencion se refiere a una estructura meté-
lice automatica, pere la ubicacién'de vehiculos en garajes y
aparecaderos.

El objeto del presente invento es pues logrer ea los
recintes dedicados g garsjes y aparcaderos un mayor aprovecha-
mientc de los mismos, sl permitir la colocecidn de los vehiculos
por pisos,

Para ello se ha previsto dotar & los garajes o apsrcsa-
deros de un sistema, constitufdo por un eatramedo rigido, gue

10. permite distriobuir los vehiculos, uno al lado de otro en dos
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o més planos, de forme que en todo el conjunto queden exclusiva- .

mente libres cde vehfculos los espacios correspondientes a los
montacargas de subids o bajada.

Bste sistems, ademés de ceterminar un mayor sprovecha-
micznto de los gersjes, permife su aplicscidn sin necesidad de
obras que modificarisn le estructura de la edificacién, pues,
el sistema estd apoyado directamente contra el suelo, poseyen-
do la rigidez necesaris por sus proplios medios.

Zn el sisteme se ha previsto pues una ermedurs rigida,
que permite por sus extremos le actugcidn concatenada de dos
sscensores gemelos, de las caracteriesticas necesarias para la
colocacidn de vehfculos en distintos planos, de Torma que'lqs
sscensores, en su actuacidn conjunta, suban o bajén,a un mis-
mo tiempo y velocidad igual, peréndose o poniendo en msrcha
en los mismos planos en tiempos idénticos,

Estos ascensores, al detenerse en unos plenos deter-
minsdos, permiten, dursnte su paro, la traslecion transversel
de unes plstaformes paraleles al suelo, las cuales son todes
de uns misma anchura, correspondiente a la anchura de los ss-
censores, hests permitir le introduccidn de le primera en uno
de los escensores y la selida de la dltime del otro escensor.

zZn este sistems los vehfculos entran y selen del as-
censor cn la direccion de sus ruedes, ¥ =n el sentido hacia
sdelante o hecia atrés indistintemente, segﬁn_sea le eituag-
cidn del veafculo con respecto al ascensor..

£n cusnto & su traslacidn trensversal, los vehiculcs
avanzan lateralmente, aebido a su disposicién sobre plsta-~
formas, de forma que en el movimiento de las plataformas, los

vehiculos irdn varisndo de posicidn por formar perte de un
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conjunto cecrredo, gue ¢venza en uno u otro sentido, en for-

ma de rossrio o cadena sin ¥in, perc con dos sberiurss, co-
rreepondisntes s los gscenscores, cue les permiten cesplazer
los vehiculos de dentro del conjunto, heciéndolos variar

de posicidn dentro de ls ccdena sin ?in que constituyen

las pletaformes moviles, hosta conseguir en sus distintss
posiciones, que ls plataforma correspondiente e un vehfculo
determinado ¢gusde snte la puerta de sslida, correspohdiente
2 les sbertures de los éscensores, permitiendo asf{ su sali-
da del gersje,

Pera le aplicacidn de este sistema, como sSe com-
prende, se puede utilizar distintes formas de ascensores,
veériando en cada caso los mecanismos de arrgstre, de scuer-
do con la conformacidn de los mismos, ‘

Como vias de ejemplo distinguiremos dos casos dis-
tintos, uno de ellos determinado porque el funcionamiento
de los ascensores se efsctia por cable, en este tipo de
ascensores, le pletaforma fija del escensor esta unida por
sug éngulos a cuetro cables, los cuelss a travds de poleas
acanelades terminan en un tsmbor de errollamisnto, estendo
1os dos tsmborss de esrrollamiento situados, preferentemen-
te, eh le parte centrecl superior del sistema, pere una
funcidn concatenadé de los mismos gl prescnter una relseidn
de enirene por corona dentada.

Como medio complementario, y sobre la pleteforma
fije del sscensor existe una cedene sian fin de arrastre,
con medios epropiados pera 6l anclaje de la pleteforma mb-
vil durente su traslscidn horizontal, en la cue se desplaza
por empuje todo el conjunto de piataformas del miesmo plano,

solténdose en asnclaje de la platsforme en el momento en que
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sale completemente Ce encime del ascensor, parsndose en éoﬁ—
secuencie al desapsrecer la fuerza de errasire y gl lleger
ls ltime de las plateformas el sscensor que estaba vacio,
donde hace tope.

En el csso segundo, se preve el funcionamiento g
partir de cuatro casdenss sin fin, dispuestes dos a2 dos pa-
ra coda zona de escensidn, las cuales estan anclades & unos
ganchos con desplazamiento transversal y vertical, de for-
me que permitan en su sctuecidn concateneds el desplazamien-
to de les plataformas, gue sersdn méviles.

Pere su desplazamiento transversal prgsentarén ias
zones de escensidn unas bsrras horizontelss qus guiarén 8
la pletaforma en su desplazamiento, 8l geguir el mismo mo-
vimiento de les cadenas, ancléndose y desenganchéndose las
plestaeformes de scuerdo con las necesidaedes del movimiento.

In dichos ejemplos, sunqgue los mismos hayan sido
rezonados sobre dos plenos superpuestos, no indics ello,
que tenga que ser forzosamenie as{, pues existe ls posibili-
ded de superpoher une plurelidad Qe plénos, en cuyos extre-
mos sctueran los mencionados escensores concatenadsmente y de
la misme forma pers cade plano,

Con el fin de fsciliter la explicecidn se acompefia
8 le presente memorie une lémina de dibujos en la gue se ha
representado los casog de realizacion gque se citan a titulo
de ejemplo,

Bn los dibujos:

Lz figure 1, muestre ssqueméticamente y en perspec-
tiva la construccidn mecénica rigida del sisteme en el pri-

mer caso.

Lg figurs 2, os unhe vista esquemética general del
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conjunto en el primer caso, con los medios de transmision

de moviemiento.

La figura 3, muestre el primer caso sn plants con
los medios de trensmisidn de movimiento.

Ls figurs 4, muestrs el estribo de arrgstre de ls
plataforma movil,

La figure 5, muestra en sus vistas latersles y de
frente las vias de treslacidn de le plataforma,

La figure 6, musstra esqueméticamente ¥y en pers-
pective el segundo ceso de reelizacidn,

ILe figurs 7, muestra en su vista latersl le barra
de deslizemiento de lss pletaformes.

La figurs B, pressntes un détalle del ext:emo de la
plateforma.

feciehdo referencia a les figures, y referencias al
ceso primero, es de observer ua sistema de ermsdurs rigida
constituida por una serie de montantes -1-, dispuestos
dos a dos, v unidos por sus extremos supsrior e inferior por
unhos treﬁesaﬁos -&Z~, constituyendo en conjunto unas serie
de mercos parglelos, unidos por unos tirentes longitudinales
-%~ superior y -4- inferior, -que terminen por sus ex-
tremos en los montentes -5~ de los escensores, los cuales
junto con los montentes extremes - 6 - y travesafios extre-
mos - 7 -, gue constituyen marco, y los tirantes de unidn
~ 8 - que constituyen el srmazdn o hueco por el que circula
el ascensor,

Sobre los travesafios - 2 -y existen.unas vigs - 9 -
psra la circulacidn de las platefirmas mdviles.,

Como complemento existe en la parte inferior de

los montantes, un segundo tirsnte - 10 -, epoysdo directa-
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mente contre el suelo,

Por los huecos del ascensor circulen unss pletafor-
mes - 11 -, de desplazamiento vertical, unidas por sus vér-
tices 2 unos csbles - 12 -, que por uhas poleas ecenaladss
- 13 -, dispuestas sn el pleno superior, los zufas hasta un
tembor - 14 - de arrollemiento, X1 tembor - 14 - estd dis-
puesto generalnente en la parte central superior del conjun-
to y se nella relacionado con el tambor de srrollamiento del
otro gscsnsor gemelo g través de unha corona dentade - 15 -
que engreng con la del otro tambor para su funcionemiento a
uns nisma velocidad.

La pletaforma - 11 - del escensor, lleva en su parte
meéia dos poleas dentadss ~ 14 -, que gctuan sobre una cede-
na - 15 ~ sin fin, la cual presentalfijo sobre sus gorrones
- 16 -, un estribo - 17 - distencisdo por unas platinas
- 18 -, constituyendo el elemento de engenche de las pleta-
formes méviles -~ 19 -, cuyo sxtremo - 20 -, tendrd forma
de poneho de arrastre, lo suficiente gbierto pers que al
llsger &l estribo a su poles =xtrems por su movimiento ha-
cla gbajo se suelte con Tacilided ds este sancho.

La pleteforme - 19 - pera fagcilitar el errastre,
nresente en su superficie inferior unsgs piszas en escuzdra
- 21 -, dispuestas parslelas y en sentido contrario, separs-
dos por un pesamano - 22 -, como superficie de deslizamien-
to sobre las v{as, constituidas por dos escuadras paralelss
y de sentico contrsrio - 25 -, fijes & los trevesaiios - 2 -,
por aotornillade - 24.~, constituyendo estss escuadres los
cojinetes de unes ruedss - 25 -, locas sobre las plezss en
escuadre ¥y los suficiente cercanss nara que las plataformas

méviles en su traeslacidn, epoyen como minimo en dos ruecde-
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3n su funcionamiento el conjunto a pertir del desple-

citas de caeda vie.

zamiento verticsl del escensor hasts un plano determinado

en el que el mismo ss para, se consigue el pero del motor de
elevacidn y en =zste instente actusréd el motor de trsslscidn,
el cusl podré en movimiecnto ls cadena sin fin, de forma

gue su punto de estribo desplace horigontalmente arrastran-~
do & la pleteforms mdévil que tendrd un engunche o punto de
tepe contra el estribo, del cuel se desprénderé en sl momen-
tc en que la zona de ls cegdena en gue se encuentre el estri-
bo se hslle en la rueda dentada extrema, por cambisr el es-
tribo de plesno. Zn este instente la plataforma mbvil se en-
contrers por su traslscidn en su primers posicidn sobre el
pleno, habiendo desplezado todes lss plataformas que se
encontreban sobre este pleno hosts introducir la dltime eon
el gscensor opuesto que eccteba vacio, guedsndo el conjunto
preperaedoe psra descender y bajar el pleno inferior laz pla-~
taforma que ha pasado ¢l cscensor, gctuando en le psrte in-
fericr si ecllo es conveniente de ls misma forma‘que en la
superior, £i es necessrio seguir cembisndo de posicidn los
vehieulos, haste que ¢l vehiculo que se quiers sscar del in-
terior del gereje cuede en ls puerts de salids correspondien-
te 2l escensor.

Como se comprende las coedenass podrén actuer en los
dos sentidos de su nmovimiento paers poder efectuer el movi-
miento de les vehfculos sn el sentido més favorable para
tener que efectusr el minimo de operacicnes.

In el segundo caso, es de observar un sisteme de
grmedurs rigida, constitufdo por una seris de montantes

- 26 -, dispuestos dos a dos y unidos por su perte superior
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e inferior por unos trevesafios - 27 -, constituyendo en con-
junto una serie de marcosg peralelos, unidog por unos tiran-
tes longitudinales - 28 ~,

Sobre los travesarios, con excepcidn de los uUltimos
existen uncs viss longitudinales - 29 - pers la circulacidn
de les plateformes moéviles,

¥n cade extremo y en le parte corrsspondiente al
primer y segundo montsnte, y correspondiendo a los extremos
superior e inferior de los mismos existen unss ruedas denta-
das - 20 -, dispuestas de forme que constituyan los vérti-
ces de dos cuadros, por'los gue circulan lags cadenss - 31 -,

“Entre segundo y tercer montente existen como en el
ceso anterior ungs ruedes dentedes - 32 -, y unes cadenes
- 33 -

bp smbes cadenss - 31 - y = 32 - existen unos estri-
bos - 34 -, fijos por unas pletinas - 35 - a los gorrones
- 35 - ¢e la cadena, en la cual estan encledos para su funcio-
namiento conjunic.

ios extremos - 37 - en forma de gancho de ungs pla-
taformss - 38 -, los cusles tendrsn por su punto - 39 - un
movimiento articuledo hecis asbajo pars peérmitir la circule-
ciotn o sujecidn, segun los casos, de une barra - 40 -, fije
entre cadena y csdena, que actia de via de sustentacién de
la plataforme en su treslecion finel psre su sujecidn poste-
rior s les viss del pleno correspondiente.

En su funcionemiento, el conjunto a partir del des-
plezamienfo vertical de la pletaforma, por estar unida la
barra de sustentacidén & los estribos de lss dos cadenas que
giran en el mismo sentido, llege el pleno supsrior, y en es-

te momento y por le circulecidn horigzontal de los estribos
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ge traslede empujendo el resto de las ploteformss hasts lle-
gar a la primers posicidn sobre el plano, dsscendiendo en
este momento el estribo por le ruedaz dentada extrema sol-
téndose le plataforme de la barra., Xl estribo en su cir-
culacion hsciz abejo llega a su posicion inferior, entren-
do en contscto con le superficie superior de la pleteforma
que le hace tope, pero en esfe momento el estribo que si-
gue bajendo y le barra actien a presién sobre los extre-
mos en gencho de ls pleteforme hsciéndolos girsr pare per-
mitir su peso libre, y uns vez sn su posicién horizontal,
se treslade le berra engenchando le nusva plataforma pare
su traslecibn, antes de efectusr su elevacidn, cn este mo-
vimientc ls platsforme se desliza sobre lg berra - 40 -,

En el otro extremo del conjunto lss bsrras tendrén
el mismo movimiento concetenedo pare que gl llezar a lz po-
sicién superior en vacio, dentro del primer tramo de epar-
camiento, pueda coger la Ultims plataforma y trasledarls
horizontelmente pers iniciar a continuscidn su ulterior
descenso,

Lz invencién, dentro de su-esencielidad, puede ser
llevads a 1la préctica en otres formss de realizacién, que
difiersn en getalle de la indicada a t{tulo de ejemplo en
le descripeidn e les cueles slcanzard igualmente la protec-
cidn gue se recsba, Pcdré, pues, ccnstruirse en cualquier
Porma y tamaifio, con los materiales mas adecuados por quedsr
todo €llo comprendido en el espiritu de 1ag reivindicacio-

nes.
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ilecha le descripeidn del presente invento, se de-
claren como nueves y de propie invencidn las sigﬁientes rei-
vindicoaciones:

1, Bstructurs metalica automética, psre ls ubica-
cibén de vehiculos sn perejes ¥y apercaderos, que ss csrecte-
rize esencislmente por constituirse une ermedurs rigide a
base de marcos psralelos unidos por tirentes, los cuales cons-
tituyen dos plenos, uno superior y otro interior, con unas
vigs longitudinales, apoyadss en sus trsvesafios, comprendien-
do le armaduras en sus extremos, lg estructura correspondien-
te a unss zonss de ascensidn verticel, en las qué se han
adicionado los medlos pars le ascension y descenso de unas
pletsformes mdvilss, eptas para sistentar vehiculos, que sl
llegar el nueﬁo plano horizontal se traslédsn lateralments
por mediosepropisdos sobre lss viss, empujsndo las platafor-
mes existentes sobre este plano, hasta que la dltima plata~-
forma hege tope en el hmeco de sscensgion y descenso, al cual
gueds fija per medios epropiados.

2, ®structura metdlics sesgin la snterior reivindi-
cecidn, en el que se podréan disponsr un nimero indeterminado
de plenos horizontalss superpusstos, con les correspondien-
tes viss y pletaformas méviles, nests les cusles podrin lle-
gar en su gscenso y descenso lzs plateformas.

3. Zstrocturs metdlics, segin las snteriores rei-
vindiceciones, en el gue las pleteformss méviles presentanv
unos elementos de engsnche sn los que se fijan unos estribos
encladcs en unss cadenas de traslscidm horizontel, los cuales

se desprenden facilmente de las plefaformas al final de su
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cursa horizontsl por cembio de slture en cuyo instente le pla-

- 4 s 2
teforma se hallsré en su posicion primera scbres le via.

I%‘

ggtructurs metelics, seghn les enteriores reivin-
dicsciones, en elique la circulscidn verticsl de les plete-
formas se efectis directamente por lss micmes cadensg, gue
fijen por sus estribos y berras a les plataformss moviles en
sus movimientos de escenso y descenso, por el movimiento con-~
catenedo de custro cedenss, que se mueven verticelmente sobre
los extremos del hueco de sscensidn, antes de su traslacidn
horizontsl en ls que trasledan a lo pletaforma laterslmente.

5.  Estructuras metdlice, segdn las enteriores rei-
vindiceciones, =zn el gue la circulacidon verticel de las pla-
teformss mdéviles, se efectla por unos csbles, unificados a
una pletastorma rigida en sus extremos y en sus otros extre-
mos guiasdos por poleas acanaladas & unos tsmbores de arrolla-
miento de movimiento concgtenado al sngranar unos con otros
a treves de corongs dentadas, sustentendo la plataforms ri-
gida en sus desplazamientos a la pletaforme mévil, que al lle-
ger a un plano determinado se traslada laterslmente por efec-
tos de la cadensg dentsde con sstribo, existente sobre la
plataforma rigida.

6. Bgtructurs metélica, segin lss enteriores rei-
vindicaciones, en ¢l que se dispone entre dos cadenas conse-
cutivas unas barras horizontales cptas pare asncler y despren-
der las plateformes moéviles al iniciar o terminar lss operg-
ciones de gscenso y descenso.

7. Estructure metalice, segln los anteriores rei-
vindicaciones, en ¢l gue 1las plafaformas tienen sus extremos
de enganche abetibles al percibir presiones en su superficie

superior para permitir el descenso completo de los esstiribos



v barres en su circulscidn con lss cedensgs sinh fin
estén sncledos.

£, Hstructure metdlica sutomdtice, psra ls ubice-

-

P o . . -
cibdn de veniculos en mserajes y apercaderos.

’

ggun se describe y reivindice sn le presente memo-

o
@

riez que conste de doce hojes foliades y escrites a méguina
por une sola cere, acompeiliades de dos léemines de dibujos.,
liadrid, a 24 de Julioc de 1959.
LSTANISLAO BUZLANCA,
L. 8.
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