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I"T7ORIA DESCRIPTIVA
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La »nresente invencion tiene pnor okjeto »nroteger un

’ 3
wlador automatico de alinentacidn.
PP NP e . ¢
tiene por objeto rerular entre unos liite

determinados las nosibilidades de furcionamiento de una bomba

o comuresor, pernitiendo rosular perfectamente el anarzto me-

diante un muelle, limitado por una tuerca decsnlazable sobre

. s « F S
un eje, para determinar su presidn minima de actuacidn, nose-

yvendo el aparato un sesundo nuelle regulable, cue nermite de-
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terminar la »nresion nexima de actuzcion del niswmo.

Il avarato tiene come fundamento el crear un sistena

ente en

5]



B

lo.

15.

20.

250

250883

articulado de fuerzas con respecto a una superficie rigida vy
un punto articulado desplazable longitudinalmente, el cual,
al nercibir u'a fuerza exterior, en este caso la presidn, po-
ne el gsistema en movimiento.

Con el fin de facilitar la exnlicacidn, se acomnaia
& la wregente memoria una lamina de dibujos en ia gue se ha
representado un ceso de realizacidn que se cita a tftulo de
ejemnlo,

En los dibujos:

La figura 1, es en esquemeg el princinioc general del
aparato.

La figura 2, es una vista lateral con unaes seccioﬁes
predeterninadas para poder observar su constitucidn.

La fisura 7, es una vista eﬁ nlante del conjunto del
aparato.

s N »
La figura 4, es ule vistae esguenmatica de la forma de

Y
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actuar las Fuerzas en el conjuntc articuledo creador del »rin-
cinio de funcionamiento del anarato.

Bn la fisura 1, es de observar, que el contacto mdvil
estd montado sobre un soporte articulado B, ligado directvamen-
te o no, a un sistema de resorte D, de punto rmerto inestalble,
el cual es mandado por el elemento motor A del avarato (»pre-
sién ejercida por ejemplo sobre la membrana). Cuando este sis-
tena se desnlaza en uno u otro sentido determina en el instan-
te de sobrenasar el punto muerto la scvertura o cierre brusco
del circuitc por el camblo rdpido de posicidn del conbacto mé-

>

jo C, unido a la

oy

vil en su apoyo o senarzcion de un contecto f
’ .
red electrica E.
El funcionamiento en todas las posiciones es insensi-

ble a las vibraciones.
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Haciendo referencia a las fi~uras, especl

1 i
ficura 4, es dec observar cue se forma unssistema aerticulado
de fuerzac, en el gue una supsrficie - 1 -, erticula eir Ul

punto - 2 - una pelanca - 3 -, v nor un wunto - 4 - de la

SERE

fzida, una slaca halancin - 5 -, sobre uno de cuyos

nerficie r
extremos - 6 = articula uza placa deslizante - 7 -, Cué coul=
vorta los contactos mdviles - & ~, uniéndolos © separéndolos
dé los contactos fijcs - & -.

La palenca = 3 =, y la placa balencin - 5 - estén uni-
das por un rmuelle - 10 - de compresibn, presentando la ralan-
ca - 3 -, sobre la mismz ua elemento de btowe - 11 -, para de-
terninar su giro mixiro.

-

Para su funcionamiento la nalanca - 3 - recibe una nre-
sidn ewterior cue le obliza a girar sobre su punto - 2 -, de
forna que su extremo unido al muelle - 1 C - desciende tensan-

dose este hasta que obliga & la »laca halancin - 5 - a girar.

[ . .
Esta polanca = 3 - girera hasta hacer tove en el nunto - 11 -,
La placa talarefn - 5 - girard vor su nunbo - 4 -, con

lo ‘ue la zsrticulacidn - 6 - extrena, quedarf a un nivel infe-
rior, desplazéndose en consecuencia la ldwmina - 7 - vpor sus
gulas,

Todo este movimiento de las Diezas articulades esta
deterainado en la fiﬁu}a en flechas “e trazo continuo.

Para wue el nmecanisiio deje de fu:cionar es necesario
que la pieza tope - 12 - se desplace pars que actie sobre la
placa balancin - 5 -, obligéndole a sirar, dejdndole rigido en
dicha posicidn, hasta que se suprima el elernento de tope 12.

Fn una de las formas de reali

. &
zacion de este sistens

i : g EeY ’
articuladoe, se crea un ararato, el cual estd revresentado en

las figuras 2 ¥ 3, en las que damos los nis-os nineros a las
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piezes y articulacionss correspondientes, aumentandolos con
nimeros complementariaspara la comprensién de sus partes, en
las que es de observar uca vnlaca rigida - 1 -, gque cecastitu-
ve la carcasa, presentando ecta en sus laterales unas cartelas
- 13 - normales a la superficie, que comnor*an unas -ar-antas
- 2 - pvara el giro de la nlaca - 3 -, y unas hendeduras - & -
para la articulacidn de la nlaca balancin - 5 -.

La »placa - 3 - nresen’ta uncs puntos centrales - 14 -,
de anoyo sobhre la garganta de un cesquillo - 1% - deslizante
gobre un husillo - 15 =-.

Este cagquillo - 15 - nercibe las nresioies exteriores,
a través de unos orificios de la carcasa, por los cue sobre-
salen unocs nitones de un disco - 17 -, que nercibe las vre-
gliones de una membrana - 18 -, alojads en ¢l interior de un

’
1

cajetin de un racord - 19 -, final de la conduccidn vortado-

ra de presidn, que comunica asimismno cor una salida - 20 -,
donde se puedes acoplar un man’metro, para noder efectuar la
lectur. de esta presién.

Para reéglar la presibn de actuacidn del anarato exis-
te el tornillo - 16 - fijo & la surerficie - 1 - por la tuer-
ca - 21 -, el cual atraviesa la placa - 3% -, que cs articula-
da al casquillo deslizante por dicho tornillo, deli:itando el
casquillo un resorte de expansién - 22 -, montado sobre cl %ors
nillo,‘que por su otro eXxtremo se limita por une Tuerca - 23 -,
mediante la cual se puede efectuar la compresidn del resorte,
que determina la fuerza 12fnima a aplicar sobre el casguillo
- 15 - nzra gue el sistema actﬁe, o sea la presién ninima de
actuacidn.

Para resular la presidn méxima a que actuvara el ava-

rato, &ste lleva un eje - 24 -, con un elemento de tope - 25 -,
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sobre ¢l cue apoya una arandela - 11 -, que delimita el ex-

tremo de un muelle de expansién - 26 -, montado sobre dicho

eje, el cual tiene su otro extremo dellimitado por la tuerca

Py EY . . ?
- 27 -, roscada sobre dicho eje; para reguar la »resion

# &
naxi.a, este eje actuara de forma que en los desplazamilentos

el

s 4
de la pieza = 3 -, dsta apoyard en la arandela - 11 -, 1a

cual desplazaré de scuerdo con la fuerza de dicha sunerfi-

cle - 3 - y de lo compnrimido que csté el muelle - 26 - por

efecto del desnlaza:iiiento sobre el gje - 2

-27 ~e

- de la tucrca

ILa nalanca - 3 - v la placa balancin - 5 - estédn uni-

das por un resorte - 10 -, de forma que el

’ 3
regsorte esita unido

[ ’ ’ Y
a la nalanca - 3 -, por el extremo de esta mas nroximo a la

nlaca balancfn - 5 -, v nor su otro extremo a la nlaca balan-

X [ 4 .
cfn - 5 -, en el extremo de éste mads alejado de la palanca.

Las cartelas - 13 - constituyen los soportes de la

placa dieléctrica - 28 -, que comporta los
- 9 «, los cuales, llevan sobre los misros

vara la retencidn de los cables de entrada

te eléctrica, nasantes al interior del anarato a través de

contzctos Ffijos
unos tornillos,

v salida de corriens

los racors - 29 terminales de los blindajes de los misnos. i

La vrlaca - 28 -, constituye un puente con u.as zonas

de gufa - 30 -, pmara la vlaca deslizante -

7 -, la cual por

su extremo inferior articula por su punto - 6 - a la placa

balancin - 5 -,

Bsta placa - 7 - presenta sobre la

misma log contac-

tos mbviles - 8 -, deslizantes por unas hendeduras de la

misma, con cursa limifada por un muelle de

expansifn - 31 -,

o

gue las nmantiene siempre contra los contvactos fijos, cuando

I ' R . .
la placa esta en posicidn de cierre de circuito.
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Para el anclaje de la 1;%aﬁba g%ﬁ - 5 - existe :

una palanca giratoria - 12 -, fija a la cartela - 13 -, que
tiene una doblez - 32 - operativamente dispuesta para que
en su giro empuje la nlaca balancin, obligdndola a girar y
ancléndola en la nosicidn de apertura de contactos hasta que
wia fuerza exterior actie sobre la palanca - 12 -.

Sobre la placa - 1 - y debajo de la placa balancin
existe un racor del compresor, el cual se une a una cénara
- 34 - gue contiene un véstazo desplazable - 35 -, apto pa-
ra ebrir una vilvula de descarga de uh conmpresor, en el caso
de que se use. El aparato funciona igual sin esta disposi-
cidn.

El zvarato estad encerrado en el interior de una carcase
- 36 =, fijada por una tuerca exterior - 37 - sobre el tor- é
nillo - 16 -. |

| El evarato actuard a modo de interruntor contactor,

0 sea que sus bornes estardn acoplados a la 1inea de alimen-
tacidn de corriente y al motor, uniéndose o separando los
contac’os gque clerran el circuito de acuerdo con los desnla-
gamientos de la placa - 3 -, por efecto de la presidn trans-
mitida a través de la membrana - 18 =-.

El invento, dentro de su esencialidad, puede ser lle- %
vado a la »ractica en otras formas de realizacidn gque difie- 2
ran en detalle de la indicada a titulo de ejemplo en la des-~
cripcién, a las cuales alcanzaré igualmente la nroteccidn
que se recaba. Podrd, pues, construirse en cualcuier forma
y tamafio, con los materiales mas adecuados por quedar rodo

ello comprendido en el espiritu de las reivindicaciones.
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Descrito el objeto de la invencién, lo gue se declara
como no divulgado ni practicado en Esnafia, comprende las si-
guientes reivindicaciones:

1. Aparato regulador automidtico de alimentacidn, gque
Se caracteriza por constituirse sobre una nlaca soporte unos
bornes fijos ¥ unos contactos mdviles, aptos para cerrar un
circuito eléctrico, estando los contacdtos fijos montados en
buente sobre unas cartelas extremas de la »nlaca soporte, y
dispuestas rigidamente con respecto a un mecanismo, constitui-
do por una serie de plezas méviles, articuladas entre si, v
unos elementos fijos & la nlaca soporte, cque constituyen los
reglaces de maxina y ninima actuacién de las piezas méviles,
gue forman el sistema articulado, facultado de desnlazar los
contactos méviles al percibir preciones exteriores adecuadas,
gque venzan las reacciones de 1abparte mévil determinadss vor
el reglage de minima, constituido por un ruelle de exnan-
sidn montado sobre un husillo de la placa soporte, el cual
es reglable & voluntad para vgriar el punto de ninima Dre-
sidn de actuacidn del sistema.

2. Anarato, sesdn la anterior reivindicacién, en el
que, la parte ndévil estd constituida por un casguillo desli-
zante sobre el husillo de la placa soporte, facultado de per=
cibir les presiones efectuadas en una membrana a través de un
elemento despnlazable que apoya en ella, preseniando este cas-

4
gquillo una articulacidén vara una ralanca, cue articula asi-
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mismo en las cartelas de la placa soporte, la cual por su
extremo y a través de un resorte estd unida a una rlaca ba-
lancin articulada en las cartelas, de forma que el muelle
estd unido al extremo de la palanca, mds cercano a la pla-
ca balancin v al extremo de la nlaca balcnein més alejado
de la nalanca, creandose dos posiciones estabhles, de cierre
y apertura del circuito, correspondientes a la posicidn de
la palanca, que a través del muelle acciona 1a placa balan-
cin.

3. Aparato, segﬁn las anteriores reivindicaciones,
en el que la palanca tiene su giro limitado por un resorte
de expansidn, de compresidn graduable, cue actda sobre el
extremo libre de la misma, en las aplicaciones maxiwas de
presidn en la membrana.

4, Avarato, segﬁn las anteriores reivindicaciones,
en el que la placa baluncin articula con la superficie md-
vil de contactos, que en los movimientos de la placs balan-
cin, desliza al estar dispuesta entre unos nervios de gu{a
de la placa soporte de los contactos fijos. |

5. Aperato, segﬁn las anteriores reivindicaciones,

4 s . L4 .
en el que el talancin tiene una posicion de neo actuacidn vor

"la accidn sobre el mismo de un tope que lo ancla, dejendo

abierto el circuito eléctrico, mientras no se separe el ele-
mento de tope por una fuerza exterior.

6. Aparato, se:ﬁn las anteriores reivindicaciones,
en el gque la placa balencin, en su desplazamiento hacia la
placa sovorte entra en contacto con el extremo de un vastago,
operativamente dispuesto para actuar sobre el mecanismo de
le vilvule de descersa de un compresor, cuando se ufilice

éste conjuntamente con el aparato.
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7. Aparato regulador automatico de alimentacidn.
» . I . - .

Segun se describe y reivindica en la presente nenoria

descrivntiva, gue consta de nueve hojas foliadas y eccritas a
’ . o 5 : 2

naguina por una de sus caras, acompafiadas de dos laminas de
dibujos.

fadrid, a 17 de Julio de 1.959
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