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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Se describe un mecanismo contador to-a. .
para vehiculos a motor, del tipo que incluye un &arn.
adaptado para acoplarse angularmente con un d;sposzxs
accionamiento de dicho vehiculo a motor, y un yrupe - tambg 7
res de contador totalizador (12) accionados por dicac ! ol ;

(11) por medio de una cadena cinemitica de transmi-~ %n ae

movimiento (13). La caracteristica principal dei me nismc

(10) consiste en que dicha cadena cinemdrica {13) i;i&qﬁg
[ )

un primer &rbol (19) ¥ un segundo &rbol (24) situadcs ep

el mismo eje y que tienen sus superficies enfrentadﬁc-{?b.

.‘

27) enpujadas en contacto m@tuo por la fuerza e;;rﬁlua por
un medio elé&stico (30). y con una forma tal-que d %°p‘i
mer &tbol (19) y dicho segundo 4rbol (24} puedan aco;iérse
angularmente so0lo en una direccibn de rotacién.

DESCRIPCION GENERAL DE LA INVENCION ° 2.

La invencifén se refiere a un mecanismo corjador
: ..

totalizador, particularmente apropiado para ser uti;%;:f,

como contador de kilSmetros de un vehf{cuio a motor, eees

Mas particularmente, el mecanismo de acuerdo con

-

la presente invencidn es del tipo irreversible, es decir 3un

los datos proporcionados por dicho mecanismo pueden =or ac

tualizados solo en una direccibn,, y se impide cuaiiuier ac
cibn en la direccidn opuesta gque podria alterar 1os datos
presentados. Se condcen actuaimente mecanismos de Contador
incluyendo muelles, trinquetes y elementos similare: cemping
dos de varias maneras los unos con los Oo1ros para L.aped.iy

la rotacién de un tambor totalizador en ia direccid= isde
seada.

Aunque el funcionamiento de ecsins mecanisivs oy

[
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cidos es totalmente satisfactorio, en razén de su e: . ructura
son inadecuados para su ensamblaje por miquinas autcabticas,
es decir sin la utilizacién de mano de obra o por 1l¢ menos
con una mano de obra muy limitada.

El objeto de la presente invencibén consist= en
proporcionar uh mecanismo contador totalizador que pede en
samblarse de manera sencilla y répida, en particular con m&
quinas automiticas, de tal manera que su coste sea reducido,

La presente invencién proporciona un meca: E%’g?.

contador totalizador para vehiculos a motor, del tipo que

[ X N X ¥
incluye un &rbol adaptado para acoplarse angularments ;c.:or.
un dispositivo de accionamiento de dicho wvehiculo a;g@gor,
y un grupo de tambores de contador totalizador accic *safies

por dicho &rbol por medio de una cadena cinemética <! frans

misién de movimiento, caracterizado porque dicha casungs, cine

mitica incluye un primer &rbol y un segundo &rbol s:%usfios

®oe

en el mismo eje y que tienen sus superficies enfren’ odas empu
« ©® ® b

jadas en contacto mGtuo por la fuerza ejercida por .34 medio

el4stico, y con una forma tal que dicho primer &rbc sv.dicho
segundo 4rbol puedan acoplarse angularmente solo en ura 4i

reccidén de rotacidn; y porque dicho grupc de tambeorss iy

L

)
!

ye en primer lugar un tambor auxiliar que recibe su ucyimien
to a partir de dicha cadena cinematica, y que transi‘te 4i
cho movimiento a un tambor adyacente por medio de w Tifidn
contenido en dicho tambor auxiliar y que incluye un nfimero
par de dientes dispuestos en direccidn axial alternc tivamen
te a una primera y a una segunda distancia en el sentido del
espesor de dicho pifibn, y que se llamardn aqui resp~ciivamen
te dientes cortos y dientes largos; incluyendo diche tambor

auxiliar un saliente anular interno sobre el cual s na pre
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vistovisto que se deslice cada uno de dichos diente< cortos,

e incluyendo ademés un sector circular en el cual esté forma
do un asiento radial y un diente radial solamente en um lado
de dicho asiento, estando dispuesto digho diente radial de
modo que pueda cooperar con cadé uno dé dichos dien~es cor
tos, vy estahdo dispuesto dicho asientc radial de moic que
pueda recibir cada uno de dichos dientes largos.

La presente invencién podr& entenderse mé-= clara

mente leyendo la siguiente descripcién de un modo de, ai
® 0y
zacién preferido que se da a t{tulo de eiemplo no limitativo,

(A X X N )

con referencia a los dibujos adjuntos, en los cuales: ,
. oofdpe
la figura 1 es una vista en alzado en secuifh par

cial de un mecanismo de acuerdo con la presente inveagdn;

la figura 2 es una vista de despiece, a ec:é@a
ampliada, de un detalle de la figura 1; v

la figura 3 es una vista en planta del deville de
la figqura 2 después del ensamblaje. T

La figura 1 representa un mecanismo contade*tota
lizador de acuerdo con la presente invencién, indicaﬁ&}%a
manera general por la referencia 10, que incluye sus+~ancial
mente un arbol de accionamiento 11 y una pluralidad de tambg
res de contador 12 conectados mecénicamente con el Arbol 11
por medio de una cadena cinemdtica 13 de .transmisior de mo
vimiento.

MAs particularmente, el &rbol 11 tiene unz primera
extremidad 15 que se extiende hacia el exterior de una cajaz
16 prevista para el mecanismoc 10, y que estd adaptada pare
acoplarse angularmente con un dispositivo de accionadento {(ns
representado) situado en un vehiculo a motor. En la axtremi
dad alejada de la extremidad 15, un tornillo cin f£ir 17 estéi
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'13. Dicho arbol 19 descansa, por medio de un pasador de ex

sujeto en el &rbol 11 y est& acoplado con un engranaje he

licoidal 18 montado en un arbol 19 de la cadena cinematica

tremidad 20, en una paped lateral 21 dg la caja 16, e inclu E
ye en su otro extremo un pasador 22 que puede deslizarse en 'fﬁ
el interior de un asiento 22 formado axialmente en un arbol

24, Dichos &rboles 19 y 24 estén dispuestos, por tantc, a

lo lago del mismo eje, e incluyen superficies enfrentadas

26 y 27 respectivamente, que tienen la forma de un piiﬂé}inc;i
nado, definiendo cada una de ellas un diente axial regpgctivo

28, 29, Estas superficies estdn empujadas en contactg gﬁtuo

por la fuerza eldstica ejercida por un muelle c1l£pdn;gg,30
enrollado alrededor del pasador 20 y comprimido entre‘hﬁa
superficie interna de la pared 21 de la caja 16 y una euperﬁi
cie anular plana perpendicular de una parte 31 de see«idn trans
versal ensanchada del arbol 19 que est& situada entrd, 2l pasa

dor 20 y el engranaje helicoidal 18. oo

En la otra extremidad respecto a su asient( axial
23, el &rbol 24 descansa sobre una pared lateral 34 559QQ
caja 16 por medio de un pasador de extremidad 35, y liieva
respectivamente un saliente anular radial 36 en forme de re
borde y un tornillo sinfin 37. En particular, el salzénte
36 est& dispuesto para cooperar frontalmente con la ~uperfi

cie vertical de un escalén 38 de un elemento de base 39

B o

la caja 16, para impedir cualquier movimiento axial cel
bol 24 hacia el 4rbol 19 més allé de un lfimite autor.zado.
El Arbol 24 transmite el movimiento a un 4rbol
auxiliar 40 dispuesto antes del grupo de tambores 12. por
medio de un &rbol 41 que lleva un engranaje helicoids. 42

que e=t4 acoplado con gl tornillb sinfin 27 del Arbol 24, y

[
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un tornillo sinfin 43 que coopera con un engranaje helicoidal
44 situado en un casquillo 435 de dicho tambor 40, Este filti
mo est& montado de manera giratoria conjuntamente con cada
tambor 12 alrededor de un &rbol de soporte 46 cuyas dos extre
midades est&n contenidas en unos asientos formados en una
parte superior 47 del mecanismo 10,

Haciendo referencia més particular a las figuras 1
y 2, se ve que en el otro lado respecto al lado que lleva el
engranaje helicoidal 44, el tambor auxiliar 40 inclu\‘;éo_xz.:xa
primera pared anular 48, a partir de la cual se extigggg.

un saliente anular 49 radialmente hacia el interiar,.§;§que

solo sobre una primera distancia axial a partir de un@iﬁppeg
fiCie de base 50. .o":

El saliente 49 esti interrumpido a una cort:, dis
tancia y define en este punto un asiento 51 limitado...,sun
lado por un diente radial 52 que conecta una superfid e'wper

pendicular plana 53 del saliente con una superficie geszes

pondiente 54 de la pared 48, t:::
Haciendo referencia particular a la figurau-;:se
ve que en el otro extremo respecto al engranaje helicwidal
44, el casquillo 45 se prolonga bajo la forma de un siliente
anular interno 58 que acida como porcibén de referenci. axial
pPara una estructura perfilada 59 que est& alojada sus:an
cialmente en el interior de la cavidad definida por 2a pared
anular 48 del tambor 40. En particular, la estructura 59 in
Cluye un pasador periférico 60 alrededor del cual puede gi
rar un pifién 61 (que se representa mls claramente en las fi
guras 2 y 3). Este fltimo pifibn est& provisto de un nfimero
par de dientes entre los cuales una primera mitad estd cong

tituf{da por dientes "largos" 64 que se extienden sobre todo
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el espesor del pi#ibén, mientras Jgue la segunda mitad iene

dientes "cortos™ 63, en las cuales falta una parte 1’ jera

mente mds larga que la adtura del saliente anular 49 iel

tambor auxiliar 40.

.5 Generalmente, en la otra extremidad respec:o a la

extremidad que descansa en la superficie 50 del tambur 40,
cada diente 64, 63 est&d dispuesto de modo que coopere con
los dientes de un anillo interno 67 del tambcr 12, que esté

situado frente a dicho tambor 40, con el fin de tran¢w1;}r
10 un movimiento de rotaciém de un &ngulo predeterminad?d 5! tam

bor 12 cada ver que el tambor 40 efectfia una vuelta com&ieta.

Cada tambor 12 esti numerado externamente de una manéﬂ%fno
indicada, y esta acoplado con un anillo dentado de u£'¥3mbor

adyacente por medio de un pifién andlogo al pifdn 61. .4&11

15 do un sistema conocido amplizmente utilizado en los iispes

[ ]
®® 2 00
tivos contadores totalizadoms existentes.

El funcionamiento del mecanismc 10 se defcf??é en
10 que sigue, examinindose en primer lugar, de maneva.ééeve
el efectoc de totalizacidn y a continuacién el compOh'?T?ento
29 del mecanismo cuando se hace girar un arbol de accic=aamiento
11 en la direccién opuesta a la direccibén vormal.
En el primer caso, la rotacién del arboi 11 produ
ce el accplamientv angular entre los arbeles 19 y 24 Dor me

dio de los dientes relativos 28 y 29, debi¢o al hec: 3 de que

25 el 4rbol 19 estld empujado en contacto con el &rbol 4 por la
fuerza ecjercida por el muelle 30, De este modo cse transmite
el movimiento al tambor avxiliar 40 por medio del &rpol 41,
y 21 tambor 40 gira s continuacién en la direccién antihorarie
(figuras 2 y 3). Durante esta rotacifn, la superficie 53 del

30

saliente anular 49 se.desliza debajo de uno de los cientes
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cortos 63 hasta que la supérficie lateral del diente 52 opues i

_ to al asiento 51 entre en contacto con céicho diente corto.

En este momento, el pifibn 61 estad obligadc a girar
en el sentido antihorario, y dwrante esta rotacién el diente
largo 64 {(figura 3) penetra en el asiento 51 y a continua
cién sale del mismo para permitir que otro diente corto 63

pueda deslizarse sobre la superficie anular 53, 1o que per
mite que el tambor 40 efectfie una vuelta suplementaria.

La rotacibn angular del pifibn 61 es transma¢m¢a
por el pifibn al anillo de entrada 67 del tambor adyacedie
12, aumentarndose en una unldad la indicacién propcrc;onada

por este tambor, y de la misma manera en 1los Otros taﬂ%ores
...
'.v:;

Cuando el &rbol de accionamiento se hace ;%aqr en
la d1recc16n opuesta a la direccién considerada més arrlba,

12,

el tambor 40 gira en el sentido horaric y 1la super:;q;g la
teral del diente 52 que est8 frente al asiento 51 ené?gﬁtra
uno de los dientes cortos 63 en menos de una vuélta‘séé%leta.
En este caso el diente largo 64 no dispone de asientg,ch el
lado opuesto al diente 52 para que pueda penetrar en &1, y por

tanto el pifién 61 v el tambor 40 quedan bloqueados. A este

- respecto, el-piﬁén 61 coopera ccan el tambor 40 para propor

cionar un par resistente que se opone a la rotacién del tam
bor 40 y de la cadena cinemé&tica 13. Sin‘embargo, el &rbol
19 de esta filtima continfia girando porque la superficie in
clinada respectiva 22 se desliza con relacién a la superfi
cie correspondiente enfrentada 27 del &rbol .4, y por tanto
efect9a un movimiento de oscilacibén en sentido axial con re
lacién a esta 01iima en contra de la fuerza eléstica ejerci

da por el muelle 30, La figura 1 se refiere a un momento en

-
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el cual ladistancia entre los dos &rboles, medida en el senti

do del gje es maxima, y por tanto el muelle 30 esti -ometido
a su fuerza de compresién méxima,

El desacoplamiento necesario entre el arbol de ac
cionamiento 11 y el grupo de tambores 12 se oltiene de esta
manera.

Durante esta fase, el saliente en forma de plato
36 soportado por el arbol 24 coopera con la superficie enfren
tada del escalén 38, impidiendo asi que lamtacién ere el. sen
tido opuesto al sentido normal haga que el 4rbol 24 sea ‘arras
traco haciz el &rbol 19 ya sea en razdm del acoplamzx::nl:o en
tre el pasador 22 y el asiento 23, ya sea en razbn ae" P
fuerza de empuje axial producida por la inversidén de :'%é:'.i-ot_a_
cién del tornillo sinfin 37, impidiendo asi que sea regPsaria

una fuerza excesiva para desacoplar dichos dos &rbol:s.

Ke LA T

Mediante el estudio de las caracteristica¢;q5'la
presente invencidn puede verse gque el m-~canismo contwéﬁr'totg
lizador 10 consigue 1os objetos indicados més arriba;,:‘.:'

A este respecto, el mecanismo 10 tiene una‘gfzyuc
tura que no es sustancialmente diferente de la de cumlquier
mecanismo contador del comercio y exige solamente la construc
cién suplementaria de un tambor auxiliar v la utilizzcién de
dos &rboles de transmisién en la cadena cinemética 1.

Por tanto el mecanismo 10 puede ensamblarse de ma
nera compacta y en razdén de la estructura de 1los diferentes
componentes empleados, este ensamblaje puede efectuarse de
manera‘autpmatica, reduciendo as{i considerablemente &l coste
de la mano de obra. Por consiguiente, las caracteristicas men
cionadas mis arriba, en su conjunto, conducen a un mecanis

mo contador totalizador de coste unitario bajo con relacidn
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a los mecanismos corrientemente utilizados del mismc tipo.
Finalmente, pueden introducirse modificaci:nes en

el mecanismo 10 de la presente invencién sin salirse iel
alcance de la idea inventiva.

En resumen, el presente Modelo de Utilidad que

se solicita deberéd recaer sobre las siguientes:
REIVINDICACIONES

1. Mecanismo contador totalizador para vehiculos

:_;
d
B
4
1
%
i
I
JE
K3
2
*
%

3
¢

a motor, del tipo que incluye un &rbol adaptador parP aqpplar

I

se angularmente con un dispositivo de accionamientc e Hicho
vehiculo a motor, y un grupo de motores de contador ,‘85112

dor, accionados por dicho 4rbol por medio de una caac{!' cinem&

e

tica de transmisién de movimiento, caracterizado parﬂg;?;cha
cadena cinemltica incluye un primer &4rbol y un segunig'arbol
dispuevtos en el mismo eje y cuyas superficCies enfre:tadas es
tin empujadas en contacto mituo por la fuerza egerC1...§Br

un medio elastlco, y que tienen una forma tal que dt:aa-brw
mer &rbol y dicho segundo &rbol puedan acoplarse an*éiQQMente
solamente en una direccibén de rotacién; y porque dic{? *&rupo
de tambores incluye en primer lugar un tambor auxilix;.;ue
recibe su movimiento a partir de dicha cadena cinem# ‘ica, y que-
transmite dicho movimiento a uwn tambor adyacente por medio
de un pifién contenido en el interior de dicho tambor auxi
liar y que incluye un nfimero par de'dienfes que se «.:tienden
en direccién axial alternativamente a una primera distancia
y a una segunda distancia en el sentido de espesor 4= dicho
pifibn, y que se llaman respectivamente dientes cortes y dien
tes largos; incluyendo dicho tambor auxiliar un saliente
anular interno en el cual cada uno de dicrhos dientec eété

destinado a deslizarse, e incluyendo ademés un secter circular
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en el cual estén formados un asiento radial y un diente ra
dial solamente en un lado de dicho asiento, estando dispuesto
dicho diente radial de modo que coopere con cada uno de di
chos dientes cortos, y estando dispuesto dicho asiento radial
de modo que reciba cada uno de dichos dientes largos.-

2. Mecanismo segln la reivindicacién 1, caracteriza
do porque dicha superficie perfilada de dicho primer arbol
y dicha superficie perfilada de dicho segqundo &rbol tienen
cada una la forma de un plano inclinado, con por 1o menos

[ ]
un diente axial en dicha superficie. *s %0

o wug?
3. Mecanismc sefun la reivindicacién 1 o 2, carac
terizado porque dicho medio eldstico incluye un muellg;pi
lindrico que empuja en sentido axial dicho primer éropl
tal manera que dicha superficie perfllada de dicho prTmér

arbo; coopere con dicha superficie perfilada y dicho segqundo
arbol.

’0.00

4, Mecanismo seg(in una de las anteriores ﬂgivnn
dicaciones, caracterizado porque incluye un dlSposxtrvo-de

tope para impedir cualgyuier movimiento axial de dlChO gggun

do &rbol mds all4d de un valor predeterminado. oes

5. Mecanismo segln la reivindicacién 4, caracteri
zado porque dicho segqundo &rbol incluye un saliente anular
radial en forma de plato, y porque dicho dispositivc de to
pe incluye por lo menos un escalén formado en una caja des

tinada a dicho mecanismo y dispuesto para cooperar con di
cho saliente en forma de plato.

6. Se reivindica por Gltimo como objeto schre

el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se sclicita:

MECANISMO CONTADOR TOTALIZADOR PARA VEHICULOS A MOTOR.

s
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Todo conforme queda descrito y reivindicade
en la presente memoria descriptiira que consta de docs
péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 21 mayo 1.980

BERNARDO UNGRIA
pop.
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