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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION 

Se describe un mecanismo contador tona v ;

para vehículos a motor, de l tipo  que incluye un árb i ¿.vi), 

adaptado para acoplarse angularraente con un dispositiva de
i

accionamiento de dicho vehículo a motor, y un ^upo  .5 tsn b  

re s  de contador to ta lizador (12) accionados por dic?. - roj 

(11) por medio de una cadena cinemática de transan' 5n os 

movimiento (13 )• La caracte rística  p rinc ipa l del me ¡nismo 

(10) consiste en que dicha cadena cinemática (13) i: 

un primer árbol (19) y un segundo árbol (24) situados e$ 

e l mismo e je  y que tienen sus superfic ies enfrentadas *(26, 

27) enp.ujadas en contacto mútuo por la  fuerza ejercida* #nor
•* *r

un medio e lástico  (30 ), y con una forma ta l que dicl.??*pra 

mer átbol (19) y dicho segundo árbol (24) puedan acopXárse 

angularmente solo en una dirección de rotación,

DESCRIPCION GENERAL DE LA INVENCION — —— — — — — -------------
La invención se r e f ie r e  a un mecanismo contador

to ta lizador, particularmente apropiado para ser u ti: üakc
• • ••

como contador de kilómetros de un vehículo a motor, *••••*

Más particularmente, e l mecanismo de acuerdo con 

la  presente invención es del tipo ir re v e rs ib le , es decir que 

lo s  datos proporcionados por dicho mecanismo pueden ser á c  

tualizados solo en una d irecc ión ,, y se impide cuaicuier ac 

ción en la  dirección opuesta que podría a lte ra r los datos 

presentados* Se condcen actualmente mecanismos de contador 

incluyendo muelles, trinquetes y elementos sim ilares cc-mbina 

dos de varias maneras lo s  unos con los otros para capeo .is­

la  rotación de un tambor tota lizador en la dirección nd.e 

seada.

Aunque el funcionamiento de estos mecanismos c o n30
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cidos es totalmente sa t is fac to r io , en razón de su e£tructura 

son inadecuados para su ensamblaje por máquinas automáticas, 

es decir sin  la  u t iliz a c ió n  de mano de obra o por le  menos 

con una mano de obra muy lim itada.

El objeto de la  presente invención consiste en 

proporcionar un mecanismo contador to ta lizador que puede en 

samblarse de manera sen c illa  y rápida, en particu lar con má 

quinas automáticas, de ta l manera que su coste sea reducido.

La presente invención proporciona un meca! 

contador to ta lizador para vehículos a motor, del tipo  q ^  

incluye un árbol adaptado para acoplarse angularment e «con 

un d ispositivo  de accionamiento de dicho vehículo a ocrcor,
:* V:

y un grupo de tambores de contador to ta lizador accií ’»8 o s
•

por dicho árbol por medio de una cadena cinemática ;.-t?*frans

misión de movimiento, caracterizado porque dicha ca<.c^£-.cine

mática incluye un primer árbol y un segundo árbol

en e l mismo e je  y que tienen sus superfic ies e n f r e n ' e m p u
I • • ~

jadas en contacto mútuo por la  fuerza e jerc ida  por -..tx medio
•• •?

e lá stico , y con una forma t a l  que dicho primer árbol"*v.^icho 

segundo árbol puedan acoplarse angularmente solo en ara di 

rección de rotación; y porque dicho grupo de tamboree lnc¿u 

ye en primer lugar un tambor au x ilia r  que recibe su tovimien 

to a p artir de dicha cadena cinemática, y que transí ó.te di. 

cho movimiento a un tambor adyacente por medio de u piñón 

contenido en dicho tambor au x ilia r  y que incluye un número 

par de dientes dispuestos en dirección ax ia l a lte ra - tivamen 

te  a una primera y a una segunda d istancia  en el sentido del 

espesor de dicho piñón, y que se llamarán aquí res?°c\:ivamen 

te dientes cortos y dientes largos; incluyendo dicho tambor 

au x ilia r  un sa lien te  ¿mular interno sobro e l cual na prc



v istov isto  que se deslice  cada uno de dichos dienten cortos,

e incluyendo además un sector c ircu la r en e l cual está forma

do un asiento ra d ia l y un diente ra d ia l solamente er> un lado

de dicho asiento, estando dispuesto dicho diente ra d ia l de

modo que pueda cooperar con cada uno de dichos dientes cor

tos, y estando dispuesto dicho asiento ra d ia l de modo que

pueda re c ib ir  cada uno de dichos dientes largos.

La presente invención podrá entenderse más c la ra

mente leyendo la  siguiente descripción de un modo d ° Jr^áii
• •••

zación preferido  que se da a t itu lo  de ejemplo no lim itativo , 

con re ferencia  a lo s  d ibujos adjuntos, en los  cuales: .

la  f ig u ra  1 es una v is ta  en aleado en secexon par
•• V  "c ia l  de un mecanismo de acuerdo con la  presente inve%j?r¡:

m
la  f igu ra  2 es una v is ta  de despiece, a eccs3*a

ampliada, de un d e ta lle  de la  figu ra  1; v

la  figu ra  3 es una v is ta  en Planta del der «i¿.» de
V. .•

la  figu ra  2 después del ensamblaje. ####
I • •

La figu ra  1 representa un mecanismo contad-2?'to ta
• • ••

lizador de acuerdo con la  presente invención, in d ic a ^  #<Jfe 

manera general por la  re ferenc ia  10, que incluye sustancial 

mente un árbol de accionamiento 11 y una p luralidad de tambo 

res  de contador 12 conectados mecánicamente con e l árbol 11  

por medio de una cadena cinemática 13 de transmisión de mo 

vimiento•

Más particularmente, e l árbol 11 tiene una primera 

extremidad 15 que se extiende hacia e l exterior de una caja 

16 prevista para el mecanismo 10, y que está adaptada para 

acoplarse angularmente con un d ispositivo  de accionaaiento (no 

representado) situado en un vehículo a motor. En la extremi 

dad ale jada de la  extremidad 1 5 , un to rn illo  sin f i r  17 está
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sujeto en e l árbol 11 y está acoplado con un engranaje he

lic o id a l 18 montado en un árbol 19 de la  cadena cinemática

13. Dicho árbol 19 descansa, por medio de un pasador de ea:

tremidad 20, en una pared la te ra l  21 de la  ca ja  16, e inclu

ye en su otro extremo un pasador 22 que puede d es liza rse  en

e l in te r io r  de un asiento 23 formado axialmente en un árbol

24. Dichos árboles 19 y 24 están dispuestos, por tanto, a

lo  lago del mismo e je , e incluyen superfic ies  enfrentadas
•• ••26 y 27 respectivamente, que tienen la  forma de un pJatyD. in d i.

nado, definiendo cada una de e lla s  un diente ax ia l r^su jctivo

28, 29. Estas superfic ies están empujadas en contacto#-|iútuo

por la  fuerza e lá s t ic a  e je rc ida  por un muelle c i lín d r^ P . 30

enrollado alrededor del pasador 20 y comprimido entre*liria

superfic ie  interna de la  pared 21 de la  ca ja  16 y una*¿uperf¿

c ié  anular plana perpendicular de una parte 31 de seccidn trans

versa l ensanchada del árbol 19 que está situada entr**, pasa

dor 20 y el engranaje h e lico ida l 18. •**/*.
*# • • •

En la  otra extremidad respecto a su asiente ax ia l1 • • ••« •
23, e l árbol 24 descansa sobre una pared la te ra l 34 c.r*#ía  

caja  16 por medio de un pasador de extremidad 35, y lleva  

respectivamente un sa lien te  anular ra d ia l 36 en form¿; de re  

borde y un to rn illo  s in fin  37. En particu la r, el sa lien te  

36 está dispuesto para cooperar frontalmente con la  -uperfi_ 

c ié  v e rt ic a l de un escalón 38 de un elemento de base 39 de 

la  caja  16, para impedir cualquier movimiento ax ia l o el ár 

bol 24 hacia e l árbol 19 más a l lá  de un lim ite autorizado.

El árbol 24 transmite el movimiento a un árbol 

au x ilia r  40 dispuesto antes del grupo de tambores 12, por 

medio de un árbol 41 que lle v a  un engranaje he lico ida l 42 

que está acoplado con e l tornillo s in fin  37 del árbol 24, y
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un to rn illo  s in fin  43 que coopera con un engranaje he lico ida l 

44 situado en un casqu illo  45 de dicho tambor 40, Este ú lt i  

mo está montado de manera g ira to r ia  conjuntamente con cada 

tambor 12 alrededor de un árbo l de soporte 46 cuyas dos extre  

midades están contenidas en unos asientos formados en una 

parte superior 47 del mecanismo 10.

Haciendo re ferenc ia  más particu lar a las  figu ras  1

y 2, se ve que en e l otro lado respecto a l  lado que lle v a  el

engranaje h e lico ida l 44, e l tambor a u x ilia r  40 incluve^vjia

primera pared anular 48, a p a rt ir  de la  cual se extienCQ^

un saliente anular 49 radialmente hacia e l in te r io r , a-inque

solo sobre una primera d istancia  ax ia l a p a rt ir  de uj\c‘ #super
2 • •

f i c i e  de base 50 .

El sa lien te  49 está interrumpido a una cort¿r*dijs

tancia y define en este punto un asiento 51 lim itado-• .¿un

lado por un diente ra d ia l 52 que conecta una superf icV.-**per
• • •*

pendicular plana 53 del sa lien te  con una superfic ie  p * »v e s  

pondiente 54 de la  pared 48. • • ••• •
Haciendo re ferenc ia  p articu lar a la  f igu ra  • v s e  

ve que en e l otro extremo respecto a l engranaje h e lico id a l 

44, e l casqu illo  45 se prolonga bajo la  forma de un saliente  

anular interno 58 que actúa como porción de re ferenci - ax ia l 

para una estructura p e rfilad a  59 que está alojada sus:an  

cialmente en e l in te rio r de la  cavidad defin ida por la  pared 

¿mular 48 del tambor 40. En particu la r, la  estructura 59 in 

cluye un pasador p e rifé r ico  60 alrededor del cual puede g i 

ra r  un piñón 61 (que se representa más claramente en las f i  

guras 2 y 3 ). Este último piñón está provisto de un número 

par de dientes entre los cuales una primera mitad está cons 

t itu íd a  por dientes " la rgo s " 64 que se extienden sobre todo
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e l espesor del piñón, mientras que la  segunda mitad lene 

dientes "cortos" 63» en la s  cuales fa lt a  una parte 1 :gera 

mente más larga que la  altura del sa lien te  anular 49 del 

tambor au x ilia r  40*

Generalmente, en la  otra extremidad respecto a la

extremidad que descansa en la  superfic ie  50 del tambor 40,

cada diente 64, 63 está dispuesto de modo que coopere con

lo s  dientes de un an illo  interno 67 del tambor 12, que está

situado fren te  a dicho tambor 40, con e l f in  de tran*$is¿lr

un movimiento de rotación de un ángulo predeterminada a* tam
•

bor 12 cada ves que el tambor 40 efectúa una vuelta cómrleta.

Cada tambor 12 está numerado externamente de una manéife*no

indicada, y está acoplado con un an illo  dentado de  ̂jámbor

adyacente por medio de un piñón análogo a l piñón 61,

do un sistema conocido ampliamente u t iliz ad o  en lo s  í í .spcs¿
• • • ••

tivos contadores totalizadores existentes, .• •♦ • •
El funcionamiento del mecanismo 10 se deso'ltíe en

10 que sigue, examinándose en primer lugar, de maneas,*fc£eve

e l efecto de to ta lizac ión  y a continuación e l compoiv amiento• •••
del mecanismo cuando se hace g ira r  un árbol de accicnamiento

11 en la  dirección opuesta a la  d irección normal.

En e l  primer caso, la  rotación del árbol n  produ 

ce e l acoplamiento angular entre los árboles 19 y 2 a por me

dio de los dientes re la t iv o s  28 y 29, debido a l hec> o de -que 

e l árbol 19 está empujado en contacto con el árbol :i4 por la  

fuerza e jerc ida  por el muelle 30, De este modo se transmite 

e l movimiento a l tambor atocinar 40 por medio del árool 41, 

y -ál tambor 40 g ira  a continuación en la  dirección antihoraria  

(f ig u ra s  2 y 3 )• Durante esta rotación, la  superficie 53 del 

sa lien te  anular 49 se ,d e s liz a  debajo de uno de lo s  mientes
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to a l  asiento 51 entre en contacto con dicho diente corto*

En este  momento, e l  piñón 61 está  obligado a g ira r  

en e l sentido antihorario , y  durante esta  rotación e l  diente  

la rgo  64 ( f ig u ra  3) penetra en e l asiento 51 y a continua 

ción  sa le  del mismo para perm itir que otro  diente corto 63 

pueda d es liza rse  sobre la  superfic ie  anular 53, lo  que per 

mite que e l tambor 40 efectúe una vuelta suplementaria.

La rotación  angular del piñón 61 es transmitida 

por e l piñón a l  a n illo  de entrada 67 de l tambor adyacente 

12, aumentándose én una unidad la  indicación proporcionada 

por este tambor, y de la  misma manera en los otros tai&bres

12.
Cuando e l árbol de accionamiento se hace gi£ar en

la  d irección opuesta a la  d irección considerada más a rriba ,
• • . •»

e l  tambor 40 g ira  en e l sentido horario y la  superfic ie  la
• • •

te ra l del diente 52 que está frente a l asiento 51 encuentra
•#Y \

uno de los dientes''cortos 63 en menos de una vuelta •completa. 

En este caso e l  diente largo  64 no dispone de asienta* e k  el 

lado opuesto a l  diente 52 para que pueda penetrar en é l,  y por 

tanto e l piñón 61 y e l tambor 40 quedan bloqueados. A este 

respecto, e l piñón 61 coopera coa e l tambor 40 para propor 

cionar un par resisten te  que se opone a la  rotación del tam 

bor 40 y de la  cadena cinemática 13. Sin embargo, e l árbol 

19 de esta últim a continúa girando porque la  superfic ie  in  

d iñ a d a  respectiva 22 se d e s liza  con re lac ión  a la  super.fi 

c ié  correspondiente enfrentada 27 del árbol 14, y por tanto 

efectúa un movimiento de o sc ilac ión  en sentido ax ia l con re
■M

lac ión  a esta última en contra de la  fuerza e lá s t ica  e je rc i  

da por e l muelle 30. La f ig u ra  1 se r e f ie r e  a un momento en30
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e l cual la  distancia entre lo s  dos árboles, medida en e l sentji 

do del g e  es máxima, y por tanto e l muelle 30 está cometido 

a su fuerza de compresión máxima.

El desacoplamiento necesario entre e l árbol de ac 

cionamiento 11 y e l grupo de tambores T2 se ot&ene de esta  

manera.

Durante esta fa se , e l sa lien te  en forma de plato

36 soportado por e l árbol 24 coopera con la  superfic ie  enfren

tada del escalón 38, impidiendo a s i que la  rotación e n »#el. sen

tido  opuesto a l sentido normal haga que e l  árbol 24 s*ea*arras

triK O hacir e l árbol 19 ya sea en razón del acoplamiento *en
•  “ “

tre  e l pasador 22 y e l asiento 23, ya sea en razón de**J*a 

fuerza de empuje ax ia l producida por la  inversión de ^lá/rota 

ción del to rn illo  s in fin  37, impidiendo a s í que sea necesaria 

una fuerza excesiva para desacoplar dichos dos árboles.
V • • • ••

Mediante e l estudio de las ca racterística : dg la
•  • #

presente invención puede verse que e l mecanismo contador tota•* **
lizador 10 consigue los objetos indicados más arriba#..*..*

A este respecto, e l  mecanismo 10 tiene una •VsWuc• • ••
tura que no es sustancialmente d iferen te  de la  de cualquier 

mecanismo contador del comercio y exige solamente la  construc 

ción suplementaria de un tambor a u x ilia r  y la  u t iliz a c ió n  de 

dos árboles de transmisión en la  cadena cinemática i

Por tanto e l mecanismo 10 puede ensamblarse de ma 

ñera compacta y en razón de la  estructura de los d iferentes  

componentes empleados, este ensamblaje puede efectuarse de 

maunera automática, reduciendo a s í considerablemente e l coste 

de la  mano de obra. Por consiguiente, la s  características  men 

donadas más a rr ib a , en su conjunto, conducen a un meeanís 

mo contador to ta lizador de coste un itario  bajo con re lac ión



a lo s  mecanismos corrientemente u t ilizad o s  del mismo tipo .

Finalmente» pueden introducirse modificaciones en 

e l mecanismo 10 de la  presente invención s in  s a lir s e  ie l

alcance de la  idea inventiva.
En resumen, e l presente Modelo de U tilid ad  que

se s o lic it a  deberá recaer sobre la s  sigu ien tes:

i
1

REIVINDICACIONES

1. Mecanismo contador to ta lizador para vehícu los

a motor» del tipo  que incluye un árbol adaptador para» acoplar

se angularmente con un d ispositivo  de accionamiento efe cflcho

vehículo a motor, y un grupo de motores de contador -fftfatiza♦ —
dor, accionados por dicho árbol por medio de una cad-TtiT'cinemá 

t ic a  de transmisión de movimiento, caracterizado porquefilicha 

cadena cinemática incluye un primer árbol y un según ig£ $rbol
m

dispuestos en e l mismo eje  y cuyas superfic ies  enfrentadas es
• • • ••

tan empujadas en contacto mutuo por la  fuerza e je rc í a por
•  *  •

un medio e lá stico , y que tienen una forma ta l que d i^ñe-bri

mer árbol y dicho segundo árbol puedan acoplarse ang^l^jfaente

solamente en una dirección de rotación; y porque dicifc?’^upo
• • ••

de tambores incluye en primer lugar un tambor a u x ilia r  que 

re c ib e  su movimiento a p a rt ir  de dicha cadena cinemática, y que 

transmite dicho movimiento a un tambor adyacente por medio 

de un piñón contenido en e l in te rio r de dicho tambor auxi 

l i a r  y que incluye un número par de dientes que se entienden 

en dirección a x ia l alternativamente a una primera d istancia  

y a una segunda d istancia en el sentido de espesor de dicho 

piñón, y que se llaman respectivamente dientes cortos y dien 

tes largos; incluyendo dicho tambor a u x ilia r  un sa lien te  

¿mular interno en e l cual cada uno de dichos diente? está 

destinado a d es liza rse , e incluyendo además un sector c ircu la r
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en e l cual están formados un asiento ra d ia l y un diente ra  

d ia l  solamente en un lado de dicho asiento, estando dispuesto 

dicho diente ra d ia l de modo que coopere con cada uno de d i  

chos dientes cortos, y estando dispuesto dicho asiento ra d ia l  

de modo que rec iba  cada uno de dichos dientes largos»

2. Mecanismo según la  re iv indicación  1, caracteriza  

do porque dicha superfic ie  perfilada  de dicho primer árbol

y dicha superfic ie  p e rfila d a  de dicho segundo árbol tienen

cada una la  forma de un plano inclinado, con por lo  menos
••un diente ax ia l en dicha superfic ie . •

3. Mecanismo se§un la  re iv indicación  1 o 2 ,##carac

terizado porque dicho medio e lástico  incluye un muell.e^ci

lin d rico  que empuja en sentido ax ia l dicho primer ár bpi.de
• •»

ta l  manera que dicha superfic ie  p e rfilad a  de dicho príSádr 

árbol coopere con dicha superfic ie  p e rfila d a  y dicho segundo 

árbo l. •

4. Mecanismo según una de la s  anteriores iteivin
• • •

dicaciones, caracterizado porque incluye un d ispositivo  «jie
**• • •

tope para impedir cualquier movimiento ax ia l de dicho ,%egun
m *

do árbol más a llá  de un va lo r predeterminado. •••*

5. Mecanismo según la  re iv indicación  4, caracteri 

zado porque dicho segundo árbol incluye un sa lien te  anular 

ra d ia l en forma de p lato , y porque dicho d ispositivo  de to 

pe incluye por lo  menos un escalón formado en una caja  deŝ  

tinada a dicho mecanismo y dispuesto para cooperar con di 

cho saliente en forma de p lato .

6. Se re iv in d ica  por último como objeto scbre

e l  que ha de recaer e l  Modelo de U tilid ad  que se s o lic it a :  

MECANISMO CONTADOR TOTALIZADOR PARA VEHICULOS A MOTOR.
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Todo conforme queda descrito  y reivindicado

en la  presente memoria descrip tiva  que consta de doce

páginas mecanografiadas y d ibu jos adjuntos.

Madrid, 21 mayo 1.980 
BERNARDO TJÍÍGRIA
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