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MEMORIA DESCRIPTIVA
para sclicitar
PATENTE DE INVENCION

en
ESsPARA
_ por VEINTE afios
a nombre de GRITZNER-KAYSER AKTIENGESELLSCHAFT, entidad glema-
na, establecida en Gritznerstrasse 11, Karlsruhe~Durlach, Ale-—
manlis, por:
% UN DISPOSITIVO EN MAQUINAS DE COSER PARA REALIZAR COSIURAS
UECORATIVAST®.

El invento se refiere & un dispositive en méquines de co-
ser, para la confeccidén de costuras ornamentales, con una plu-
ralidad de discos de leva de dibujo, que girsn alrededor de uﬁ
eje estacionario y que son explorados por un érgano en forma
de dedo;

| Cuando se trata de explorar un gren nimerc de discos de
leva de dibujo, las limitadas condiciones de espacio, especial-—
mente en el sentide axial de los discos de leva, obligen & rea-
lizer el Srgano explorador muy estreche. For lo tento, en los

dispositives equipados con un gran nimero de discos de leva de

.
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dibujo, se exploran genere.lmenge los discos de levas con ayu-
da. de una pluralidad de dedos perceptores. Por lo general, el
numero de dedos perceptores corresponde a este respecto, al ni-
mero de los discoa de leva de dibujo empleados; Los citados de-
dos perceptores estén dispuestos de tal modo, que pueden ser
movidos independientemente entre si. De esta manera se consi-
gue, & pesar de las limitaciones a que se estd sometido a cau-
sa de la yuxtaposicién de los diversos dedos perceptores con
relacién a la dimensién de anchura de dichos dedos percepto-~
res, mantener la estabilidad de los mismos especialmente en
direccién lateral y, sobre todo, dar al mismo tiempo a los di-
versos dedos perceptores wna gufa mejor.

En un dispositivo de este tipo, ya dado a conocer, se
soportaron los dedos perceptores coaxilmente a un balaencin car-
gado por muelle. El dispositive seleccionador para el esta~
blecimiento de una unién de trabajo entre el balancin y el dis-—
co de leva de dibujo de cada caso, consistia a este particular
en una chaveta de traceién. Tal medio de transmisién, debido
a su disposicién directa en el eje de soporte del balancin y
del dedo perceptor, tiende a inexactitudes en la transmisién
de los valores retirados. Ademds de ésto, resultan pocc reco-
mendables tales dispositivos, precisamente cuando se combi-
nan con un gran nimero de discos de leva de dibujo, néimero que
se ha encontradoc deseable, poer el motive de que el asidero de
accionamiento de la chavets de traccién, ha de ser desplaza-
do en la medids de toda la longitud de los discos de leva de
dibujo yuxtapuestos.

Bl objetivo del invento es un dispositivo que orille
los inconvenientes citados y que, a pesar de poder ser fa-

bricado econémicamente, garantice une gran exactitud de la
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transmisién de los valores retirados de los discos de leva.
Esta ventaja no estd sujeta ni al nimero de los discos de le-
va de dibujo, ni a una realizacién y disposicidén especiales
del dispositivo selector, es decir, que se produce en toda su
extensién, también cuando el nimero de los discas de leva &
emplear es muy grande, y cuando se desea emplear un disposi-
tivo selector soportado de manera estacionaria.

Bl invento rasuelve el probleﬁé planteado, por el hecho
de que un tope, que limita la movilidad de un dedo perceptor
con relacién al balancin, es conducido de manera desplazable
sobre el balancin, a cierta distancia del eje de oscilacién
del mismo y a lo largo de la fila de dedos perceptores y esti
unido a un érgano de arrastre del dispositivo selector esta-
cionario,de suerte que permite loes movimientos oscilantes.

Queda asegurada una buena estabilidad lateral o alterna-—
tivamente una gufa lateral suficiente respecto a los discos
de leva, por el hecho de que el primero y el (ltimo de los de~
dos perceptores en la fila de tales dedos, estén conducidos
lateralmente en sus extremos situados en las proximidades de
log discos de leva, por medio de superficies de deslizamiento
estacionarias,

Se obtiene une disposicién especialmente sencilla y se-
gura en su funcionamiento si, de acuerdo econ otra proposicidn
del invento, se hace uso en calidad de tope, de un rodillo des-~
plazable sobre una barra transversal del balencin, que por am—
bos lados es abarcado por una horquilla, que sirve de miembro
de arrastre y la cual, por su parte, ataca con un husillo de
regulacién, en s{ conocido y basado en la accién helicoidal.

En los dibujoe ha sido representado un ejemplo de reali-

zacidén del invento, mostrando
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la fig. 1, una vista parcial desde arriba sobre una mé-
quina de comer con dispositivo de costura ornamental montado,
haebiéndose cortado determinadas partes de dicha m&quina en gra-
cla a una mayor claridadj;

la fig., 2 es una vista en pérspectiva y espaciada de la
miquina de acuerdo con la fig. 1;

la fig. 3 es una vista de costado de la méquina segin la
fig. 1, habiéndome representado las partes especialmente inte-
resantes en una posicién determinsadaj

la fig. 4 es une vista similar a la de la fig. 3, habién-
dose representado ciertas partes de la méguina de coser en una
posicién distinta;

la fig. 5 muestra una vista en seccibn de determinadas
partes de la miquina de coser, en uns posicién que difiere de
la mostrada en la fig. 1

la fig. 6 es una vista parcial de costado de la mAquina
de ocoser de acuerdo con el invento, en la que el brazo horizon-
tal de la médquina estd dotado de una ventanilla, que muestra
diversos dibujos de puntada y un botén de mando o0 selector pa—
ra ellos;

Un caballete de soporte 1 estd provisto de taladros 2,
con cuya ayuda puede ser sujeto al brazo 3 (fig; 1) de una mé-
quina de coser. Unos brazos 4 del caballete de soporte 1 reci-
ben en taladros 5, un perno de enchufe 6, el cual estd fijado
ademés, mediante un tornille 9 (fig. 2), en un taladro 7 de un
bastidor portador 8, soportando"dicho bastidor portador 8; En
el otro extremo posee el bastidor portador 8 una abrazadera de
sujecién 10 con un tornillo 11, por medic de la cual puede su-
jetarse el bastidor portador 8 en una parte adecuada, no repre-
sentada, del brazo 3 de la mdquina. El caballete de soporte 1,

-4 -
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el bastidor portador 8, as{ como el brazo 3 de la méquina, re-
presentan, por lo tanto, una estructura en sf{ rigida, y los
puntos de soporte previstos en ellos estén, por este motive,
en relacién espacial invariable entre si.

Un taladro de soporte 12 (fig. 2) de un brazo de soporte
13, as{ como otro soporte 14 (fig. 1) del bastidor portador 8,
reciben un eje 15, sobre el cual estd montado un &rbol hueco
giratorio 18, unido fijamente a una rueda helicoidal 16 y a
una rueda dentada 17. Ia rueda helicoidal 16 recibe su impul-~
gién, de la manera conocida, desde un tornille sin fin, no re-
presentado, dispuesto sobre el 4rbol del brazo de la miquina.
La rueda dentada 17 engrana con une rueda dentada 19, que econ
su eubo 20 estd soportada de manera giratoria en un soporte 21

(fig. 1) del bastidor portador 8, quedando fijado axialmente

bor un anillo de seguridad 22, El1 cubo 20 da acogida a un ér-

bol de enchufe 23, que con una espige 24 encaja en una ranura
25 Lfig; 1) del cubo 20, mientras que por el otro extremo esté
sopértade en un taladre de soporte 26 (fig. 2) del bastidor
portador 8; El érbol de enchufe 23 esté fijado en direccién
axial por medio de una palanca de seguridad 29, soportada en
un tornillo con eollar 27 (fig. 1) y sostenida en su posicién
efectiva por un muelle 28, la cual encaja en una gargsnta 30
del 4rbol de enchufe 23 y estd dotada de un brazo angulado 31
(fig. 2) para el accionamiento a mano.

‘ Ios discos de leva de dibujo 32 estén reunidos, forman-
de un.paquete; Todos ellos son soportados por el &rbol de en—
chufe 23 y arrastrados por la rueda dentada 19 mediante un tor-
nillo 33, sujeto a la misma. Los discos de leva de dibujo 32
son impulsados as{ a velocidad fuertemente reducida, desde el

érbol de brazo, no dibujado, a través de las piezas 16, 18, 17
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¥y 19. Como el 4rbol de enchufe 23 estd dispuesto de tal modo

que puede ser recambiado fécilmente, resulta sencillo retirsar
los discos de leva de dibujo del &rbel, pudiendo entonces ser
intercambiades por otro paquete de discos de leva de dibujo.

Sobre un eje 34, montado en el brazo 3 de la méquina,
se halla soportade un balancin 35, que se compeone de des cos-
tados 36, 37, que por su parte se hallan unidos r{gidamente
entre s{ mediante barras 38, 39 y 40. En un pivote 41, sujeto
al costado 36, se encuentra acodada una biela 42, cuyo otro
extremo estd unido articuladamente con una palanca oscilante
44 de dos brezos, a t:avés de un perno 43. Esta palanca esté
soportada de manera giratoria cen respecto al bastidor portador
8, a través del eje 15 ya citado, sobre cuyo extremo prolonga-
do queda enclavadea en su posicién mediante una espiga 45.

En el extremo inferior de la palanca oscilante 44 esté
sujeta una corredera 47 con ayuda de un tornillo 46 (fig. 2 y
3); En la corredera 47 estd conducide un taco de corredera 48,
que puede ser desplazado en su posicidn de altura mediante un
dispositivo regulador de puntada, no representade. El taco 48
esté unido articuladamente por medio de un tornillo 49 a una
barra de traccién 50, la cual, por su parte, estd articulada
al balancin 51 de la barra de aguja, suspendida pendularmente,
de la manera conocida; Ios movimientos oscilantes del balancin
35, repercuten, por lo tante, a través de la unién anteriormen-
te descrita, en movimientos oscilantes del balancin 51 de la
barras de aguja, y ello en grado tanto mayor, cuanto que segin
la regulacidén del mencionado dispositivo regulador de la pun-~
tada, existe también una mayor distancia entre el tornillo 49
y €l eje 15. Si estas partes Gltimamente citades se encuentran

superpuestas, tal como muestra la fig. 3, entonces el ancho de
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la sobrepuntada regulade, es igual a cero.

El balancin 35 no estd soportado directamente sobre el
eje 34, sino que entre ambos estd intercalade un manguito 52
\fig. 2), que se extlende entre los costados 36 y 37. Sobre
el mangulto 52 se hallan alineados dedos perceptores 53, que
pueden girar independientemente entre sf, quedando fija la po-
sicibén exial del manguito 52‘por un anillo de ajuste 54 (fig.
1), intercalado entre la fila de dedos perceptores y el costa~
do 3?; Ios dedos perceptores 53, por lo tanto, si bien pueden
girar independientemente entre si{ y del balancin 35, se hallan,
empero, soportados coaxialmente con respecto a este (ltimo.

A cada uno de los discos de leva de dibujo 32, corres~
ponde un dedo perceptor 53, a excepcién del disco de leva més
préximo a la rueda dentada 19, tal como se desprende de la
fig. l. Este disco de leva puede encontrar emplec, de une ma-
nera cualquiera, no representada, para el mando de cualquier
otro dispositivo de la mAquina de coser, por ejemplo para el
mecanlemo de avance de la tela. Por otro lado, en el extremo
opuesto de la serie de discos de leva, se encuentra una chapa
de apoyo 55, que para su correspondiente dedo perceptor sus-—
tituye a un disco de leva de contorno exactamente circula:r'.

Sobre 1la barra cilindrica 40 del balancin 35, estd
conducido de manera deslizante un tope 56, en forma de rodi-~
llo. Debido a la fuerza de un muelle de traccién 57 (fig. 3),
que staca sobre el costado %6, es hecho girar el balancin 35
alrededor del eje 34, hasta que el rodillo 56 choca contra lea
cara posterior de uno de los dedos perceptores 53, con lo cual
el extremo de éste vuelto hacia los discos de leva de dibujo
32, llega a apoyarse contra su correspondiente disco de leva.

De este modo realiza el balancin 35 movimientos oscilan-

-7 -~
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tes, de acuerdo con los saligéogpraj&es del disco de

leva elegido y transmite estos movimientos como ya se ha des~
erito al balancin 51 de la barra de aguja. Los dedos percepto—
res 53 no usados, son mantenidos de modo eléstico al mismo
tiempo por sendos muelles de retencién 58 en una posicién re-
tirada, de modo que los discos de leva 32 son conservedos am-—
pliamente, no generandose tampoco ningfn ruido de tableteo.

Los muelles de retencién 58 estdn sujetos al bastidor por-
tador 8 mediante dos tornillos 59, entre una placa de gufa 60
(fig. 3) y una abrazadera de sujecién 6l. Ia placa de gufa 60
proporciona mediante dos prolongaciones laterales 62 (fig. 2),
la alineacién lateral exacta de los dedos perceptoresﬂ53 con
relacién a los discos de leva de dibujo 32.

Para el fin de poder correr el rodillo 56, que sirve de
tope para uno de los dedos perceptores 53, a lo largo de la
fila de dedos perceptores, sirve el dispositivo siguiente:

En los brazos de soporte 63 del caballete de soporte 1,
se halla soportado giratoriamente un husillo 65, provisto de
una ranurs helicocidal 64. Enchufado sobre el husillo 65, se
halla un manguito 66, que tiene un brazo 67 con una horquilla
68; ILa horquilla 68 abarca el rodillo 56 de tal modo, que ambas
partes pueden realizar movimientos relativos al oscilar el ba-
lancin 35, lo cual se desprende especialmente de la fig. 3;

Un tornillo 63 \fig; 2) insertado en el manguito €6 y
que encaja en la ranurs helicoidal 64, asi como la conduceidn
recta del brazo 67 en la barra TO, que une los brazos de sopor-
te 63, originan el que al girar el husillo 65, la horquilla 68,
en calidad de miembro de arrastrg pare el rodillo 56, corra a
éaste a lo largo de la fila de dedos perceptores 53. Para tal

fin, hay que sacar de todos modos enteriormente el rodillo 56
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de la zona de oscilacién de los dedos perceptores 53, con ayu-
da de un dispositivo que serd descrito més abajo.

Una rueda 71 entallada y fijJamente unida al husillo 65,
cuida, conjuntamente con un trinquete 74 soportado sobre un
tornillo con ecollar 72 (fig. 1) y cargado por un muelle 73, de
que la horquilla 68 queée enclavada siempre en las posiciones
en que el rodillo 56 se encuentra alineado con relacién & uno
de los dedos perceptores 53;

Al husillo 65 estd unida fijamente una rueda dentada 75, que
engrana con una rueda dentada 76, la cual, por medio de su cubo
77‘ing. 2}, se halla soportade en el brazo 3 de la mdquine \fig.
l).-con el cubo 77 est& unido en girc un asidero de mando 78;
de modo que al hacer girar el asidero 78, tiene lugar un corri-
miento del rodillo 56 a lo largo de la fila de dedos perceptores
53, a través de la unién de engranaje anteriormente descrita.

El asidero de mando 78 estd provisto ademéds de un perno
79 \fig. 3), que se extiende en el interior del brazo 3 de la
méquina y que por su extremo cénico, situmdec en el interior, se
estrecha hasta el didmetro designado con 80; Al mismo tiempo,
el asidero de mando 78 es desplazable a lo largo con relacién
al cubo 77 y es separado del brazo 3 de la méquina mediante un
muelle, no representado, de modo que el extremo estrechado 80
del perno 79, se halla aproximadamente en el mismo plano que
une palanca acodada 8l (fig. 3), que en 82 estéd scportada de
maners giratorié. El otro extremo de la palanca acodada 81 se
halla junto a una espiga 83, que sobresale del costado 37 del
balencin 35 (fig. 2).

Al oprimir hacia dentro el asidero de mando 78, el extre-
mo cénico del perno 79 separs hacia un lado la palmnce acodada

81 ¥y la hace girar as{ en sentido opuesto al de las agujes del

-0 -
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reloj, mientras que los dedos perceptores 53 son retenidos por
un borde de apoyo 84 (fig. 3) de la placa de gufa 60, no pu-
diendo, por lo tanto,'seguir el giro.

De este modo, el rodillo 56 se sale de la zona de los
dedos perceptores 53, de forma que puede ser corrido, tal eomo
y& ha sido descrito. Al soltarse el asidero de mando 78, es
éste separado nuevamente del brazo 3 de la m&quina por el mue-
lle ya citado, a continuacién de lo cual, y bajo la accién del
muelle de traccién 57, se vuelve a establecer el estade de
acuerdo con la fige. 3;

El dibujo a coser de acuerdo con la posicién del rodillo
56, se indica de la manera siguiente:

Al husillo 65 estd unida otra rueda dentada 85, que a su
vez engrane con una rueda dentada 86, soportada en el brazo 3
de la miquina. Con ésta se halla unida a su vez una rueda de
espigas 87 (fig. 2), que impulsa una correa entallada 80, que
es conducidé por un rodillo de desviacién 82 y soporta un in-
dicador 90. Este indica sobre una escala de cinta 91, que lle-
va los dibujos de costura posibles y que estd alojada en una
escotadura 92 del brazo 3, el dibujo de costura elegido;

Esta solicitud, que corresponde a la presentada en Alema-
nia el 22 de Julio de 1958, bajo el nim. G 24;943 VII/52a, se
acoge a los beneficios del artfculo 51 del vigente Estatute
sobre Propiedad Industri&l;

- 10 -
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Los puntos de invencién propis y nueva que se presentan

NOoTA

bara que sean objeto de esta Patente de Invencién en Espafia,
por VEINTE aflos, son los siguientes:

le. - Un dispositivo en méquinas de coser para realizar
cogturas decorativas, con una pluralidad de discos de leva de
dibujo giratorios alrededor de un eje estacionario, y con un
nGmero igual de dedos perceptores, movibles independientemente
entre 8f y soportados coaxilmente con relacién a un balancin
cargado por muelle, asi como con un dispositiveo selector para
el establecimiento de una unidén de trabajo entre el balancin y
vn disco de leva de dibujo en cada cago, a través del dedo per-
ceptor correspondiente a dicho disco, caracterizado porque un
tope, que limita la movilidad de un dedo perceptor con relacién
al balancin, es conducide de manera desplazable sobre el balan-
ci{n, a cierta distancia del eje de oscilacién del mismo y a lo
largo de la fila de dedos perceptores, y estd en unién con un
miembro de arrastre del dispositive selector estacionario de
tal modo que permite movimientos oscilantes del tope.

22, - Un dispositive de acuerdo con la reivindicacién 1,
caracterizado porque el primero y el Ultimo en la fila de dedos
perceptores, estén conducidos lateralmente en sus extremos pré-
ximos a los discos de leva, por medio de gufas de deslizamiento
estacionarias,

32, - Un dispositivo de acuerdo con lag reivindicaciones
1l y 2, caracterizado porque en calidad de tope se emplea wn ro-
dillo desplazable sobre unsa barra transversal del balancin, que
por ambos lados es abarcado por una horquilla, que sirve de miem-
bro de arrastre y la cual, por su parte, ataca en un husillo re-

gulador helicoidal, estacionario.

-1] =
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42; - Un dispositivo de acuerde con la reivindicacién 3,
caracterizado porque en el lado de los dedos perceptores opues-
to a los discos de leva, se encuentra un borde de tope estacio-
nario para dichos dedos, de modo que al levantar el balanc{n de
los discos de leva antes de conmutar, el rodille se sale de la
zona de los dedos perceptores.

52; ~ Un dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones
1l - 4, caracterizado porque a cada uno de los dedos perceptores
corresponde un muelle de retencibn, que mantiene el dedo percep-
tor flexiblemente en la posicién inactivé.

62. - Un dispositivo de acuerde con las reivindicaciones
ly, 3 y 4, caracterizado porque la posicién de cada casoc del to-
pe frente a un dedo perceptor correspondiente a un disco de
leva, es hecho visible sobre la escala de cinta que llevae los
dibujos de costura, de un disﬁositivo indicador, en si conoci-
do, mediante el indicador que sefiala el dibujo de costura del
correspondiente disco de leva;

72, = Un dispositivo en méquinas de coser para realizar
costuras decorativas;

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, re-
presentade en los dibujos que se acompafian ¥y con los fines que
se han esPecificada.

Este Memoria consta de doce hojas escrites por una sola

cara.
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