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MEMORIA DESCRIPTIVA

E l p resen te modelo de u t i l id a d  se r e f i e r e  a un 

va r ia d o r  de v e lo c id a d  perfecc ion ado , a p lic a b le  a todo t ip o  

de máquinas* ^

E l r e g is t r o  que se s o l i c i t a ,  t a l  como su enun- ; 

ciado in d ic a , c o n s is te  en un mecanismo va r ia d o r  de v e lo c i ­

dad s in  escalonam iento desde una v e lo c id a d  máxima en e l  

e je  de s a lid a  hasta una mínima próxima a ce ro .

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  la  e x p lic a c ió n , se acom­

paña a la  presente memoria d e s c r ip t iv a  de una lámina de d i­

bujos en la  que se ha representado un caso de r e a liz a c ió n  

cue se c i t a  a t i t u lo  de ejem plo. . .  .
* t * *.*

En lo s  d ib u jos : **-

La f ig u ra  un ica, muestra una v is t a  esquemática

d e l mecanismo en la  que se ap rec ia  un e je  de entrada Jo*** <

propu lsor —1—, s o lid a r io s  con e l  cual se encuentran* dos d is ­

cos opuestos -4 -  y  —6—, uno de lo s  cuales p resen ta  ferma
- *.

troncocòn ica  y e l  o tro  posee una s u p e r f ic ie  de trab a jo  curvo
* * < w; . .

cóncava. Este á ltim o es empujado por una esp ec ie  d é 'le v a
t * w w

a x ia l o por medio de m uelles*

E l mecanismo comprende a su vez una p ieza  -2— 

con s u p e r f ic ie  cón ica  in t e r io r ,  cuya p ie za  no g ir a ,  pero 

que se desplaza axia lm ente mandada por un elemento e x te r io rg  

una p ie za  -5-*, con s u p e r f ic ie  cón ica  in t e r io r  opuesta a la  

a n te r io r , que se mantiene f i j a  axialm ente, pero que es g i r a -



t o r ia  y  que a su ves es s o l id a r ia  con e l  á rbo l conducido o 

de s a lid a  -7-3 unas b o las  o e s fe ra s  -3—; que se encuentran 

en tro  lo s  cuatro d isco s  anteriorm ente d e s c r ito s  que se en—

5.

10.

15.

20.

25.

cucntran l ib r e s  solamente guiadas por una ja u la .

Su funcionamiento es cono s igu e :

E l e je  o á rb o l propu lsor —1—y que g ir a  a una ve-* 

lo c id ad  elevada? por medio de lo s  d iscos  —4* y  —6—? empuja a 

la s  e s fe ra s  contra lo s  d iscos  e x te r io r e s  —2— y  —5—.

La p os ic ión  de la s  e s fe ra s  respecto  de lo s  

d iscos  in te r io re s ?  e s ta b le ce  unos puntos de contacto sobre 

éstos  con lo  que queda determinado un e je  v i r t u a l  de ro ta ­

ción  de la s  es fe ra s  que pasando por su centro geos^t-rico
: - -

será p a ra le lo  a lo s  a n te r io res  puntos de con tacto^***
*.. *

Los o tro s  dos puntos de contacto de laa^ es feras?

estarán situados sobre lo s  aros e x te r io re s *  A l se^jjtño

de es tos  aros f i j o s  respecto  a l otro? o r ig in a rá  qu&Jlas

es fe ra s  en su movimiento de t r a s la c ió n  sobre e l  arb* f i j o
* *.

provoquen una v e lo c id a d  l in e a l  o p e r i fé r ic a  que pu&de ser 

igu a l o d is t in ta  segdn e l  e je  v i r t u a l  de ro ta c ió n ? " ¿n e l
w w * * 
w *

* *  * *

punto de contacto de la  e s fe ra  sobre e l  aro e x te r io r  g ir a — 

t o r io .

Queda por lo  tan to e l  mecanismo transformado en 

un mecanismo e p ic ic lo id a l?  pero con la  p a r t icu la r id a d  de 

que a l  desp lazar e l  aro e x te r io r  f i j o  -2 -  forzamos a la s  es­

fe ra s  a adoptar d is t in ta s  pos ic ion es  con d is t in to s  puntos



- 4 -

5.

i o .

15.

de con tacto  y  d is t in to s  e je s  de ro ta c ió n  que cono ya so  

d esc r ito  anteriorm ente, no son r e a le s  sino v ir tu a le s .

En e l  d ibu jo , y  con la  r e fe r e n c ia  -4* — s<e 

ha representado e l  desplazam iento a x ia l d e l d isco  —4**.

En dicha p os ic ión  - 4 ' -  se t r a n s m it ir ía  aj. 

e je  conducido -7 -  una ve lo c id a d  minima, m ientras que en l a  

p os ic ión  —4**, se tra n s m it ir ía  a l e je  conducido —7** una ve­

lo c i  dad máxima.

La s u p e r f ic ie  de tra b a jo  de la  p ieza  —5—,

puede s e r  cóncava y  la  d e l d isco  —4— tron cocòn ica , pero la s

cond iciones de tra b a jo  no son tan  s a t is fa c to r ia s .

E l modelo , dentro do su esenciglia^sd, pue—
* *.*

de ser lle va d o  a la  p rá c t ica  en o tra s  formas de gtsálisación  

que d if ie r a n  en d e ta l le  de la  ind icada a t í t u lo  dehejemplow
o * w w

en la  d escrip c ión  y a la s  cuales a lcanzará igualmpyftSe la

p ro tecc ión  que se recaba. Podrá, pues, constru irseJen  cual—

Qui ' forma y tamaño, con lo s  m a teria les  más adecuarás, p or

* * *
quedar todo e l lo  comprendido en e l  e s p ír itu  de la s 'r e iv im d i—

* *  +  w 
* . '

caciones*
* + + *t a

20. W

* * **



D escrito  e l  o b je to  d e l presen te inven to  se 

declaran  cooo no d ivu lgadas n i p racticadas en España la s  

s igu ien te s  re iv in d icac ion es#

1 ,— V ariador de v e lo c id a d  perfecc ion ado , a p l i ­

cab le a todo t ip o  de máquinas, ca rac te riza d o  esencialm ente

. \porque e l  e je  de entrada o propu lsor comporta s o lid a r io s  dos 

d iscos opuestos, uno de lo s  cuales presenta forma troncocé— 

n ica , m ientras que e l  o tro  posee una s u p e r f ic ie  de tra b a jo  

curvo cáncava} porque e s te  u ltim o d isco es empujado por un 

medio de le va  a x ia l o m u elles } por preverse  un aro con su­

p e r f i c ie  cánica in t e r io r ,  no g ir a t o r io  pero despl^zabJLe a x ia l—
# ***

mente por un elemento e x t e r io r }  por p reverse  o tro  ,&rb*con
* .  *

s u p e r f ic ie  cén ica in t e r io r  opuesta a la  a n te r io r , <39*3 se
9 * * W

mantiene f i j o  axialm ente, pero que es g ir a t o r io  y IgM&* a su

vez es s o l id a r io  con e l  á rbo l conducido o de sa lid a ^ 'p o r

preverse  unas bolas o es fe ra s  que se encuentran lo ca liza d a s
- . .
*.* *

en tre  lo s  cuatro d iscos  anteriorm ente d e s c r ito s , y cjtfe se

. - * *  *  *  *encuentran l ib r e s  y solamente guiadas por una jau lag  porque
* <* * **

e l  e je  o á rbo l propu lsor a l g ir a r  a una v e lo c id a d  e levada , 

empuja por medio de lo s  d iscos  a la s  e s fe ra s  con tra  lo s  aros 

e x te r io r e s } porque la  p os ic ián  de la s  es fe ra s  respecto  Ae lo s  

d iscos in t e r io r e s ,  e s ta b le ce  unos puntos de con tacto sobre 

éstos con lo  que queda determinado un e je  v i r t u a l  de ro ta c iá n  

de la s  e s fe ra s  que pasando por su centro geom étrico será pa—



5.

l o .

15.

- 6

r a le lo  a lo s  a n te r io re s  puntos de contacto# porque lo s  

dos puntos de con tacto  de la s  e s fe ra s  estarán  situados sob 

lo s  aros ex te r io res#  y  porque a l  ser uno de d ichos aros f i j o  

respecto  a l  o t ro , o r ig in a rá  que la s  e s fe ra s  en su 

de t r a s la c ió n  sobre e l  aro f i j o  produzcan una ve lo c id a d  l 'i *  . ág 

nea l o p e r i f é r ic a  que puede s e r  ig u a l o d is t in ta  según e l  ^ 

e je  v i r t u a l  de ro ta c ió n , en e l  punto de con tacto de la  e s fe r^  

sobre e l  aro e x te r io r  g ir a t o r io .

2 .-  V ariador de v e lo c id a d  p erfecc ion ado , a p l i ­

cab le a todo t ip o  de máquinas. v

Segdn se describ e  y  r e iv in d ic a  en la  presente 

memoria d e s c r ip t iv a  que consta de 6 páginas fo lia d a s , y  es­

c r it a s  a máquina por una so la  ca ra .

Madrid, paf) M,^§ j ^ 9 g Q
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