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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente nodelo de utilidad se refiere a un

variador de velocidad perfeccionado, aplicable a todo tipo

de m&quinas.

5e El registro que se¢ solicita, tal como su onun-
ciado indica, consiste en un mecanismo variador de veloci=
dad sin escelonamiento desde una velocidad méxima en el

ej® de salide hasta una nfnina préxinma a cero,

Con el fin de facilitar 12 exnlicacidn, se acom=-
; »

10, pafia a la presente memoria descriptiva de unz lémina de di=-

bujos en la que se ha representacdo un casd de realizacidn

que se cita a2 tftulo de ejemplo. . o,
: .00.
En los dibujos? _ v

La figurz dnica, muestra una vista esquagitica

15. del mecanismo en la que se aprecia un eje de entrgds.o

propulsor -l-, solidarios con el cual se encuentran:tios dis-

cos opuestog =4~ y =6-, uno de los cuzles presentﬁ'f&rma

troncocdnica y el otro nosce una superficie de trabajo curvo

cdncava, Este iltino es empuiado por una especic 2&°leva
e e be

20, exial o por medio de mucllcs, ' T

El mecanismo comprende a su vez una pieza =2
con superficie cdnica interior, cuya pieza no gira, pero
que se desplaza axialmente mandada por un elemento exteriors:
una pieza -~5~, con superficie cdnica interior opuesta 2 la

250 anterior, cuc se¢ mentiene fija axialmente, pero que cs gira-
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toria y que a su vez es solidariz com el Arbol concducido o
de s2lila =7=3 unaog bolas o esferss =3=, que se¢ encucantran
entre los cuatro digcos anteriormente degeritos que se en=
cucntran libres solamcnte puialdas por una jaula,

Su funcionamiento es como siguet

El e¢je o Arbol propulsor -1-, que gira a una ve=
locidad elevada, por medio de los discos =4= y ~b6-~, eopuja 2
las esferas contrs los discos exteriores -2~ y —=5-,

Ta Dosicidn de las esferas respecto de los
disecos interiores, establece unos puntos de contacto sobre
&stos con 1o cue queda deterninado un eje virtual de rota-

cidn de los esferas que pasando por su centro geomftaico
: ....
serf narzlelo z los anteriores puntos de contactog*""

Los otros dos puntos de contacto de laé.esferas,

estarfn situados sobre los aros exterioresy Al seb.gao

de estos aros fijos ressecto al otro, originarf quilas
esferas en su movimiento de traslacidn sobre el 2¥b® Pijo

. . L .
srovoquen una velociZad linezl o periférice que puéde ser
L] . ..

[ [ ] [ ] * hhd
igual o distintz scefin el eje virtuzl de rotacidn,’ ’en el
a9 Se

sunto de contact>y de la esfera sobre el aro exterior gira=-

torio,

Queda por lo tanto el mecanismo transformado en

un necanismo cpicicloidal, pero con la particularidad de

que al desplazar el arc exterior fijo -~2- forzamos 2 las cs-

b

feras a adoptor distintes posiciones con distintos puntos
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10.

15.

20,

de contacto y distintos eijes de rotzecidn que como ya se ha
descrito anteriorments; no son rezlcs sino virtuazles,

En el dibujo, y con la refcerencia ~4'= se
ha renrescntado el desplazamiento axial del disco =4-e

En dicha posicidn —4'- se tronamitirfa a).
eje concucido -7= una velocidad mfnima, mientras que en 1g
posicidn =4=~, se transaitirfz al eje conducido =7- una ve-

locidad mfxina,

La superficie de trabajo dec la pieza ~j=-,
suede ser clncava y 1la del disco -4~ troncocdnica, pero las
condiciones e trabajd no son tan satisfactorias,

El molelo , dentro dc su esenciglidad, pue—
. o,
. L]
de ser llevzado a la »Hrfctica en otras formas de gtalizacidn

que dificeran en detalle dz la indicads a tftulo derejemplo

en la descrincidn y a las cucles alcanzari ipualagpte 1a

- *
proteccidn que se recabas. Poilrf, pues, construirse.en cual-—

qui - formz y tamafio, con los materiales m8s adecuados, por

¢ L%,
e & »

quedar todo cllo comprendido en el espfritu de las'feivindi-
LI RN )

. cn B0
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NOTA

DRI s

Descrito el objcto del presente invento se
declaran como no divulgadas ni procticadas en Bspaiia las

siguientes reivindicaciones,

le~ Variador de velocidad perfececionado, =pli-

cable a todo tino de mfquinas, caracterizado esencialmente

A

\
sorque ¢l eje de entradz o propulsor comporta soliderjos dos
discos opuestos, uno dc log cuzles presenta forma troncocs~
nica, mientras cue el otro posee una superficie de trabajo
curvo cdncovej porque cste dltinmo disco es empujado por un
necdio de leva axial o muellesi Dor sreverse un aro Con Su-

perficie cfnica interior, no Giratorio pero desplqz9ble axiale-
[ ...
mentce Hor un clemento exteriorg por preverse otro Aro' con
LI )
L ]
supecrficie ednica intcrior opuesta 2 le anteriop, awe se
e

manticne fijo axialmente, pero aque es giratorio y gukta su
vez es solidario con el Arbol conducido o de salidag ‘por

Lol 2 *eome
preversc unasg olzs o esferas que se encuentran localizadas
' .'.
..I .
entre los cuatro discos canteriormente descritos, y duz se

encuentran libres solrcmente puizdas por unzs jaulag oorcue
P o‘o [t

el cje o Arhol oropulsor a2l girar a una velocidad eclevada,
emnuja por nedio de los discos a las esferas contra los aros
exteriores; porque 1o posicidn de las esferas respecto de los
digscog interiores, cestablece unos puntos de contacto sobre
8stos con lo que queda determinado un zje virtual de rotacidn

de las esferas quc pcsando nor su centro geonétrico serf pa-



5.

10,

15.

g

ralelo a los anteriores puntos de contacto} pofqne los otvﬁi
dos puntos de conbacto de las esferas estarfn situcsdos sobr
iog aros exterdoresy y Dorque 2l ser uno de Jdichos aros fijo
respecto al otro, origiﬁaré que las esferas en su movimi
de traslacisn sobre el aro fijo produzcan una weloeidad 1lie
neal o neriférica cue puede ser igual o distinta segin el %i
ejc virtual de rotzcidn, en el punto de contacto de la esferﬂ
sobre el aro exterior giratorio,

2o~ Variador de velocidad perfeccionacdo, aplie~ -

cable » todo tipo de mfiquinas,.

Ser gz desceribe reivindica en la oresente
&

memoria descriotiva que consta de 6 pAginas foli%dgs.y OS=-

[ ] ..‘
critas a mlquinz por uaa sola cara, oot
' L |
-
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