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LA

PATENTE
DE
INTRODUCCION

para #PERFECCIOIAITIENTOS EN CONTACTORES PARA REGULACIOCN AUTOm
HATICA DE ALT ENTACIONw, a favor de Don GASTON RASIGADE, de na-
cionalidad francesa, residente en BARCELCIA, celle de Narciso

0ller, n? 9.

FEIORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn tiene por objeto protecer unos .
perfeccionamientos en contactores para resulacidn automdtica
de alimentacidn.

El aparato tiene por objeto determinar, en un depdsito

5. de 1f{quido, un nivel a partir del cual cierra el circuito elée-
trico de una motobomba de alimentacidn, con apertura automati-
ca del mismo cuando se vuelve a llegar a la misma altura en el
interior del depésito.

Este eparato tiene como nando de funcionamiento un me-

10. canismec basculante, el cual se desnivela hidrostéticamente al
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ascender o bajar el nivel del 1fquido, »roduciendo su in-
clinacidn en uno u otro sentido el cierre o apertura del
circuito.

Para su funcionaniento el aparato ha de percibir
unea fuerza exterior, en este caso el desnivelado del neca-
nismo hasculante, credndose un sistema articulado entre dos
sunerficies r{gidas, que se pone en movimiento para el cierre
y apertura automatica del aparato.

Con el fin de facilitar la explicacidn, se acompa-
fia a la presente memoria una lamina de dibujos en la que se
ha representadc ur caso de realigzacidn que se cita a t{tulo
de ejemplo,

En los dibujos:

La figura 1, es una vista lateral con unas secciones
para poder observar su constitucidn.

La fizura 2, es una vista lateral exterior con la
carcasa seccionada desde la parte corresnondiente a los
bornes de entrada.

La figura %, es una vista en planta del conjunto
del aparato.

La fisura 4, es una vista esquemdtica de la forma
de actuar las fuerzas en el conjunto articulado creador del
principio de funcionamiento del anarato.

La figura 5, es una vista exterior del anarato con
el mecanismo basculante.

Haclendo referencia a las figuras, es de observar,
especlalmente en la figura #, que se forma un sistena arti-
culado de fuerzas, en el que, sobre una suverficie rigida
- 1 -, articulada por un punto - 2 -, una nalanca - 3 -, ¥

por un punto - 4 - de la superficie rfgida, opuesto al ante-
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rior, un brazo de palarnca - 5 -, de sentido contrario, estan-
do las dos plezas articuledas, unidaes por sus extremos libres,
nediante un nmuelle de compresidn - 6 -, el cual determina
dos posiciones en el conjunto artlculado, de acuerdo con la
actuacidn de las fuerzas - 8 - en el extremo libre de la na-
lanca -~ 3 -,

Estas dos nosiciones vienen determinadas, ura de ellas,
la inferior, vor el apoyo de la palanca - 3 - sobre la suner-
ficie fija - 1 -, en la gue el extremo - 7 - del muelle - 6 -
queda mds bajo que el punto - 4 -, y la otra posicién superior
en la que el extremc - 7 - estas mds alto que el punto - &4 -,
en cuya posicidn hay estabilicad al apoyar el extremo - 17 -
de la nalanca - 5 - sobre un tope de la superficie de contactos
mévil - 14 -, ancléndose en la misma.

En el funcionamiento del eparato, y & pariir de la po-
sicidn de contactos cerrados, y nara que se abra el circuito,
es necesario gue actle sobre el extremo libre de la vpalanca
- 3% - una fuerza, que la oblipue a girar hacia arriba, por
su punto - 2 -, desplazandc hacla arriba el runto - 7 = de
unidn con el muelle, el cual al quedar mds alto que el punto
- 4 ~, permite la corpresidn del muelle, oblisando a la wa-
lanca - 5 - a girar hacia arriba vor su punto de articulacidn
-4 -,

La palanca - 5 - presenta un “razo rigido a la mis-
ma = 10 -, que tiene unsa articulacidn - 11 - en su extremo,
que a través de un temsor - 12 -, articula con un punto - 13 -,
a una palanca - 14 -, articulada por su parte inferior - 15 -,
a la superficie rigida - 16 -, solidaria de la -1-.
En su movimiento de giro hacia arriba, la palanca

-5~ arrasira el brazo - 10 -, retrasédndolo, el cual por su
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articulacién desplaza longitudinalmente el brazo = 12 =, ha-
ciéndolo girar al mismo tieipo, en cuyo movimiento la pieza
- 14 - gira hacia atrés, separdndose de la superficie fija
- 16 -, hasta que un saliente de la suverficie - 14 - apoya
en el tope - 17‘-, del extremo - 5 -, gue determina el m&ximo
desplazamiento de - 14 -, PBn esta posicidn la palanca - 3 -
efectuard tope con un punto - 37 - fijo con respecto al con-
Junto articulado.

Todos estos movimientos de las plezas articuladas
estédn determinados en la figura en flechas de trazo continuo.

Para el cierre del cireuito bastarad, que actiie sobre
el extremo libre de la palanca - 3 -, una fuerza gque la haga
girar hacia abajo expansiondndose el muelle - 6 -, estando el
resto del sistema articulado en equilibrio indiferente, por
no actuar la fuersza del.muelle sobre €1, hasta el momento en
que el extremo ~ 7 - del muelle quéda més bajo que el punto -
- 4 -, TBn este momento el muelle por su otro extremo actuara
sobre la palanca - 5 -, obligandola a desplazar hacia abajo,
abatiéndose sobre la sunerficie rfgida, en cuyo instante gi-
rarén sus plegas articuladas corresnpondientes, y en consecuen-
cia, la vleza - 1% - girard hasta apoyar en la pieza rigida
- 16 —,‘todo ello de acuerdo con las flechas en puntos de
la figura, que marcan el movimiento simultaneo de estas ple-
zas.

En una de las formas de realizacidn de este sistema
articulado, se crea un avarato, el cual esta representado
en las figuras 1 a 3 y 5, en las que damos los mismos nuneros
a las piezas y articulaciones correspondientes, aumentdndo-
los con niimeros comnlementarios nara la comprensién de sus

partes, en las que es de observar una carcasa - 18 -, con una
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salida - 36 -~ para los conductores eléctricos, y una entalla
para el paso del brazo accionedor - 20 -.

La carcasa - 1€ -~ comporta fija a la nismna una pieza
r{gida - 1 -, gue »nresenta una articulaecidn - 2 =, bara su
superficie - 5 -, que presenta dos orificics -~ 7 - para el
paso del extremo del muelle - 6 -, que ternina por su extre-
mo en una pleza - 5 ~, articulada nor el punto - 4 - a unas
gar antas de la sunerficie fija - 1 -.

La pieza - 5 - presenta uca cariela - 10 -, con un
orificio - 11 -, en el que articula el extremo de un tensor
- 12 -, el cual, por su otro extremo - 13 -, articula en un
saliente normal de la surerficie = 14 - articulada por su ex-
tremo inferior - 15 -, a la nlaca fija de contactos ~ 16 -,
unida por atornillado a la superficlie - 1 -, Dicha placa de
contactos - 16 - presenta unos bornes - 23 -, que conectan con
la red exterior de corriente eléctrica.

La pieza - 14 - presenta uncos contvactos - 24 -, des-~
plazahlez sobre su eje, vor efectos del muelle - 25 -,

Hecdnicamente la vieza rizida - 1 - estd unida a la
carcasa - 18 -, pnor un tornillio - 27 -, pasante a través de
la carcasa, gue mediante un casguillo - 30 -, montado sobre el
misno, aprisiona & - 1 - contra una tuerca de presidn - 29 -
del ébtro lado de la carcasa. Este tornillo pasante‘awtravés
de un orificic de la palanca oscilente - 3 -, determina el
punto de tope -~ 37 - de desplazamiento de la palanca, consti-
tuido por una arandela montada sobre el tornillo.

Este aparato, en conjunto, va'fijo a través de unas
orejetas - 9 -, salientes de la carcasa, aptas para fijarla
mediante tornillos.

Para su funcionamiento, el aparato tiene un mecanisno

basculante, el cual presenta un eje de giro - 19 - fijo a la
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carca sa exteriormente., Este eje es epto para retener sobre el
mismo un brazo doble 22, con dos ganchos - 34 - en sus extre-
mos, pudiendo girar sobre el eje - 19 -, pero no desprenderse
de é1, por efecto de un resorte de cierre - 26 -.

Bl brazo ~ 22 - presenta un brazo sal iente - 20 -, nor-
mal al mismo, el cual penetra en el aparato, anclidndose por un
gancho extremo g una nendedura - 38 - de la palanca - 3 -,
permitiendo gue en los desaquilibfios del brazo basculante
- 22 -, actle sobre la palanca - 3 -, accionando el sistena.

Bl bhascrlanie - 22 -, presenta en sus extremos unos
ganchos - 34 -, acovléndose a uno de ellos un contrapeso -21-,
vy en el otro, correspondiente al braze -~ 20 - un flotador
- 31 -, el cual esti unido a través de un cable - 33 = de lon-
gitud graduable, mediante unos elementos resuladores -~ 32 -,

Este flotador, por su parte inferior, estéd unido a un
contraneso - 35 -, a través de un cahle - 38 -, provisto de
un resulador de longiftud - 39 =-.

De acuerdo con los principios de la hidrostética, cuan-
do el nivel de agua sea sunerior actuard el contraveso - 21 -,
hasculando el bragzo hacila él, v en consecuencia nermaneciendo
ablerto el ecircuito. Cuande el nivel de agua haje, el flota-
dor ira emergiendo, y prodiguiendo la disminuecidn de nivel,
el contrapeso inferior también ird enmer-iendo, y en consecuen-
cia aumentando de peso, por efecto de su emersién, graclas a
lo cual venceré la resistencia del contraneso - 21 -, desnive=-
lando el brazo -~ 22 - en el otro gentido cerrandc el circuito.

Entre una y otra posici5n existe un narcen determinzdo
por el giro de la palanca - 3 -, gque permite un cisrto tienmpo
de funcionamiento antes de que el extremo - 7 - del muelle va-

rie de ncsicidn con respecto al punto - 4 -,
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Tl aparato actuard a modo de interruptor contactor,

o sea que sus bornes estaran  acoplados a la 1{nea de alimen-
taciénvde corriente y al motor, uniéndose o separando los con-
tactos gue clerran el circuito, de acuerdo con los desplaza-
mientos de la placa - 3 -, por efecto del brézo cscilante.

El invento, dentrc de su esencialidad, puede ser lle-
vado a la prictica en otras formas de realizacidn gque difie-
ran en detalle de la indicada a tf{tulo de ejemplo en la des-
cripcidn, a las cuales alcanzara igualmente la proteccidn que
se recaba. Podrd, pues, construirse en cualquier forma y ta-
mafio, con los materiales mds adecuados por quedar todo ello

comprendido en el esnfritu de las reivindicaciones.

1
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Descrito el objeto de la invencidn, lo que se declara
como no divulsado ni practicado en Espafla, comprende las siguien-
tes reivindicaciones:

1. Perfeccionamientos en contactores para regulacidn
automdtica de alimentacidn, cue se caracterizan por consti-
tuirse en el interior de una carcesa unos hornes fijos ¥ unocs
contactos méviles, aptos para cerrar un circuito eléetrico, es-
tando los contactos fijos situados rigidamente con resgpecto a
la parte rigida de un mecanismo, el cual tieme una segunda nar-
te mévii, constituyendo un sistema articulado, facultado de des-
vlazar los contactos méviles al percibir fuerzas exteriores a-
decuadas, provinentes de un mecanismo basculante, que accl onan

una palenca, la cual a través de un muelle montado sobre la mis-
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ma acciona en sus giros todo el sistema articulado.

2. Perfeccionamientos, segzin la anterior reivindica-
cidn, en los que, la pvarte mévil estd constituida por una pa-
lanca articulada a la parte fija, facultada de percibir las

5. fuerzas externas del brazo basculante, a través de un elemen-
to desnrlazable anclado en el extremo libre de la pnalanca, pre=~
sentando dicha palancé una articulacidn en su extremo libre
que, a través de un muelle, la articula a una horquilla arti-
cviada en unas gargantas del extremo opuesto de la parte fija,

101 creandose dos posiciones, una de cierre de contnctos, cuaddo
el extremo de unidn del muelle con la nalanca esté‘més bajo,
que la articulacidn de las gargantas con la horquilla, y una
de aperiura de contactos, cuando este extremo esta mas alto.

3. Perfeccionamientos, segin las anteriores reivindi-

15. caciones en los gue la horquilla articulada articula a través
de un tensor con la superficile mdvil de contactos, que puede
girar sobre la suverficie fija, cerrando y abriendo el circui-
to, de acuerdo con la posicidn de la palanca y su extremo de
unidn del muelle con respecto a las gar-antas de la parte fija.

20C. 4, Perfeccionamientos, segin las anteriores reivindica-
ciones, en los que la parte névil tiene su desplazamiento de
apertura de contactos limitado por ejercer tope la placa de
contactos méviles con el extremo libre de la horquilla, y de-
tenerse la palanca sobrs un tope del proplo elemento de reten-

25. cidn de la parte fija a la carcasa.

5. Perfeccionamientos, seglin las anteriores reivindica-
ciones, en los que el mecanismo bhasculante, se halla constitui-

do por un eje de giro solidario al exterior de la cercasa en el

que articula un brazo doble con ganchos extremos, nara el aco-
30. ple en uno de ellos de un contrapeso, y en el otro, del que sa-

le normal al mismo el elementoc desplazable fijo & la valanca,
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un flotador unido al zancho a través de un cable de longitud
graduable, presentando el floitador debajo del mismo vy unido
por cable graduable un contrapeso, sumerzido, que al energer
por efecto de bgjar el nivel del 1liguido, sufre un aumento
de peso con relacidn a su estado de in:ersién, que vence el
peso del contrapeso del otro extremo, desnivelando el bas-
culante, que acciona el aparato, desnivelado que va a la mis-
ma velocidad que la caide de nivel, pues el contrapeso al d es-
cender y sumerzirse nuevamente pierde wneso.

6. Perfeccionamientos en contactores vara regulccién
automitica de alimentacidn.

Segﬁn se descrite y reivindica ern la presente memoria
descriptiva, que consta de nueve hojas foliados yé:scritas a

* 3
méguina por una de sus caras, acompefladas por dos laminasde

dibujos.
Iadrid, a 4 5 JuL. 1999
GASTOI RASIGADE
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HNoarid, 15 JUL. 959
Joime Isern
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