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MEMORIA DESCRIPTIVA

k2 presente invencibn ge refiere 2 un sigtema me ofnico
edaptable & las miquinas de stinadas al oclerre de envases
metélieo s, antonati?ando su funeién, _

1e prineipal aplicaocién de este invenoién es automati-
zar todas las fases de 1le operacién de clerre en las mégui-
nag deetinadas a realizeris en botes de conserves y simila-
res.

Con el sigtema objeto de esta invencién quede 1imitaga
la aceién del operario a vigiler 1a elimentacién de cuerpos
y tapes de botea y recogerlos ya cerrados.

Una ceraeteristice de la invencién es la eﬁntinuidad de
e trabaje oon mn rendimiento horario muy alto, dentro de
la gran eficacia del cierre practicado Por lag méquineg a

.que sge apliea.

Otra caracteristiogfle 1a invencién ws la de denuncgiar
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cualquier eanomelia en el funcionamiento, parando sutomé tica-
mente 12 méquine en cuento oocurra, sin intervencién del ope-
rario.

Otra carecteristica de la invencién es la de alterner
las veio<:1dades de trabajo con las de traslacifén de los ele-
mentos & su posicién de cierre, acelerando estas dltimes.

Estas y otras caracteristicas y ventajas de la inveﬁcién
se pondrén de menifie sto en la siguiente descripcibn dade con
referencia a las figuras de 1los dibujos adjuntos que ilue~
tran una realizacién como ejemplo no limitativo.

Bn los d;lbujo =1

Te fig. 18 muestra el conjunto del sistema adesptado & u-
na méguina cerradore, en vista latersl en alzado, con algu-
nas partes en seccibn, viéndose en la fig. 12A el detalle Jdel
dispositivo a bage de cruz de Melts,

Ia fige 28 es una vista en planta del plato guiador de
cuerpos 4 bote a1l ser conducldos hacle su tepa, ‘

La fig. .3! es otro plato para traglscién de tapas desde
su alimentacién hasta su posicién de aplicaciébn,

Teo fig. 42 muegtrs en planta, parcialmexﬂ}e =8 coionade,
la manilla porte-rodajas 4e cierre,

Ia fig. 5¢ muestra el oartery, e¢je y polea impulsora del
i stema, viéndose en la fig. 524 el detalle del mecaniasmo
alternador de velocldoades, ¥y

Ie fige 68 es un dispositivo assguredor de 1la traslaocién
de tapas y denunciador de anomalfas en este aspecto.

Bl sistemz oonsta de dos conjuntos principzales de mecanis
mos y de varios dispositivos complementarios.

El s?lstema estéd montado sobre un basamento B dotado de so~-

portes 8-8 para el Arxbol 8 de accionamiento del sistema.




. De dicha bese parte parte unza golumna veurtical hue g2 eon
eje cuyo extremo superlor se indica en 2 y cuya ecolumna cone
ta de una parte fija 1 y otra superior rotatoria sobre el e-
je 2, 1ndtoada en 3, exteriormente fileteada, rematando el

5e citado eje en tuerca 2’ para bloquear los elementos no gire—
torios vinculados 21 mismo, y gque gon, el dispositivo de =21i-
mentacién de tepas 4 que las 2loja en columna y un brazo ra-
dial % cuyo extremo libre termina en una pleze § acampanada
para elojar y guiar el troquel ] vinculado 21 armazén de 1le

10. méquina, llevando este troquel axialmente digpuesto un elemen—
to elédstico (no representado) que tiende a impulsar haclia sbe-
Jo el bote empujéndo sobre su tape en el momente indicado.

En la bese del tramo 3 rotatorio de l1a columne estd dis-

puesta la cruz de Malte 28 que origina dicha rotacidn con las

15. alterna‘tiv;s de veloocided impuestas por su trazadoj & deter—
minada alture gdel tramo }_ esté fijado rotatoriamente con este
tramo el plato }_g porta—cuerpos 4e bote, y sobre é1 hay otro
plato ﬁ, asimigno rotatorio con 3, para gular la a.sttoensidn
de 10s cuerpos de bote y el descenso del bote ya cerrado, y

20, finalmente en la zona superior de 3 hay otro platc porta—ta-—
pes, rotatorio con 3 como los anteriores. El plato 11 es de
menor didmetro que el 30 como se ve en las figuras 22 y 55, y
son regulables en su mGtua separacién y con regpeecto al 2 ya
que para ello estéd fileteado el exterior de j_y basta agegurar

25. después la separacién obtenide mediante véstagos adecuzdos,
todo ello para adapter el sistemaz a las distintas altures de
bote.,

El plato 31 (fitg'. 28) l1lleva en su periferia los entrantes !

en arco de cfrculo 31’ menores de 1802 rera el guiaje, y el pla-—

30 %0 22 1os tiene con mayor desarroilo parsépoyo 2decuado de les
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tapas en escalon del corre gpondiente alveolo. El plato }_Q
porta—cuerpes de bote 1leva alveolos pasantes a cuyo través
ge deslizan €mbolos 22 y en la Qde sembocadura superior del al-
veolo apoya una pieza aplanada cireular en cade uno que lle—
va centrado el asiento para el fondo del bote, plezas gue
pueden cembiarse de acuerdo con el gifmetro de dicho fondo,
indicéndose en 23 una de tales piezas.

Bn el extremo libre del 4rbol 8 hay un pifién helicoidal
24 qﬁe por engranaje con otro similar 25 solidario del extre—
mo inferior del védstago 26 hzce girar a este eje que remata
en excéntrioca 27 que & su vez provoea la rotacibén gde 1la cite-
da cruz de Malta 28 y con ello 12 del tramo 3 con todos sus
platos solidarios en rotgcidn del migsmo.

Entre los soportes $-8 hay dispue ste una leva 18 que ori-
gina la traslaocién verticel ascendente de un véstago filetea—
do 19 sobre el que se roso2 el menguito 19’ que remata por a-
rriba en botador 21 elésticamente impulsado por muelle 20. HEl
rodillo seguidor de esta leva escté enmangado en el extremo
inferior del citedo véstego 19 impul sandolo hacia arriba en
determinado trazado de la leva, y en otra parte 3de ege trazado
cee dicho védstago por su propio peso. _

El érbol 8, por intermedio de los pifiones cénicos 9 y 10,
hace girar el brazo doblemente‘articulado econ juntas univer—-
seles, siendo sus tres tramos 10s 1l, 12 ¥ 13 ¥ 1las juntas
las )4 v )5 girando por 912}0 la man;i.lla o pleza )6 porta~ro-
dajas (figuras 12 y 4¢) 17-17e-17’8~17’, enmengadas en ejes
verticales en cada extremo horquillado de 16, y mientraes las
rodajes 17 y 11" =on estacionaries, las 172 y 17°e estén mon-
tadas elésticemente en la pieza 16, mediante los muelles }_5

0, respectivamente, 36 para slvar resistencies eventuales.
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\ Une de las rodajas de czde par pliega e;zborde de la ta~
pa sobre la pestafia de borde del cuerpo del bote ¥y la otra
seguidamente aprieta 4icho plegado parz obtener 1a obturacibn,
siendo esta dltima 1a elésticomente montada en la pieza 16
y& que es la que puede encontrar resistencia en algln punto.

El < stema puede ser impul s=do por motor independiente o
derivado del de la méquina cerradors. la impul Aén 12 recibe
(figs 58) 12 polea 45 girendo el &rbol 41 oon sin fin de ex—
tremo engranando en la rueda hellgoidsl 42 solidearia del par
de engrensjes 43 (pifim y rueda dentada), que engranen con
los 43’(rueda dentade y pifidn, re spe ctivamente), estando 1os
primeros montados en eje 44 y los segundos en el 8. Como tan-
t0 los pifiones como lags ruedas dentedas tienen interrumpigo
su dentado en una semicircunferencia y estas interrupciones
estén alternsdes, 21 estar en accibén un engrane no lo e std el
0tro que entrs en 2ccidn en cuanto cesa el anterior, y como
si se trata del engrane del pifién del juego 43 con la rueda
del juego iﬁ’ hey demul tipliocaelén y si se trata del engrane
de la rueda del 43 con el pifién del 43’ hay mul tiplicacién,
resultaré el eje 8 girando a poca y a mayor velocidad alter—
nativamente, y ello se traducird en simiiar marcha rotatoris
del tramo 3 y manilla 16, o se2 répida traglacibn de cuerpos
y tapas de bote hagta su posicibn de cierre Yy lenta marcha
durante el cierre, rresentandose cada vez uno de 10s pares
de las rodajas de lz manilla 16 con presentacién répida y eje
cucibén lenta, cooperando la referide cruz de Mel t= a tales ro-
taciones de 2lternada veloeided.

En la polea 45 de 1a fig. 5% hay un embrague 45’ reglabile
a8 fin de que si 12 mdguina se rara al encontrar cualquier re-—

slstencia eventual superior & la normel, no sufra el motor.
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N Debajo del plato 30 hay un freno de disco para amorti-
guar el golpe derivado de la fuerz-a de inercia en cada des
plaﬂzazgiento de platos se indica este freno en 29.

El funcionemiento del sistema asdaptado 2 una méquine
cerradora es el siguiente, referido al ilustredo en e gte me-—
moris & base de cinco alveolos en czda plato y cineo brazo s'
en 1a cruz de Melte correspondientes epilades las tapas en
el dispositivo 4 y puesto en rotacién el d4rbol 8, sez con
motor independiente 0 derivado del movimiento de la propila
méquina a qus estd afecto, & través de 1la polea 45 cuyo em~
brague 45”7 se regula de acuerdo con el trabajo a realizar,
girard a velocidad alternada en marcha lenta y répide y con
impulsione s producidas por 1a excentrieca 27 § cruz de Malta
28, el tramo 3 guperior de 1a columna y con este tramo gira—
rén, los platos 38, 31 ¥y i_z_; el primero serd alimentado con
los cuerpos de bote para 1o cual previemente habrén sido -
lececionades las plezas 23 de acuerdo con el diémetro de bo-
te a cerrar, y asimigmo habrd sido regulada la separacibn
de dichos platos de acuerdo con 1la altura de los referidos
botes en trabajo.

A1 miemo tiempo, el plato 32 ird recibiendo las tapas
desde 1& slimentacién 4 que trasladara al lugar de clerre.
Girard también sincronizede el plato de guiaje 3_1. 12 labor
del operario serd finicamente mantener el dispositivo 4 con
tepag y reponer los cuerpos en el plato 30.

Lg exgentrice ¢ leva 18 empujard hacla arriba el conjun—
to 19~19’y el botador 21 impulsard por consiguiente también
haoia arriba y elésticeamente al védstago axiel del émbolo so-
bre el cual actda 22 gue en aguel momento se presente enci;-

ma ds dicho botador 21y © sea que la respectiva pleza 23
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arrastrard hacle arriba a1 cuerpo del bote guiado por la
corre spondiente e scotadurs del plato 31, recogeréd en su 8o
censién 1le tepe del plato 32 y seguird hacia arriba con e
1la ya apoyade en su boca hasta topar con el troquel 6.

41 migmo tiempo, el 4rbol 8 habréd puesto en rotacién,
eon la consiguiente velocidad alterxiada en ritmo, & 12 me-
niila 156 que, de antemano se habré dispuesto, a través de
las articulaciones de su brazo, en posioeién tal gque cuando
se pre sente un bote con su tapa apoyeda, pueds ejercer su _
ecolén de plegedo y apriete con el par de rodajas gque enton=
c®s ss encuentre en contacto con el bote. Por 1o tanto, se
presentard primero une de las rodajasy 1l& de po sicién no
eldstioce en gu slojamiento, y come el bote con su tapa apo-
yada gigue, ahora lentamente, su ma.rché, el contacto apre-
tedo contra la rodaje hard girar a ésta que desempefiaré a—
gi su cometido y enseguids segulrd la accibn de la otra ro-
daja que sllapretar el plegedo anterior daréd por resultado
la obtursocidn del cierre, entonces seguiré la rotacién yenr
acelerada de le manilla, y asi cuazndo se presente otro bo-
te con su tape apoyada ante la menille, ya habréd enfrentado
el otre par de rodajas pafa actuar similermente. I2 elas-
ticidad de 2lojamiento de la rodela de apriete es muy con-
veniente pues siné ocualquier irregularigad del hote dete-
riorarfa a éste.

Bstos plegado de tapa y cefiido de la misma se realizen
pués con el bote topando con el troénel que asi sgirve de
apoyo & la acelén prengorae, y en cuanto termina esta es
cuando le leva 18 presenta ante el conjunto 1_9_412’—_;0;-_2_1
sa tramo peri:féricO’ rebajado, 0 sea que el émbolo 22 queda

gin apoyo del rodillo seguidor y c2e a la posicién mostra-
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da en la fig. 18 gquedando de nuevo la pleza 23 apoyada en
la desembocadura del &lygeolo, pero parse eviter gque el hote‘
ye dotado con la tapa obturada sobre el ouerpo, gquede rete—
nido en el troquel, égte lleve axialmente un védstago (no
repre sentado) que es impul sado hacla abajo por un medio e
14stico y asi empuja sl bote y2 cerrzdo hacia abajo, es de-
eiry, que le obliga a acompaiiar a la pileze 23 en gu descen—
50, Sigue pués el bote cerrado ia marcha del plato 30 hee-
ta alcenzar una ufia 0 similar que 10 expulse de su apoyo

he 0iéndolo caer a un recipiente colector.

Si después de cerrar une partida de botes de une deter—
minada alture y dismetro, se trete de aplicar el sistema a
otra partids en que varien las dimensiones anteriores, ba s
ta cembiar las plezes 23 y/o las distancias entre platos pa—
ra atender a los nuevos aidmetros y/o0 alturas de 10s botes
a tratar.

El plato porta=tapas 32 esté dispuesto muy cerca del
estaclonario digpositivo alimentador de tepas 4 pero sin em—
bargo, como la tapa en realidad so0lo apoya en el &8lveolo de
ese plato conviene evitar pueda desencajars=e en su tragxle-—
cibn a1 sitio de clerre y para ello se indicz en la fig. 68
un 41 gpositivo vineulado estacionariamente al eje de 1a co-
lumna, y que »onsiste en une llanta que sirve de techo a
las tapas y abarca una amplitud algo menor que el clitado re—
corrido, es decir, que deja ya al descubierto la posicién
de clerrey esta pieza, designada en 37 evita pues el desen—
caje eventual de cualquieras de las tapas que bajo ella se
dedlizan arrastradas por el plato ;.5__.

Puede ocurrir que en un momento determinsdo falten ta—

pPas para alimentaer al plato 32 con 10 que llegarfa el cuer—
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po del bote 2 posicibén de cierre sin encéntrar tapa en su
ascensién, con el congiguiente deterioro de su contenido.
cuando esto ocurra entra en 2cecién un dispositivo mo strado
también ef 1la fig. 68 consistente en una laminille 38 dota-
da de tetones 12 ¥ 40 que, 21 faltar tapa, penetran en 1l0s
agientos va$10s y detienen 12 rotacién del plato y por lo
tanto peran 12 méguina.

Dentro de 12 esenclalidad del invento son admisibles
variantes de detalle szsimiemo objeto de l1la proteccién quel se
re ceba. Asi, por ejemplo, los movimientos alternativos ver-
ticele s puede Obedecer a cualquier dispositivo adecusdo ca—
P2z de provocerlo; el ntmero de alveolos de plato puede ser
disgtinto de 1os cineo del ejemplo ilustrado siempre que ase-
gure tlempo suficiente para un cierre perfecto. Todos los e—

lementos fijos del sistema estén apropiajamente atornillados ?'

& gus soportes, siendo asi facll el montaje del sisteme, Bl
temafio del sisteme estard en consonancia con el de la méqui- |
ne cerradora a qﬁe se apligue. Regpecto & los materiales a
emplear pueden ger cua:léuiera gque reunen las apsfecidas con-
diclones de resistencia pera la funcién que les esté enco-
mendeda, y en fin, podrén real izearse cuantas modificaciones
aconseje la técnice del ramo siempre dentro del espiritu y
alcoange de las reivindiceciones que a continuacién se con-

eretan,
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+  Hecha la desecripcién del presente invento se deeleran co-
mo nuevas y de propie invencién les reivindioceciones siguien~
tess .

l.~ Sistema mecénico 2daptable a las méquinas destinadas
el cierre de envasges metdliecos, automatizando su funcién, par-
tieularmente 2plic2ble a las méquinas asrrad.o'ras de boteg de
con serva, cfracterizado por constar de una columne vertical
cuya zona sguperior, preferiblemente fileteads exteriormente,
es sugceptible de girer alrededor de un véstago axial dispues
t0 segtn una prolongacién del eje geométrice de 12 zona infe-
rior fija de la columa, y en la referida zone giratoris, y so~
lidarizados con 12 migma en roteeibn, estén digpuestos, un ple-
t0 cirecular horizontal con alveolos pasentes ceroca ds su peri-
foria, destinados a reclbir en sucesién les tapas para los bo-
tes metd-11i00s a cerrer, las cubles son glimentades desde unas
gulias vertieales dispuestas en el extremo de una pieza vincu~
lagde estacionariamente en el extremo superior del citado vée
tago fijo axial o eje de 1a columna, de suerte que oada tapa
quede apoyade libremente en su alveolo, habiendo debajo de eg-
te plato otro, agimi ¢mo horizohtal y con su pe_riferia dotada
de egcotaduras en &rco de ofirculo, y & determinade distancia
por debajo de este Wltimo hay une plataforma eireuler horizon—-
tal de didmetro ligeramente mayor que el del plato superier,
que lleve en zone periferica y espaciadamente dispuestos va-
clados eireulares pasmntes en 105 que enc2jan sendos émbolos
epoy2dos por pestafia de borde superior en c2da 8lveolo, y ca-
a2 émbolo esté cublerto por une pieza eplanada cireular que
apoya sgobre la oara superior de la plataforma y lleva el
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asiento de acusrdo con el dlametre de fondo del cuerpo de bo-—
te que =ostlene, de suerte que o2da cutrpo de bote resulte a-
rrastrado haels arriba cuando en el desplazamiento de la ple-
taforma coinoide en alineacién verticel con un véstago verti~
calmente desplazable por une leva oaleda sobre el érbol motor,
mientras que ode pox sl mismo cuando la leve ogup2 la posicién
de menor excentricided respecto al eje, siendo elédsticamente
deformable el referidoc extremo impul sor del ocorrespondiente
émbolo, y adquiriendo 1los menoionados platos y plataforns. ana
rotacién con la zona fileteada de la columna mediante un me-
cenigmo derivado del antes expresado 4rbol motor, oompletanao
el sisteme una pileza o manille vinoulade en rotacién en plano
horizontal &l propio é.rbo\l motor, cuya manilla lleva en cada
uno de sug dos extremos un par de diseos o rodajas perfilados
en su periferia y asimismo horizontales, parz rebatir, con
una de las rodajas, la periferia de la tapa sobre la pestafia
de borde del bote, seguildo del apriete reelizado por le otra
rodaja‘ del mismo par.

2+« 8istems, gegtin la reivindicaeién 1, care cterizado por-
que 1los desplazamientos rotatorios de los plates porta#atapas‘
¥y de guisje de cuerpo de bote, y de la plataforma porta=guer—
POs de bote se acompasan de manera que conforme se va presen—
tando oade cuerpe de bote en la alineacién verticel del vés-
tago accionado por 1la leva, recibe a través de la pieza de
apoyo de su fondo, una impul sién hacia arriba y guiado por
la correspondiente escotadure del plato intermedio recoge en
su escensién impul emda la tapa que en ese momento gueda en-
cima, apoyade en su alveolo, y cuerpo y tepe siguen ya con—
Juntados hagta topar con el trequel soliderio del ermazén de

l2 méquina en el que encajen mientras la zona de cierrs re=
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oibe la citada acoibn de las rodajes -6 discos rebatidora y
cefiidora, cuyos discos estén en contacto rotatorio con tel
zona, realizéndose primero el rebatido y después la compre~
8idn, estando la redaje destinada a este segunda funcién e
lagticamente montada en l2 manilla. '

3.;- Sistema, gegin la reivindicdcién 1, carecterizado
porque la pieza o menilla rotatoria porte juego de rodejas o
discos de clerre estéd vinoulada al 4rbol motor por un véstaé-v
g0 doblemente articulado mediante juntas universales 10 que
permite degplazar la referida pieza previamente para cade paws
de dis60s g8 presente en contacto con 12 zona de clerre Y see

este contacto t2l que arrestre en rotaciln a diches aiscos

por el propio bote a obturar. .
4o~ Bigtema, seghn las reivindicaciones anteriore By 08w
racterizado porque tanto el movimiento rotatoric de 1a pieza
0 manillae porta=rodajas de cierrey como 10s de rotacidn de
plataforma y platos portadores de euerpos y tapes, son de ve-
locldad variable, alternede en aceleracién y deceleracidn,
pera 10 cusl hay un mecanismo acecionado desde el motor par=
tieular del sistema 0 del propic de la méquina cerradors & que
ge adapta, consistente en un doble engranaje 3 pifién oon rue-

da, pero alternados en posicidn y con un seector sin dentado

en cada unoy de suerte que cuando un engrene termine empiece

el otro, resultendo asf una mayor veloeided para los momentosg
de degplazamientos hacia posicidn de trabajo que 12 que &l can~
z8 el sisteme pars los momentos de trabajo, habiendo un em~

brague de friceién que independiza el motor ouando el sistema
encuentrae une registencia superior a la de trabajo, y un freno
de disco para amortiguar la fuerza de inerais derivada de cada

de splzamiento de 1los elementose
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. 5.?- Sistema, segtin 18 reivindiocacién 1, en el que el did~
metro del alveolo en que descensa cada taps permite el paso
holgado del cuerpo del bote que, en su &ascensién, y& con la
tepa sﬁperpus sta, viene a topar contra el troquel habitual
en estas mdguinas cerradoras, cuyo troquel, adecuadamente &l0-
jedo en un extremo acempanado soliderio del armezén del misma
y.vinoulado 81 eje de 12 columne del sistema, 1lleva axislmen—
te dispuestos un expuls=or gue ayuda al desprendimiento del
bote ya cerrado, que as{ viene a descanssr en descenso sobre
la corregpondiente pieza de asiento de fondo del bote, heasta
que en la mercha en rotacién de la plataforme se encuentra el
el bote con un dispoegitivo expul sor que 1lo lanza al colector
de botes terminados, heabiendo sobre el plato porta-~tapes un
dispositivo en llanta para eagegurar la estabilidad d4e lasg te-
pes en su aglento mientras no llegan a 1e posicién de clerre
y un dispositive complementario que paralize la rotaciénm en
el c2 eventual de faltar alguna tepa en la continuidad de
alimentacién de las mismase

6e~ 8istema mechinico adaptable a las médquinas destinadas
al cierre de envases metdlicos, automatizando su funcién.

Segln se desaribe.y reivindioca en la presente memptia gue
congta de trece hojas foliadas y mec2nografiades por una go-
la cara y de tres léminas de dibujose

Medrid, a 1% do Julio de 1959

Marino MARTINEZ GONZALEZ:
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