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9  A T E N f  E 

D E

I J T S J 0 1 6 5

po r  "UN SISTEMA MEGÓNICO ADAFTABXE A U S  MAQUINAS DBSEINA- 

DAS AX CIERRE DE ENTASES METAllCGS, AUTOMATIZAN DO SU EDN» 

OIOS», a  fa v o r  de Do» M arino MARTINEZ GONZAXEZ, de n a 0io ~  

n a l id a  <1 e sp a ñ o la , dom c i l l a  do en ca la h o rra  (l-ogroño) , ” C0 

de A m ed o , n* 3»¿

■MEMORIA DESCErPTITA

l a  p re s e n te  in v en c ió n  se r e f i e r e  a  an  s is tem a mecánico 

a d a p ta b le  a  l a s  m áquinas de a t in a d a s  a l  c ie r r e  de en v ases 

m e tá lic o s , au tom atizando  su fu n c ió n .

Xa p r in c ip a l  a p l ic a c ió n  de e s t a  in v en c ió n  e s  a u to m a ti-  

z a r  to d a s  l a s  f a s e s  de l a  o p e ra c ió n  de o ie r r e  en l a s  máqui­

n a s  d e s tin a d a s  a  r e a l i z a r l a  en b o te s  de co n serv as y s im ila ­
r e s .

Con e l  s is tem a  o b je to  de e s ta  in v en c ió n  queda l im i ta d a  

l a  acc ió n  d e l o p e ra r io  a v i g i l a r  l a  a lim e n ta c ió n  de cuerpos 

y ta p a s  de b o te s  y r e c o g e r lo s y a  c e rra d o s .

Una c a r a c t e r í s t i c a  de l a  in venc ión  e s  l a  co n tin u id ad  de 

su t r a b a je  con un rend im ien to  h o ra r io  muy a l t o ,  d en tro  de 

l a  g ran  e f i c a c ia  d e l c ie r r e  p ra c t ic a d o  p o r  l a s  m áquinas a 
que se a p l ic a .

O tra c a ra e te r ls t io ^ & e  l a  in v en c ió n  e s  l a  de d en u n c ia r
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c u a lq u ie r  anom alía en e l  funcionam ien to , parando au tom ática ­

mente l a  máquina en cuanto o c u rra , s in  in te rv e n c ió n  d e l ope­

r a r i o .
O tra c a r a c t e r í s t i c a  de l a  in v en c ió n  e s  l a  de a l t e r n a r  

l a s  v e lo c id a d e s  de t r a b a jo  con l a s  de t r a s la c ió n  de l o s  e le ­

m entos a su p o s ic ió n  d® c ie r r e ,  ace le ran d o  e s t a s  ó ltim a s .

E s ta s  y o t r a s  c a r a c t e r í s t i c a s  y v e n ta ja s  de l a  invención  

se pondrán de m a n if ie s to  en l a  s ig u ie n te  d e s c r ip c ió n  dada con 

re fe re n c ia  a  l a s  f ig u r a s  de l o s  d ib u jo s  a d ju n to s  que i l u s ­

t r a n  una r e a l iz a c ió n  como ejem plo no l im i t a t i v o .

En l o s  d ib u jo s !

Xa. f i g .  1 » m uestra  e l  conjunto  del s istem a adaptado a ra­

na máquina c e rra d o ra , en v i s t a  l a t e r a l  en a lz a d o , con a lg u ­

n a s  p a r t e s  en secc ió n , v iéndose  en l a  f i g .  1  ®A. e l  d e ta l le  del 

d is p o s i t iv o  a b a se  de cruz de M alta ,

l a  f i g .  2® e s  una v i s t a  en p la n ta  d e l p la to  gu iad o r de 

cuerpos de b o te  a l  s e r  conducidos h a c ia  su ta p a ,

l a  f i g .  5® e s  o tro  p la to  p a ra  t r a s l a c i ó n  de ta p a s  desde 

su a lim e n ta c ió n  h a s ta  su p o s ic ió n  de a p l ic a c ió n ,

l a  f i g .  4® mué s t r a  en  p la n ta ,  p a rc ia lm en te  seccionada, 

l a  m a n illa  p o r ta - r o d a ja s  de c ie rre »

l a  f i g .  5® m uestra  e l  c á r t e r ,  e je  y p o le a  im pu lso ra  de l 

s is tem a , v iéndose  en l a  f i g .  5®A e l  d e t a l l e  de l mecanisno 

a lte rn a d o r  de v e lo c id a d e s , y

l a  f i g .  6® es un d is p o s i t iv o  a ssg u ra d o r de l a  t r a s la c ió n  

de ta p a s  y denunciador de anom alías en  e s te  a sp e c to .

El s is tem a consta  de dos co n ju n to s  p r in c ip a le s  de m ecanis­

mos y de v a r io s  d i s p o s i t iv o s  com plem entarios.

El sistem a e s tá  montado sobre un basam ento B dotado de so­

p o r t e s  8-8  p a ra  e l  á rb o l 8 de accionam ien to  de l sistem a*
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, De d i oh.® b ase  p a r te  p a r te  una columna v e r t i c a l  hueca con 

e je  cuyo extremo su p e r io r  se in d ic a  en g  y cuya columna cons­

ta  de una p a r te  f i j a  1  y o t r a  su p e r io r  r o t a t o r i a  sobre e l  e- 

je  in d io s  da en 2 » e x te rio rm en te  f i l e t e a d a ,  rematando e l  

c ita d o  e je  en  tu e rc a  2 ' p a ra  b lo q u ea r l o s  e lem en tos no g i r a -  

t o r io s  v in cu lad o s  a l  miaño, y que son, e l  d is p o s i t iv o  de a l i ­

m entación de ta p a s  £  que l a s  a lo ja  en columna y un brazo  ra ­

d ia l  2  cuyo extremo l i b r e  term ina  en una p ie z a  6, acampanada 

p ara  a lo j a r  y g u ia r  e l  t ro q u e l  2  v incu lado  a l  armazón de l a  

m áquina, lle v a n d o  e s te  t ro q u e l  ax ia lm en te  d isp u e s to  un elemen­

to  e l á s t i c o  (no re p re se n ta d o ) que t ie n d e  a im p u lsa r h a cia  aba­

jo  e l  bo te  empujéndo sobre su tapa, en e l  momento in d ic a d o .

En l a  base  d e l  tramo 2  r o t a to r io  de l a  columna e s tá  d i s ­

p u e s ta  l a  cruz de M alta ¿8  que o r ig in a  d i  d ía ro ta c ió n  con l a s  
/

a l t e r n a t iv a s  de v e lo c id a d  im p u estas  p o r su tra z a d o f  a d e te r ­

minada a l t u r a  d e l t r a i te  2  e s té  f i ja d o  ro ta to r ia m e n te  con e s te  

tramo e l p la to  22  p o r ta -c u e rp o s  de b o te , y sobre é l  hay o tro  

p la to  2 2 , a s im isao  r o t a to r io  con 2 * p a ra  g u ia r  l a  aseoensión  

de l o s  cuerpos de b o te  y e l  descenso de l b o te  ya cerrado , y 

fin a lm e n te  en l a  zona su p e r io r  de 2  b®y o tro  p la to  p o r t a - t a ­

p a s , r o t a to r io  con 2  como l o s  a n te r io r e s .  151 p la to  51 e s  de 

menor d iám etro  que e l 22  como se ve en l a s  f ig u r a s  2® y 3a , y 

son r e g u la b le s  en su mútua sep arac ió n  y con re sp e c to  a l  22  y® 

que p a ra  e l l o  e s té  f i le te a d o  e l  e x te r io r  de 2  y b a s ta  a se g u ra r  

después l a  sep arac ió n  o b ten id a  m ediante v á s tag o s  adecuados, 

todo e l lo  p a ra  a d a p ta r  e l sistem a a  l a s  d i s t i n t a s  a l t u r a s  de 
b o te .

E l p l a to  2¿  ( f i g .  2®) l l e v a  en su p e r i f e r i a  l o s  e n tr a n te s  

en a rco  de c ir c u lo  2 1 # m enores de 180® p ara  e l  g u ia  j e ,  y e l  p la ­

to  22  l ° s  t ie n e  con mayor d e s a r ro l lo  parq/époy© adecuado de l a s
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ta p a s  en e sca ló n  d e l c o rre sp o n d ien te  a lv e o lo . E l p la to  ¿G 

p o r ta — cuerpos de b o te  l le v a  a lv e o lo s  p a s a n te s  a cuyo t r a v é s  

se d e s l iz a n  ém bolos ¿ g  y en l a  desembocadura su p e rio r  d e l a l ­

veo lo  apoya una p ie z a  ap lanada c i r c u la r  en cada uno que l l e ­

va cen trado  e l  a s ie n to  p a ra  e l  fondo del b o te , p ie z a s  que 

pueden cam biarse de acuerdo con e l  ¿ iém etro  de dicho fondo, 

in d ic án d o se  en 22  una de t a l e s  p ie z a s .

En e l  extremo l i b r e  del á rb o l 8 hay un p iñón  h e l ic o id a l  

M  que p o r  en g ran a je  con o tro  s im ila r  22. s o l id a r io  d e l e x tre ­

mo i n f e r i o r  d e l vástago  ¿6 hace g i r a r  a e s te  e je  que rem ata 

en e x c é n tr io a  23  que a su vez provoca  la  ro ta c ió n  de l a  c i ta ­

da cruz de M alta ¿8  y con e l l o  l a  d e l tramo ¿  con to d o s  sus 

p la to s  s o l id a r io s  en ro ta c ió n  d e l mismo.

E n tre  l o s  so p o r te s  S-S hay d isp u e s ta  una le v a  J 8 que o r i ­

g ina  l a  t r a s la c ió n  v e r t i c a l  ascenden te  de un vástago  f i l e t e a ­

do 12 . sobre e l  que se ro sca  e l  m anguito 2 2 ' que rem ata por a -  

r r i b a  en b o tad o r 23  e lá s tic a m e n te  im pulsado por m uelle 20• El 

r o d i l l o  segu ido r de e s ta  le v a  e s tá  enmangado en e l  extremo 

i n f e r i o r  del c itad o  vástago  22  im pulsándolo h a c ia  a r r ib a  en 

determ inado tra z a d o  de l a  le v a , y en o t r a  p a r te  de e se  trazad o  

cae d icho  vástago  p o r su p ro p io  p e so .

E l á rb o l  8 , p o r in te rm ed io  de l o s  p iñ o n es  cón icos 2. y 10 . 

hace g i r a r  e l b razo  doblem ente a r t ic u la d o  con ju n ta s  u n iv e r­

s a le s ,  siendo sus t r e s  tram os l o s  11 . 12 v 13 v l a s  ju n ta s  

l a s  14  y 2 2  g iran d o  p o r e l lo  l a  m a n illa  o p ie z a  ¿ 6. p o r ta - ro ­

d a ja s  ( f ig u r a s  1 * y 4») 17- l7 a - 1 7 ^ a - l7 / , enmangadas en e je s  

v e r t i c a l e s  en cada extremo h o rq u illa d o  de ¿ 6 , y m ie n tra s  l a s  

ro d a ja s  23 7 2 3 ' son e s ta c io n a r ia s ,  l a s  17a y I7 " a  e s té n  mon­

ta d a s  e lá s tic a m e n te  en l a  p ie z a  22r m ediante l o s  m u elles  22  

o, re sp ec tiv a m e n te , 2J5 p a ra  sa lv a r  r e s i s t e n c ia s  e v e n tu a le s .
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Une de l a s  ro d a ja s  de cada p a r  p l ie g a  e f o o r d e  de l a  t a ­
pa sobre l a  pe stafia de borde del cuerpo del bote y l a  o t r a  

^g u id am en te  a p r i e ta  dicho p legado  p ara  o b te n e r l a  o b tu rac ió n , 

siendo e s ta  ú ltim a  l a  e lá s tic a m e n te  montada en l a  p ie z a  J 6 

ya que e s  l a  que puede e n c o n tra r  r e s i s t e n c ia  en a lgún  pun to .

El sistem a puede s e r  im pulsado p o r m otor in d ep en d ien te  o 

derivado  d e l de l a  máquina c e rra d o ra , l a  im pulsión  l a  re c ib e  

( f i g .  5») l a  p o le a  £5 g irando  e l á rb o l  Ü  con s in  f in  de ex­

trem o engranando en l a  rueda  h e l ic o id a l  42 s o l id a r ia  del p a r 

de e n g ra n a je s  42 (p iñón y rueda  d e n ta d a ) , que engranan con 

l o s  42_(rueda  dentada y p ifión , re sp e c tiv a m e n te ) , estando  lo s  

p rim e ro s  m ontados en e je  44  y l o s  segundos en e l 8 . Gomo tan ­

to  l o s  p iñ o n e s  eomo l a s  ru ed a s  d en tad as  t ie n e n  in te rrum pido  

su dentado en una semi o i r  c o n fe ren c ia  y e s t a s  in te r ru p c io n e s  

e s tá n  a l te r n a d a s ,  a l  e s t a r  en a c c ió n  un engrane no lo  e s tá  e l  

o tro  que e n tra  en a cc ió n  en cuanto cesa  e l  a n te r io r ,  y como 

s i  se t r a t a  del engrane d e l pifión d e l juego 42 con l a  rueda 

de l juego 41  hay d e m u ltip lio a c ió n  y s i  se t r a t a  d e l engrane 

de l a  rueda  del 42  con e l  pifión de l 4 2 '  hay m u lt ip l ic a c ió n , 

r e s u l t a r á  e l e je  8 g irando  a  poca y a mayor v e lo c id a d  a l t e r ­

n a tiv am en te , y e l l o  se t r a d u c ir á  en s im ila r  marcha r o t a to r i a  

d e l tram o 2. y m a n illa  l £ ,  o sea rá p id a  t r a s l a c ió n  de cuerpos 

y ta p a s  de bo te  h a s ta  su p o s ic ió n  de c ie r r e  y le n ta  marcha 

du ran te  e l  c ie r r e ,  p re se n tá n d o se  cada vez uno de l o s  p a re s  

de l a s  ro d a ja s  de la. m a n illa  j j i  con p re s e n ta c ió n  rá p id a  y e je ­

cución l e n t a ,  cooperando l a  r e f e r id a  cruz de MgELta a  t a l e s  ro­

ta c io n e s  de a l te rn a d a  v e lo c id a d .

En l a  p o le a  45  de l a  f i g .  5® hay un embrague re g la b le  

a f in  de que s i  l a  máquina se p a ra  a l  e n c o n tra r  c u a lq u ie r  re­

s i s te n c ia  e v en tu a l su p e rio r  a l a  norm al, no su f ra  e l  m otor.
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, Debajo d e l p la to  22 hay un fren o  de d isco  p a ra  am orti­

g u a r e l  golpe derivado  de l a  fu e rz a  de in e r c ia  en cada des­

p lazam ien to  de p l a t o |  se in d ic a  e s te  fren o  en 22l%

El funcionam iento  d e l sistem a adaptado a una máquina 

5 . c e rrad o ra  e s  e l  s ig u ie n te ,  r e f e r id o  a l  i lu s t r a d o  en e s ta  me­

m oria a base  de cinco a lv e o lo s  en cada p la to  y cinco b raz o s  

en l a  oruz de M alta co rre sp o n d ien te ! a p i la d a s  l a s  ta p a s  en 

e l  d is p o s i t iv o  £  y p u esto  en ro ta c ió n  e l  á rb o l 8 , sea con 

motor in d ep e n d ie n te  o d eriv ad o  de l movimiento de l a  p ro p ia  

10 » máquina a  que e s tá  a f e c to ,  a t r a v é s  de l a  p o le a  £2, cuyo em­

brague se re g u la  de acuerdo con e l  t r a b a jo  a  r e a l i z a r ,

g i r a r á  a v e lo c id a d  a l te rn a d a  en marcha le n ta  y rá p id a  y con 

im pulsione s p ro d u c id a s  p o r l a  e x c é n tr ic a  22 y cruz de M alta 

28, e l tram o 2. s u p e r io r  de l a  columna y con e s te  tramo g i r a -  

15. rá n , l o s  p l a t o s  28 , 2 1  y 2 1 ? prim ero  se rá  a lim entado con

l o s  cuerpos de b o te  p a ra  l o  cual p rev iam ente  hab rán  sido 

le c c io n a d a s  l a s  p ie z a s  ¿ 2  á® acuerdo con e l  diám etro de bo­

te  a c e r r a r ,  y asim isno  hab rá  sido  reg u lad a  l a  separación  

de d ic h o s  p l a t o s  de acuerdo con l a  a l t u r a  de lo s  r e f e r id o s  

20.  b o te s  en t r a b a jo .
Ai mi ano tiem po, e l p l a to  21  i r á  rec ib ie n d o  l a s  ta p a s  

desde l a  a lim e n ta c ió n  £  que t r a s la d a r a  a l  lu g a r  de c ie r r e .  

G ira rá  tam bién s in c ro n izad o  e l  p la to  de g u ia je  2 1 » I>a labo r 

d e l o p e ra r io  se rá  ónioam ente m antener e l  d is p o s i t iv o  £  con 

25. ta p a s  y reponer lo s  cuerpos en e l  p l a to  ¿O*

l a  e x c é n tr ic a  o lev a  ¿8  em pujará h a c ia  a r r ib a  a l  conjun­

to  19 -19*v e l  b o tad o r 2¿  im p u lsa rá  p o r  c o n s ig u ie n te  tam bién 

h a c ia  a r r ib a  y e lá s tic a m e n te  a l  vástago  a x ia l  del émbolo so­

b re  e l  cual a c tá a  que en a q u e l momento se p re se n te  enci— 

30. ma de d icho  bo tad o r jg l, o sea que l a  r e s p e c t iv a  p ie z a  22.

-  6 -
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.a r ra s tra rá , h a c ia  a r r ib a  a l  cuerpo d e l b o te  guiado p o r l a  

co rre sp o n d ien te  e sc o ta d u ra  d e l p la to  31» rec o g e rá  en su a s ­

censión  l a  tap a  del p la to  2 1  y se g u irá  h a c ia  a r r ib a  con e- 

1 1 a  ya apoyada en su boca h a s ta  to p a r  con e l  t ro q u e l  6*

Al miaño tiempo» e l  á rb o l 8 h ab rá  p u e s to  en ro tac ió n »  

con l a  c o n s ig u ie n te  v e lo c id a d  a l te rn a d a  en ritm o» a l a  ma­

n i l l a  ¿ó que» de antemano se hab rá  d i^ u e g to ,  a t r a v é s  de 

l a s  a r t io u la e io n e  s de su brazo» en p o s ic ió n  t a l  que cuando 

se p re s e n te  un b o te  con su tap a  apoyada, pueda e je r c e r  su 

aco ió n  de p legado  y a p r i e t e  oon e l  p a r  de ro d a ja s  que enton­

óos se encuen tre  en co n tac to  con e l bote* l o r  lo  ta n to , se 

p re s e n ta rá  p rim ero  una de l a s  ro d a jas»  l a  de p o s ic ió n  no 

e l á s t i c a  en su a lo jam ien to»  y como e l  b o te  con su tap a  apo­

yada s ig u e , ahora  len tam e n te , su m archa, e l  co n tac to  ap re ­

tado co n tra  l a  ro d a ja  h a rá  g i r a r  a é s ta  que desempeñará a -  

s í  su cometido y ensegu ida  se g u irá  l a  acc ió n  de l a  o t r a  ro­

d a ja  que a l/a p re ta r  e l  p legado  a n te r io r  dará  por re s u lta d o  

l a  o b tu ra c ió n  del c ie r r e ,  en to n c es  se g u irá  l a  ro ta c ió n  yan 

a c e le ra d a  de l a  m a n il la ,  y a s í  cuando se p re s e n te  o tro  bo­

te  con su tap a  apoyada an te  l a  m a n il la , ya  hab rá  en fren tado  

e l o t ro  p a r  de ro d a ja s  p a ra  a c tu a r  sim ila rm en te . Xa e la s ­

t i c id a d  de a lo jam ien to  de l a  ro d a ja  ae a p r i e t e  e s  muy con­

v e n ie n te  p u e s  s in 6 c u a lq u ie r  i r r e g u la r id a d  de l bote d e te ­

r i o r a r l a  a é s t e .

S s to s  p legado  de tap a  y ceñido de l a  misma se r e a l iz a n  

p u és  con e l  b o te  topando con e l  t ro q u e l  que a s í  s irv e  de 

apoyo a l a  aco ión  p re n s o ra , y en cuanto te rm in a  e s ta  e s  

cuando l a  le v a  ¿8  p re  sen ta  a n te  e l conjunto  1 9 -1 9 '-2 0 -2 1  

su tramo p e r i f é r i c o  re b a ja d o , o sea que e l  émbolo gg  queda 

s in  apoyo d e l r o d i l lo  segu ido r y cae a  l a  p o s ic ió n  m o stra -
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da en l a  f i g .  1 » quedando de nuevo l a  p ie z a  apoyada en 

l a  desembocadura de l a lveo lo»  pero  p a ra  e v i t a r  que e l  b o te  

ya dotado con l a  tap a  ob tu rad a  sobre e l cuerpo, quede r e te ­

nido  en e l  t r o q u e l ,  é e te l l e v a  ax ia lm en te  un vástago  (no 

rep re se n ta d o ) que e s  im pulsado h a c ia  ab a jo  p o r  un medio e- 

lá s t io O  y a s i  empuja a l  b o te  ya cerrado  h a c ia , a h a jo , e s  de­

c ir»  que l e  o b lig a  a  acompañar a l a  p ie z a  jgj en su descen­

so. Sigue p u és  e l  bote cerrado  l a  marcha del p la to  30 hag- 

ta  a lc a n z a r  una uña o s im ila r  que lo  ex p u lsa  de su apoyo 

h a c ién d o lo  cae r a un r e c ip ie n te  c o le c to r .

Si después de c e r r a r  una p a r t i d a  de b o te s  de una d e te r -  

m|Lnáda a l t u r a  y d iám etro , se t r a t a  de a p l i c a r  e l sistem a a 

o t r a  p a r t id a  en que v a rie n  l a s  d im ensiones a n te r io r e s ,  b a s ­

ta  cam biar l a s  p ie z a s  .22. y /o  l a s  d i s ta n c ia s  e n tre  p l a t o s  pa­

ra  a te n d e r  a l o s  nuevos d iám etro s y /o  a l t u r a s  de lo s  b o te s  

a  t r a t a r .

El p la to  p o r ta ^ ta p a s  2 1  e s tá  d isp u e s to  muy cerca d e l 

e s ta c io n a r io  d is p o s i t iv o  a lim en tad o r de ta p a s  £  pero  s in  em­

bargo , como l a  tapa  en r e a l id a d  solo apoya en e l a lv e o lo  de 

ese  p la to  conviene e v i t a r  pueda d e se n c a ja rse  en su t r a s l a ­

ción a l  s i t i o  de c ie r r e  y p a ra  e l lo  se in d ic a  en l a  f i g .  6» 

un d i s p o s i t iv o  v in cu lad o  e s ta c io n a ria m e n te  a l  e je  de l a  co­

lumna» y que non s i s  te  en una l l a n t a  que s irv e  de techo a 

l a s  ta p a s  y  a b a rc a  una am plitud  a lg o  menor que e l c itad o  re­

c o rr id o , e s  d e c i r ,  que d e ja  ya  a l  d e sc u b ie r to  l a  p o s ic ió n  

de c ie r r e ;  e s t a  p ie z a ,  designada en 2 1  e v i ta  p u e s  e l desen­

caje ev en tu a l de c u a lq u ie ra  de l a s  ta p a s  que ba jo  e l l a  se 

d e é liz a n  a r r a s t r a d a s  p o r e l p l a to  52 .

Fue de o c u r r i r  que en un momento determ inado f a l t e n  ta ­

p a s  p a ra  a lim e n ta r  a l  p la to  52 con lo  que l l e g a r l a  e l  cuer^*



y

5.

10.

15.

20.

p.0 de l bo te  a  p o s ic ió n  de c ie r r e  s in  e n c e n tra r  tap a  en su 

a sce n s ió n , con e l  co n sig u ien te  d e te r io ro  de su con ten ido . 

Cuando e s to  O curra e n tr a  en acc ió n  un d is p o s i t iv o  m ostrado 

tam bién e& l a  f ig *  6* c o n s is te n te  en una la m in i l la  £8  dota­

da de te to n e s  59 y 4-0 que, a l  f a l t a r  ta p a , p e n e tra n  en l o s  

a s ie n to s  v a c ío s  y d e tien e n  l a  ro ta c ió n  del p la to  y p o r lo  

ta n to  p a ran  l a  m áquina.

Dentro de l a  e se n c ia l id a d  del in v en to  son a d m is ib le s  

v a r ia n te s  de d e t a l l e  asimismo o b je to  de l a  p ro te c o ió n  que se 

rec ab a . A s í, p o r  e jem plo , l o s  m ovim ientos a l t e r n a t iv o s  ver­

t i c a l e s  puede obedecer a c u a lq u ie r  d is p o s i t iv o  adecuado ca­

paz de p rovocarlo*  e l  número de a lv e o lo s  de p la to  puede se r 

d i s t in to  de l o s  cinco d e l ejemplo i lu s t r a d o  siempre que ase ­

gure tiem po s u f ic ie n te  p a ra  un c ie r r e  p e r f e c to .  Io d o s  l o s  e- 

lem entos f i j o s  d e l s istem a e s tá n  apropiadam ente a to r n i l l a d o s  

a  sus so p o r te s , siendo a s i  f á c i l  e l  m ontaje d e l s is tem a . E l 

tamaño del sistem a e s ta r á  en consonancia con e l  de l a  máqui­

na c e rra d o ra  a  que se a p liq u e . R especto a l o s  m a te r ia le s  a 

emplear pueden se r  c u a lq u ie ra  que reúnan l a s  a p e te c id a s  con­

d ic io n e s  de r e s i s t e n c ia  p a ra  l a  fu n c ió n  que l e s  e s tá  enco­

mendada, y en f i n ,  pod rán  r e a l i z a r s e  c u an tas  m od ifica  clone s 

aconseje  l a  té c n ic a  del ramo siem pre d e n tro  d e l e s p í r i t u  y 

a lc a n c e  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  que a  co n tin u ac ió n  se con­

c re ta n .

i
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- Hach.a l a  d e sc r ip c ió n  d e l p re se n te  in v en to  se  d e c la ra n  co­

mo nuevas y de p ro p ia  in v en c ió n  l a s  r e iv in d ic a c io n e s  s ig u ien ­

tes»

l . »  S istem a m ecánico a d ap tab le  a  l a s  m áquinas d e s tin a d a s  

e l  c ie r r e  de en v ases  m e tá lico s»  au tom atizando  su fu n c ió n , p a r ­

t ic u la rm e n te  a p l ic a b le  a  l a s  m áquinas c e r ra d o ra s  de b o te s  de 

con se rv a , c a ra c te r iz a d o  p o r  c o n s ta r  de una columna v e r t i c a l  

cuya zona s u p e r io r , p re fe r ib le m e n te  f i l e t e a d a  e x te r io rm e n te , 

e s  su s c e p tib le  de g i r a r  a lre d e d o r  de un v ástag o  a x ia l  d i  p u e s ­

to  según una p ro lo n g ac ió n  de l e je  geom étrico  de l a  zona i n f e ­

r i o r  f i j a  de l a  columna, y  en l a  r e f e r id a  zona g i r a t o r i a ,  y so- [ 

l id a r iz a d o s  con l a  misma en r o ta c ió n ,  e s tá n  d i  p u e s t o s ,  un p la ­

to  c i r c u la r  h o r iz o n ta l  con a lv e o lo s  p a ^ tn te s  ce rca  de su p e r i ­

f e r i a ,  d e s tin a d o s  a  r e c i b i r  en sucesión  l a s  ta p a s  p a ra  l o s  bo­

t e s  metá—l i a o s  a  c e r r a r ,  l a s  c u a le s  son a lim e n ta d a s  desde unas 

g u ia s  v e r t i c a l e s  d is p u e s ta s  en e l  extrem o de una p ie z a  vincu­

la d a  e s ta c io n a ria m e n te  en e l  extremo su p e r io r  d e l c itad o  v á a- 

tago f i j o  a x ia l  o e je  de l a  columna, de s u e r te  que cada tapa  

queda apoyada lib re m e n te  en su a lv e o lo , hab iendo  debajo  de e s ­

te  p la to  o t r o ,  asimismo h o r iz o h ta l  y con su p e r i f e r i a  dotada 

de e s c o ta d u ra s  en a rco  de o í r  cu lo , y a  determ inada d is ta n c ia  

por debajo  de e s t e  ú ltim o  hay una p la ta fo rm a  c i r c u la r  ho rizon ­

t a l  de d iám etro  lig e ram en te  mayor que e l  d e l p la to  su p e r io r , 

que l l e v a  en zona p e r i f é r i c a  y espaciadam ente  d is p u e s to s  va­

c ia d o s  c i r c u la r e s  p a s a n te s  en l o s  que enoajan  sendos émbolos 

apoyados p o r  p e s ta ñ a  de borde su p e rio r  en cada a lv e o lo , y ca­

da émbolo e s tá  c u b ie r to  p o r  una p ie z a  ap lan ad a  c i r c u la r  que 

apoya sobre l a  cara  su p e r io r  de l a  p la ta fo rm a  y l l e v a  e l
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a s ie n to  de acuerdo con e l  d iám etro  de fondo d e l cuerpo de bo­

te  que so stiene»  de su e rte  que oada cuerpo de bote r e s a l t a  a -  

r r a s t r a d o  h a c ia  a r r i b a  cuando en e l  de aplazam iento  de l a  p la ­

taform a co incide  en a l in e a c ió n  v e r t i c a l  con un vástago  v e r t i ­

calm ente d e sp laz ab le  p o r una le v a  calada  sobre e l  á rb o l motor» 

m ie n tra s  que cae p o r  s i  miaño cuando la  le v a  ocupa l a  p o s ic ió n  

de menor e x c e n tr ic id a d  re sp e c to  a l  eje» siendo e lá s tic a m e n te  

deform able e l  r e f e r id o  extremo im pulsor del co rresp o n d ien te  

émbolo» y a d q u ir ie n d o  lo s  m encionados p l a t o s  y p la ta fo rm a..ana  

ro ta c ió n  con l a  zona f i l e t e a d a  de l a  columna m ediante un me— 

canimno derivado  del a n te s  expresado á rb o l  motor» eompletando 

e l  sistem a una p ie z a  o m a n illa  v in cu lad a  en ro ta c ió n  en p lan o  

h o r iz o n ta l  a l  p ro p io  á rb o l  motor» cuya m a n illa  l l e v a  en cada 

uno de sus dos extrem os un p a r  de disoO s o ro d a ja s  p e r f i l a d o s  

en su p e r i f e r i a  y asimismo h o r iz o n ta le s»  p a ra  r e b a t i r ,  con 

una de l a s  ro d a jas»  l a  p e r i f e r i a  de l a  tap a  sobre l a  p e s ta ñ a  

de bo rde  d e l bote» seguido del a p r i e t e  re a l iz a d o  p o r  l a  o tra  

ro d a ja  d e l mismo p a r .

2. — S istem a, según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o  p o r­

que l o s  d e sp lazam ien to s r o t a t o r i o s  de l o s  p l a t o s  p o r ta - ta p a s  

y de g u ia je  de cuezpo de b o te , y de l a  p la ta fo rm a  p o r ta — cuer­

p o s  de b o te  se acompasan de manera que conforme se va p resen ­

tando cada cuerpo de b o te  en l a  a l in e a c ió n  v e r t i c a l  de l v á s­

tago  accionado  p o r  l a  le v a ,  r e c ib e  a  t r a v é s  de l a  p ie z a  de 

apoyo de su fondo, una im pu lsión  h a c ia  a r r i b a  y guiado p o r 

l a  c o rra  p e n d ie n te  e sco ta d u ra  d e l p l a to  in te rm ed io  recoge en 

su a sce n s ió n  im p u l^ d a  l a  ta p a  que en ese  momento queda em­

ólala, apoyada en su a lv e o lo , y cuezpo y tapa siguen  ya con­

ju n ta d o s  h a s ta  to p a r  con e l t r o q u e l  s o l id a r io  d e l armazón de 

l a  máquina en e l  que en ca jan  m ie n tra s  l a  zona de c ie r r e  re —
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g ibe l a  c i ta b a  acc ió n  de l a s  ro d a ja s -o  d is c o s  r e b a t id o ra  y 

o eñ i  d o ra , cuyos d is c o s  e s tá n  en co n tac to  r o t a t o r io  con t a l  

zona, r e a liz á n d o s e  primer© e l r e b a t id o  y después l a  compre- 

a ló n , estando  l a  ro d a ja  d e s tin a d a  a  e s t a  segunda función  e -  

la s t lc a m e n te  montada en l a  m a n il la .

3 .— S istem a, según l a  r e iv in d io a c ló n  l ,  caza e te r iz a d o  

porque l a  p ie z a  o m a n illa  r o t a t o r i a  p o r ta  juego de ro d a ja s  o 

d is c o s  de c ie r re  e s tá  v in cu lad a  a l  á rb o l  m otor p o r  un vég ta— 

go doblem ente a r t le u la d o  m ediante ju n ta s  u n iv e r s a le s  lo  que 

p erm ite  d e sp la z a r  l a  r e f e r id a  p ie z a  p rev iam en te  p a ra  cada pa® 

de d iso o s  se p re s e n te  en co n tac to  con l a  zona de c ie r r e  y sea 

e s te  co n tac to  t a l  que a r r a s t r e  en ro ta c ió n  a  d ich o s  d isc o s  

p o r  e l  p ro p io  b o te  a  o b tu r a r .

4*“  S istem a, según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  oa» 

r a e te r iz a d o  porque ta n to  e l  movimiento r o t a t o r io  de l a  p ie z a  

o m a n illa  p o r ta - ro d a  ja  s de c ie rre *  como l o s  de ro ta c ió n  de 

p la ta fo rm a  y p l a t o s  p o r ta d o re s  de cuerpos y tapas»  son de ve» 

lo c id a d  v a r ia b le ,  a l te rn a d a  en a c e le ra c ió n  y d e c e le ra c ió n , 

p a ra  lo  cual hay un m eoanisao accionado  desde e l  m otor p a r ­

t i c u l a r  d e l s is tem a  o d e l p ro p io  de l a  máquina c e rrad o ra  a  que 

se a d a p ta , c o n s is te n te  en un doble e n g ra n a je  de p iñón  con rué» 

da , p e ro  a l te rn a d o s  en p o s ic ió n  y con un s e c to r  dentado 

en cada uno-, de s u e r te  que cuando un engrane te rm in e  empiece 

e l  o t ro ,  re s a l ta n d o  a s í  una mayor v e lo c id a d  p a ra  l o s momentos 

de d esp lazam ien to s  h a c ia  p o s ic ió n  de t r a b a jo  que l a  que a lc a n ­

za e l  s is tem a p a ra  l o s  momentos de t r a b a jo ,  habiendo un em­

brague de f r i c c ió n  que independ iza  e l  motor cuando e l  sistem a 

en cu en tra  una r e s i s t e n c i a  su p e rio r  a  l a  de t r a b a jo ,  y un freno  

de d isc o  p a ra  am ortiguar l a  fu e rz a  de in e r c ia  d e riv ad a  de 

de spW aam iente de l o s  e lem en tos.

-  12 -
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10.

15*

5,*» S istem a, según l a  re iv in d ic a c ió n  1 , en e l  que e l  d iá ­

m etro  d e l a lv e o lo  en que descansa cada tapa  perm ite  e l  paso 

holgado d e l cuerpo d e l bo te  que» en su ascensión»  ya con l a  

tapa  su p e rp u es ta , v iene  a  to p a r  c o n tra  e l  t ro q u e l  h a b i tu a l  

en  e s t a s  m áquinas cerrado ras»  cuyo tro q u e l»  adecuadamente a lo ­

jado en un extrem o acampanado s o l id a r lo  de l armazón d e l mi ana 

y v in cu lad o  a l  e je  de l a  columna d e l s is tem a , l l e v a  ax ia lm en- 

te  d is p u e s to s  un e x p u lso r  que ayuda a l  desp rend im ien to  d e l 

b o te  ya c e rrad o , que a s í  v iene  a de sc an sa r en  descenso  sobre 1

l a  co rre sp o n d ien te  p ie z a  de a s ie n to  de fondo de l b o te , h a s ta  

que en l a  marcha en ro ta c ió n  de l a  p la ta fo rm a  se en cu en tra  e l  

e l  b o te  con un d i ^ o  a l t iv o  e x p u lso r  que lo  la n z a  a l  c o le c to r

de b o te s  term inados» habiendo sobre e l  p l a to  p o r ta - ta p a s  un 

d is p o s i t iv o  en l l a n t a  p a ra  a se g u ra r  l a  e s ta b i l id a d  de l a s  t a ­

p a s  en su a s ie n to  m ie n tra s  no l le g a n  a  l a  p o s ic ió n  de c ie r r e  

y un d is p o s i t iv o  com plem entario que p a r a l iz a  l a  ro ta c ió n  en 

e l  o&so e v e n tu a l de f a l t a r  a lguna  ta p a  en l a  con tinu idad  de 

a lim e n ta c ió n  de l a s  mismas*

6. — Sistem a m ecánico a d a p ta b le  a  l a s  m áquinas d e s tin a d a s  

a l  c ie r r e  de en v ases m etá lico s»  au tom atizando  su función*

Según se d e sc r ib e  y r e iv in d ic a  en l a  p re s e n te  memoila que 

consta  de t r e e e  h o ja s  f o l i a d a s  y m ecanog rafiadas p o r  una so­

l a  oara y de t r e s  lám in as  de d ibu jos*

Madrid» a  15 de J u l io  de 1939*

Marino MARTINEZ GONZALEZ, 

p* a*
Mírtt ISESN MHtAU£&
P, 8*.
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