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Este invento tiene por objeto un dispositivo
para medir la ineclinacidén de planos con respecto a
la horizontal y a la vertiecal.

El empleo del nivel de burbuja de aire no

5. satisface para la medicidn o la comprobacidn de le



inclinacidn de cualquier plano, dado que apenas
d4 a conocer una horizontsl o una vertical del plano
cuya inclinacidn se desea determinar, para efectos
de construccidn, medicidén o correccidn.
5 Esto depende de los medios indicadores
0 de lectura de los niveles de burbuja de aire, gue
estén limitados a los trazos de referencie marcados
en el tubo en el que se desplaza la burbvuja, o a
las paredes de aslojamiento del propio tubo y que, a
10. causa de la colocacidn de la burbuje entre los referidos
trazos o paredes, apenss permiten conocer si el plano
estd o né en la horizontal o en la vertical, dado
que el desvio de dicha burbuje entre estos trazos pro-
porciona unicamente una nocidn muy poco precisa del
15. orden de magnitud de la inclinacidn,

Esta lectura podfa hacerse también empleando
hilo de "prumo", pero era igualmente deficiente desde
el punto de vista de la correccidn, y se retrasaba
por los cuidados exigidos para una determinacién

20, groseramente correcta y que no permitf{s una ampliacidn
del desvio angular medido.

El dispositivo objeto de este invento
permite, por una lectura directa, determinar rdpida
¥y correctamente una inclinacidn con respecto a la

25. horizontal o a la vertical, con una precisidn
deseada, del 4ngulo de desvio.

El dispositivo de acuerdo con este invento
esté constitufdo esencialmente por un soporte en el
cual se apoya un eje que le es Perpendiculer y

30. alrededor del cual oscils una mess ligada a ese eje



i e i e e

5.

10,

15,

20.

25

30.

T 250821
por un vistago rigido el que estd fija una rieza que,
al inclinarse el soporte con respecto a la horizontal
o ala vertical, girando en torno de un eje imaginario
paralelo al eje de oscilacidn del péndulo formado por
la masae y por el vastago -que por la accidn de la
gravedad mantendrd su posicidn vertical- transmite este

movimiento (por cualquier procedimiento conocido,

mecénico, hidréulico, termodindmico, electrdnico, etec.)

ampliéndolo, a un cuadrante graduado que se mueve en

relacidén con una referancia o un indicador que se
desplaza sobre un cuadrante graduado fijo.

Cuando el soporte se desplaza del modo descrito,
una recta difinida por un punto cualquiera del soporte y
por el apoyo del eje de oscilacidn del péndulo y que
inicialmente formsba un cierto dngulo con una vertical que é
Pasa por el mencionado eje de oscilacidn ¥y por el centro
de gravedad de la masa que forma perte de aquél, experi-
menta una desviacidn angular en relacidn con esa posicidn

inicial.

51 se escoge ese punto del soporte de modo que
el mencionado dngulo inicial sea nulo, o si se considera
como posicidn inicial de la recta & que corresponde una ‘
horizontalided (o verticalidad) de un plano o l{nea de re- g
ferencia de un cuerpo al que se fijé el dispositivo de esteg
invento, se comprende que, si se inclina ese cuerpo un.cﬂmﬁ&
dngulo con respecto a la horizontal (o a la vertical) ls
recta referida se desvia el mismo dngulo con respecto a la
vertical definida por el péndulo.

Si el cero de la graduacidn del cuadrante

corresponde a aquella posicidn inicial, se verifica
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que, haciendo coincidir el plano o linea de referencia
con un plano cuya inclinacidn se pretenda determinar,
una simple lectura de la indiéacién del cuadrante,

dd a conocer esa inclinscién.

Se comprende facilmente que, aplicado por
ejemplo a un aparato topogridfico, el dispositivo a
que este invento se refiere, aisladamente o, con
preferencia, en combinacidn con otro dispositivo
orientado perpendicularmente al primero, facilitard
en alto grado la nivelacidn del aparato.

Utilizando el dispoeitivo de este invento,
es también posible determinar rdpida y rigurosamente s
1inea de mayor declinacién o pendiente de un plano,
¥ la respectiva inclinacién, En efecto, colocando el
cuerpo al que estd fijo el dispositivo del invento,
sobre un plano fijo y haciédndolo desplazar sobre ese
plano, una posicidn en gue la inclinacidn medids sea
méxima, corresponde & la linea de mayor declive del
planoc.

Del mismo modo, puede establecerse un pleno
con inclinacidn determinada, por la simple lectura de
la indicacién del cuadrante. En efecto, haciendo
inclinar el cuerpo 2l que estd fijo el dispositivo, de
forma que se obtenga en el cuadrante una lectura
deseada, una linea de referencie del cuerpo, o su
base, que en lg posicién de reposo coincide con una
horizontal o con una vertical, determina el plano que
se procura eétablecer.

Este invento se comprenderd mejor por la

descripeidén siguiente, en la que se hace referencia
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& los dibujos adjuntos, en los que ;

La fig; 1l es un alzado de una forma de cong-
truccidn de este invento, en la que la transmisidn
del movimiento del péndulo al indicador se hace por
medio de un hilo.

La fig. 2 es un alzado de otra forms de
construceidn del inventd, en la que el movimiento se
transmite por uns palanca.

La fig. 3 es un alzado de otra variante del
invento, en la que el eje del péndulo es una lines
inmateriel, realizdndose el movimiento sobre un sector
circular,

La fig. 4 es'un alzado de otre variente en
la que la transmisién del movimiento se realiza por
ruedas dentadas,

Con referencila a la fig. 1, el dispositivo 1
estd sujeto 2 un cuerpo 2 de modo tal que una base 3
del.cuerpo, o une linea de referencia 3', se halla
paralela al plano 4 cuye inclinacidn se pretende
determinar,

El dispos;tivo estd constitufdo por la masa
5 que gira alrededor del eje 6, pervendicular al
soporte 1,

En el véstago de la masa 5 estd fijo el
tembor 7 el cual, por intermediamecidn del hilo 8,
transmite el movimiento de ls masa 81 disco
gradusdo 9. v

El punto fijo de referencia 10 permite leer
el desvio angular experimentado por la masa 5 Vs

por tanto por el planmo 4.
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En la variante del dispositivo representada

en le fig. 2, al vdstago 11 de la nasa 5 estd sﬁjeto
el perno 12 que se desplaza en una ranura en forma
de horquilla de la palenca 13, que gira alrededor
del eje 14, solidarioc del aparato 1.

Cuando la mess se desplaza, el perno 12 hace
girar la palanca 13 alrededor de su eje 14, de modo
que el otro extremo en forme de horgquilla 15 de la
palanca, hace mover el perno 16 solidario de un
indicador 17, que gira alrededor del eje 18, despla~
zéndose sobre el cuadrante graduado 19.

En la fig. 3 estd representada otra cons=-
trucceidn del invento, semejante a la de la fig. 1,
pero eh la que el eje 6 estd sustitufdo por un anillo
20 fijo al aparato 1, y sobre el que se mueve, por
intermediacidn de un rodamiento de bolas, el anillo
21 solidario de la mase 5

En la fig. 4 estéd representada une forma
de construccién semejante a la de la fig. 1, pero
en la que el tambor 7 estd sustitufdo por una rueda
dentada 22 que transmite el movimiento a la rueda
dentada 23, que gira sobre el eje 24. Una rueda dentada
o5 golidaria de la 23, transmite el movimiento & la
ruede dentada 26, solidaria del disco graduado 9.

s evidente que en los dispositivos que
acaban de deseribirse se representan unicamente &
t{tulo de ejemplo no limitativo, considerdndose
comprendidas por este invento todas lag formas de
construceidn que no selgan del espiritu del mismo,

especialmente las que comprenden una trensmisibn
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mecénice del movimiento de la masa por medio de
engranajes, corrientes, etc., 0 pOT cualquier otro
procedimiento hidrdulico, termodindmico, electrdnico
u otro.

N o T A

Descrite suficientemente la naturaleza del
jnvento, asl como la manera de realizerlo en la préctice,
debe hacerse constar gue las disposiciones énterior-
mente indicadas son susceptibles de modificaciones
de detelle, en cuanto no alteren su principio
fundemental. También se hace constar que el invento
corresponde a una solicitud de patente presentada en
Portugal con fecha 6 de Diciembre de 1958, n2 35.592
scogiéndose por lo tanto, 2 los beneficios que
conceden los Convenios Internacionales en vigor ¥
siendo lo que constituye la esencia del referido
invento y por lo que se solicita Patente de Invencién
por 20 afios en Espafia: "pPerfeccionamientos en
dispositivos para medir la inclinacién de planos con
respecto a la horizontal y & la vertical"; caracte=
rizdndose por lo sigulentes

19:- Perfeccionamientos en dispositivos
para medir la inclinecidén de planos con respecto &
1a horizontal y & la vertical, caracterizados por
el hecho de comprender un soporte en el que Sse apoya
un eje que le es perpendicular ¥ alrededor del cual
oscila una masa ligade & dicho eje por un véstago
rigido en el que estd sujeta una pieza que, cusndo
el soporte se inclina en relacidn con la horizontal

y la vertical, girando en torno de un eje imaginario
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peralelo al eje de oscilacidn del péndulo formado por
la mase y por el véstago (que por la accién de la
gravedad mantendrd su pogicidn vertical), transmite
ese movimiento, amplidndolo, a un cuadrante graduado
gue se mueve con respecto a una referencia, o a un
indicaedor que se desplaza sobre un cuadrante
graduado y fijo;

20 .- Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidn 12, caracterizados por el hecho
de que la transmisidén de movimiento de la masa al
gistems indicador, se lleva a cabo por la intermedia-
cidn de un sistema de hilos sobre tambores.

32,~ Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidn 18, caracterizados por el hecho
de que el movimiento de la maesa se transmite el sistema
indicedor, por un procedimiento cualquiera, mecénico,
hidrdulico, termodindmico, electrdnico u otro.

492 ,~ Perfeccionamientos en dispositivos
para medir la inclinacidn de planos con respecto a la
horizontal y a la vertical$ tel y como queda substan-

cizlmente descrito en la presgnte memorie e ilustrado

e ocho hojas escritas
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ONTEIRO DE AGUTIAR.
3, GOMEZ ACEBO Y MOBET
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