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la presente memoria descrivptiva y los dibujos ad-
juntos, tratan de los verfeccionamientos en los mecanis-
mos de retroceder o espaciar el carro en las mdquinas de
calcular por teclado,cuya Patente de Invencidn esta desti
nada a garantizar la fabricacidn y exrlotacidn industrial
exclusiva en Espafia y sus zonas de soberania,

Con estos perfeccionamientos se consigue, situar

los mandos para el retroceso y avance del carro por saltoj
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distribuidos mds juiciosamente, siendo asequibles para el
operador, sin apenas prestar atencidn al lugar de su em-
plazamiento, ya que se encuentran relacionados correlati-
vamente, provorcionando a la méquina mejor aspecto, que-
dando embellecida por la armonia de su conjunto.

La constitucidén y funcionamiento de los mismos sé
comprenderd mejor,si en el curso de esta descripcién nos
referimos a la ldmina de dibﬁjo que se incluye, en la qus
se ha representado un caso de resl izacidn nrdctico, sobrd
la que debemos aavertir que al tratarse de un ejemplo -
aclaratorio los dibujos en cuestidn deberzn interrretarss
con amplio criterio Y sin caracter limitativo alguno. Did
chos dibujos comprenden la figura 1, corregpondiente a -
una vista en alzado de la posicidn relativa que ocuran ai
bos mecanismos para el avance y retroceso del carro, la
figura 2 es otra vista en planta del anterior conjunto,

en las que se aprecian los componentes de los mismos; la

figura 3 corresmonde a un despiece del mecanismo de re—

troceso, la figura 4 al otro despiece del mecanismo de

avance y la figurs § a una vista marcial abatida del misd
mo mecanismo de avance,
Las distintas piezas de las figuras se resefian

| como sigue:

| Como es sabido, este tino ae mdquinas vor tecladd
comprenden un mecanismo de trinquetes y cremallera sobre
los que se actua para producir golpe a golpe el avance ¢
retroceso del tambor ¢ carro, en el que se marcan las ci-
fras del ndmero a operar, independiente del avance propic

ocurrido al pulsar una tecla de numeracidn, al igual comqg

jocurre en las mdquinas de escribir.
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Juna parte la valanca -2-, que actda sobre el trinquete dg

Estos movimientos de avence y retroceso independi
zados de los propios del teclado y necesarios en el trang
curso de la operacidn aritmética son los que se consiguen
prediante los mecanismos de nuestros verfeccionamientos y
si consideramos indicado en -1- tales mecanismos de trind

quete y cremallera, sabemos gue a los mismos llegan de -

avance y por otra parte la biela -3- que acciona sobre el
de retroceso.

Haciendo abstraccidn de los indicados mecanismos
de trinquete y cremallera nos limitaremos a describir lod
nedios que nos valemos vara actuar sobre tales valanca y
biela, objeto de nuestros perfeccionamientos.

Fija a la base de la mdquina se encuentra la eé-
cuadra soporte -4-, en la que mediante un eje -5~ se hace
giratoria la palanca acodada -6-, la cual comprende un eX
tremo con cabeza -7- que viene a incidir sobre la palancea
-2-, que actda sobre el mecanismo de los trinquetes de ia
cremallera, haciendola vascular sobre sm apoyo -g-., 4 es-
ta palanca acodada se le une el tirante o biela -9-, cuys
unidn con juego libre es obteniaa vor el pasador o eje -
-10~-, uniendose ésta biela por su otro extreno -ll- con
un brazo de palanca -12- perteneciente a otra palanca. lLa
unidén de 1la biela con el brazo de palanca indicado se efe
tda por medio del pasador ¢ eje -13- que permite el giro
de una sobre la otra, por lo tanto en conjunto forman una
articulacidn para que actde sobre la palanca -2- indicada
obligandola a desplazarse.

El brazo de valanca -12- forma parte del mando pa

t]

H

ra el avance del carro, que estd constituido por ia diti=



70

80

85

90

9o

280177 ¢
16,
— -4 - !\
pa palanca -14-, a la cual se la hace giranr gsobre el apo-
yo 6 eje -15-. De esta forma, cuando se haga retroceder
a mano la palanca de maniobra -l4-, su giro arrastraréd a
1s biela intermedia, la cual hard girar a su vez a la pa-
Janca acodada -6-, que apretard la palanca del trinquete
disparando para que el carro avance un espaclio.

1a biela =-3- para el retroceso, va enlazada con
la pelanca -15- solidarizada al eje de transmisidn -16-,
cuyo eje en el extremo opuesto lleva fija otra palanca -
-17-, productiva del giro del mismo. Con esta Ultima pa-
lance se une la biela -18-, que produce el arrastre de 1g
misma ¢ bien el giro del eje, uniendose la biela por el
otro extremo a otra palanca -19-, unidn mévil mediante el
eje -20-, ¢ tornillo de enlace.

Dicha palanca -19-, constituye el otro accionamier
to para el retroceso del carro, encontrandose montada s0-
bre el mismo apoyo 6 eje -15- de la palanca de avance,por
lo que ambas palancas se encuentran sunerpuestas en el -
mismo punto de giro.

Ta maniobra de retroceso del carro, claramente se
ve que al actuar sobre €sta palanca de maniobra =19-, re-
trocediendola, 1a biela que le une actuard sobre la palan
ca del eje -16~, produciendo el giro de la otra palanca
enlazada con ia biela del accionamiento del tringuete de
1z cremallsra, que vproducird un espacio de retroceso del
carro.

Con la descrivcién gue vrecede creemos suficiente
mente aclarados estos perfeccionamientos, restandonos tan

solo consignar, la posibilidad de que pueden ser variable

los materiales, formas y dimensionss de los wmismos refe=_
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ltariamente se actua sobre ella, montada en el mismo eje
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rentes a cualquier detalle de tipo constructivo, Siempre
que con ello no se altere la esencialidad de su obJeto -
puesta de manlflesto con la siguiente
B0 1 4

Los puntos propios no conocidos ni experimentados
en Espafia que se reivindican en esta Patente de Invencidn
son:
[ 1¢,- Perfeccionamientos en los mecanismos para re
troceder ¢ espaciar el carro en las mdquinas de calcular
vor teclado, caracterizados por comprender una palanca g
ra el accionamiento de avance del carro cuando voluntarla
mente se actda sobre ella, montada y giratoria sobre un

eje nerteneciente a un torredn o sonorte, proviste de un

fbrazo acodado al que se une una biela 0 tirante con vosi-
|bilidades de giro, cuyz biela por el otro extremo se une

a8 su vez de igual forma con otra palanca acodada, la cuall

montada sobre una escuadra soporte puede girar sobre el

mismo eje de apoyo, cowprendiendo ejbtro brazo de esta ra

|lanca acodada, una cabeza de remate que incide sobre la
palanca que actda sobre los uwecanismos de trinquete de -
arrastre de cremallera, accionandola cuando es fequerida
la palanca citada para el avance.

<¢,- Perfeccionamientos en los mecanismos para re
troceder o esraciar el carro en las mdquinas de calcular
por teclado, caracterizados por comprenuer una palanca na

ra el accionamiento de retroceso del carro cuando volun-

de giro de la palanca de avance reivindicada anteriormen-

te, por io que uambas palancas gse encuentran superpuestas,

& cuya palanca en posicidn intermedia se le une un tiragJ
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te o biela con posibilidad de giro sobre el eje de unidn,
uniendose a su vez en las mismas conaiciones esta biela
con una palanca solidarizada al eje de giro que actua so-
bre la biela que acciona el mecanismo de trinquete y cre-
mallera que efectda el retroceso del carro, cuando se ac-
ciona esta palanca de waniobra de retroceso. Y

32, - “PEHFECCIONAMIENTOS EN 10S {ECANISMOS PARA
EETROCEDER O ESPACIAR EL CARRO EN I1AS LAQUINAS DE CALCU-
LAR PO TECLADO", de conformidad en un todo en lo esen-
cial y fines industriales a lo descrito en la precedente
¥emoria Descriptiva y gréficamente representado en los ad)
juntos planos rara su mejor comprensidn.
Esta Memoria consta de SEIS hojas escritas o meca.
nografiadas por una sola cara a doble eéspacio en 140 1i-~
neas,
Valencia, & de Junio de 1,959

Por autorigacion del interesado
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