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HMOEB. DESCRIPTIVA

para s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E  I N T R O D U C C I O N  
e n

1  s p 'a ñ a

por D I  E Z años

a nombre de MINNESOTA MININO MD BIANUPACTÜEMG CGKPAtTY, en­

tid ad  n orteam erican a, e s ta b le c id a  en 900 Bus3a Avenue, S t .  

P a u l, M innesota, Estados Unidos de Am érica, pors

" UN APARATO DISTRIBUIDOR Y CGLOCADOfí DE CINTA 

ADHESIVA"

La p resen te  inven ción  se r e f ie i 'e  a  un ap arato  d i s t r i ­

buidor o su m inistrad or y co locad or de c in ta  adhesiva s e n s ib le  

a una p re s ió n , accionado por un o b je to , cuyo ap arato  u t i l i z a  

l a  fu erz a  m otriz  de lo s  o b je to s  m óviles sobre lo s  cu a les  es co - 

5 lo cad a l a  c in ta  para a cc io n a r  e l  mecanismo d is tr ib u id o r  o sumi­

n is tr a d o r . Cada operación del d is p o s it iv o  co lo cad o r provoca l a  

p u esta  en p o sic ió n  au tom ática de un pedazo de c in ta  d isp u esto  

para s e r  colocado sobre e l  o b je to  s ig u ie n te *

Conforme a  la , in v en ció n , e l  d is p o s it iv o  su m in istrad or 

10 y co locad or de c in ta  adhesiva s e n s ib le  a  l a  p re s ió n , accionado
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249968 "
por un oís j e t o » comprende medios para  d e s e n ro lla r  l a  c in t a  d® 

xin r o d i l lo  o bobina y h a c e r la  avanzar h a c ia  l a  p o s ic ió n  de co­

lo c a c ió n , y medios s e n s ib le s  a l  movimiento de un o b je to  so ­

bre e l  c u a l la  c in ta  e s tá  a punto de se r  co lo cad a , para  tr a n s ­

m it i r  d irectam ente l a  fu e rz a  m o triz  aportada por e l  o b je to  

en movimiento a lo s  medios que e fec tú a n  e l  d esen ro llam ien to  

y e l  avance de l a  c in ta  m ien tras t a l  o b je to  e s ta  en movimien­

t o .
En una forma de r e a l iz a c ió n  de e s t a  in v en ció n , e l  d ispo­

s i t iv o  su m in istrad or y o olocador de c in ta  adhesiva p e r fe c c io ­

nado comprende medios de a r r a s t r e  que s irv e n  para  d e s e n ro lla r  

una c in ta  de una bobina y para s e c c io n a r la  en pedazos y medien 

que funcionan b a jo  l a  dependencia del movimiento de un o b je ­

to  sobre e l  c u a l una c in ta  e s té  a  punto de s e r  co lo ca d a , para 

t r a n s m it ir  d irectam ente l a  fu e rz a  m otriz  su m in istrad a por e l  

o b je to  m óvil a lo s  d is p o s it iv o s  de a r r a s t r e  m ien tras que e s te  

o b je to  e s tá  en movimiento.

Según o tr a  forma de x 'e a liz a c ió n  de l a  in v e n ció n , e l  d is ­

p o s it iv o  su m in istrad or y o olocador de c in ta  adh esiva p e r fe c c io ­

nada comprende d is p o s it iv o s  para su m in is tra r  o d i s t r ib u i r  sec­

c io n es o pedazos su cesiv o s de c in ta  adhesiva y l l e v a r lo s  a  una 

p o sic ió n  predeterm inada para que sean accionados p or un o b je ­

to  durante e l  movimiento de dicho o b je to  a l  c o n ta c to  con d i­

chos pedazos, s irv ie n d o  un órgano prensador p iv o ta n te  para 

c o lo c a r  o a p lic a r  un pedazo de c in ta  sobre e l  o b je to  b a jo  l a  

in f lu e n c ia  de dicho movimiento, pifiones acoplados de modo que 

re c ib e n  un movimiento o s c ila n te  b a jo  l a  in f lu e n c ia  de lo s  mo­

vim ientos d e l órgano prensador y un d is p o s it iv o  de acoplam ien­

to  de rueda l i b r e  en tre  lo s  pifiones y lo s  medios su m in istra ­

dores de c in ta ,  d is p o s it iv o  g ra c ia s  a l  c u a l e l  movimiento de

-  2 -



249968.
co lo ca c ió n  del órgano prensador produce una ope_.„eion su p le­

m en taria  de lo s  d is p o s it iv o s  su m in istrad ores par-a e fe c tu a r  

l a  puesta en p o sic ió n  au tom ática de un nuevo pedazo de c in t a .

la s  formas de r e a l iz a c ió n  p re fe r id a s  u t i l iz a n  e l  alim en­

tado!- de c in ta  d e l t ip o  de rueda co rta d o ra  y medios p e r fe c c io ­

nados par-a h acer e l  órgano c i l in d r ic o  que forma sop orte o ¡yun­

que capaz de f  le s io n a r  e lá s tic a m e n te . E l  presen  ce d is p o s i t i ­

vo no req u ie re  motor e lé c t r i c o  puesto que ®s a rra s tra d o  mecá­

nicam ente por lo s  o b je to s  sobre lo s  cu a le s  es a p lica d a  l a  c in ­

t a .  Es por co n sig u ien te  menos ca ro  de f a b r ic a r  y de a cc io n a r 

j  puede s e r  u til iz a d o  en lu g ares en que no se  dispone de en er­

g ía  e l é c t r i c a .
La p resen te  invención  no u t i l i z a  motor de re s o r te  para 

r e t i r a r  l a  c in ta  de l a  bobina de a lim e n ta c ió n . U t i l i z a  una 

tran sm isió n  de fu e rz a  m otriz  d ir e c ta  apropiada p a ra  provocar 

e l  d esen ro llsm ien to  de l a  c in ta  de su bobina y su avance du­

ran te  l a  co lo ca c ió n  o a p lic a c ió n  de un pedazo de c in ta  ante­

riorm ente seccionado sobre e l  o b je to  y m ien tras e s te  o b je to  

e s tá  en movimiento. E l  p resen te  d is p o s it iv o  o fre ce  numerosas

v e n ta j a s .
Las formas de r e a liz a c ió n  p re fe r id a s  de e s ta  invención  

comprenden medios para a r r a s t r a r  un pedazo de c in t a  y c o lo ­

c a r  e s te  pedazo en l a  p o s ic ió n  de c o lo c a c ió n , un órgano co— 

lo cad o r que p iv o ta  b a jo  l a  in f lu e n c ia  d e l movimiento d e l o b je ­

to  d estin ad o  a s e r  p ro v is to  de una c in ta  y medios de unión 

e n tre  e l  órgano co locad or y lo s  medios de a r r a s t r e  y g ra c ia s  

a  lo s  cu a le s  l a  c a r r e r a  o movimiento de c o lo ca c ió n  d e l órgano 

co locad or b a jo  l a  in f lu e n c ia  d e l o b je to  a ccio n a  directam ente 

lo s  medios de a r r a s tr e  que d esen ro llan  la  c in ta  de una bobina 

alim entad ora y l a  se cc io n a n . Además de l o s  medios de a r r a s t r e ,
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se prevén medios de p u esta  en p o s ic ió n  de, la  c in ta  y uniones 

separadas en tre  lo s  medios de p u esta  en p o s ic ió n  y e l  órgano 

co locad or y en tre  lo s  medios de a r r a s t r e  y e l  órgano e o lo ca - 

T d o r> P io n e s  g ra c ia s  a la s  cu a le s  l a  c a r r e r a  de c o lo c a c ió n  del

5 órgano co lo ca d o r ,b a jo  la  in f lu e n c ia  d e l o b je to  e fe c tú a  e l  t r a ­

b a jo  que re q u ie ra  una fu e rz a  re la tiv am en te  grande, que c o n s is ­

te  en a r r a s t r a r  (d e s e n ro lla r  y c o r ta r )  la  c in ta ,  m ien tras que 

l a  ta r e a  más l ig e r a ,  que c o n s is te  en e fe c tu a r  la  puesta  en po­

s ic ió n  de l a  c in ta  secc io n ad a , es e fectu ad a  u lte r io rm e n te  ba— 

10 jo  l a  acció n  de un r e s o r te  por una c a r re r a  de r e to m o  d e l ór­

gano co lo cad o r. E s to  perm ite r e t r a s a r  l a  p u esta  en p o sic ió n  

f i n a l  de un pedazo de c in t a  s ig u ie n te , b a s ta  que e l  o b je to  pre­

cedente haya sid o  a le ja d o  de la  máquina y , a l  mi ano tiem po, im­

pide que l a  carga p r in c ip a l  sea  a p lica d a  en un r e s o r te .

15 l®" in ven ció n  no e s tá  lim ita d a  a  la s  formas de r e a l iz a ­
ción  p r e fe r id a s .

l a  máquina en p a r t ic u la r  c ie s c r ita  a co n tin u a ció n  y rep re ­

sentada en lo s  d ib u jo s  an ejo s e s  una máquina p o r t á t i l  de mando 

manual que e fe c tú a  automáticamente l a  d is tr ib u c ió n  y l a  co lo — 

20 cacion  de una c in ta  adhesiva s e n s ib le  a l a  p re s ió n , convinien­

do p articu larm en te  e s ta  máquina para su empleo en alm acenes, 

o f ic in a s  de exp ed ició n , f á b r ic a s ,  e t c . ,  para  l a  a p lic a c ió n  rá ­

pida de una c in t a ,  e l  s e lla d o  o e l  e tiq u etad o  de lo s  bordes 

de c a ja s ,  sa c o s , paquetes y o tro s  o b je to s .

25 ©1 d ib u jo  y en l a  d e scr ip c ió n  que s ig u e , e l  extrem o

de l a  máquina en que se en cu en tra  e l  operador para h a c e r la  

fu n cio n a r s e r á  denominado "ca ra "  o "d e la n te ra "  y lo s  térm inos 

1aerech a" e " iz q u ie rd a " ae r e f ie r e n  a l  operador en e s ta  p o s i­

c ió n .

30 La f ig u r a  l e s  una v is t a  en p e rsp e c tiv a  que m uestra l a

J
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249968 ^
par a e la n te r a , iz q u ie rd a  y -s u p e r io r  de l a  máquina, estando r e t i  

rada l a  p arte  su p erio r de l a  c a ja  env olvente, p ero  estando in d i­

cada en su p o s ic ió n  normal en punteado.

l a  f ig u ra  2 es una v is t a  en p la n ta , suponiéndose r e t i r a ­
da la  p a rte  s u p e r io r  de l a  c a ja .

La f ig u r a  3 e s  una v i s t a  en alzado l a t e r a l  mirando des­

de l a  iz q u ie rd a , suponiéndose r e t ir a d o  e l  lad o  iz q u ierd o  de l a  

c a ja ,  mostrando e s ta  f ig u r a  la  p o s ic ió n  que ocupan la s  p iezas 

cuando l a  c in ta  e s tá  p r e s ta  a  se r  co locad a sobre un o b je to .

La f ig u r a  3a es un c o rte  t r a n s v e r s a l  r a d ia l  de l a  rueda 

co rtad o ra  en l a  p o s ic ió n  que ocupa en l a  f ig u r a  3 .

La f ig u ra  4 es una v i s t a  en alzado l a t e r a l  p or l a  i z ­

q u ierd a , suponiéndose r e t ira d o s  e l  tambor que l le v a  l a  bobina 

de c in ta  j  l a  pared iz q u ierd a  de l a  c a ja ,  mostrando e s t a  f ig u ­

r a  la  p o sic ió n  que ocupan la s  p iezas inm ediatam ente después que

l a  c in ta  ha sido colocada sobre un o b jeto .

La fig u ra  5 es un co rte  lo n g itu d in al v e r t i c a l  por la  l í ­
nea 5-5  de la .f ig u r a  2 .

La f ig u r a  6 es un c o r te  tra n s v e rs a l v e r t i c a l  por l a  l í ­
nea 6-6 de l a  f ig u r a  5.

La f ig u ra  7 es una v i s t a  de f re n te , estando r e t ir a d a  la  pared 
f re n ta l de l a  c a ja .

La f ig u r a  8 es  una v i s t a  en alzado l a t e r a l  mirando desde 

l a  derecha, estando r e t ir a d a  l a  pared derecha de l a  c a ja .

La f ig u r a  9 e s  ua c a r te  a x ia l  r a d ia l  d e l r o d i l lo  de sopor­

t e ,  por l a  l ín e a  9—9 de l a  f ig u ra  3 .

La f ig u r a  10 es un c o r te  -tra n sv e rsa l r a d ia l  de e s te  ro d i­

l l o  por l a  l ín e a  10-10  de l a  f ig u r a  9 .

La f ig u r a  11 es un c o rte  tra n s v e rs a l r a d ia l  d el á rb o l de 

l a  rueda de c u c h il la s  por l a  l ín e a  1 1 - 1 1  de la  f ig u r a  6, no

5
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estando representado e l  piñón 5 2 .

La f ig u ra  12 m uestra dos máquinas con sus paredes superio­

re s  v u e lta s  una h acia  o tra , en l a  p o sició n  que perm ite a p lic a r  

una cinta sobre dos bordes de un ob jeto  en una so la  c a r r e r a .

La f ig u ra  13 es una v i s t a  p ersp ectiv a  de la  pared por de­

bajo de una o a ja  alreded or de los bordes in fe r io r e s  de l a  cu al 

han sido aplicados pedazos de c in ta  por una máquina conforme a  

l a  invención.

Una c a ja  21 , que in clu ye una porción su p erio r a  ch am ela  

21a, envuelve la s  piezas op erativas y s irv e  a s í  para so p o rta r­

la s  con ayuda de e je s  r íg id o s  22 que van de un lado aL o tro  de 

dicha c a ja  y sostienen e l  b a s tid o r  23 de la  máquina.

Un tambor 24 que co n stitu y e  e l  sop o rte  de l a  bobina de cin ­

t a  e s tá  montado de modo r o ta tiv o  d e trá s  d el b a s tid o r  23 para so­

p o rta r  una bobina de alim entación R de una c in ta  adhesiva T que 

es normalmente pegajosa y sen sib le a  la  p resió n , como la  vendi­

da en e l  comercio con l a  marca de fá b r ic a  "S co tc h "•

En l a  presente forma de r e a liz a c ió n , l a  c in ta  es desen­

ro lla d a  de la  bobina de alim entación y a r ra s tr a d a  h a c ia  l a  p o si­

ción  de co lo cació n  o de a p lica c ió n  en razón de su adherencia  

momentánea con una s e rie  de s u p e rf ic ie s  de agarre  o de reten ció n  

de l a  c in ta , que son llev ad as por l a  rueda de a r r a s t r e  25 mon­

tad a  de modo r o ta t i v o ; y e s t a  c in ta  es seccionada por una s e rie  

de bordes co rta r  te s  x que son llevados por l a  rueda 25 , cumdo 

l a  c in ta  es oprimida en tre  uno de lo s  bordes y un órgano de so­

p orte  26 colocado c e rc a  de l a  rueda.

T a ri os e je s  27 jfen número de cu atro  espaciados 90£ unos 

de o tro s en la  presente co n stru cció n ) están  soportados por l a  

porción p e r if é r ic a  de l a  rueda que es p a ra le la  a l  e je  de e s ta  

rueda. A cada eje  e s tá  f ija d o  un elemento de c o rte  y de agarre  

2 8 , comprendiendo cada elemento una lán in a  29 que p resen ta  ion
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f i l o  x  y una su p e rfic ie  a  de re ten ció n  o de agarre de la  c in t a ,

estando e s ta b le cid o  cada elemento de modo que presente una se­

gunda s u p e rfic ie  a de ag arre  o de re ten ció n  de l a  c in ta  b en 

l ín e a  con a .  la s  s u p e rf ic ie s  a y b mantienen l a  c in ta  de i*iodo 

separable por un co n tacto  adhesivo.

l a  ten sión  a l a  cu al e s tá  som etida l a  c in ta  m ientras es 

d esenrollada de l a  bobina de alim entación H por l a  tra c c ió n  de 

l a  rueda 25 puede provocar una presión  s u fic ie n te  de dicha cin ­

t a  sobre la s  su p e rfic ie s  de agarre a  y b para aseg u ra r los gra­

de® deseados de adh eren cia entre dichas s u p e rf ic ie s  y l a  c in ta  

pero s i  condiciones atm osféricas u o tra s  exigen que una presión  

más grande sea ap lica d a , puede s e r  u til iz a d o  un órgano prensa­

dor p ara oprim ir más fuertem ente l a  c in ta  con tra  dichas super­

f i c i e s .  T a l órgano puede 3 e r  un r o d i l lo  30 hecho de -una mate­

r i a  e l á s t i c a ,  t a l  como e l  caucho, montado de modo r o ta t iv o  ce r­

ca  de la  rueda 25 en una p o sición  t a l  que hace sucesivam ente 

presión sobre la s  s u p e rf ic ie s  a (o 3 obre la s  s u p e rf ic ie s  a  y b) 

a medida que dicha rueda hace g i r a r  dichas s u p e rf ic ie s  fren te  

a  dicho r o d i l lo .  Otara maneara de aumentar e l  poder de adheren­

c ia  de la s  su p e rfic ie s  a y b co n sis te  en agrandar e s ta s .  E sto  

se puede consegu ir, in clu so  h asta  e l  punto de l le n a r  completar- 

mente e l  espacio que la s  sepaara, de modo que se reánan o se

combinen para foarmar una su p e rfic ie  co n tin u a; y se podrá toda­

v ía  aumentar la  adhearencia dando a t a l  s u p e rf ic ie  combinada 

una foarma ligeram ente convexa.

Sobare e l  extaremo izquierdo o e x te r io r  de cada e je  de aga­

r r e  y de coarte 27 e s tá  f i ja d a  uaaa le v a  31 con ayuda de l a  cu al 

lo s  elementos de coarte y de ag arre  pivotan (de una manera que 

se d e s c rib irá  más ad elan te) desde una p osición  de c o r te  a  aúna 

p osición  de d is trib u c ió n , y arecíprocámente, estando lianitada

7
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la  amplitud de e s to s  movimientos de pivotpmiento a  l a  d istan ­

c i a  c o r re c ta  por e je s  de tope 32 que están  fija d o s  sobre e l  

lado de l a  rueda 25, a razón de un e je  ce ro a  de cada le v a .

Una a ra n d e la -re so rte  33 que tie n e  cu atro  p atas ra d ia le s  

33a (f ig u ra  11) es mantenida por medios convenientes co n tra  l a

ca ra  derecha de l a  rueda 2 5 . los e je s  27 que llev an  los ele.

mentos de co rte  y de agarre  se estab lecen  de forma que sobre­

salgan ligeram ente más a l l á  de la  c a ra  derecha de l a  rueda 2 5 , 

y  la s  p atas 33a hacen presión co n tra  los extremos de dichos 

e je s  y  se comportan a s i  como un freno para impedir l a  ro ta c ió n  

f o r tu i t a  de estos e je s  y de lo s  elementos ( t a l  como l a  que po­

d r ía  r e s u l ta r  del peso de uno de e s to s  elementos 28) después 

que la s  lev as  han hecho p iv o ta r  un elemento h a sta  una p osición  

deseada t a l  como una p osición  de d is trib u ció n .

Por*'posición de d istrib u ció n ” se entiende l a  p osición  

ocupada por un elemento cuando ha pivotado de modo que desem­

peña la  m isión de un d isp o s itiv o  s a lie n te  que s irv e  para e fe c ­

tu a r  e l  mantenimiento y  l a  puesta en p o sició n , en e l  e x te r io r  

de l a  rueda, de un pedazo d istrib u id o  de c in ta  (v e r  e l  elemento 

que mantiene e l  pedazo T - l  en l a  f ig u ra  3 a ) .  Por «posición  de 

c o r te ” se entiende l a  p o sición  que ocupa un elemento cuando, 

después de haber girado fre n te  a l  ro d illo  de soporte 2 6 , e l  f i ­

lo  x  de e s te  elemento e n tra  en con tacto  con dicho r o d i l lo  de

fonaa que secciona la  c in ta  (v e r  todos lo s  elementos de l a  fig u ­

r a  3a con exoepción d el elemento que mantiene e l  pedazo T - l ) .

E l  ro d illo  u órgano de soporte 26 e s tá  sostenido por un 

árb ol 35 que e s tá  f ija d o  a l  b a stid o r 23 por delante de l a  rue­

da 2 5 . E l árb o l 35 e s tá  f i ja d o  segán un ángulo t a l  que todos 

lo s  puntos de l a  longitud de lo s  f i l o s  x  entren  sucesivam ente 

en co n tacto  con e l  r o d i l lo  26 a  medida que l a  rueda 25 los hace

8 -
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g ir a r  suossivsm ente e n fre n te  de dicho r o d i l l o .  3ja p o rció n  de

rech a 35a del á rb o l 35 , cuya porción  es m antenida por f r o t a ­

m iento en e l  i n t e r i o r  de un ánima apropiada d e l b a s t id o r , 23 , 

posee un diám etro mayor que e l  á rb o l 35 y es e x c é n tr ic a  can 

r e la c ió n  a e s te  ú ltim o , de modo que una l ig e r a  ro ta c ió n  d e l 

á rb o l 35 perm ite re g u la r  la  p o s ic ió n  d el r o d i l lo  26 con r e la ­

c ió n  a l a  rueda 2 5 . E l  r o d i l lo  26 e s tá  colocado de p re fe re n c ia  

en e l  punto situ ado más h a c ia  a tr á s  de l a  p o s ic ió n  en que ha 

de e s ta r  situ ad o  durante una operación de c o r te .  3© puede r a -  

nurar o form ar convenientem ente uno c u a lq u ie ra  de lo s  extrem os 

d e l á rb o l 35- 35a para p e rm itir  h acer g ir a r  e s te  á rb o l con ayuda 

de una l la v e  de a p r ie to , de un d e s to r n illa d o r , e t c ,  h a sta  l a

p o sic ió n  deseada, pudiendo s e r  u t i l iz a d o s  entonces t o m i l l o s  

de bloqueo 42 par-a im pedir su r o ta c ió n .

E l  r o d i l lo  26 es un conjunto que comprende un m anguito

36 que co n stitu y e  l a  s u p e r f ic ie  de tr a b a jo  d e l r o d i l l o ,  un se ­

gundo manguito 37 de m a teria  e l á s t i c a  t a l  como e l  caucha, d is ­

puesto en e l  manguito 36 concéntricam ente a  e s te  u ltim o , y un 

á rb o l de c o l la r ín  38 sobre e l  cu a l e s tá n  f i ja d o s  lo s  m anguitos, 

estando p r e v is ta  una aran d ela  39 en e l  e x t e r io r  o a  l a  izq u ierd a  

para p e rm itir  e l  m ontaje y e l  desm ontaje de lo s  m anguitos 36 y

37 para s u s t i t u i r lo s  o r e c t i f i c a r l o s »  E s ta  a ran d ela  puede s e r  

roscada sobre una p a rte  f i le te a d a  d e l á rb o l 38 y bloqueada con 

ayuda de una c a n tra —tu e rc a  40» E l  á rb o l 38 e s tá  perforado a x ia l— 

mente de modo que pueda g ir a r  sobre e l  á rb o l f i j o  35 sobre e l  

cu a l puede s e r  mantenido en su . s i t i o  con ayuda de un pasador apro­

piado 4 1 . E l  manguito in t e r io r  que forma c o jín  37 es de p re fe re n ­

c ia  su fic ien tem en te  e lá s t i c o  p ara  p e rm itir  a l  manguito e x te r io r

36 s e r  forzado h a c ia  d e lan te  por e l  empuje de un borde c o rta n te

x  durante una operación de co rte  de c i n t a ,  h a s ta  l a  p o s ic ió n  an—
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t e r i o r  l ím ite  que l a  s u p e r f ic ie  de t r a b a jo  36 d e l r o d i l lo  26 

ha de ocupar durante una ta l .  op eración , zr e s te  manguito 37 ha 

de s e r  su fic ien tem en te  e lá s t i c o  o r e s i s t e n t e ,  durante una ope­

ra c ió n  de c o rte  e n te ra , para  p e rm itir  a l  m anguito 36 comportar­

se como un órgano de sop orte sobre e l  c u a l un borde co rta n te  

de l a  rueda 25 puede oprim ir l a  c in ta  de modo que l a  c o r te . De 

e s te  modo, e l  manguito 36 e s  normalmente co n cé n tr ico  a l  conjun­

to  del r o d i l lo  26, pero le  es e x c é n tr ic o  durante una operación 

de c o r te .

D etrás de l a  rueda de a r r a s t r e  y de o a rte  25 , "un brazo 44

e s tá  f i ja d o  por su extremo in f e r io r  a  un á rb o l 45 que p iv o ta  en 

e l  b a s tid o r  23 . E l  extremo l i b r e  d el brazo 44 l le v a  un órgano 

prensador e s ta b le c id o  en forma de un r o d illo  de se lla d o  o pren­

sador 46 que e s tá  montado par-a g ir a r  sobre d icho extrem o y pue­

de r e c i b i r  una forma curva o cu a lq u ie r  o tr a  forma apropiada para

p e r m it ir le  o cu lta rse  d elan te d e l o b je to  en curso de pegado cuan­

do e s te  o b je to  e je r c e  una im pulsión sobre e l  brazo en su c a rre ra  

h a c ia  a t r á s ,  o i n i c i a l .  Un tope co n v en ien te , t a l  como e l  n erv io  

23a del b a s t id o r  23 , puede p rev erse  para d eten er e l  p ivotam ien- 

to  d e l brazo 44 h a c ia  d elan te en un punto t a l  que e l  r o d il lo  de 

pegado 4 6 , o a l  menos su e je ,  e s té  situ ad o  ligeram en te encima de 

l a  pared su p erio r 21b de l a  c a ja ,  estando p r e v is ta  una a b e rtu ra  

conveniente 21c en e s ta  pared para e l  paso d e l b ra z o .

En funcionam iento, e l  brazo y e l  órgano prensador 46 sen 

empujados h a c ia  a tr á s  y h a c ia  ab a jo  ( f ig u r a  4) pox* e l  empuje d e l 

o b je to  B c e n tra  dicho órgano prensador o r o d i l lo  de pegado 4 6 , 

m ien tras que dicho o b je to  es a rra s tra d o  h a c ia  a t r a s  a tx'&vés de 

l a  máquina en e l  curso de una operaoion de pegado. E s te  movimien­

to  se denomina en ad elan te  11 c a r r e r a  de co lo ca c ió n " o "movimiento 

de co lo cació n " d e l brazo o d e l órgano p rensador. Después que e l
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o b je to  ha rehaaado e l  ¿reamo prensador 4 6 , nn d is p o s it iv o  de 

r e s o r te  ( l »  se d e s o r iM rá  más a d e la n te ) vuelve a l le v a r  e l  

tr a z o  y e l  ¿rsan o  prensador a  sus p o sic io n e s  n orm ales, deno­

minándose e s te  movimiento en a d e la n te  - c a r r e r a  de re to m o ” o

"movimie nt o de re to rn o " •
l a  im pulsión de l a  c a r re r a  de c o lo c a c ió n , cuya to iu ls ió n  

ea proporcionada por e l  o b je to , e s  tra n sm itid a  a l a  rueda 25 

con ayM a de piñones conven ientes 5 0 , 51 y 52 . Un d is p o s i t i ­

vo de embrague de un só lo  sen tid o  de a cc ió n  ( d e s c r i to  des­

pués) a lo ja d o  en l a  cabeza d el b a s tid o r  que une e l  piñón 52 

a l a  rueda 25 no perm ite l a  ro ta c ió n  de l a  rueda 25 en sen­

tid o  in v e rso  a la s  ag u jas d e l r e l o j  (mirando la s  f ig u r a s  3 

y 5) ,  girando e l  piñón 52 en v a c ío  en  e l  o tro  sen tid o  duran­

t e  l a  c a r re r a  de re to m o  del brazo  4 4 . E s te  brazo es a t r a i -  

do y e l  mecanismo en tero  es llev a d o  de nuevo a su p o s ic ió n  

i n i c i a l  por e l  r e s o r te  a n ta g o n is ta  53 que Hace g ir a r  e l  p i­

ñón 51 en se n tid o  c o n tra r io  a l  de la s  a g u jas  d e l r e ía n , ( f i ­

guras 5 y  6) .
Como se re p re se n ta  en  la s  f ig u r a s  5 y 6 , e l  d is p o s i t i ­

vo de acoplam iento de un s ó lo  se n tid o  de a cc ió n  comprende 

un tr in q u e te  55 que e s tá  soportado p ara  g ir a r  en e l  in t e r io r  

d e l piñón 52 y que e s tá  f i ja d o  a  una p arte  s a l ie n te  d e l cu­

bo 25a de l a  rueda de d is tr ib u c ió n  25 . Cuatro e n ta lla d u ra s  

55a (a  razón de una e n ta lla d u ra  para cada elem ento 28) e s *  

tá n  p re v is ta s  a  9 0 e una re sp e c to  a  o tr a  en l a  p e r i f e r i a  d e l 

tr in q u e te  5 5 . Un p a sa d o r-tr in q u e te  56 es  m antenido de modo 

r o ta t iv o  en un ánima apropiada d e l piñón 5 2 , paralelam en te 

a le á e  comán de l a  rueda 2 5 , d e l t r in q u e te  55 y d e l p iñén 52.  

E l  pasador 56 ocupa una p o s ic ió n  t a l  que una p a rte  de su  su­

p e r f i c ie  l a t e r a l  c i l in d r ic a  form a s a l ie n te  H acia e l  i n t e r io r

-  11  -
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d e l pifión 52, p ero  dicho pasador p resen ta  una p a rte  pinna 

l a t e r a l '  56a en tod a su lo n g itu d , de modo que normalmente no 

forma s a l ie n t e .  E l  pasador 56 posee ta a h ié n  una p a rte  p lana 

o una e n ta lla d u ra  en una p arte  de su lo n g itu d  por e l  lado p u es­

t o ,  para r e c i b i r  una lám ina de r e s o r te  57 que o b lig a  a l  pasa­

dor a g ir a r  en se n tid o  c o n tra r io  a l  de la s  ag u jas d e l r e l o j  

( f ig u r a  5) ,  de modo que cuando e l  pasador e s tá  situ ad o  en fren ­

te  de una e n ta lla d u ra  55a , g ir a  su fic ien tem en te  p ara a p lio a r -  

se en e l l a  y a r r a s t r a r  e l  tr in q u e te  55 acuñándose co n tra  e l  

lado de l a  e n ta lla d u ra , cada vez que e l  piñón 52 ¿sira en sen­

tid o  c o n tra r io  a  la s  agu jas d e l r e l o j ,  ( f ig u r a  5 ) ,  peño cuando 

dicho piñón g ir a  en e l  se n tid o  de la s  ag u jas d el r e l o j ,  l a  

rampa opuesta de l a  e n ta lla d u ra  e n tra  en co n tacto  con l a  par­

te  p lana in c lin a d a  56a d e l pasador y hace g ir a r  e s te  h a c ia  

a tr á s  superando l a  acció n  d el r e s o r te  57 para v o lv e r lo  a l l e ­

var a su p o sic ió n  norm al, no efectu an d o entonces e l  tr in q u e ­

te  55 ningún movimiento.
E l  juego o ro ta c ió n  in v e rsa  de l a  rueda 25 es impedido 

por un fren o  autom ático que cemprende una rueda 58 f i ja d a  ex­

céntricam en te sobre un á rb o l r o ta t iv o  58a adyacente a  l a  rue­

da 25 ( f ig u ra s  3 y 4 ) .  La rueda de frenado 58 e s t á  s o l ic i t a d a  

por un r e s o r te  59 de modo que g ire  en se n tid o  in v erso  a la s  

agu jas del r e l o j  h a sta  que e n tr a  en co n ta cto  con l a  rueda 25, 

de modo que la s  p e r i f e r ia s  de la s  dos ruedas e s tá n  siempre 

en c o n ta c to . A causa de e s ta  p o s ic ió n  e x c é n tr ic a  de la  rueda 

58 sobre su á rb o l 58a , una im pulsión de ro ta c ió n  en e l  s e n t i ­

do de la s  ag u jas d e l r e l o j  de l a  rueda 25 provoca e l  acusa­

m iento de la s  dos ru edas, quedando a s í  impedida tod a ro ta c ió n  

in v e rsa  o en e l  sen tid o  de la s  ag u jas d e l r e l o j  de l a  rueda

25.
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I¡a rueda 25 que incluye l a  p arte  de cubo p o rta —trin q u e­

te  25a está soportada para g ira r  sobre e l  árb o l f i j o  6 0 , que 

e s tá  perforado a su vea para r e c i b i r  un árb o l i n t e r i o r  61 que 

g ira  en dicho árb o l 6 0 . Sobre e l  extremo Izquierdo d el árb ol 

61 e s tá  f ija d o  un brazo 62 que lle v a  ún pasador de le v a  6 3 .

E l  movimiento h acia  a tr á s  d e l brazo 44 que l le v a  e l  r o d il lo  

de pegado (es  d e c ir , l a  c a rr e ra  de co lo cació n  en una opera­

ción de pegado) es transm itid o  por e l  á rb o l 45 de dicho b ra -  

ao, e l  brazo 64 , e l  árb o l 6 5 , e l  brazo 66 y e l  árb o l 61 ( f i ­

gura 8) p ara  h acer g i r a r  e l  brazo 62 desde su p o sición  nor­

mal de mando de lev a  (rep resen tad a en l a  f ig u ra  3) a  su po­

s ic ió n  de ap ertu ra  (rep resen tad a en l a  f ig u ra  4 )»  Durante l a  

c a rre ra  de re to rn o  d el brazo 4 4 , e l  movimiento es in v e r tid o , 

viniendo e l  pasador 63 a  to c a r  l a  le v a  31 del elemento 28 

que ocupan en e l  in sta n te  considerado e l  puesto de d is trib u ­

ció n , provocando a s í  e l  levantam iento d el elemento desde l a  

p o sición  de co rte  a l a  p o sició n  de d is tr ib u c ió n . A t í t u l o  de 

a lte rn a tiv a , e l  pasador 63 se puede h acer f i j o ,  lo  que se 

consigue quitando e l  brazo 65 y apretando un t o m i l l o  de blo­

queo 6 7 . En e s te  ca so , a  medida que cada uno de lo s  elementos 

28 e s tá  a  punto de a lcan zar e l  puesto de d is tr ib u c ió n , a l é l e ­

me nt o considerado p iv o ta  h acia  a r r ib a  durante l a  ca n sía  de 

co lo cació n  d el brazo 44 y e fe c tú a  a s í  l a  puesta en posición  

d el pedazo de c in ta  sig u ien te  bajo l a  in flu e n cia  de la  c a rre ­

r a  de co lo cació n  del b razo , s in  e sp erar l a  c a r r e r a  de r e t o r ­

no .
Una p la ca  68 convenientemente f i ja d a  a  lo s  árb oles f i ­

jo s 48 y 6 0 , por ejemplo con ayuda de tu e rca s  69 y 7 0 , mantie 

né un pasador de le v a  71  apoyado por su oara in f e r io r  en la  

p o sición  que o anviene para que toque la s  lev as 31 a l  paso de
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d ichas le v a s  y haga p iv o ta r  lo s  elem entos 28 de l a  p o s ic ió n  

de d is tr ib u c ió n  a  l a  p o s ic ió n  de c o r te .  Una ranura 68a e s tá  

p re v is ta  en l a  p la ca  68 para  r e c ib i r  e l  pasador 63 y perm i­

t i r l e  exten d erse desde l a  ca ra  i n t e r i o r  d e l brazo o s c ila n te  62 

a  l a  p o sic ió n  de co n ta cto  con l a  le v a  a tra v é s  de l a  p la ca  68.

E l  aparato fu n cion a como agüe: un o b je to  t a l  como la  

c a ja  B destinado a s e r  s e lla d o  o p ro v is to  de c in ta  de 3a  mane­

r a  rep resen tad a en la  f ig u r a  13 , es  empujado a  tra v é s  de l a  

pared su p e rio r 21b de l a  c a ja  21 desde d elan te  ( f ig u r a  3 ) ha­

c ia  a tr á s  ( f ig u r a  4 ) .  Cuando l a  c a ra  adhesiva d el pedazo de 

c in ta  p eg a jo sa  y s e n s ib le  a l a  p re sió n  T - l  que es mantenido 

en la  p o s ic ió n  de c o lo ca c ió n  (formando s a l ie n te  h a c ia  a r r ib a  

a tra v é s  de l a  a b ertu ra  de l a  pared su p e rio r  de l a  c a ja ,  en 

e l  oaiaino de l a  c a ja  B ) por un elem ento 28, r e c ib e  e l  contac­

to  de l a  cara  d e la n te ra  (en r e la c ió n  a l  sen tid o  d e l movimiento) 

de l a  c a ja  que avanza y es  a s í  oprimida c o n tra  e l  r o d i l lo  pren­

sador su p e rio r  46 , e s te  pedazo se adhiere a l a  c a ja ,  lo  que 

t ie n e  por e fe c to  que es r e t ir a d o  d el elem ento 28 dcnde h ab ía  

sido mantenido h a sta  entonces por un co n tacto  adhesivo tempo­

r a l  con dicho elem ento. En l a  co n tin u ación  d el movimiento de 

avance de 1  paquete h a c ia  y c e n tra  e l  r o d i l lo  46 , e s te  ú ltim o 

p iv o ta  h a c ia  a tr á s  sobre su brazo p iv o tan te  44 , d eslizán d ose 

a s i  de ab a jo  a r r ib a  a lo  larg o  de l a  ca ra  d e l paquete, y luego 

h a c ia  ab a jo  a lred ed o r de l a  esquina i n f e r i o r  te rm in a l d e l pa­

q u ete , después de lo  cu a l dicho r o d i l lo  se  detien e y e l  paquete 

se mueve a tra v é s  de e s te  r o d i l lo  ( f ig u r a  4 ) lo  que oprime e l  

pedazo T - l  a  l a  vez co n tra  l a  s u p e r f ic ie  p ortad ora y la  super­

f i c i e  de base d e l paquete. En l a  p resen te  forma de r e a l iz a c ió n , 

un segundo r o d i l lo  prensador 47 , o r o d i l lo  i n f e r i o r ,  oprime taza 

b ién  l a  c in ta  co n tra  l a  s u p e r f ic ie  de debajo d e l paquete.
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E l pivotam iento d e l brazo de mando 44 h a c ia  a t r á s ,  de­

nominado aquí n a rre ra  o movimiento de "c o lo c a c ió n *1 a lred ed o r 

d e l e je  de cu á rb o l 45 es provocado o producido por e l  empuje 

e je r c id o  sobre e l  r o d i l lo  46 d el paquete B que avanza y e s ­

te  impulso es tra n sm itid o  por lo s  piñones 50 y 51 p a ra  h a cer 

g ir a r  e l  piñón 52 en un ángulo de por lo  menos 9 0 £ en e l  sen­

t id o  c o n tra r io  a l  de la s  agu jas d el r e l o j  ( f ig u r a  5 ) .  E l  pa­

sa d o r-tr in q u e te  c i l in d r ic o  56 llev ád o  por e l  piñón 52 se a p l i ­

ca  en l a  e n ta lla d u ra  55a del tr in q u e te  55 , que es a s í  a r r a s ­

trad o  para g ir a r  a l  'unísono con e l  piñón 52 a l  f i n a l  de la  

ro ta c ió n  de e s te  ú ltim o . Como e s ta  r o ta c ió n  es de p a r lo  me­

nos 9 0 £ , e l  pasador habrá efectu ado un movimiento de modo que 

pase de su p o s ic ió n  " t r e s  horas" ( f ig u r a  5) a una p o sic ió n  

"m ediodía” y l a  e n ta lla d u ra  s ig u ie n te  55a d el tr in q u e te  ha­

b rá  sido lle v a d a  a l a  p o s ic ió n  ‘'t r e s  h o r a s " , es  d e c ir ,  habrá 

¡girado su fic ien tem en te  para que e l  pasador 56 se ap liqu e en 

e s ta  e n ta lla d u ra  a l  comienzo de l a  ro ta c ió n  s ig u ie n te *

Cuando e l  paquete s e lla d o  B lia rebasado e l  r o d i l lo  4 6 , 

e l  brazo 4 4 , accionado por e l  r e s o r te  53 que a c tú a  por medio 

de lo s  piñones 51 y 50, y d e l á rb o l 45, p iv o ta  y e fe c tú a  lo  

que se ha denominado su c a r re r a  de "re to rn o "  o h a c ia  d elan te 

h a s ta  que e l  brazo 44 haya sid o  detenido p or l a  nervadura 23a 

y que e s te  brazo y e l  r o d i l lo  prensador su p e rio r  46 ocupen sus 

p o sic io n e s  norm ales rep resen tad as en l a  f ig u r a  3* E l  mismo 

impulso es tra n sm itid o  por e l  p iíí-on  51 a l  piñón 52 y hace 

g ir a r  e s te  ú ltim o en por lo  menos 90s en e l  se n tid o  de la s  

agu jas d e l r e l o j  ( f ig u r a  5 .)  Cuando e l  p a sa d o r-trin q u ete  

abandona su p o s ic ió n  "m ediodia ** a l  comienzo de e s ta  r o ta ­

c ió n , e l  con tacto  de su p arte  p lan a 56a con l a  rampa de l a

15



5

10

15

20

25

30

249968
e n ta lla d u ra  55a- provoca l a  ro ta c ió n  o rodadura doa. pasador 56 

h a sta  que e s te  pasador se desprende d e l tr in q u e te  55* E s te  ú l­

timo permanece por co n sig u ien te  inm óvil y cono la s  e n ta lla d u ra s  

55a e s tá n  esp aciad as unas de o tra s  en 9 0 £ y e l  x-iúón 52 g ir a  en 

ñor lo  menos 90®» e l  pasador 56 se c o lo c a rá  exim ente de úna en­

ta lla d u ra  cuando e l  tr in q u e te  se detenga en su p o s ic ió n  « tr e s  

horas” ( f ig u r a  5) ,  haciendo g ir a r  su fic ien tem en te  entonces l a  

lám ina de r e s o r te  57 a l  pasador para o b lig a r le  a a p lic a r s e  en 

l a  e n ta llo d u ra , donde é s ta  d ispuesto  para e l  c i c l o  de d i s t r i ­

bución s ig u ie n te  .

l a  ro ta c ió n  en se n tid o  c o n tra r io  a l  de la s  ag u jas d e l 

r e lo j  an teriorm ente d e s c r ito  d e l tr in q u e te  55 hace g ir a r  l a  

rueda d is tr ib u id o r a  25 a l  unísono con dicho t r in q u e te , desen­

ro lla n d o  entonces e s ta  rueda l a  c in ta  f  de j.a  bobina de a l i ­

m entación II por e l  e fe c to  cíe l a  ad h ersn cia  tem poral de l a  c in ­

t a  con la s  s u p e r f ic ie s  de ag arre ja y b p re v is ta s  a  una c ie r ­

t a  sep aració n  alred edor de l a  p a rte  p e r i f é r i c a  de l a  rueda, y 

seccionando d ich a  c in ta  en lo n g itu d es por e l  empuje que d icha 

rueda e je r c e  sobre e l l a  e n tre  e l  f i l o  x de un elem ento 28 y 

e l  r o d i l lo  de sop orte 2 6 , siendo m antenida l a  p arte  seccionada 

( t a l  como T -2 ) por la s  s u p e r f ic ie s  a  y  H e  aqu el de lo s  e ls a s n -  

to s  que e s tá  s itu ad o  d irectam en te d e lan te  d e l elem ento c o n s i­

derado efectuando su c o rte *  E n tre ta n to  l a  c a r re r a  de co lo ca ció n  

(mandada por e l  o b je to )  d e l brazo 44 (que a r r a s t r a  l a  rueda 

como se ha d e s c r ito  an terio rm en te) ha tra n sm itid o  su movimien­

to  por medio d e l á rb o l 45 , de lo s  brazos 64, 65, 6o y d e l á rb o l 

61 de modo que hace g ir a r  e l  brazo p o rta -p asad o r 62 h ao ia  aba­

jo  de t a l  modo que e l  pasador 63 no e n tra  en co n ta c to  con la  

lev a  31* E sto  perm ite a l  elem ento 28 que m antiene a l  pedazo 

co rtad o , 1 - 2 , permanecer en l a  p o sic ió n  de c o r te  d irectam ente
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k&3t a  e l  f in a l  de l a  ro ta c ió n  de 9 0 e, batiendo llegad o  enton­

ces e l  pedazo T -2 a l  puesto de d is trib u ció n  y batiendo term i­

nado e l  tra z o  44 su c a r r e r a  i n i c i a l  o de co lo ca ció n . Durante 

su c a r r e ra  de re to m o , e l  t ra z o  4 4 , que a c tú a  de nuevo por me 

dio d el árb o l 4 5 . ,  de lo s  tra z o s  64 , 65 , 66 y del árb ol 6 1 ,

baee g ira r  e l  t r a z o  p o rta-pasador 62 b acia  a r r i t a ,  movimien­

to  durante e l  cu al e l  pasador 63 to c a  l a  le v a  31 y bace pivo— 

t a r  e l  elemento 28 b a cia  a r r ib a  de l a  p o sición  de co rte  a l a  

posición  de d istrib u ció n  siendo entonces e l  pedazo proy ecta­

do y llevad o  a  l a  «posición  de co lo cació n ” (v e r  l a  p ieza T - l  

de la s  f ig u ra s  1  a  3 ) .
Al comienzo del c i c l o  s ig u ie n te , e l  elemento 28 es l l e ­

vado de nuevo de l a  p o sición  de d is trib u ció n  a  l a  p osición  de . 

co rte  a  causa del becbo de que su le v a  31 to c a  e l  pasador 71

durante la  ro ta c ió n  de l a  rueda 2 5 .

Se ve a s í  que l a  fu erza  d el objeto m óvil 3  es u t i l i z a ­

da para d e se n ro lla r  y seccio n ar l a  o in ta , m ientras que e l  d is ­

p o sitiv o  de re s o rte  53 tie n e  únicamente por m isión e fe c tu a r  

la s  ta re a s  más l ig e ra s  que con sisten  en v o lv er a  l l e v a r  e l  

brazo 44 y o tra s  piezas a su posición  normal y en baeer g&rar 

lo s  elementos 2 8 . En otros térm inos, e l  desenrollam iento y 

e l  sección amiento de l a  c in ta  son efectuados por órganos a c -  

cionadce por l a  c a r r e ra  de co lo cació n  -  mandada por e l  obje­

to  -  d el tra z o  prensador; l a  puesta en p o sició n  de l a  c in ta  

y l a  a tra cc ió n  de l a  máquina a su posición  i n i c i a l  son e fe c ­

tuados por órganos accionados por l a  c a r r e r a  de re to m o  -  man­

dada por e l  r e s o r te  -  d e l t ra z o  prensador, siendo amado e l  

re s o rte  cada vez por la  c a r r e ra  de co lo cació n  d e l orazo. Sin 

embargo s i  se desea, se puede baeer de modo que l a  c a r r e ra  

de co lo cació n  -  mandada por e l  ob jeto  -  d el brazo haga g i r a r
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lo s  elem entos 28 a s í  como l a  rueda 25 , resu lta d o  que se puede 

ob ten er, por ejem p lo , haciendo f i j o  (de l a  manera anteriorm en­

te  d e s c r ita )  e l  pasador m óvil 63 de modo que en tre  en agarre

con la s  lev a s  31 cuando l a  rueda 25 g i r a ;  pero e l  r e tr a s o  apor­

tado a la  ro ta c ió n  de lo s  elem entos h a sta  la  p o s ic ió n  s a l ie n ­

te  de modo que e s ta  ro ta c ió n  no ten g a  lu g a r más que durante 

l a  c a r re ra  de re to rn o  d e l brazo (re su lta d o  que se o b tien e  por 

ejem plo haciendo o s c i la r  e l  pasador 63 cíe l a  manera d e s c r ita )  

o fre ce  una p ro te cc ió n  co n tra  e l  r ie s g o  de que un pedazo de 

c in ta  cortado s e a  proyectado sobre e l  camino de un o b je to  en 

curso de s e lla d o  an tes de que e l  o b je to  a n te r io r  haya s id o  se­

parado de l a  máquina, c a r a c t e r í s t i c a  que e3 p articu larm en te  

v e n ta jo sa  en e l  caso  de se lla d o  de o b je to s  de gran lo n g itu d .

E l  o b je to  en curso  de s e lla d o  puede s e r  propulsado o 

impulsado a  tra v é s  de l a  pared su p e rio r 21b a mano o de otro  

modo, siendo uno de lo s  f in e s  de e s ta  in v en ció n  a cc io n a r  una 

máquina de s e l l a r  autom ática unicám ente por e l  movimiento d e l 

o b je to  en curso de s e l la d o , c u a lq u ie ra  que s e a  l a  manera én 

que e l  movimiento es caaunicado a l  o b je to .

Dos máquinas pueden s e r  colocadas una c e rc a  de o tra  

(de modo que descansa sobre sus lados o extrem os o en o tr a  po­

s ic ió n )  con sus paredes su p e rio re s  21b v u e lta s  una h a c ia  o tr a , 

como se re p re se n ta  en la  f ig u r a ’ 1 2 , o en una p o s ic ió n  angu­

l a r  una resp ecto  a o tr a , para p e rm itir  a o b je to s  que pasan en­

t r e  e l l a s  s e r  se lla d o s  en dos bordes d ife r e n te s  a l a  v e z .

Se puede h acer fu n cio n ar e l  d is p o s it iv o  en una. p o sic ió n  

cu a lq u ie ra . lío e s  n e c e s a r io  que l a  pared su p e rio r  21b se a  l a  

v u e lta  h a c ia  a r r ib a  n i  que s e a  h o riz o n ta l..

D is p o s it iv o s  de s e lla d o  e s ta b le c id o s  conforme a lo s  p rin ­

c ip io s  de e s ta  inven ción  pueden s e r  incorporados a o tra s  m áqui-
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ñas "tales como máquinas o ap aratos de en v o lv er, empaquetar, 

s e l l a r ,  e tiq u e ta r  y m arcar.

-  N O T A  -

lo s  puntos de-invención p ro p ia , no nueva, pero no e s ta ­

b le cid a , p ra c tica d a  n i divulgada en España, que se presentan  

p ara  que sean ob jeto  d© e s ta  P aten te  de In tro d u cció n , por 

DIEZ años, sen lo s  s ig u ie n te s :

1 2 .— Un aparato  d is trib u id o r  y co lo cad o r de c in ta  adhe­

s iv a , ca ra c te riz a d o  por que e l  ap arato  d is tr ib u id o r  y co lo ca ­

dor de c in ta  adhesiva y sen sib le  a una p resió n , acoionado por 

e l  o b je to , comprende medios para d e se n ro lla r  l a  c in ta  de una 

bobina y h a ce rla  avanzar h acia  l a  p o sició n  de co lo ca ció n  y  me­

dios (in flu id o s  por e l  movimiento de un objeto  sobre e l  cu al 

se e fe c tú a  l a  co lo cació n  de l a  c in ta )  p ara tra n s m itir  d ire c ta ­

mente l a  fuerza m otriz sum inistrada por e l  objeto móvil a  lo s  

medios de desenrollado y avance de l a  c in t a  m ientras e s te  ob­

je to  e s tá  en movimiento.

2 e* -  TJn aparato  d is trib u id o r  y colooador de c in ta  adhe­

s iv a  y sen sib le  a l a  p resió n , accionado por un o b je to , que 

comprende medios de a r r a s tr e  que sirv en  p ara d e se n ro lla r  l a  

c in ta  de una bobina y para c o r ta r l a  en pedazos, y medios (in ­

flu id o s por e l  movimiento de un ob jeto  sobre e l  cu al l a  cin ­

t a  e s tá  en tra n ce  de se r  co lo cad a) para tra n s m itir  directam en­

te  l a  fuerza m otriz  sum inistrada por e l  o b jeto  móvil a dichos 

medios de a r r a s tr e  m ientras e s te  objeto  e s t á  en movimiento*

3 ® .-  Un ap arato  d is trib u id o r  y colocad or de c in ta  adhe­

s iv a  y sensible a l a  p resió n , accionado por e l  o b je to , compren­

diendo e s te  ap arato  un mecanismo que s irv e  p ara  d e se n ro lla r  una
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c in ta  adhesiva s e n s ib le  a l a  p resió n  de una b o b in a  y para h acer­

l a  avanzar h a c ia  una p o s ic ió n  predeterm inada, medios para e f e c ­

tu a r  l a  puesta  en p o s ic ió n  de un pedazo de l a  c in ta  de modo

que e s té  d isp u esto  para r e c i b i r  e l  co n tacto  de un o b je to  du­

ra n te  e l  movimiento de dicho o b je to  h a c ia  y c o n tra  l a  ca ra  

de pegado del pedazo de c in ta  puesto en p o s ic ió n  sobre e l  ob­

je t o ,  medios para a p lic a r  e l  j¡edazo de c in ta  puesto en p o si­

c ió n  sobre e l  o b je to , comprendiendo e s to s  medios un órgano pren­

sador m óvil que e s tá  d isp u esto  normalmente p o r e l  rev erso  d el 

pedazo de c in ta  y destinado a  s e r  movido p o r e l  o b je to  cuando 

é s te  es llev ad o  c o n tra  e l  pedazo de c in ta  y e l  órgano prensa­

d or, medios para  v o lv er  a  poner e l  órgano prensador en su  po­

s ic ió n  norm al después que e l  pedazo de c in t a  ha s id o  a p l ic a ­

do sobre e l  o b je to , y medios de mano m ecánicos accionados por 

e l  movimiento de co lo ca c ió n  mandado por e l  o o je to  de dicho ón

gano prensador para a c c io n a r  d irectam ente dicho mecanismo de 

modo que d e sen ro lle  y haga avanzar l a  c in t a  m ien tras e l  o b je to  

e s tá  en movimiento.

4 1. , -  Un aparato  según se r e iv in d ic a  en lo s  puntos an- 

t e r io r e s  c a ra c te r iz a d o  por que dicho d is p o s it iv o  c emprende un 

mecanismo de a r r a s t r e  que s irv e  para  d e s e n ro lla r  una c in ta  ad­

h e s iv a  y s e n s ib le  a l a  p resió n  de una bobina y para  cortarte, en 

pedazos y un mecanismo de p u esta  en p o s ic ió n  que s ir v e  p ara  

e fe c tu a r  l a  conducción su ce s iv a  de lo s  pedazos seccion ad os a 

una p o sic ió n  de co lo ca c ió n  predeterm inada en l a  c u a l e s tá n  

d isp u esto s para r e c i b i r  e l  co n ta cto  de un o b je to , dorante e l  

movimiento de dicho o b je to  h a c ia  y o on tra  l a  c a r a  adhesiva de

un pedazo de c in ta  puesto en p o s ic ió n .

5 Un ap arato  según se  r e iv in d ic a  en lo s  puntos an te­

r io r e s  ca ra c te r iz a d o  por que cemprende un d is p o s it iv o  de resor-
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te  que s ir v e  para  v o lv er a l l e v a r  e l  órgano prensador a su 

p o s ic ió n  normal después que e l  pedazo de c in ta  ha s id o  a p l i ­

cado sobre e l  o b je to .

6^ .-  Un aparato según se r e iv in d ic a  en lo s  puntos ante­

r io r e s  ca ra c te r iz a d o  por que se preven medios de mando mecá­

n ic o s  accionados por e l  movimiento de re to rn o  (de mando por 

r e s o r te )  d e l órgano prensador m óvil para a c c io n a r  e l  mecanismo 

de p u esta  en p o s ic ió n , de modo que un nuevo pedazo de c in ta  

sea  automáticamente sum inistrado y llev ad o  a l a  p o s ic ió n  de 

co lo ca c ió n  después que e l  pedazo a n te r io r  ha s id o  a p lic a d a .

7 &._ ün aparato  según se r e iv in d ic a  en lo s  puntos a n te ­

r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  por que e l  órgano prensador m óvil es  un 

r o d il lo  que g ir a  lo co  3obre un brazo p iv o ta n te .

8 !•.- Un aparato  autom ático d is tr ib u id o r  y co lo cad o r de 

c in ta  adhesiva y s e n s ib le  a  l a  p re s ió n , accionado por un ob­

je t o ,  comprendiendo e s te  ap arato  un mecanismo d is tr ib u id o r  

que s irv e  para d e s e n ro lla r  de una bobina una c in t a  adhesiva 

s e n s ib le  a l a  p re s ió n , para s e c c io n a r  e s ta  c in ta  en pedazos 

y para c o lo c a r  lo s  pedazos sucesivam ente en una p o s ic ió n  de 

co lo ca c ió n  predeterm inada en la  que e s tá n  d isp u esto s para 

s u f r i r  e l  co n tacto  de un o b je to  durante e '1 movimiento de dicho 

o b je to  h a c ia  y co n tra  l a  c a ra  ad h esiva de un pedazo de c in ta  

p u esto-en  p o s ic ió n , medios para a p l ic a r  e l  pedazo de c in ta  pue 

to  en p o s ic ió n  sobre e l  o b je to , comprendiendo e s to s  medios un 

órgano prensador m óvil d isp u esto  normalmente p or e l  re v e rso  

del pedazo de c in ta  y d estin ad o  a s e r  movido por e l  o b je to  

cuando é s te  es llev ad o  co n tra  e l  pedazo de c in ta  y e l  organo 

prensador, medios para v o lv er a l le v a r  e l  órgano prensador a 

su p o s ic ió n  normal después que e l  pedazo de c in ta  ha 3ido 

ap licad o  sobre e l  o b je to  y medios de mando m ecánicos a cc io n a -
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dos pea? e l  movimiento de co lo ca c ió n  (mandado por e l  o b je to )  del 

órgano prensador m óvil para a cc io n a r  d irectam ente dicho meca­

nismo d is tr ib u id o r  m ien tras e l  o b je to  e s tá  en movimiento de mo­

do que se e fe c tú e  e l  ap rov ision aaiien to  autom ático de un nuevo 

pedazo de c in ta  y su Conducción a l a  p o s ic ió n  de co lo ca ció n  

después de l a  co lo ca c ió n  d e l pedazo a n te r io r .

9 £. -  ün aparato  segdn se r e iv in d ic a  en lo s  puntos a n te r io ­

re s  ca ra c te r iz a d o  por que e l  d is p o s it iv o  t ie n e  un brazo p iv o ta n - 

te  sobre e l  cu a l e s tá  montado e l  r o d i l lo  prensador de modo r o -  

t a t i t o  para a p lic a r  e l  pedazo de c in ta  sobre e l  o b je to , piñones 

asociad os a e s te  brazo de modo que re c ib e n  d e l mismo una o s c i ­

la c ió n , un acoplam iento de un so lo  se n tid o  de a cc ió n  que aco p la  

lo s  piñones y e l  mecanismo de a r r a s t r e  de l a  c in t a  de t a l  mane­

r a  que l a  c a r r e r a  de c o lo ca c ió n  (mandada por e l  o b je to )  d e l b ra­

zo accio n a  e l  mecanismo de a r r a s t r e  para d e s e n ro lla r  y se cc io n a r  

un nuevo pedazo de c in ta ,  un d is p o s it iv o  de r e s o r te  para v o lv er 

a l le v a r  e l  brazo a su p o s ic ió n  normal y m edios, asociados a l  

mecanismo de p u esta  en p o sic ió n  de l a  c in ta  y a l  b razo , g ra c ia s  

a  lo s  cu a le s  l a  c a r re r a  de re to rn o  d e l brazo acc io n a  e l  meca­

nismo de puesta  on p o sic ió n  para e fe c tu a r  l a  p u esta  en p o sició n  

de dieño nuevo pedazo de c in ta .

10£„- ün aparato  autom ático d is tr ib u id o r  y eoloeador de 

c in ta  adhesiva y s e n s ib le  a  l a  p re s ió n , accionado por un o b je to , 

que comprende medios de d is tr ib u c ió n  que s irv e n  para l le v a r  pe­

dazos su cesiv o s de c in ta  adhesiva a  una p o sic ió n  predeterm inada 

donde son d estinados a r e c i b i r  e l  co n ta cto  de un o b je to  durante 

e l  movimiento de dicho o b je to  h a c ia  y c o n tra  dichos pedazos, 

s irv ien d o  un órgano prensador p iv o tan te  para a p lic a r  un pedazo 

de c in ta  sobre e l  o b je to  b a jo  la  in f lu e n c ia  de dicho m ovim iento, 

piñones acoplados de modo que san puestos en o s c i la c ió n  por lo a
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movimientos d e l órgano prensador y-un embrague de un só lo  sen ­

t id o  de acció n  d isp u esto  e n tre  lo s  pifiones y lo s  medios de d is ­

tr ib u c ió n  de l a  c in ta , ,  y g ra c ia s  a l  cu a l e l  movimiento de co lo ­

cació n  d el órgano prensador e fe c tú a  un nuevo funcionam iento 

de io s  medios de d is tr ib u c ió n  para e fe c tu a r  la, p u esta  en p o si­

c ió n  autom ática de un nuevo pedazo de c in t a ,

1 1 ^ .-  Un ap arato  según se r e iv in d ic a  en lo s  puntos an­

t e r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  por un d is tr ib u id o r  de c in ta  que, com­

prende una m eda p ro v is ta  en su p e r i f e r ia  de bordes c o rta n te s  

que seccio n an  l a  c in ta  que pasa a lred ed o r de l a  rueda cuando 

son apretados co n tra  mi r o d i l lo  de so p o rte , un r o d i l lo  de so­

p orte que comprende un manguito s u p e r f i c ia l ,  un n ú cleo  y un cae­

q u il lo  in t e r io r  e l á s t i c o ,  colocado e n tre  e l  manguito s u p e r f ic ia l  

y e l  nú cleo  y su fic ien tem en te  e l á s t i c o  para p e rm itir  a l  mangui­

to  de g u ía  com pletar e l  empuje de un borde c o r ta n te , p ero  su­

fic ie n te m e n te  e lá s t i c o  y r e s is te n te  p ara p e rm itir  a d icho man­

g u ito  de guía com portarse como un sop orte co n tra  e l  cu a l un 

borde c o rta n te  pueda oprim ir l a  c in ta  para  s e c c io n a r la .

1 2 ^ .-  Un a p a ra to  según, se r e iv in d ic a  en lo s  puntos an­

t e r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  porque e l  d is p o s it iv o  comprende medios 

para co n ten er una p ro v is ió n  de c in t a ,  una rueda de a r r a s t r e  des­

tin a d a  a d e s e n ro lla r  l a  c in ta  de l a  p ro v is ió n  de c in ta  duran­

t e  l a  ro ta c ió n  de e s t a  rueda con l a  c in ta  que p asa a lred ed o r de 

e l l a ,  medios para  s e c c io n a r  l a  c in ta  en lon g itu d es durante l a  

ro ta c ió n  de la  rueda, uno o v a rio s  elem entos r o ta t iv o s  destinar- 

dos a e je r c e r  una a cc ió n  de agarre o de re te n c ió n  sobre l a  c in ­

t a  para  mantener un pedazo seccion ad o , medios para h acer p iv o - 

t a r  e s te  elem ento a lred ed o r de su  e je  de modo que p roy ecte  l a  

lon g itu d  seccion ad a h a c ia  e l  e x te r io r ,  h a s ta  una p o s ic ió n  de co­

lo c a c ió n  predeterm inada, en que e s tá  d isp u esta  p ara  r e c ib i r  e l  

co n tacto  de un o b je to  durante e l  movimiento de dicho o b je to  h a-

23 -
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c i a  y co n tra  l a  ca ra  adhesiva d el. pedazo de c in t a  p u esto  en po­

s ic ió n ,  un r o d i l lo  prensador d isp u esto  normalmente por e l  re v e r­

so d el pedazo puesto en p o s ic ió n  y que s ir v e  p ara  a p l ic a r  e s te  

pedazo sobre e l  o b je to , estando destinado e s te  r o d i l lo  a s e r  mo- 

5 vido por e l  o b je to  cuando' e s te  es llev ad o  c o n tra  e l  pedazo de 

c in ta  y e l  r o d i l lo ,  un brazo p iv o ta n te  con movimiento o s c ila n ­

t e  sobre e l  cu a l e s t á  montado e l  r o d i l lo  de manera r o t a t iv a ,  

piñones asociados a e s te  brazo de modo que re c ib e n  raía o s c i la ­

ción  del miaño, un acoplam iento con un s&lo se n tid o  de a cc ió n  

10 en tre  lo s  pifiones y l a  rueda de a r r a s t r e ,  acoplam iento g ra c ia s  

a l  cu a l l a  c a r r e r a  de c o lo ca c ió n  (accio n ad a por e l  o o je to ) del 

brazo , acc io n a  l a  rueda de a r r a s t r e  para d e s e n r o lla r  y s e cc io n a r  

un nuevo pedazo de c in ta ,  un d is p o s it iv o  de r e s o r te  que s ir v e  

para v o lv er a l l e v a r  e l  brazo a su p o s ic ió n  normal y medios a so -  

15 ciad os a lo s  medios de p ivotam iento d el o de lo s  elem entos y aL 

brazo y g ra c ia s  a  los cu a le s  la  c a r r e r a  de re to m o  d e l brazo ha­

ce i  v o ta r e l  elem ento que mantiene dicho nuevo pedazo de c in u a , 

de modo que coloque e s te  pedazo en la  p o s ic ió n  ae co lo c a c ió n .

23r x j n  an arato  d is tr ib u id o r  y colocado!” de c in ta  adhe-

20 s iv a .
P a l y como se ha d e s c r ito  en la  Memoria que an teced e, r e ­

presentado en lo s  d ib u jo s que se acompañan y c o i  lo s  f in e s  que 

se han e s p e c if ic a d o .
E s ta  Memoria co n sta  de v e in tic u a tro  h o ja s  e s c r i t a s  a n á -

25 quina por una s o la  c a r a .  ̂ ^ g£P  1959
Madrid,

24
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