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g | PATENTE
DE
INVENCION

a favor de Don ANTQVNIC VIAPLANA GURI, de nacionalidad es~
paflola, residente en Barcelona, Avenida Virngen de llontse~
rrat, 15, por "SISTEMA ELECTRONICO AUTOMATICO PARA EL CON-
TROL DE ROMURAS DE LECHAS EN LECHERAS DE HILAR”.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un sistema
electrfnico automético para el control de roturas de me-
chas en las mecheras de hilar.

Segfin es sabido, cuando en las mecheras de hilar

5. se produce la rotura de una mecha dentro de una de las ara-
fas, y frecuentemente entre la arafia y el tren de estiraje
egociado, la mecha gue continda siendo suministrada por

el mismo tiende a enredarse en la parte superior de la
aiaﬁa produciendo un apelotonamiento conocido con el nom—

10. bre de ”arafdn®, Este incidente, zparte de conducir al
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paro de la méguina a fin de poder empalmer la mecha ro-
ta, con la consiguiente pérdida de produceidn, tiende

a extenderse a los husos contignos agravando el problema
e incrementando la pérdida citada, al tiempo que limita
el nfmero méximo de husos gue puede atender un solo ope-
rario.

Por consiguiente, el objeto de la presente inven~
cidn ®s un sistema electrduico mediante el cual se puede
controlar cierto ndimero de husos de una mfquina mechera
de hilar, a fin de determinar automdticamente su parada
cuando se produce una rotura de mecha, o simplemente ine-
dicar que se ha producido dicha rotura.

En vista de ello el sistema comprende un trayecto
éptico gue transcurre tangencialmente a las zonas de las
arafias donde se producen los citados arafioues y de maera
que puede ser interceptado poxr ellos, entre una fuente lu-
minosa y un elemento fotoeléctrico gensible a las varia~
ciones de luz incidente, de modo gue dicho elemento fo-
tosensible genera o dejar paser un impulso de corriente
cada vez que el aandu intercepta el tragyecto, estando el
citado elaenento conectado mediante un sistema adaptador
adecuado con un dispositivo relevador gue accions medios
de alarma o de paro de la méguina cuando es accionado.

Dentro de la definicién amterior es necesario

tener en cuenta gue bajo las denominaciones de “fuente

luminosa® ; Yelemento fotosensible” se comprende tanto

los dispositivos gue trabajan con i‘adiaoiones de longi~-

tudes de onda comprendidas dentro del espectro visible
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gomo con las situadas fuera de €1, tales como los rayos
infrarrojos y ultravioletas, y la presente no ha de gue~
der limitada, por consiguiente, a pinguno de los tipos es~-
pecf{ficos mencionados.

De acuerdo con una realizacién preferida, el tra~
yecto 6pﬁico es dispuesto tangencialmente & una plurali-
dad de ararias, pudiendo extenderse tamto a lo largo de
toda la méquina, con una fuente luminosa y un elemento
fotosensible para cada lado de ella para cada uno de los
lados de la migna, como fomando el trayecto alrededor de
la mdquina, con una sola fucute luminosa y una sola cé-
lula fotoeléctrica combinadas con dispositivos reflectow
res para desviar el haz luminosc en los puntos adecusdos.
No obstante, a los fines de localizar més f4cilmente el
punto de la méquina donde se ha producido la rotura, los
trayectos dpticos también pueden ser limitados a un nd-
mero determiiado de husos.

Otra caracterfstica de la invencidn reside en el._
especlal circulto adaptador que incluye, en cascada, y
en el sentido del elemento fotoeléctrico el dispositivo
relevador, un amplificador de tensifn que amplfa los im—
pulsos generados o dejados pasar por el elenento fotoeldc~
trico, un circuito rectificador gue da el mismo sentido
a todos los impulsos amplificados, un circuito descres-
tador que reduce su amplitud a un valor constante pre-
egtablecido a fin de obtener una salida mfs unifoime en
el extremo del gsistema, y un dispositivo de constante

de tiempo o integrador gue acclona el dispositivo rele-

e e e s
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vador al alcanzar un nivel de potencial adecuado.

El amplificador, el rectificador y &l descres-
tador pueden ser circuitos convencionales de lés gue se
encuentra infinidad de realizaciones en la literatura es—
péoializada, por cuyo motivo no es hecesario describirlos
en detalle. BEn cuanto &l circuito de constante de tiempo
o integrador, puede consgistir en un circuito R/C conven-
cional que, de preferencia, incluye un dispositivo de fu-
.a gue puede estar ajustado de antemano & un valor ade~
cuado o bien ser megulable & fin de variar el ndmero de
impulscs necegarios para producir el funcionamiento del
digspositivo relevador. Ello tieune la ventsjsa de permitir
que la mfguina funcioue sin interrupcidn al producirse
impulsos espor4ddicos no debidos a roturas efectivas de
alguna de las mechas,

Gomoidispoaitivo relevador se puede tbtilizar cusl-
guieras de los conocidos, por ejemplo una vélvula de des-
cérga en atmfslfera de gas con electrodo..de control conec—
tado a la salida del dispositivo integrador, y cuyo circui-
to anfdico es utilizado pare determinar el funcionamiento
de la alarma o del paro de la mdguina, o bien de un rele-
vador electromagnético o electrotérmico usual gue deter-
mine aquellas maniobras, la polarizacién de los electro-
dos del relevador electrdnico puede ser la méfs adecuada
a cada caso y segin el proceso de trabajo seleccionado.
4sf, por ejemplo, puede ser inferior y del mismo 8igno
que el potencial de salida del integrador, de modo gue

ambos potenciales se suman pars alca:zar la polarizacién
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de disparo o sncebado, pero en caso necesario el eleoc-
trodo de mando del relevador electrdnico. también puede
ser polarizado con un potencial superior y de si_uo con=-
trario al de salida del integrador, de mamera que se ob-
tiene el mismo potencial de trabajo de la vélvula por un
efecto diferencial. I cuanto al relevador electromagné-
tico o electrotérmico se puede utilizar indistintamente
un aparato de circuito abierto o de circuito cerrado, pro-
visto de contactos de posicién normal abierta o cerrada,
segdn convenga & cada caso particular de aplicacidn, yo
para lo cual seré necesario tax sdlo introducir en el
sistema ligeras variaciones de detalle fécilmente imagi-
nables por el téonico.

El dibujo adjunto muestra, a tf{tulo de egemplo
no limitativo del alcance del invento, un esguema de blo-
gues de un circuito de control completo.

Bn dichos dibujos, la figura muestra en -1- dos
fuentes luminosas, por ejemplo lémparas de incandescen~
cia enfrentadas a respectivas células fotoeléctricas ~R-
o dispositivos eguivalentes, montadas en la méguina de
manera que su trayecto luminoso pasa en posicidén adya-
cente a las arafias -3~ y, precisamente, en tangencia

con el punto donde se producen los araiones de rotura de

mechas. .
De acuerdo oon ello, durante el funocionamiento

nommal de la méguina los rayos luminosos no son intexr-
ceptados y las células, adecuadamente polaerizadas, dejen

pesar une corriente constante gue no introduce variacién
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en el sistema. Al produéirse un arafién como Consgecuencia
de la rotura de una mecha, por el contrario, el haz lumi-
noso correspondierte es interceptado a cada wuelta de la
arafia de menera gue la célula produce variaciones en for-
ma de impulsos de mayor o menor duracidn, separados por
intervalos variables segdn la velocidad de giro de la=s
arafias y el tamafio del araiién fommado,

Ios impulsos de tensidn obtenidos son amplifica-
dos en el amplificador —4~ para darles unsa awmplitud ade-
caada, luego rectificados en el rectificador -5~ pura dar-
les el mismo signo, y luego descrestados en el circulito
-6-~ a fir de independizar el funcionamiento de los ele-
mentos siguientes, de las variaclores de amplitud con que
lleguen dichos impulsos.

los trenes de impulsos as{ obtenidaos son acumula~
dos en el circuito integrador con constaute de tiempo -7~
de manera_qué el alcanzarse a la galida del mismo la tene
sién de cebado del tiratrén -8-, este dYltimo se wuelve
condnctor y detexmina lu excitacidn del relevador elec~
tromagnético -9~ que controla el circuito de maniobra
~10- para determinar el paro de la miguinz o el funcilona~
miento de un dispositivo de alurma.

El circuito &/C incluye un dispositivo de fuga,
por ejemplo una resistencia derivada sobre el condensa~-
dor integrador y cdl ibrada de mamera gue se obtenga el
funcioamiento del relevador -8~ Unicamente cueando se al-
carza la cantidad de electricidad necesaris peara obtener

el notencial de cebado en un tiempo predetermi:iado, de
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forma que el sistema de paro sutomftico no es accionado

cusndo se producen impulsos esporédicos debidos, por ejesi—

plo, a un encortijatiento momentfneo de la mecha en una

de las aranas. Bsta resistencia puede ser ajustable para

graduar ls constante de tiempo efectiva del circuito en

cada caso de aplicacidn.

En caso dado se puede prescindir del cixcuito

R/C utilizando un relevador -9~ de funcionamiento dife-~

rido.

Serén independientes del objeto de la invencidn
log detalles accesorios del sistema siempre gue ho al-

teren esencialmente el espiritu de las reivindicaciones.

Se relvindica como objeto de la presente patente
de invencién:

1. Sistema electrdnico automdtico para el control
de roturas de mechas en mecheras de hilur, caracterizado
porque comprende un trayecto dptico gue transcurre tan~
gencialmente a las zonas de las araiias donde se producen
los arafiones y de mammera gue puede ser interceptado in-
termitentemante por estos dltimos, entre una fuente lu-
minosa y un elemento fotoeléctrico sensible & las varia-
oiones de luz incidente, de modo gue dicho elemento fo-

toeléctrico genera o dejar pasar un impulso eléctrico
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cada vez gque el arafidn intercepta el trayecto, estando
el citado elemento conectado mediaite un sistema adapta-
dor o de zmooplamlento adecuado cor un dispositivo rele-
vedor que &cciona medios de alarma o de paro de la mé-
guina cuando es accionado,.

2., Bigbtema electrdnico automdtico para el con-
trol de roturas de mechas en mecheras de hilar, segdn la
reivindicacién 1, caracterizado porque comprende un tra-
yeocto 8piico que se extiende en toda la lonzitad de la
méquiza, pars los husos de cada lado de la miswma.

3. Sistemea electrénico atomftico para el control
de roturas de mechas en mecheras de hilar, segin la rei-
vindicacidn 1, caracterizado porque el txrayecto &ptico
estd dividido en secciones que comprenden un ndmero de-
terminado de husos, y los elementos fotoeléctricos de
cada seccibn estén asociados con medios indicadores jera
lz rdpida localizacién de la seccién donde se ha produ-

cido la rotura.

&. Sistema electrénico autoudtico para el control
de roturas de mechas en mecheras de hilar, segdin la rei-
vindicacién 1, caracterizado porgue el ciréuito adapta-
dor o de acoplamiento consiste en un circuito elesotréni-
co gue da en su selids impulsos de =uplitud esencialmente
constante a base de los 1lmpulsos de extrada, y un dispo-
gltivo Integrador gue acciona el relevador al alcanzar
un nivel de potencial pre-establecido.

5. Sistema electrénico amtomético para el control

de roturas de meches en mecheras de hilar, segdn la rei-
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vindicacién 4, caracﬁerizado porgque el dispositivo inte-
grador consiste en un circuito R/C que incluye un dispo-
sitivo de fuga, de modo gue integra Unicamente los impul-~
sos eléctricos gue excenden de clerto nmero por unidad
de *iempo.

6. Sistema electrfnico automdtico para el control
de roturas de mechas en mecheras de hilar, segfn la rei-
vindicacifn 4, caracterizado porque el integrador y/o el
relevador incluyen medios de regulacidn para ajustur el
tiempo de respuesta del sistemz en funcifn del nfmero a
la duracidn total de los impulsos.

7. Sistema electr8nico automdtico para el control
de roturas de mechas en mecheras de hilar, segin la rei-
vindicacidn 1, caracterizado porgue el integrador estd
constitufdo por un relevador de accién: diferida.

8. Sistema electrdnico auto £tico para el control
de roturas de mechas en mecheras de hilar.

La presente menioria descrintiva consta de nueve
hojas foliadas, escritas a mdguina poxr una sola cara.

Barcelona, a 30 de mgyo de 1959.

Antonio VIAPLANWA GURI
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