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*PERFRCOIONAMIENTOS EN LOS APARATOS FONOGRAFICOS”®,

-~

MEMORIA DESCRIPTIVA

la presente invencién se refiere a unos perfeccio-
namientos en los aparatos fonogridficos, los cuales afec-
ten, més concretamente, a los mecanismos accionadores
del plato giradiscos y al montaje del brazo pick-up, de
5. modo que el eparato perfeccionado de acuerdo con la in~
venoién presenta ventajas de sencillez y fidelidad de re~
produceién no alocanzada con los gparatos conocidos hasta
la fecha.
Para ello el mecanismo de acuerdo con la inven—

10, cién se caracteriza porgue comprende una plataforma en
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la que esté pivotado el plato giradiscos para girar al-
rededor de un eje vertical, y esté montado en disposicién
flotante un motor de accionamiento de eje horizmntal, es-
tando el 4rbol de salida de dicho motor provistoc de tres
cuellos espaciados longitudinalmente y de diémetros dis~
tintos, estando dicho #4rbol y la cara inferior del plato
conectados mediante una meda intermedia de fricecidn,
libremente giratoria en un miembro sarticulado & rétulae
sobre un Srgano selector de velocidades despl azable lon~
gitudinalmente con respecto al motor, estando dicho miem—
bro solicitado, ademds, por un dispositivo eléstico gque
tiende a mantener la rueda intermedia constantemente aco-
plada con uno u otro de los didmetros del &rbol motor y
con la superficie inferior del plato.

| El montaje flotante del motor puede ser consegui-
do por cualquier medio oconocido, pero se prefiere, de
acuerdo con la invencién, dotarlo de dos anillos de mate-
rial eléstico espaciados sobre su longitud y montados,
cada uno de ellos en una placa soporte proxista de orjeas
laberales que se acoplan a la plataforma por intermedio
de dispositivos de suspensién eldstica. Dichas orejas,
de prefe:encia, pueden estar unidas a dos perfiles an-
guleres laberales en cuyos extremos estdu fijados los
dispositivos de suspensién eléstica.

La rueda intermedisa puede estar montada en dis-

posicién giratoria en el extremo de una varilla, articu-
lada, por su extremo opuesto, de manera gue puede oscilar

en todos los sentidos, sobre una pealanca selectora de
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velooldades, provista de un mando externo adecuado para
despleazar 1ong1£ud.inalmente dicha varilla, llevando co-
nectada esta Yltima un resorte gque desplaza transversal-
mente la ruede intermedis contra el plato y el 4rbol mo-
tor. Dicha varilla estd proviste, de acuerdo con une rea-
lizacién preferida del invento, de un perfil de leva que
se acopla con un tope fijo en una de sus posiciones ex-
tremas coﬁ el objeto de separar la rueda intemredia de

su acopl'aniento con el plato y con el 4rbol motox.

Por otra parte, el soporte del brazo del pickup
consiste en una pieza de material eldstico provisto de una
garganta periférica en su parte inferior y de un taladro
longitudinal de modo que puede ser acoplada en una aber-
ture adecuada de la plataforma, en cuyo taladro se acoplsa
luego un tubo de material rfgido que sirve de pivote para
el brazo.

Los dibujos adjuntos muestran, a tftulo de ejemplo

no limitativo del elcance del invento, una forwa de rea~

‘lizacidn preferida del mecanismo que se desoribe a conti~

nuacidén,

Bn los dibujos: la figura 1 es una vista en plan—~
ta de la parte inferior de una plataforma giradiscos pro-
vista del mecanismo objeto de la inveuncidn; la figura 2
es una seccidn transverssl del conjunto del motor, toma~
da en 18 linea II-II de la figura 1; la figura 3 es una
vista lateral del conjunto del motor, parcialmente en
seccidn longitudinal, y la figura 4 es una vista en sec-

cién longitudinal alzada, del montaje del btrazo pick-up.
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En las figuras de referencia ~l- indica una pla-
taforma, por ejemplo de chgpa metdlica embutida, provis-
ta del cojinete verticael -2~ en el que se puede montar
por arriba, en forma convencional, el plato giradiscos
-3~ en disposicién loca. Esta plataforms comprende, asi-
mismo, el grmapo motor ~4=-, el brazo de pick-up ~5~, un
amplificado ~6-~ asociado con los mandos correspondientes
~7=, ¥ una caja -8- para contener las baterfas u otra
fuente de alimentacidn para el conjunto.

Debajo del plato, la plataforma ~l- tiene cuatro
taladros donde estén Fijados los manguitos elésticos -9-
gue soporten los véstagos -10~. Cada dos de dichos vés-
tagos estdn unidos a un perfil angular respectivo -1ll-,
ouyos perfiles quedan dispuestos longitudinelmente y con
sus dos alas verticales paralelas entre si, En los ex-
tremos de estos perfiles ~1l- estdn remachados los extre-~
mos laterales de dos placas testeras -12~ gue tienen una
amplia abertura ciroular en su parte central, donde es-
t4n enchufados, mediante gargentas adecuades, leas dos
millos elésticos =-1&- gue sostienen el motor —14-. Pars
der més rigidez al conjunto, las dos plecas estdu conec-
tadas agimismo, por su parte central inferior, mediante
una riostra =-15-,

El motor =~l4~ tiene un drvol de salida -16~ cuyo
extremo estd sostenido por medio de un cojinete de punta
-17- fijo a una oruceta -18- a su vez asegurada & la pla-
ca testera ~12- mediante los dos véstagos -19-. El é&rbol
del motor tiene tres didmetros escalonados ~20~, =21- y
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~22=~ geparados por porciones cénicas -23- y =24-, Enci~
ma de esta parte del mecanismo la plataforms tiene una
amplia abertura -R5~, y el mismo est4d situado debajo de
una parte completamente lisa de la cara inferior del pla-
to =3~,

La conexién entre el érbol ~16-~ del motor y el
plato -3~ se realiza por medio de una rueda intermedia
de fricocién -26~, libremente giratoria en el eje —~27-
fijado al extremo libre de una varilla ~-28- gue estd ar-
ticulada de modo que puede oscilar en todos sentidos en
uno de los extremos de la palanca de cambio de velocida~
des -29-. Bsta palanca -29~ estd articulada en el pivote
-30- fijo a la plataforma y provista de un mando exterior
~Bl- gue sale fuera de la plataforma por la ranura en
arco de circﬁio ~38-,

La varilla -28- tiene una oreja —-33- cerca de
su extremo libre, en la que estd conectado un resarte
helicoidal -3¢~ anclado por su extremo opuesto en el te-
tén ~35- fijo a la plataforma. Bste resorte, segin se
gprecia por la figura 1, tiende a desplazar la rueda
-26~ hacia el &rbol motor -1l6-~. El eje de la rueda se en~-
cuentra algo més alto que el del motor, y le distancia
de este dltimo a la cara inferior del plato es mds pe-
quefia (iue el didmetro de dichurueda. En consecuencia,
esta Yltime se acufia entre el 4rbol y €l pleto sobre uno
u otro de los didmetros escalonados, determinando el ac-

clonamiento del segundo & la velocidad correspondiente.

Ia varilla =28~ tiene un gdiente v—56-— en el mismo
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lado donde se encuentra la oreja =33~ del resorte, y la
pletaforma lleva fijado un tetén saliente -37-, interca-
lado en la trayectoria de dicho saliente en una posicidn
tel gue, cuando la rueda ~26— ea desplazada mfs allé de
la posicidén del difmetro -22~- mgyor, el borde inclinado de
dicho saliente tropieza con dicho tetén y obliga la rueda
a separarse del &rbol motor. En esta posicidn el aparato
puede ser dejado en reposo por tiempo indefinido sin pe-—
ligro de que la llanta eldstica de la rueda se deforme

a causa del contacto prolongado del mismo punte de su
periferia con el 4rbol del notor.

Como se comprende, para el paso de una veloci-
dad a la otxra basta hacer oscilar la palanca de carbio
~29—- en el sentido adecuado mientras el motor de acciona~
miento se encuentras funcionendo., Ello determina el despla-
zamiento labteral, con xespecto a la figura 1, de la veari-
lle -28- y el desplazamiento de la rueda -26- & lo largo
de los tres didmetros del érbol motor. ILos escalones cé~-
ricos facilitan el paso de la rueda de un cuello de did-
metro menor a otro de didmetro megyor.

El brazo del pick-up -5~ estd montado en un so~-
porte gue comprende un pilarillo -38~- de material elés-
tico, terminado en una peans inferior -39- que tiene unea
gergente periférica -40- mediante la cual se acopla en
un taladro correspondiente formado en la plataforma =l-,
Bate pilarillo estd atravesado por un teladro longitudi-
nal —-4l-, de mamera gque la flexibilidad del conjunto per-
mite introducir a presidén la peana en el taladro de le
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plataforma pare montarla en la fo:nﬁa ilﬁét%ada en la fi~
gura 4

En la parte inferior del pilarillo -38- estf en~
chufado un manguito ~42~ gque sirve de soporte para el
brazo y gufa un eje tubular -43- gque sobresale, por enci-
ma del manguito formando una valona -44~ de retencién pa~
ra la horquilla -45~ gue sostiene el pasador -46- de ar-
ticulacidén del bvrazo, y, por debajo, en la parte inferior
de la plataforma, donde lleva fijado el amillo terminal
~47~ mediante eltornillo de presién ~48~, Alrededor del
pasador de articulacidén -46- esté enrollado un resorte
de pinza =49~ cuyas ramas Se apoyan respectivamente con-
tra la care inferior del Wweazo ~5- y contra lsg parte su-
perior del eje ~43~ a fin de ajustar adecuadamente la
presidn del e stilete sobre el disco.

los conductores de conexién del dispositivo re-
productor con el sistema amplificador del aparato, pue—~
den pasar, como es usual, por el interior del eje tubu~
lar ~43-,

El anillo -47-~ puede fijar al mismo tiempo un
brazo radial para el acoclonamiento de un interruptor de
para del motor al firal de cada disco.

Serén independientes del objeto de la invencidén
los detalles accesorios del sparato, tales como lamatu-
raleza del motor, del amplificador y de la fuente de
alimentacién de ambos, siempre gue no alteren esencial-

mente el alcance de las siguientes reivindicaciones.
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NOTa

Se reivindica como objeto de la presente peatente
de introduccidén:

1. Perfecoionamientos en los spearatos fonogréfi-
cog, caracoterizados porgque consisten en montar, en una
plataforma, un plabto giradiscos pivotado de meanera que
puede girar alrededor de un eje vertical, y un motor de
accionamiento de eje horizontal en disposicién fotante,
estando el &rbol de salida de dicho motor provisto de
una pluralida.d. de cuellos espaciados longitudinalmente
y de didmetros distintos, estando dicho &rbol y la cara
inferior del plato conectados mediante una rueda interme-
die de £ricoién libremente giratoria en un miembro arti-
culado & rétula sobre un Srgano selector de velocidades
desplazables longitudinglmente con respecto al motoxr, es-
tando dicho miembro solicitado, ademds, por un dispositi-
vo eléstico que tiende a mantener la rueds intermedia
constantemente acoplada con uno u otro de los didmstros
del &rbol motor y con la superficie inferior del plsato.

2. Perfeccionamientos en los ap aretos fonogréfi-
cos, segin la reivindicacién, caracterizados porque el
motor esté rodeado por dos o mfs anillos de material
eléstico espaciados sobre su longlitud y montados, cada
unc de ello, en una placa soporte provista de orejas la-
terales que se acoplan a la plataformae por intermedio de

dispositivos de suspensién flotante.
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3. Perfeccionamientos en los aparatos foﬁog:éfi—
cos, segdn la reivindicacién 2, caracterizados porque les
orejas de oada lado del motor estén unidas a un perfil
situado al lado respectivo del mismo y fijado por sus ex-
tremos & los respectivos dispositivos de suspensién elés-
tica.

4. Perfeccionemientos en los aparatos fonogréfi-
cos, segin la reivindicacidn 1, carecterizados poxrque
la rueda intermedia esté montada en disposiocién giratorias
en un extremo de una varilla erticulads poxr su extremo
opuesto sobre une palanca selectora de velocidades, de
manera que puede oscilar libremente en todos los sentidos,
estando di cha palanca provista de mendo externo para des-—
ptezar longitudinalmente la varilla, y llevando conecta-
da esta Yltima un resorte que desplazae transversalmente
la rueda intermedim contra el plato y el 4rbol motor.

5. Perfeccionamientos en los aparatos fomogréfi=-
cos, segdn la reivindicacién 4, caracterizados porque
diche varilla presenta un perfil & modo de leve que se
acoPla con un tope fijo a la plataforma en una de sus
posiciones extremas, con el objeto de separar la rueda
intermedia de su acoplamiento con el plato y el 4rbol
motor en la posicién de reposc del mecanismo.

6. Perfeccionamientos en los aparatos fonogréfi-
cos, segfn la reivindicacién 1 caracterizados porque el
sopoxrte del mrazo pick-up consiste en una pieza de mate~
riel eléstico provista de una garganta peiifé.fioa en su

parte inferiox y.d.e un taladro longit udinal, de modo gue
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puede ser acoplada en une abertura de la pletaforme, en

cuyo taladro se acopla un tubo de material rfgido sobre-
seliente poxr la parte superior del soporte sirviendo de

pivote para el brazo.

7. Perfeccionamientos en los sparatos fonogré-
fioos.

La presente memoria descriptiva oconsta de diez
hojas folimzdas, esoritas a mdquina por una sola cara.

Barcelona, &2l de mayo de 1959,

Lais TRIBGO BONJOCH

o
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