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PATENTE
DE
INTRODUCCIOR

a favor de CROILS, S. A., entidad espatiola, domiciliada
en Reus (Tarragona), Calle Valls, s/n., por ”MECANISHO
DE DOBL: EFSCTO PARA LA TRANSMISION DE MOVIMIENTO ROTA-

TIVO?.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencion, practicada con éxito en el
extranjero, se refiere a un mecanismo de doble efecto pa-
ra la transmisiodn de movimiento rotativo.

Este mecanismo, de organizacidn simplificada, re-

5. sulta aplicable a aguellas méguinas o aparatos en los
gque es preciso la obtencion de un doble efecto en la ve-
locidad de rotacidn de cuerpos giratorios, tal es el ca-
so, por ejemplo, de una maquina de lavar y escurrir la
ropa, en la que en la primera operacidn interesa gque la

10, cubeta o bombo gire lentamente y en cambio, en la opera-



10.

15.

20,

25.

cidon de escurrido, este m1bmod‘&ué4p9ga‘£50 es nece-

sario que se mueve con extremada rapidez.

El mecanismo en cuestidn, de aplicacidn tanto en
méquinas de tipo industrial como para uso doméstico, com-
prende esencialmente un Organo de transmisidén principal,
constituido por una poleas partida segin dos mitades se-
parébles, las cuales presentan el plano inclinado recep-
tor de ls corres trapecial de trensmisidn de manera que
abvarca todo el radio de la polea, y cuyas mitades tien-
den a estar unidas entre si por la accidn de un resorte
elastico, el cual estéd ensartado sobre el propic eje de
rotacidén donde se halla montada la polea citada consti-
tutiva del érgano de transmisibén principal.

Este Organo transmisor recibe el movimiento de
motor y lo comunica al cuerpo giratorio de la méquina o
aparato al que se aplica>este mecanismo, con la particu-
laridad de que el eje de rotacidn, sobre el gue esté mon-
tado dicho 6rgano, se halla solidariéado sobre una palan-
ca giratoria alredsdor dal eje del motor y que en su gi-
To ocupa dos posiciones, una de acercamiento de este or-
gano al cuerpo giratorio de 1la méquina, y otra de separa-
cidn de aquél con respecto a este cuerpo, de manera gue
en la primera posiéién la correa de transmisidén que enla-
za dichos organo y cuerpo circula por la periferia de la
polea constitutiva de aquél, mientras que en la secunda
posicidn, esta correa discurre por la zona del plano in-
clinado lindante con el eje de rotacidn, con lo que se

consigue el cembio develocidad de giro de este cuerpo.

O




-

10,

15.

201

25.

-3 -

249905

Con el fin de facilitar la expjlicacidn, se acom-

pafla a la presente memoris unaz lémina de dibujos en la
que se ha representado un casoc de realizacidén que se cita
a titulo ds ejemplo, no limitativo del alcance del inven-—
to.

| En- los dibujos:

La figura 1 indica en esquema, segin planta, este
mecanisio de doble efzcto conectsdo al motor, con la polea
partida en activo por su periferisa;

la figura 2 representa el drgano transmisor prin-
cipal de este mecanisms, segin slzado esquemdtico, en ac-
tivo por su zona interior lindante con el eje de rotacidn;
Y,

la figure 3 muestra esqueméaticamente y en alzado
el conjunto de este mecanismo aplicado al cuerpo girato- %
rio de una maguina cualguiera.

Principalmente consta este mecanismo de un organo
transmisor constituido por una polea -1- partida longitu-
dinaslmente por su mited, segin un plano perpendicular al
eje de rotacion ~-2- sobre el que se halla montada, deter-
minando dos partes simétricas -3- y -4- separables, y
con la particularidad de que el plano inclinado -5- recep-
tor de la correa trapecial de transmision abarca todo el

radio de dicha polea.

Estas mitades tienden a estar juntas entre si por
la accion de un resorte helicoidal —~6- gnsartado sobre el
eje de rotacidn -2-, y que se halla dispuesto entrs la mi-

tad -3- y una arandela-~tope ~7- £ijada en el extremo 1li-
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bre del eje -2-.

Este organo transmicor asté soiidarizado lateral-~
mente a una polea secundaria -8- montada sobre el propia
eje de rotacidén -2-, la cual msdiante una correa trape-
cial -9~ se enlaza con una polea rotativa-l0- vinculada
al eje -11- de un motor -12- de cualguier tipn.

Bl eje -2- estéd por su extremo -13- a un brazo-
paianoa ~-14- gnsartado por uno de sus extremos -15- sobre

el eje dsl motor, (figura 1), cuyo brazo resulta libre-

mente glratorio alrededor de este eje, y presenta medios

de mando a 2istancia, por ejemplo el cable -16-, para su
maniobra gue datsrmina dos posiciones extrenas.

31 brgano transmisor principal, mediante corres
trapecial -17- se snlaza con la rueda acanalada -18- a
la que debe comunicar 21 doble efecto movil, cuya rueda
esta solidarizada al cuerpo giratorio pertensciente a la
maguina o avparato esguipado con este mecanismo transmisor.

Contra 1z llanta -19- de esta rueda giratoria
se aplica un juego de dos ruedas presionadoras -20- ¥
-21~- que mantiene la correa -17- adosada contra ella,
(figura 3).

21 funcionamisnto del meocanismo es como sigues

Suvoniéndolo en la posicidn de la figura 3, la
palanca se encuentra en su posicidn extrema elevada. En
esta posicidn el bdrecano de transmisidn principal se ha-
1la cerca de la rueda giratoria -18-, por lo gque la co-
rrea trapecial -17- discurre por la periferis de la Dpo-

lea -1~ de este brszano.
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Al pasar de la posicidn elevada, a otra inferior,
representada en truzos, por ejemplo por aflojamiento del
cable ~16-, el dr=ano transmisor principal se separa de
la rueda giratoria -18- receptora del movimiento, siendo
e¢llo causa de que la corrsa trapecial -17-, al no ceder,
se introduzca por entre las dos mifades -3- y =4~ de la
polea -1-, flecha F (figura 2), hasta asentarse sobre la
zona del plano inclinado -5~ lindante con el eje de rota-
cion -2-, comprimiendo al resorte -6- por desplazamiento
de la mitad -3- contra =1 tope -T7-.

ihora entra en accidn la polea —Ll- por la zona in-
terna de su plano inclinado =5-, de menor diametro, por
lo gue 21 movimiento gue recibe la rueda -18- seri mas
lento. '

Para el caso en que se desee otra vea la veloci-
dad més réapida anterior, se actusrd otra vez sobre la pa-
lanca -14- olsvéndola, por lo que al acercar nuevamente
el Srgaeno transmisor a la rueda -18- sobraré correa —-17=,
y estando ésta adosada contra la fueda citada por los
tensores -20- y -21-, se aflojara precisamente en la zo-
na intsrna de la polea -1- permitiendo el acercamiento de
las dos mitades -3- y -4~ de dicha polea, lo que se con-
sigue por la recuperacidn extensiva del resorte -6- aco-
plandose nuevamente la correa -17- sobrs la periferia de
la polea -1-, y consiguiendo con ello la rotacidn rapida
de la rueda -18- y del cuerpo giratorio a ella solidari-
zado, (no repressentado;.

En el ejemplo descrito y representado, se ha pre-
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visto un solo resorte f6- que actla contra la mitad -3-
de la polea separable. Sin embargo, se comprende facil-
mente que, 2n el caso de cue la distancia sntre esta po-~
lea -%-4- y la conducida -18- sea muy pequetlia, la desvia-
¢idén gue sufre la correa de transmisidén -17- podria 1lle-
gar a hacer saltar a ésta de la garganta de dicha polea
-18-. Para evitar sste inconvenienté,\y como un caso ven-
tajoso de realizacidn, queda prevista 1la disposicién de
un segundo resorte antagdénico que obre sobre la otra mi-
tad -4~ de la polea -3-4-, a fin de que la separacidn en-
tre ambas mitades se realice en comun y, por tanto, se
pueda compensar facilmente la desviacidn que dé otra ma-
nera se produciria sobre la correa -17-. Como es natural,
en este caso la mitad —4- de aquella polea debera ser
tamb én movil sobre su eje, al igual que la -3- y ol re-
sorte que impulse a la misma estaré dispuesto entre dicha
mitad -4- y la polea secundaria -8-, enlazando convenien-
temente estas poleas, para que giren siempre al unisono,
por cualquier sistsma convenients.

La invencidn, dentro de su esencialidad, pueds
ser llevada a la préctica‘en otras formas de rsalizacidn,
que difieran en detalle de la indicada a titulo de =jem-
plo, a 1las cuales alcanzara igualmente 1la proteccion que
se recaba. Podra, pues, construirse en cualquier foria
y tamafio, con los medios y materiales més adecuados, ¥y
con los accesorios mas convenientes, por guedar todo ello

comprendido en el espiritu de las reivindicaciones.
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S3e reivindica como objeto de la presente patente
de introduccidn:
1. Mecanismo de doble efecto para la transmision

de movimiento rotativo, caracterizado esencialmente por

a8l hecho de comprender un dorgano de transmisidn principal,

compuesto por una polea partida longitudinalmente segin
un plano perpendiocular al eje de rotacidn, de manera gue
determina dos mitades separables, cada una de las cuales
Presanta su plano inclinado receptor de la correa irape-
cial de transmision de manera que abarca todo el radio
de la poles, y estando estas dos mitades sometidas bajo
la accidon de un resorte eléstico ensartado en el propio
eje de rotacidn y que tiende a mantenerlas uni@amente.
2. Mecanismo de doble efecto para la transmision
de movimiento rotativo, segin la anterior reivindicaciodn,
caracterizado porque el oOrgano de transmisién principal
esti solidarizado a una polca montada libremente sobre

el propio eje de rotacidn, la cual recibe el movimiento

directamente de una polea fijada en el propio eje del mo-

tor, a 1la que se vincula mediante un elemento de trans-
misidén adecuado.

%, Mecanismo de doble efecto para la transmisidn
de movimiento rotativo, seglin las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizado porque el eje de rotacidn, sobre el que se

halla montado el organo de transmisidn principal, esté
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fijado a2 un brazo de palanca en disposiciédn oscilant;,
cuya palanca presenta medios de mando a distancia para
su rmaniobra woluntaria segin dos posiciones.

4, Mecanismo de doble efecto para la transmision
de movimiento rotative, segin la reivindicac:bn 1, carac-
terizado porque el Organo de transmisidn principal, mes
diante correa sin fin apropiada se enlaza con una polsea
receptora del movi&iento y que pertenece al cuerpo gira-
torio de la méquina o aparato al que se aplica este meca-
nismo, sobre cuya polea receptora actia un juego de rue-
das presionadoras gque mantienen a la correa transmisora
en constante contacto con esta polea.

5. Mecanismo de dobfe efecto para la transmisidn
de movimiento rotativo, segin las reivindicaciones prece-
dentes, caracterizado pdrque la palanca, en las dos posi-
ciones extremas de su oscilacidn acerca » separa el drga-—
no transmisor principal con respecto de la polea recepto-
ra, de manera que en la posicion cercana, ias 4dos mita-
des de este drgeno estén unidas discurriendo la correa
por la periferia de la poles partida, mientras que en la
posicidn separada, la correa se introduce entre las dos
mitades, separandolas y comprimiendo el resorte, hasta
acoplarse ‘en la zona del plano inclinado lindante con el
eje de rotacidn.

6. Mecanismo de doble efecto para la transmisidn
de movimiento rotativo, segin las reivindicaciones 1 a 5,
que se caracteriza por el hecho de que, en un caso venta-

joso de realizacidn, queda prevista la disposicidn deun
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segundo resorte de impulsion de la polea de elementos

separables, que obre sobre el segundo de ellos, 2 fin

de compensar la desviacidén de la correa de transmisiodn
cuandoila distancia entre dicha polea compuesta y la con-
ducida sea demasiodo pequefia, guedando dispuesto dicho
resorte entre la mitad correspondiente de aquella polea

y la secundaria unida & dicha mitad y desde la que se

transmite el moviniento recibido del elemento motor co-

rrespondiente.
7. Mecanismo de doble efecto para la transmisiodn
de movimiento rotativo.
La presente memoria consta de nueve hojas folia-
das, escritas a méquina por una sola cara.
Barcelona, a 16 de mayo de 1959.
CROLLS, S. 4.




5742

Barcetornea, /6 Hayo /259
Crolls, S.A.
fee L PONTI

2
PR




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



