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PATENTE DE INVERNRCIOR

por VEINTE sflos

& favor de Don Jests MUSSARRA

Escayola , de nacionalidad espafiola, dow
micilizdo en Barcelona, oslle de Badal, mémero 162,

por:

"UN INVERSOR DE CORRIENTE, INTERCALABLE EN UN CIRCUITO
ELECTRICO CUALESQUIERA". ' '

MEMORIA DESCRIPTIVES

Ia presente Patente de Im_renciﬁn,-. tiene por objeto
un aperato inversor de corriente, perfeccionado, gque pre-;
senta una serie de indudablea ventajas con respecto a los
cieméa aparatos de su t:l.po' que se construyen actualmente.
Entre estes vent’.:[as es posible citar, en primer lugar,

91 elevado grado de robnsteg que presenta el aparato, mer-

cedl a que ninguna de sus pilezas componentes trabaja forza-
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da, ¥y 8in gue se conf{e en absoluto el funcionamiento a la
accibn eléstion de los contactos méviles, cosa que sucede
en la casi totalidad de los aparatos de este tipo, y gue
determina su répide inutilizecién por la 1légioa pérdide de
temple de los tales contactos. De otro lado, segin aparece-
rd con evidencia a lo largo de la presente Memoria Descrip-
tiva, el aparato que nos ocupa es de construccién sencilla
y econdmica, y de fécil y suave funclonamiento, siendo de
notar, a este respecto, gue; en el tal aparato, la leva que
determina el movimiento de los contactos actua sobre toda
la altura de los mismos, facilitando la maniobra y bloqueam-
do con toda seguridad al dispositivo en cualquiera de sus
posibles posiciones. v

Por lo demfs, la estructura, forma de funcionar y pein-
cipales caracteristicas y ventajas del aparato que se regisw
tra, gerin mas facilmente comprensibles a la vista de los di~
bujos adjuntos, en los que se ha representado un ejemplo conw
oreto de realizacifn préctica del mismo. En lo sucesivo, la ‘
explicacifn se referird pues a los tales dibujos, bien enten—
dido que, dada su finalided exclusivamente ilustrative y acla~
ratoria, en ningfn caso se podrd conferirma los migmos caracw
ter limitativo. '

En los dibujos dichos, la figura 1 corresponde al esque-
ma eldctrico del aparato, y la figura 2 es una vista esquemi~
tica, en planta; del conjunto del aparato, mostrando la dispoe
sictén de los contactoe y de la leva de accionamiento de los
mismose .

Refiriéndonos, pues, & los tales dibujoss

El conjunto del aparato se monta =mobre una base aislante

1, solidarizade a la base 2, sobre la que se situa la carcasa

0 envolvente exterior. De la dicha base 1 sobresale ortogonale
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mente, en posicilén central un eje 3, que se prolonga em

un véstago 4, que atraviesa la carcasa, comprotando, 80-

lidarizada a su extremédad libre una correspondiente pa-
lanca o manivela de maniobra. Al referido eje 3 se halla
firmemente solidarizada la leva '5, constituida por un o1-
lindro de material aislante, en cuya periferia se han prao-
ticado las series de ranuras longitudinales, en U o gimilar,
6 y 6!, de distinta profundidad, cuya funoifn se expondri
deapuéa.

Por otra parte, sobre la propia base aislante 1 dicha,
v equidistantes del eje 3, se situan ortogonalmente cuatro
ejes 7=-7'-7"s7" a los que se articulan por su extremidad
los brazoa planoa verticales 8-8'-8"-8"' , en cuye otra exw
tremida.d se situan los contactos 9-9'-9”-9"' e Todos estos
brazos son obligados a aplicarse continnamente contra la
leva 5 en sentido tangencial a la misme, por la acciln ae
unos corregpondientes resortes 10=10'=10"=10"! cuyas otra ex-
trqnidgd se apoya en el braszo vertioél de unas plezas en I:_
11-11!'-11"~11"! ouya rama o base horizantal se enclava ﬁ.rs-
meu;on‘ée en lani:ase aislantel 3e '._Bodos los brazos dichos 8-8!-
é“-é'" presenten una zona l2-12'-=12".12"! doblada en U en ei
pi_'mtf:- de tangencia con la leve ’b5, cu.vas gonas s8e hallan dis-
puestas para encajar en las ramas longitudinales 66t praeé-
ticadas en la mismas, inmovilizando eldsticamente el c;mjupto
del dispositivo en una cuaslquiera de sus posibles posicio-
nes. Por fltimo se disponen los contactos fijos 1313 '-'-13"‘
13"' » dispuestos para corresponderse con los mﬁviles asimis-
no nontadoa sobre unas patas u orejetas li4-li '-14."«14"' or-
tigonales a la base 1 y sélidemente fijadas a 1a mismao

El conjunto se calcula y eonexiona de forms que, en una

poaici‘n, todas las zonas 12-12 '-12"-12"' de los bmzoa

g o A k115 A,
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8-8'-8"-8"' ’ coincidan con las ranures 6!, de poca pro:tﬁn-
didad de la leva 5, quedando todos los contactos néviles
separados de los fijos, y por tanto, interrumpido el cir-
cuito. Haciendo girar la leva 5, actuando sobre la caorres-
pondiente _palanca, podré vencerse la resistencia de los re-
sartes 10-10'-10"<10"' geparando las zonas 12-12'-;-12"-12"
de sus enoa;]es de 1a leva. I la posicién sigu.iente, ‘las

gonag 12 y 1l2!¢ enca;jaran en las ramras 6, de mayor profun-

- didad de la lc;va; mientras que las zonas 12"-12"! guedarén

aimglemente apoyadas sobre la au,perﬁcj.e_liéa d;’ la misma.
En eata nueva posicién, los contactos 9 g 9' merced a la
profundidad de las ramras 6, Q_uedarén apoyados sobre los
contactos fijos 13 y 13'p y los contactos 9" y 9" estarin
alejados de los 13" y 13"" o Esta es la posicidn i'epresentg-
da en el esquema de le riéum 1, y corresponde a un senti~
do normel de marcha del motor,

81 a partir de la posiciln de "circuito abierto" refe-
ride en primer lugar, se hubiers hecho girar la leva‘;j en
aentido contrai':l.o, se hubiera alcanszado uns posicidn contra-
ria a la ultimamente referida. Es decir, oon los contactos
9" y 9" apoyados en los 13" y 13" , y los 9y 93 separa-
das deq:'l.os 9" y 9"' s dado que mientras lag zonas 12" ¥y 12"1
de loe brazos 8" y 8™ hubieran encajados en las ramraa
profundas 6, las zonas 12 y 12! habrfan quedado simplemente
apoyadag en la superficie lisa de la leva 5. En esta posicidn
cano gez que los contactos fijos estdn conexionados entre af
en crus, O sea el 13 con el 13" y el 13! con el 13"!, se ha-
br& invex?t;ido la polaridad de ia. J.inea cie salida oéﬁ respeocs
to a la de entrada, invirtiéndose, por tanto, en un caso con-

sreto, el sentido de marcha del motor que se trate de alimen-

'kar.
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’ Naturalmente que, a partir de la disposicién mecni=

ca de leva y contactos eligticos referidos, es posible dis-
tribuir les ramures 6 y 6! de muy distintas formas, conexio-
nando en consecuencia Ios‘contactos fijos y n5viles, de me-
nera que se glcanoen 1d$ntioo§ resultados & los anteriomen-;-
te expuestos. Desde luego que, como es 18gico, todas estas
posibles va.riaéiones, al igual que todas las demds que ea-
brfa introdusir, sin alterar 1o que constituye la esenciali-
dad del dispositivo que ha quedado descrito, deberin conside-
rarse comprendides en el fmbito de protecciln de la patente

que se solicita.

E 0 T &
SE REIVINDICA: ’

1=Un invereor de oorriente, intercalable en un circui-
to eléctrico cualesquiers, caracterizado por conster de uns
base aislante sobre la que se ‘monta una leva central, ,cilina-
drioa dotada en su periferia de dos series de ranuras longi;
tudinales de distinta profundidad, cuya leva se halla solj.da-;

rizada & un eje ocuyos movimientos de giro pueden provocarse

‘& través de uns manivela o palanca exterior.

2 ~« Un inversor de corriente, mtemalable en un ciraui—
to elfctrico cualesquiera, caracterizado porgque sobre la ba-
se aislante referida en la reivindicacifn anterior, en senti-
do ortogonal & la mismas, y equidistantes de la leva, se &i-
tuan ouatro ejes a los que se articulan las extremidades de
gsenndos brazos gue son obligados a apliocarse constantemente
sobre la leve por un punto intermedio, por la acciln de unos
correaspaondientes resortesy comportando cada uno de estos bra=

g0o8 un contacto en su extremidad libre, y presentando en el

punto de apoyo sobre la leva una zona doblada en arco, dis-
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puesta pars encajar en cualquiera de las ranuras periféri-~
cas quella misma preaenta. ‘ ‘

3 - Un inversor de ocorriente, intercalable en un ocir-
ouito eléctrico cualesquiera, oaracterizado porque en co;
rrespondencia ocon loa brgzos referidos en la reivindicacién
anterior se proveen contactos fijos en los que se apoyarﬁn
los contactos méviles fnicamente cuando las zonas arqueadas
de los bragos queden encajadas en las ranuras mas,profundas‘
de la levej celculéndose la profundidad de las ranura® y co-
nexionindose el conjunto de manera que en una posicién de la
leva, las zonas argueadas de todos los brazos quedan epcaja~
das en ranuras de poca profundidad quedando interrumpido el
cirouito, en ot:a posiciﬁn dos de los brazos encajen en ra-
murag profundas, y los otros dos sobre la superficie lisa
de la leva, y en una tercers posicifn se invierta la situs~-
cién de los brazos con respecto a le segunda, invirtiéndose
la polarided de la linea de salida con respecto a la de en;
trada. .

4 - Un inversor de corriente, intercalable en un cir;
cuito eléctrico oualesguiera.

tive Ge Beis hojas mecanogratiadas, sen
T7al 8 3 5on gus 1incas funerades. & on -
7;::: de oinco en cinco y de dibujo§, anew-
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