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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

1 La presente Patente de Invención, tiene por objeto
un aparato inversor de corriente, perfeccionado, que pre­
senta una serie de indudables ventajas con respecto a  los 
demás aparatos de su tipo que se construyen actualmente*

5 Entre estas ventajas es posible citar, Mr primer lugar,
el elevado grado de robustez que presenta el aparato, mere­
ced a que ninguna de sus piezas componentes trabaja forza-
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da, y sin que se confíe en absoluto el funcionamiento a la 
acción elástica de los contactos móviles, cosa que sucede 
en la casi totalidad de los aparatos de este tipo, y que 
determina su rápida inutilización por la lógica pórdida de 
temple de los tales contactos* De otro lado, según aparece­
rá con evidencia a lo largo de la presente Memoria Descrip­
tiva, el aparato que nos ocupa es de construcción sencilla 
y económica, y de fácil y suave funcionamiento, siendo de 
notar, a este respecto, que, en el tal aparato, la leva que 
determina el movimiento de los contactos actúa sobre toda 
la altura de los miamos, facilitando la maniobra y bloqueaas- 
do con toda seguridad al dispositivo en cualquiera de sus 
posibles posiciones*

Por lo demás, la estructura, forma de funcionar y prin­
cipales características y ventajas del aparato que se regis-t* 
tra, serán mas fácilmente comprensibles a la vista de los di­
bujos adjuntos, en los que se ha representado un ejemplo con­
creto de realización práctica del mismo* En lo sucesivo, la 
explicación se referirá pues a los tales dibujos, bien enten- 
dide que, dada su finalidad exclusivamente ilustrativa y acla­
ratoria, en ningún caso se podrá conferirma los mismos carác­
ter limitativo*

Si los dibujos dichos, la figura 1 corresponde al esque­
ma eléctrico del aparato, y la figura 2 es una vista esquemá­
tica, en planta, del conjunto del aparato, mostrando la dispo­
sición de los contactos y de la leva de accionamiento de los 
mismos*

Refiriéndonos, pues, a los tales dibujos#
El conjunto del aparato se monta sobre una base aislante 

1, solidarizada a la base 2, sobre la que se sitúa la carcasa 
o envolvente exterior* De la dicha base 1 sobresale ortogonal—



mente, en posicián central un eje 3* que se prolonga en 
un vastago 4# que atraviesa la carcasa, comprotando, so­
lidarizada a su extremOdad libre una correspondiste pa­
lanca o manivela de maniobra. ÁI referido eje 3 ce halla 

$ fiimemente solidarizada la leva 3, constituida por un ci­
lindro de material aislante, en cuya periferia se han prac­
ticado las series de ranuras longitudinales, en U o similar, 
6 y 6', de distinta profundidad, cuya íhncián se expondrá 
después.

10 Por otra parte, sobre la propia base aislante 1 dicha,
y equidistantes del eje 3y se sitúan ortogonalmente cuatro 
ejes 7-7*-7"—7"' a los que se articulan por su extremidad 
los brazos planos verticales #"*, en cuya otra ex­
tremidad se sitúan los contactos 9-9t-9"-9"t + Todos estos 

13 brazos son obligados a aplicarse continuamente contra la 
leva 3 en sentido tangencial a la misma, por la acci&a de 
unos correspondientes resortes 10-10*-10"-10"* cuya otra ex­
tremidad se apoya en el brazo vertical de unas piezas en 1 
11-11 *-ll"-ll"' cuya rama o base horizontal se enclava fir— 

20 mámente en la base aislante 3* Todos los brazos dichos
presentan una zona 12-12*-12"-12"' doblada en U en el 

punto de tangencia con la leva 3$ cuyas zonas es hallan dis­
puestas para encajar en las ramas longitudinales 6-6' prac­
ticadas en la misma, inmovilizando elásticamente el conjunto 

23 del dispositivo en una cualquiera de sus posibles posicio­
nes- Por último se diaponen los contactos fijos 13-13'—13"- 
13"', dispuestos para corresponderse con los máviles asimis­
mo montados sobre unas patas u orej etas 14-14 *-14"—14"*, or­
togonales a la base 1 y salidamente fijadas a la misma.

30 El conjunto se calcula y conexiona de forma que, en
posicián, todas las zonas 12—12 *—12"—12"* de los brazos
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&*#*-&"-#"* , coincidan con las ranuras 6*, de poca profim- 
didad de la leva 5, quedando todos los contactos máviles 
separados de los fijos, y por tanto, interrumpido el cir­
cuito* Haciende girar la leva 5, actuando sobre la corres­
pondiente palanca, podrá vencerse la resistencia de los re­
sortes 10-10'-10"-lO"' separando las zonas 12-12 '-12"-12"' 
de sus encajes de la leva* En la posición siguiente, las 
zonas 12 y 12* encajaran en las ranuras 6, de mayor profun­
didad de la leva, mientras que las zonas 12"-12"' quedarán 
simplemente apoyadas sobre la superficie lisa de la misma*
En esta nueva posicián, los contactos 9 y  9* merced a la 
profundidad de las ranuras 6, quedarán apoyados sobre los 
contactos fijos 13 y 13*% y los contactos 9" y  9"* estarán 
alejados de los 13" y 13"* * Bata es la posicián representa­
da en el esquema de la figura 1, y corresponde a un senti­
do normal de marcha del motor*

Si a partir de la posicián de "circuito abierto" refe­
rida en primer lugar, se hubiera hecho girar la leva 5 en 
sentido contrario, se hubiera alcanzado una posicián contra­
ria a la Ultimamente referida* Es decir, con los contactos 
9" y 9"* apoyados en los 13" y 13"* , y los 9 y 9* separa­
dos de los 9" y 9"' * dado que mientras las zonas 12" y 12"* 
de los brazos #" y 3"' hubieran encajados en las ranuras 
profundas 6, las zonas 12 y 12* habrían quedado simplemente 
apoyadas en la superficie lisa de la leva 5. En esta posición 
como sea que los contactos fijos están conexionados entre sí 
en cruz, o sea el 13 con el 13" y el 13* con el 13"* , se ha­
brá invertido la polaridad de la línea de salida con respec­
to a la de entrada, invirtiendose, por tanto, en un caso con­
creto, el sentido de marcha del motor que se trate de alimen­
tar*

30
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Naturalmente que, a partir de la disposición mecáni­

ca de leva y contactos elásticos referidos, es posible dis­
tribuir las ranuras 6 y 6* de muy distintas formas, conexio­
nando en consecuencia los contactos fijos y móviles, de ma- 

3 ñera que se alcancen idénticas resultados a los anteriormen­
te expuestos* Desde luego que, como es lógico, todas estas 
posibles variaciones, al igual que todas las demás que ca­
bría introducir, sin alterar lo que constituye la esenciali- 
dad del dispositivo que ha quedado descrito, deberán censido- 

10 raree comprendidas en el ámbito de protección de la patente 
que se solicita.

N O T A
SE REIVINDICA:

1 — Un inversor de corriente, intercalable en un ciroui- 
1$ to elóctrico cualesquiera, caracterizado por constar de una

base aislante sobre la que se monta una leva central, cilin­
drica dotada en su periferia de dos series de ranuras longi­
tudinales de distinta profundidad, cuya leva se halla solida­
rizada a un eje cuyos movimientos de giro pueden provocarse 

20 a través de una manivela o palanca exterior.
2 - Un inversor de corriente, intercalable en un circui­

to elóctrieo cualesquiera, caracterizado porque sobre la ba­
se aislante referida en la reivindicación anterior, en senti­
do ortogonal a la misma, y equidistantes de la leva, se ai-

25 tuan cuatro ejes a los que se articulan las extremidades de 
sendos brazos que son obligados a aplicarse constantemente 
sobre la leva por un punto intermedio, por la acción de unos 
correspondientes resortes; comportando cada uno de estos bra­
zos un contacto en su extremidad libre, y presentando en el

30 punto de apoyo sobre la leva una zona doblada en arco, dia-



pueata para encajar en cualquiera de lae ranuras periféri­
cas que la misma presenta*

3 - Un inversor de corriente, intercalable en un cir­
cuito eléctrico cualesquiera, caracterizado porque en co-

5 rrespondencía con loe brazos referidos en la reivindicación 
anterior se proveen contactos fijos en loe que se apoyarán 
los contactos móviles únicamente cuando las zonas arqueadas 
de los brazos queden encajadas en las ranuras mas profundas 
de la leva; calculándose la profundidad de las ranuras y co- 

10 nexionandose el conjunto de manera que en una posición de la 
leva, las zonas arqueadas de todos les brazos quedan encaja­
das en ranuras de poca profundidad quedando interrumpido el 
circuito, en otra posición dos de los brazos encajen en ra­
nuras profundas, y los otros dos sobre la superficie lisa 

1 $ de la leva, y en una tercera posición se invierta la situa­
ción de los brazos con respecto a la segunda, invirtiéndose 
la polaridad de la línea de salida con respecto a la de en­
trada*

4 - Uh inversor de corriente, intercalable en un cir- 
20 cuito eléctrico cualesquiera*

Consta la presente Memoria Descrip­
tiva de seis hojas mecanografiadas, es­
critas por una sola cara, numeradas del I al 6 y con sus líneas numeradas, a su 
vez, de cinco en cinco y de dibujos, ane­
xos*

Barcelona, j ̂ , Mayo 1959+
* LEONao na --"--i-* 
p. f*
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