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P A  T E  N T E  D E I H  V E  h O I  o n

por "U1A 

CADORAS",

^spafloLy..,

-AQUIIA PESADORA AUTO..ÍATICA, PARA IIE TAL ACIONES PAHIFI- 

a fa vo r  de Don Ricardo ROVIRA FUERTES, de nacionalidad 

res iden te en C a le lla  (B arce lon a ), o a l i e  31 Enero, n- 40.

M E R O  E IA D

10

15

La presente s o lic itu d  tien e por ob jeto  garan tizar e l  dere­

cho de fab r ica c ión  y exp lotación  exclu siva , de une, :..áquina pesa­

dora automática para insta laciones pan ificadoras, que constituye

e l  tena de la  Patente que se s o l ic i t a .

La máquina que detall-ecos en esta  memoria, representa un 

gran avance en la  industria  panií ios dora, por el hecho de que pue­

de vincu larse ul automatismo de otras máquinas amasadoras, en las 

que la s  porciones de pasta vienen ya fraccione das segdn unas me­

didas de volámen p reestab lec idas , soliendo al e x te r io r  y  lle g a n ­

do a la  pesadora en solución  de continuidad o co rre lac ión  de c in ­

tas transportadoras, sin  necesidad de pasar por la  deformación de 

manos in term edias, n i de interrum pir e l  c ic lo  de oxigenación que 

experimento ni las capas externas de le. masa durante dicho per id o de 

tiempo. Uniendo a estas circunstancias de práctica mecánica, la  

ventaja de la  h ig ien iza c ión  que para la  fermente, ción de la  harina 

amasada, representa la inmediata continuidad de las rr. s es de t r a
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bajo y la  mínima elabora cián manual que la e l lo  se deriva .

i". -! **<n %ar3 1 *^ 1  U.X1EÉ Oiá 1  SLib&uh= ájU-Li3&. €íb Ali^3?&U.3.- vbp vQ ^

de palanca basculante e x te r io r , relacionada con un d isp os itivo  

e le c trd n ico , que m oviliza  automáticamente a una c in ta  s in  f in ,

5 que tiene la p a rticu la rid ad  de d es liza rse  sobre la bandeja o p la ­

to de la báscula dispuesta en cuanto a su forma b aacnurs, , para 

está  determinado fin a lid a d .

un caso práctico  de re a liza o id n  de da máquina, se consigna 

en e l  g rá fico  adjunto, considerándolo como ejemplo para su an á li-  

10 s is .

En la F ig . 1, se representa es'iuemáticamente la mátquinn pe­

sadora, v is ta  es alzado la t e r a l .

En la F ig . 2, se representa en un corte long itu d in a l por e l 

que se vé frontalm ente la  comparición de su estructura in terna.

16 Uon arreglo  a lo  diseñado, vemos, que la  balanza coronada

superiormente por una bandeja -1 -, plana y de forma rectangular, 

es del t ip o  de báscula de palanca la te ra l con r e g le ta  graduada -4 -, 

sobre la  misma, y e l f i e l  lo ca liza d o  en e l centro del brazo -7 -, 

ocupando teda la balanza, la  os v i  d ad superior ex isten te  en la  par- 

20 te  a lta  de la carcasa o cuerpo envolvente -23-, de la  máquina asen­

tada, sobre e l soporte de base -28 -. La forma de esta cu b ierta , más 

o monos cuadrángular, está  concebida para f a c i l i t a r  e l  curso y  r e ­

corrido de ig cinta transportadora -24-, le cu a l, de acuerdo con 

su función de correa s in  f in ,  debe d is tr ib u irs e  por su in te r io r ,  en 

25 busca de lo s  cuatro ángulos de deslizam iento y e l tramo horizon ta l 

superior -24a-, que debe plasmar a l posarse sobre la  bandeja -1 -, 

de la  o alanza. Para e l l o ,  l a  c in ta , sa le  por la abertura del ángu­

lo  superior (derecho en e l dibu jo) donde e x is te  un pequeño ro d il lo  

-2 - , para e l retén  o contencidn de la misma que, en este punto, se 

30 d es liza  apoyándose sobre e l borde re do meado -2a-, da 3a carcasa,
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s in  rodomisnto alguno 

Después del yec
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so oye e l p la to , se apoya sobre el

r o d i l lo  com uetor -5 -, y penetra de nuevo en la  caja , alcanzan­

do al r o d il lo  -5a -, para l le g a r  al re d i l l e  -56- que es e l in i ­

c ia l  o m otriz . Usté, f i j o  sobre su e je  -17-, se h a lla  s o l id a r i­

zado a una polea -11-, que ya d iante la  correa  -19-, rec ib e  la  

capacidad de g iro  que le- transmita e l motor -14-, por su polea 

-16-. Dicho pequeño motor cuya m isión es l a  de m ovilizac ión  de 

la  c in ta  s in  f in ,  ocupa el espacio a islado que l a ' brinda la. caja 

-10-, girando a, la  ve locidad  p rev is ta , en régimen da constancia 

por lo  que, e l  r o d i l lo  m otriz -56-, gira también com tantamente.

DI contacto de la correa s in  f in  -2.4-, con dicho r o d i l lo ,  

no es constante, nuesto que de-pende de la  pres ión  o contacto que 

contra él e ja rza  e l cuarto ro d il lo  -5 c-, colocado tangeneialmen- 

te en un plano in fe r io r ,  e l  cual obra bajo e l impulso qué recibe 

del mando e lec trón ico  da la máquina.

DI inficionado mauao, consiste en un electro-im án  -0 -, lo ca ­

lizad o  dentro de un encasillam iento -9 -, de la. ca ja  t o ta l .  Dn su 

campo magnético, dentro de su núcleo, se s itú a  un v a r i l l a  -8a-,

enlazada mediante un resorte  de muelle -21-, con una segunda va­

r i l l a  transversal' -27-, dentro de la  cub ierta  -18-, y sobre la  

cual, se a r t ic u la  una palanca -27a-, vincula da a l e je  del cuarto 

r o d il lo  -5c-, igual que lo s  an teriores, p ilanca  que tiene una 

prolongación angular -27b-, para alcanzar su punto f i j o  de apoyo 

en e l e je  transversal -25-.

Por lo  tanto, cada vez que se ha efectuado um pesada, la  

in c lin a c ión  del brazo de la  balanza, conecta e l e lectro-im án , e l 

cual, a l atraer a la  v a r i l la  núcleo -8a-, eleva  e l juego de pa­

lancas -27-, haciendo que e l  r o d i l lo  -5o-, presione contra e l 

r o d i l lo  -5b-, aprisionando antro ambos a la  c in ta  -24-. De acuerdo
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con la  d irecc ión  de g iro  de la polea -11-, se produce e l arrastre 

de 1¿, c in ta, en e l  sentido de la s  f i e  chas, dando lu^ai a 1¿ s a l i ­

da de l a  oantidad de masa que acaba de pesarse fuera  de la  v e r ­

t ien te  de expulsión, despuós de lo  cual se p a ra liza  e l  sistem a, 

hasta e l nuevo c ic lo  s igu ien te . Puede observarse la pasividad y 

aflo jam iento de la c in ta , en e l  sector neutra lizado eh e l que no 

re a liz a  ningún traba jo , en contraposic ión  a la  t im n te z  que pre­

senta en la  zona de tracc ión .

Los cuatro r o d il lo s  -5 -, que se han citado , son unos c i l i n ­

dros de cu b ierta  externa de caucho, con su p erfic ie  moleteada pa­

ra la mejor adherencia de la  c in ta , los cuales recubren unas p la ­

tinas -29-, pro vis tas de lo s  correspondientes rodamientos de bo­

la s ,  alrededor de los  e jes -30-, que se Qsientan en la s  paredes 

de la cu b ierta  o oaja -23- .

Con respecto a ésta , en e l lugar del r o d i l lo  -5 -, o sea, 

en el Angulo prominente donde la  c in ta  -24-, a flo ra  a l e x te r io r  

por la estrecha ranura tran sversa l, se h a lla  dotada de una cuchi­

l l a  lim piadora -31-, destinada a producir e l vacia do de la  pasta 

o partícu las  de masa, que pudieran res ta r adharidas a la  cara su­

p e r io r , externa de la  c in ta  de a rra s tre ; a s i como, para la  lira- 

p ie za  de 3a cora in te r io r  de l a  misma, aparece iiB tala do un d is ­

p o s it iv o  de c e p i l le s  mecanizados, -32-, que mantienen su contac­

to y acción, soere la c in ta  indicada, precisamente en e l  último 

tr.nao en que &o hulla t ir a n te , dentro del c írcu lo  de la  polea -11-.

Ctro aspecto de la  conservación y cuidado de la c in ta , se 

oo nortea t n la  ins tadación en la, base d e l aparato, de una cubeta 

-^3-, plsxm y  a b ie rta , conteniendo una c ie r ta  cantidad de ace ite  

d^ ox iv^ , con cual, ge baña parcialm ente le su perfic ie  de cau­

cho dul r o d i l lo  excéntrico -5c-, que es e l que transmite dicha lu ­

b r if ic a c ió n  a l f  eintn n< + -ae a l a s t r e ,  con la  f in a lid a d  de ev ita r  la s
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posib les  adherencias de le pasta, que anteriormente se Mn c itado .

Tara f i  m i iz a r lí; des orí perón que ddL ejemplo so hace, resta

i  no loar que en la  car a fro n ta l do la  rácuin a, como se sédala en

sección  en -U' 1, *VtA. ínOfit/'. do un tab lero liir iJLLOü **tN4r**, ófOdi

U-̂ S u '.cm , ..1 pulsador de ma.udc electrón ico  ̂  ̂ Uii fíí Q Oi-i 0 í  1-A 3.

10

p ilo to ,  que denota visib lem ente la  s itu ac ión  a c tiva  o pasiva de la  

conexión con la  fusrsa m otriz .

Tolas las restan tes particu laridades de forma, dimensión, o 

d e ta lle s  de rea liza c ió n , podrán ser va r ia b le s , dejando no costante, 

ins 11orno 1 e la  esenoralida¡d do la  rebanee.

N O T A

: Se reívin-aioa como ob jeto  do la. la ten te :

1 - '.- Una. máquina pasadora autora tic.a para insta laciones pañi- 

f i o  adoras, car-¡ote risada por la. continuidad automática de expulsión 

15 de la s  cantidades de pasta ya pesada, merced a l rágimen de giro de 

una c in ta  s in  f i n  re la c ión e la  y embragada, nr-diante una po lea , a un 

d isp os it ivo  de avance que funciona periódicamente ta jo  e l mando de 

un pulsador de p- lañe a movido per la  acción de un electro-im án.

3^ .- La propia máquina según la  re iv in d ica c ión  primera, ca- 

20 rae te risada porque, dentro del campo de atracción  d e l núcleo del 

e lectro-im án  que se c ita ,  se in sta lo  un. v a r i l la  conductora, que 

vinculada mediante un resorte  de regres ión  a l juago de palancas 

in fe r io r e s ,  es e l  que establece e l contacto de un r o d i l lo  bascu­

la n te  excén trico , contra e l r o d il lo  m otriz s o lid a r io  de un... polea 

25 por donde recibe e l g iro  d e l motor a u x ilia r  correspondiente, oon 

aprisionamiento de la  c in ta  s in  f in ,  que es lo  que establece e l 

g iro  y arrastra  do l a  misma.

SS.- La prop ia  máquina, caía ote r isa  da porque el tiempo de . 

duración dol a rrastre  de la  c in ta , c itado  en la  re iv in d ica c ión  an-
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t e r io r ,  cesa -mtomátioamente, cum ie l a  masa ya pesada, colocáis 

sobre la  c in ta , cae fuera del campo de acción de ésta , p a ra li­

zándose el contacto e le c trón ico , hasta la paesada s igu ien te .

—  6 -

* * 43.- La prop ia  máquina, segitin l-i r e iv in d ic  ac

5 car setaria;a da porque la  c in ta s in f in  que se c ita  +

corrido en e l in t orí 0 r de le caja de la máquina, 3

uno da sus ángulos superiores, al e x te r io r , donde se posa y r e ­

corra tocL. la supí r f i c  ie  plana y l i s a  del plato-bandeja da la  

báscula, pasada la cual, penetra de nuevo en el in te r io r  de la 

10 cub ierta , precisamente sobre e l  primero de lo s  tres  ro d illo s  de 

a rrastre  que m ateria lizan  e l avance de la  misma.

5 - . -  La propia máquina, caracterizada porque los tres  ro ­

d i l lo s  que se c itan , an le  re iv in d ica c ión  -u lterior de te  m inan 

tr^s de les ángulos d i  tu-sedo de l e  cinto., siendo o l cuarto, el

15 ángilo de sa lid a  de la  cu b ierta , carente de roda ¡ci ento, y  donde 

se in sta la  otro r o d i l lo  d is t in to  y mucho menor, para regu lar la  

f r ic c ió n  de la  c in ta  en dichos puntoá. Los iih icados r o d i l lo s ,  

como el excén trico , a l que se vinculen las pela no as, sen de cau­

cho maleteado y van provistos de rodamientos de bolas, en su in - 

20 t e r io r ,  manteniendo sus e jes  asentados transversalmente entre las 

paredes de le. cub ierta  o ca ja .

6 - . -  La propia máquina, según lo  re iv in d ica c ión  primera 

caracterizada porque la, conservación y cuidado de la  su perfic ie  

externo de le c in ta , se consigue mediante una humectación ccn tí-

25 nua de a c e i te ,  a modo de lu b r i f ic a c ió n ,  que impide las  adheren­

cias y de ana oucnil^. ' cor .. c cor a., canaca al — ina 1 col r e c o r r i ­

do externe de aquella , Ir cual recoge y desprende todas la s  im­

purezas que pudieran quedar reten idas; completándose la lim p ia- 

za de la  cara interna con un d ispos it ivo  d? e s p i l lo ,  que se s i -  

30 túa en la  zona de la. polea de transmisión de g iro .
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La propia máquina según la  r e iv im ic e o ió n  primera 

caracterizada porque la  balanza u t i l iz a d a ,  aparece situada en 

la  zona superior de la  caja de la máquina, presentando an terior

vis i  ble ment e la  m 1 an c a b as oule nt e cc n s u re g l  e 1 are dua da

contrapesos, teniendo en su punto de apoyo la s  conexiones opor­

tunas con el d ispos it ivo  automático del e lectro-im án, que coman­

dan las interrupciones periód icas de la  marcha de l a  c in ta  s in  

f in .

83 .- UNA MAQUINA PESADORA AUTOMATICA, PARA INSTALAOIOHD3 

PAN111OADORAS.

úrid, ^ de Junio de 1959,

FERNANDO P
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