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El invento se refiere a un dispositivo de aﬁeionaqfii
miento para un interruptor de mando segin el predmbulo de

la reivindicaceién 1.

Los dispositivos de accionamiento de este tipoe: se:

utilizan especialmente en accionamientos de regulacidn y -

de mando pars mdquinas de coser, tales como se conocen PO |
(R Y X

la revista "BEKLEIDUNG UND WXSCHE", fascfculo 7/1970. pégs.|
466 a 470. Estos accionamientos de regulacidén y defhgﬁhn |

s¢ conocen igualmente por el modelo de utilidad alq@%g

7.539.310 (correspondiente a 1la patente'estadounidéﬁ?ﬁ } 

I

4.100.868). El dispositivo de accionamiento se aceciofa en’

este caso a travéds de un pedal que puede ser aceiOﬁE&ﬁfPG'
- P @

la costurera con el pié. La transmisidn del'movimi%ﬁi57ﬁ§is

pedal al dispositivo de accionamiento tiene lugar an&fhvéé;;,
de un varillaje. Durante el movimiento del elemento_dé'maaif»
niobra del interruptor de mando en una direccién desde la

posicidn de reposo se activan varios nimeros de revolucio- ||

nes del accionamiento gue aumentan desde la posicién de rgffé
poso segin el grado de la desviacién, mientras que en caso%i 
de una basculacidén del brazo de accionamiento desde  la pd-'“
sicién de reposo en la direccidn opuesta, se activan, por
e jemplo, otras funciones, tales como el accionamiento de
un elemento cortador de hilo o similares.

Los interruptores de mando de este tipo son conoei |
dos; pueden efectuar la maniobra en etapas de mando indivi;V
duales o también de forma continua, Pﬁeden traba jar ademés'
per medio de juegos de contacto, o estar configurados de

J

forma exenta de contacto. !

En el caso de un dispositive de acclonamiento conp |-

cido, tal como se presupone como conocido en la reivindica |
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e¢ién 1, las ramas libres del muelle de torsién estdd acoda

das una hacis l2 otra y se apoyan contra un tope estaciong:‘.‘
rio dispuesto entre ellas. Entre ellas estd dispuesto ade-
mds un elemento de arrastre acoplado al brazoe de aceionamieQ ‘
to, con lo que‘se define 1la posicidn de reposo del brazo de? '
accionamiento. Durante el movimiento delvbrazo de accioné-,{';
miento en una w otra direccidn se desvfa en cada cégétﬁna. |
derlas ramas generando una ccrrespondiente fuerza é%ﬂ;épo-iv'
sicién. Una delimitacidén de los recorridos de maniobra se
con51gue gracias a que el elemento de arrastre se ég:ébndu‘
cido al mismo tiempo en vn agujero alargado estaclonario dei
un alojamiento, cuyos extremos forman sendos topes~€£ibhales
para.el,elemento de arrastre, Un pﬁhtO'de presién,?g%}de -
cir, uwn aumento notable de la fuerza dé'ajusté necﬁ%?yﬁa
antes del comienzo de las operaciones de maniobra ﬁfdﬁia'-:
mente dichas se donsigue a través de un varillaje dé palan
cas aparatoso cargado por muelle que, a través de uniones
de levas, =2st4 unido al brazg de accionamiento.

El invento se basa en el cometido de crear un ais-
positivo de accionamiento segin el predmbulo de la rei#ih—‘
dicacidén 1, que sea especialmenie sencillo en su estructu-
ra y que, especialmente, haga posible una generacién parti
cuiarmenta sencilla del punto de presién.

- Segln el invento, este problema se resuelve en un
dlspositivo de acclonamlento segin el preémbulo de 1la rei- 5;

v1ndlcaoién 1l a través de la parte caracterizante de dicha.

reivindicaeidn. Gracias a que las ramas del propio muelle

~ de torsién se utilizan no sélo para definir el principio

€e los recorridos de maniobra y, con ello, la posicidn de

reposo del brazo de accionamiento, sino también para fijar
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el final de los recorridos de maniobra, se suprimen.todes
las medidas necesarias para ello en oircs casos,

Esta configuracidén hace posible, =demds, colocar
segin la reivindicacién 2 sobre el mismo eje d: bascula -

cidén un segundo muelle de torsién. que es desviado por el

elemento o los elementos de arrastre, de la risma mgnera,

entre topes iniciales y topes finales, existiendo Juégo
algo de holgura idnicamente en la posicién de reposqgs.entre

el elemento de arrastre y la correspondiente rama &g gue-
lle, de modo que el elemento de arrastre doforma en orimer

lugar una de las ramas y luego, al principio de 1la Opera-'
cién de maniobra propiamente dicha del interruptogué;;man
’do, se pone en contacto con la segunda rama, que eg.',tfcj;tag~
bién pretensada, de modo que no eslsino también en?ﬁ;fpug :
to donde hay que vencer dicha fuerza de préfensado}'&é de
cir, sin movimiento del elemento de arrastre. Gracias a
ello se genera un punto de presidén que estd asociado en
bada caso a las dos o sélo a una de las dos direcciores dé
maniobra. |
Esta configurascidn, a'sabef,'la configuracién se -

gin la rejvindicacidn 1, como tambiéh la configuraéién se
gin las reivindicacicnes 1 y 2, hace posible una solucidn
constructiva extremcdamente sencilla para los topes, tal
como. se ha indicado en la reivindicacién 3.

| Otras ventajas ¥y caracteristicas del invento se

desprende de las Jjemés reivindicaciones subordinadas y de

- la siguiente descripcidn de un ejemplo de realizacidn con

ayvda del dibujo, mostrando:

La figure 1, una seccién a iravés de va dispositi-

e . rd -
vo de accionamiento segun el inventoy
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la figura 2, wna vista sobre el dispositivo de
accionamiento segia 1a Flecha II en la figura 1; ¥y
La figura 3, una vista sobre el dispositivo de

accionamiento segin la flecha ILIT en las figuras 1 y 2,

habiendose retirado 1la tapa'y desnontado la tarjeta de

conexionado. .
. ) . 2008
Tr el dibujo estd sefialada una parte lateral de
. e * ‘.' .
una caja de mando 1 gque se uane por bridas a un acciqnamieg

to, tal como se ha descrito en detalle en 1a revis?é..
"BEKLEIDUKG UND ‘-A".IKSCH.E"', fascfculo 7/1970, pédgs. 4236.-%; 470,
Esta caja de mandovl puede cerrarse mediante una téﬁé 2.

Er una paréd lateral 3 de la caja de mando 1 esté'ééﬁfigu-

radce un casquille de cojinete 4 que, si la/caja de"mando

' : . Y ]
se fabrica de la manera usual por el procedimiento-decco =~}

lada 2 presién, se une ya directamente en la cola&é;:ﬁn el |
casquillo de ccjinete 4 estd retenido con encaje a presién
un bojinete 5, por ejemplo un cojinete deslizante en el
que estd dispuesto de forma giratoria un £rbol de soporte

6. En la parte del drbol de sbporte 6 que sobresale de la

caja de mando 1 estd sujeta una palanca 7, de manera’wolida

I ria en giro y no desplazable en sentido axial. Para ello,
la palanca 7 estd enchufada con un taladro correspOndiente'

. 8 sobre el drbol de soporte 6, La resistencia al giro se

consigue a través de una chaveta 9. Contra retirada de la
palanca 7 desde el drbol de soporte 6; dicha palanca estd
aSegurada a través de un tornillo 10, En el lado vuelto al
cojinete de deslizamiento 5 se apoya la palanca contra un
énillo de‘seguridad 12 fijado en una ranura 11 del 4rbol,
Dicho anillo de seguridéd se apoya a su vez contra un.dig

co anular 13 que cubreg el lado frontal del cojinete de
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‘te al cubo 14 junto al lado asociado del casquillo de coji
nete 4 y forma entrante aproximadamente hasta 1la pared la-

teral 3 de la caja de mando-1l. En su extremo libre, el bra

que tiene aproximadamente la forma de una Y, En la rama

- to de maniobra 22 de un interruptor de mando 2%, Este in -

deslizamiento 5,

En la parte del 4rbol de soporté 6 que penetra en
la caja de mando | estd enchufado un cubo 14 de un brazo )
de accionamiento 15 y dicho cubo estd fijado de forma so -
lidaria en giro medianfe uﬁa chaveta 16, Ep sentido axial,1 £
el cubo y con €1 el brazo de accionamiento estdn asegurados|
por medio de una anillo de seguridad 17 contra reti%%é;_ ‘
desde el drbol de soporte hacia el interior de la céééide
mando., _ | ’ | K

o P

Gracias a la forma descrita de la unidn, el™brazo

de accionamiento 15 est4 unido de forma solidaria en iro

a la palanca 7.

La palanca 7 tiene en su extremo libre un v§$%égo
de rétula 18, que estd enroscado en un taladrolrosciéé}IS’
correspondiente. Este vdstago de rétula 18 forma pa@?}}de
una articulacidén acodada usunal, a través de la cual estd -
acoﬁlada, por éjemplo, una barra gue conduce a un pedal,'dé
modo que la palanca y con ella el brazo de_accionamiento

puéden ser hechos bascular mediante tal pedal,

£l brazo de accionamiento 15 estd unido directamen

z0 de accionamiento 15 estd provisto de una escotadura 19

inferior de la Y, configurada 2 modo ‘de un agujero alarga-

do 20, estd diSpuesta una espiga de arrastre 21 del elemen

terruptor de mando 23 estd atornillado sobre una tarjeta

de éonexionado 24 mediante tornillos 25. En ensanchamiento '
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en forma de Y de la escotadura 19 sirve para poder introdu |
cir la espiga de arrastre 21, durante la insercidén de la

tarjeta de conexionado 24 previamenté montada, con la ma -

yor facilidad posible en el agujero alargado 20, la tarje-
ta de conéxionado 24 se une mediante tornillos 26 a la ca-
ja de mando, con 1lo qﬁe luego se garantiza también ygasa-
sociacidén fija del 1nterrup£or de mando 23 y del-brakh'de
accionamiento 15 entre si, Bl interruptor de mando 23: estd

configurado, de manera conocida, como interruptor cen’ jue

-..o
gos de contactos, cerrdndose en una-posicién de mando-de~

terminada, debido a movimientos correspondientes del brazo

de accionamiento 15 y con ello del elemento de maninra 22,

y de acuerdo con la flecha de la direccién de movimlépto

27, determinadas parejas de contacto. Un interruntor de
este tipo puede estar configurado también, naturalm;ﬂté,
como interruptor que trabaje de forma exenta de contactos
o témbién como intefruptor que maniobre de forma continua
0 en etapas, Tales interruptores son usuales en el comer =
cio.

Sobre el cubo 14 estd enchufado un primer muelle

de torsidén 28 que estd formado por varias vueltas 29, arro

~11adas estrechamente, de un alambre de muelle, cuyos dos

extremos sobresalen hacia arriba como ramas libres 30, 31
en.la direceidn hacia elﬂinterruptor de mando 23, Junto a
este primer muelle de torsién estd dispﬁesto un segundo
muelle de torsién 32 en el cubo 14. Estos dos muelles de
torsidén 28, 32 estdn asegurados contra resbalamiento y
cafda a través de un disco anular 33 y un anillo de segu -
ridad 34 sujeto en el cubo 14, Este segundo muelle de tor-

8idén 32 tiene también dos ramas libres 35, 36.




10

15

20

25

80

En la proximidad de la tarjeta de conexionado 24,
a saber, entre esta y el cubo 14, estd dispuesta una plaea
que sirve de elemento de guia 37 y que discurre por lo tan
to aproximadamente en sentido perpendicular a la direceién

longitudinal del brazo de acclonamiento 15, en la posicidn

de Teposo nedia de éste, que puede apreciarse en la figpra

2. Este elemento de guia 37 estd atornillado a la caja.de

mando 1 por medio de tornillos 38. En este elemento ée éuia

37 estd practicada una primera pareja de hendidura 39,, 40,

que estdn asociadas al primer muelle de torsién 28.<ﬁﬁ’bl
elemento de gufa 37 estd practicada ademds una segunéé.pa_
re ja de hendiduras 41, 42 que estdn asociadas al segundo

mueile de torsidén 32. En cada hendidura 39, 40 6 41,42’

estd conducido el extremo correspondiente de una ramafsb,
31 del primer muelle de torsién 28, § 35, 36 del seg;ggﬁ‘
muelle de torsién 32. Las hendiduras 39, 40, 41,42 discu -
rren perpendiculares al eje 43 del drbol de soporte 6 que,
al mismo tiempo, constituye también el eje de giro para
las ramas 30, 31 y 35, 36 de los muelles de torsién 28 y
32, respectivamente. |

En el brazo de accionamiento 15 estdn dispuestos,
contiguos al elemento de gufa 37 y entre éste y el cubo 14,
dos elementcs de arrastre 44, 45. El brazo de acecionamien-
to 15 enterc, juntamente con el cubo 14 y los elementos
de arrastre 44, 45 y con la escotadura 19, estdn hechos en
una sola pieza a partir de material sintético o en colada
a presidn.

Tal como se desprende especialmente de la figura 3,

los elementos de arrastre 44, 45 abrazan desde fuera las

- ramas 30, 35 por una parte y 31, 36 por otra, En 13 posi - ]




10

15

20

25

30

cién de reposo representzda en la flgura'B, todas las ra -
mas 30, 31 y 35, 36, respectivamente se apoyan debido a su
pretensado, en cada caso, contra los extfemos aparfados
entre si, es decir exteriores, de las hendiduras 39 a 42,

configuradag a modo de agujéros alargados. Estos eitremes

sirven por lo tanto, con respecto a una desviacidén de las

ramas 30, 31 y 35, 36, como topes iniciales 46, 47 y.48,

49. En esta posicién de las dos ramas 30, 31 del prime}

muelle de torsidén 28 junto a los topes iniciales asotiados

46, 47, los dos elementos de arrastre 44, 45 se apoyas con

sus superficies de arrastre 50, 51, vueltas hacia 148 ‘ra =
mas, conira los lados exteriores de dichas dos ramzs*$0, 31

con 1o que al mismo tiempo el brazo de accionamienfbflﬁ,

juntamente con la palanca 7, es mantenido sin holguié:én

dicha posicién de reposo. El interruptor de mando 2{}?,
respectivamente, su 6rganoc de maniobra 22, junto con la es.
pigé de arrastre 21, estd dispuesto de tal manera qﬁe en
esta posicidén asi definida del brazo de accionamiento 15
queda ajustada también en el interruptor de mando 23 la po

sieidn cero.

Las hendiduras 41, 42 asociadas al segundo muelle

de torsidn 32, estdn practicadas de tal manera que, en es

ta posicién de roposo, las famas 35, 36 apoyadas contra

los topes iniciaies correspondientes 48.y 49 tenganvuna pe
quefia distancia a, a' con respecto a la superficie de arras
tre correspondiente 50 y 51, respectivamente. Con ello se
consigue que, durante una basculacidén de la palanca 7 jJunia
mente ~on €l brazo de accionamiento 15 en una de las diregc
ciones de la flecha de la direccidén de movimiento 27, bien

se arrastra primero s6lo la rama 30 del primer muelle de
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torsidn 28 pof medio de la superficie de arrastre 50 del
eiemento de arrastre 44 en contra de una fuerza aniagénica

corresppnd%ente antes de que la superficie de arrastre 50
se apoye contra la rama 35'del segundo muelle de torsidn

32;'y luege tiene que venceése ademéé'la fuerza antagénica

de éste, o bien se arrastra durante un movimiento de bas -
culacidn en sentido contrario, en primer lugar, 1é:;éié.3l
del primer muelie de tofsidn 28 por medio de 1la sugérfacie .7
de arrastre 51 del elemento de arrastre 45, hasta qéé; des
pués de efectuar el recorrido a’, esta superficie d%aﬁérag
tre 51 se apoye contra la rama correspondiente 36 déi'se -

gundo muelle de torsién 32. Por lo tanto se produce)’ Cada

vez después de vencer este recdorrido a 6 a’, un punta-de

presién en el que tiene que aportarse otra vez una file¥za
adicional para ejercer un movimiento de maniobra cdigébpogr
diente.

. Las gendiduras 40, 42 y 39, 41, respectivamente,

asociadas a un elemento de arrastre 44 y 45, respectivamen

te, terminan a una altura tal que las dos ramas 30, 35 y

31, %36 llegan al mismo tiempo a estos extremos de las hen-

~diduras 39, 42 extremos que sirven de topes finales 52, 53,
54, 55.

Es evidente que, incluso en caso de prescindirse

del segundo muelle de torsién 32 y con ello en caso de

prescindirse de los puntos de presidén, también la configu-
racién con s6lo un muelle de torsién 28 cuyas rames 30, 321
estdn conducidas en las hendiduras 39, 40 con los topes

iniciales 46, 47 y los topes finales 52, 53, resuita muy

. sercilla y, por lo tanto, muy ventajosa,

Naturalmente es posible y, segin el caso de utili-'
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zacidn, también vents joso dotar los muelles de torsidn 28,
%2 de diferentes caracteristicas de mueile, es decir, con-
figurarlos éon diferentes grados de dureza, Por consiguilen
te, si el segundo muelle de torsién 32 estd realizado de
forma relativamente blanda en comparacidn con el primer
muelle de torsién 28, entonces no se produce, al vegpcArse
el punto de presién, es decir, al hacerse efectivo{ékﬁpio-
nalmente también el segundo muelle de torsién 32, ni?gﬁn

aumento de fuerza digno de mencidén para el accionamildfto

de la palanca 7 con el brazo de accionamiento 15. Eg:gambio'

81 el primer muelle de torsidén 28 es blando en compargeidn

con el segundo muelle de torsién 32, se produce el.aumpnto

de fuerza propiamente dicho, es decir, el aumento de.la

fuerza antagénica sélo al intervenir el segundo muelle de
torsién. 32, - et

A

ello se afiade el correspondiente grado del pre

tensado de los diversos muelles, En el caso del segundo

muelle de torsidn 32 es cierto que tiene que vencerse en

primer lugar 1la tofalidad de la fuerza de pretensado des =
pués de apoyarse el correspondiente elemento de arrastre 44
6 45 contra la correspondiénte rama 35 6 36 del segundo
muelle de torsidén 32, antes de que tenga lugar una desvia-
c¢ién adicional del correspondiente alemento de arrastre
con el brazo de accionamiento 15. Por lo tanto serd conve-
niénte, por regla general, ;ealizar el segundo muelle de
torsién 32 de forma blanda en comparacién con el primer mue
lle de torsidén 28 y a la inversa, pretensar de forma corres
pondientemente fuerte el segundo muelle de torsién 32, de
tal manera que se produzca en el punto de presidén la fuerza

antagénica deseada, Después d~ vencer esta fuerza en el
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punto de presidén ya no se produce luego aumento digno de -

mencidn de 1 fuerza antagdénica en el recorrido de bascula |

cién de la correspondiente rama 35 § 36 del segundo muelle

de torsidn 32,

El efecto antes citado punede realizarse de manera

especialmente sencilla gracias a que el segundo muelle de |

torsién 32 estd arrollado por una parte a partir de.un:

alambre de muelle mds delgado y por tanto més blandb.dﬁe

el del primer muelle de torsidn 28, y por otrs parte’, gra -.

cias a que el segundo muelle de torsidn 32 tiene alé?ﬁas

vueltas més que el primer muelle de torsién 28, Esto’se ha
sefialado en la figura 1, Esta realizacién es por naturale-!
za poco satisfactoria desde el punto de vista est é¥4-00;

sin embargo, puede realizarse sin difieultad debid-o:::é::'ia |
disposicidn del dispositivo de accionamiento en el'zn%erio:
de la caja de mando, |

' Ademds es posible también, natnralmente, desplazar
los topes iniciales 48 6 49 de las ramas 35, 36 def segun-
do muelle de torsién 32 dnicamente en un lado, es décir,
dnicamente junto a8 la hendidura 41 6 42, en la magnitud
del recorrido a3 6 a' con respecto al tope inicial o final
asociado 46 6 47, de modo que se genera un punto de presidny
Unicamente en caso de basculacién del brazo de accionamien |
to 15 desde una pesicidn de reposo en una de las dos direg
ciones posibles al cabo del tramo de recorrido a 6 a’, co-
rrespondientemente corto. Ademds, puede equiparse natural¢ 
mente un solo elemento de gufa 37 con combinaciones corresg |
pondientes de hendiduras para las ramas 30, 31 y 35, 36,
de modo que son posibles, a eleccidn, las tres combinacio=

nes antes representadas,
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En resumen el Modelo de Utilidad"que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de accionamiento para un interrup
tor de mando que, en funcién de la posicidén de un 6rgano de |

mando, emite sefiales de mando diferentes, habiéndose previsd
. s om0

to un brazo de accionamiento acoplado al érgano de.mgqao,

que esfé alojado de modo basculable en torno a un eje de

basculacién, en contra de lz fuerza de recuperacién de¢ un

muelle de torsién provisto de ramas sobresalientes 1ibremen

te, desde una posicidn media de reposo, habiéndose plfevisto
L]
s a0s8e

por cada rama un tope inicial estacionario para fijar la po

. e ® *
sicién de la rama en la posicidn de reposo y estando-unido

o8
Py e o

al brazo de accionamiento al menos un elemento de dﬁéﬁétre
apoyado contra la rama, caracteéizado porque cada wama (30]
31) del muelle de‘torsién (28) 1leva asociado un segundo
tope final (52, 53) estacionario que delimita el recorrido
de maniobra. |

2. Un dispositivo segin la reiyindicacién'l, carac—
terizado porque coexialmente con respecto al muélle de tor;i

sién (28) estéd previsto un muelle de torsibdn adicional (32)

euyas ramas (35, 36) se apoyan también contra topes inicia-

les (48, 49) y, por medio de al menos uno de los elementos

de arrastre (44, 6 45), pueden ser desviadas hasta spoyarse

contra unos topes finales (54, 55), existiendo entre el

elenento de arrastre y al menos una de las ramas, en la po-
sicién de reposo, una distancia libre (a o a').

3. Un dispositivo segin las reivindicaciones 1 6
2, caracterizado porcue el tope inicial (b6, 47; 48, 49) ¥y

el tope final (52, 533 54, 55), asociados a cada rama (30,




10

15

20

25

30

- 140

31; 35, 36), estén formados en sendas hendiduras (%9, 40;

41, 42) practicadas en un elemento de guia (37).

Y}, Un dispositivo segin una cualguiera de las rei-

vindicaciones 1 a 3, caracterizado porque el brazo de aceio-
namicnto (15) estd provistio de dos elementos de arrastre

(44, 45) distenciados entre si y que, en la posicidn de re-
poso, se apoyan contra sendas ramas (30, 31) del pPrimer
muelle de *“orsiodn (28).. ‘ L

5. Un dispositivo segin una cualquiera de lag rei-

vindicaciones 1 a 4, caracterizado porgue las dos ré@ﬁs
(30, 31; 35, 36) de los dos muelles de torsidn (28; Eé),

asociadas a scndos elementos de arrastre (44, 45), Se ‘apoyan
contra el correspondiente tope final asociado (52,'535'54,
55) en la correspondiente posicidn, desviada de la Bdsicién |

de reposo, del brazo de accionamiento (15). feear

6. Un dispositivo segin la reivindicacidn 2, carac-~
terizado porque los dos muelles de torsién (28, 32) tienen
diferentes caracteristicas de muelle; .

7. Un dispositivo segin la reivindicacién 6, carac-
terizado porque el segundo muelle de torsidém (32) es mas

blando que ) primer melle de torsidn (28).

P 8. Un dispositivo seglin las reiindicaciones 6 6 7,

caracterizado porque el segundo muelle de torsidn (32) tiene

‘una Iinea caracteristica més plana que el primer muelle de

torsién (28).

9. Se reivindica por 4ltimo como objeto sobre el que
ha de recaer el modelo de utilidad que se solicita: UN DISPO

SITIVO DE ACCIONAMIENTO PARA UN INTERRUPTOR DE MANDO.

T
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Todo conforme queda descrito Yy reivindicado en 1a
presente memoria descriptiva que consta de quince paginas.

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madridy, 2 Abril 1.980
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